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(54) Title: METHOD FOR THE COLLISION-FREE MOVEMENT OF A CRANE
(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUR KOLLISIONSFREIEN BEWEGUNG EINES KRANS

(57) Abstract: The invention relates to a method for the collision-free move-
ment of a crane (2) in a crane lane (4). In order to achieve the highest level
of reliability possible, according to the invention, the method comprises the
following steps: capturing (30) a first training data set of raw data by means
of at least one sensor (18), in particular an optical sensor, during a movement
of the crane (2) outside crane operation in the crane lane (4); evaluating (32)
the first training data set, teaching a first neural network (28) on the basis of
the captured raw data; determining (34) first training data from the evaluated
first training data set; capturing (36) current sensor data by means of the at
least one sensor (18), in particular optical sensor, during a movement of the
crane (2) during crane operation in the crane lane (4); comparing (38) the
current sensor data with the first training data and detecting (40) any anom-
aly between the current sensor data and the first training data.
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(57) Zusammenfassung: Verfahren zur kollisionsfreien Bewegung eines
Krans Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur kollisionsfreien Bewegung

6 < <] 8 eines Krans (2) in einer Kranfahrspur (4). Um eine méglichst hohe Zuver-
= %ﬁa | lassigkeit zu erreichen, wird vorgeschlagen, dass das Verfahren folgende
‘ Eg 5]~ 14 Schritte aufweist: Erfassen (30) eines ersten Trainingsdatensatzes von Roh-
X]Dﬁ = < daten mittels zumindest eines, insbesondere optischen, Sensors (18) bei ei-
| i : - ner Bewegung des Krans (2) aufierhalb des Kranbetriebes in der Kranfahr-
7 e 7 2/ spur (4); Auswerten (32) des ersten Trainingsdatensatzes unter Anlernen ei-
— . nes ersten neuronalen Netzes (28) basierend auf den erfassten Rohdaten; Er-
% \ / mitteln (34) von ersten Trainingsdaten aus dem ausgewerteten ersten Trai-
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ningsdatensatz; Erfassen (36) von aktuellen Sensordaten mittels des zumin-
dest einen, insbesondere optischen, Sensors (18) bei einer Bewegung des
Krans (2) wihrend des Kranbetriebes in der Kranfahrspur (4); Vergleichen
(38) der aktuellen Sensordaten mit den ersten Trainingsdaten und Detektie-
ren (40) einer Anomalie zwischen den aktuellen Sensordaten und den ersten
Trainingsdaten.
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