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(57) Abstract: The invention relates to a growing system, comprising: - at
least one growing space comprising: * different locations for plants, * a ro-
botic arm provided with at least one tool * moving means arranged to move
the robotic arm between said different locations - electronic and/or comput-
erised communication means, - a remote control station which is at a distance
from the at least one growing space and comprises control means arranged to
control the robotic arm in each growing space via the communication means,
the control means being arranged to control the moving means so as to move
the robotic arm in said growing space between the different locations in the
growing space and/or to control actions of the robotic arm in said growing
space. The invention also relates to the corresponding method.

(57) Abrégé : L'invention concerne un systeme de culture, comprenant: - au
moins un espace de culture comprenant: * différents emplacements pour des
plantes, * un bras robotisé équipé d'au moins un outil * des moyens de dé-
placement agencés pour déplacer le bras robotisé entre ces différents empla-
cements - des moyens de communication électroniques et/ou informatiques,
- un poste de commande distant de 1'au moins un espace de culture et com-
prenant des moyens de commande agencés pour commander le bras robotisé
de chaque espace de culture via les moyens de communication, les moyens
de commande étant agencés pour commander les moyens de déplacement de
manicre a déplacer le bras robotisé de cet espace de culture entre les différents
emplacements de cet espace de culture et/ou pour commander des actions du
bras robotisé de cet espace de culture. L'invention concerne aussi le procédé
correspondant.



