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INSTALLATION D’AQUACULTURE DE HAUTE MER
[0001] La présente invention concerne une installation d’aquaculture de haute mer.

[0002] L’élevage intensif de poissons en milieu fermé tend a se développer
largement de nos jours. Pour cet usage, on a déja réalisé de nombreuses cages
grillagées ou I'on peut mettre en quelque sorte les poissons a I'engrais, les tenir a
I'abri des prédateurs, surveiller leur état sanitaire, puis les pécher facilement

lorsqu’ils ont atteint la taille voulue.

[0003] On connait déja des installations d’aquaculture placées dans des sites
protégés tels que des atolls ou des fonds de fijords. Cependant, un inconvénient de
ces installations est leur confinement car I'eau n’est renouvelée que partiellement et
subit différents processus de pollution. Ainsi, les poissons provogquent une pollution
locale du volume qui les contient, ainsi que celle de I'espace sous-marin situé sous
I'installation, ce qui réduit également la quantité d’'oxygéne disponible du volume
d’élevage. Cette situation favorise le développement des maladies si bien que la
densité des poissons dans les cages doit étre limitée. Cela oblige a utiliser une
grande surface d’exploitation pour réaliser la production visée. Cependant, cette
grande surface sera également polluée. De plus, ces installations peuvent étre
polluées par les rejets continentaux, comme par exemple des nitrates, des eaux

usées des villes, etc.

[0004] Ces installations cotiéres ont également d'autres inconvénients. Elles
polluent les zones cétieéres qui sont le lieu de reproduction privilégié des frayeres de
poissons sauvages, ce qui compromet l'avenir de la production de la péche

professionnelle, déja en régression.

FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26)
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[0005] De plus, ces installations cétieres entrent maintenant en concurrence avec le
développement de la promotion immobiliere, les sports nautiques, la plaisance, le

tourisme et autres activités littorales.

[0006] On a essayé de remédier a ces inconvénients par I'aquaculture de pleine
mer. Pour y parvenir, on a utilisé des cages flottantes ancrées au fond de la mer: Le
fonctionnement de celles-ci est plus satisfaisant lorsqu’elles se trouvent dans des
baies ou des anses protégées des tempétes. Cependant, la pollution reste un
probléme récurant, car 'absence de courants marins ne permet pas une dispersion
suffisante des rejets issus des cages d’élevage, ce qui oblige également a des
réductions de la densité de poissons dans les cages. De plus, ces cages de type
artisanal ne peuvent pas résister aux conditions regnant en haute mer et subissent

également les pollutions rejetées par le continent.

[0007] Plus récemment, des installations de haute mer ont vu le jour. Ces
installations sont ballastées et submersibles et peuvent se soustraire aux tempétes
et aux dangers de surface, elles peuvent étre disposées dans des zones traversées
par des courants marins et comprendre plusieurs modules d’élevages espacés, et

positionnés en travers des courants.

[0008] Elles sont maintenues en place par des lignes d’ancrage munies de
dispositifs de réglage de tension des lignes pour s’adapter au marnage dd aux
marees. La variation de la hauteur d’eau peut aller jusqu’a 12 métres. Ces lignes
d'ancrage sont reliées le plus souvent a des corps-morts qui doivent étre
soigneusement disposés, ce qui nécessite des études de télémétrie, et souvent des
aménagements géotechniques trés colteux, car la stabilité de l'installation dépend
de la précision de ces réglages, la forme indéfinie de ces installations ballastées ne

permettant pas d’assurer a elle seule la stabilité indispensable de I'installation.

[0009] Lorsque les conditions de courants sont bien adaptées, c'est-a-dire lorsque
les courants sont suffisamment forts pour permettre une bonne dispersion des rejets
d'elevage et maintenir une bonne oxygénation du volume d’eau utilisé, ces

installations peuvent donner satisfaction sur le plan de I'élevage.
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[0010] Par contre, dans les mers ou les courants ont une intensité moyenne a

faible, la pollution redevient possible, avec les conséquences déja citées.

[0011] Le but de la présente invention est de proposer une installation d’aquaculture
de haute dans un environnement sain pour les poissons en ayant la plus petite
empreinte possible sur I'environnement en terme de pollution, avec une
combinaison de moyens techniques garantissant la stabilité de la structure et la
sécurité des hommes, avec tous les équipements nécessaires permettant une

exploitation aisée en haute mer.

[0012] Selon l'invention, ce but est atteint par une installation d’aquaculture de
haute mer comportant une ou plusieurs cages pour I'élevage de poissons et une
structure flottante ballastée et submersible. L'installation est caractérisée en ce
gu'elle comporte un dispositif d’ancrage principal présentant une ligne d'ancrage
reliée d'un coté a la structure et permettant de I'autre coté I'ancrage sur un point
unique d’ancrage dans l'environnement de linstallation. La structure comprend en
outre au moins deux coques paralleles équipées de ballasts réglables, ces coques
étant installées au bas de chacune des faces latérales de la structure. L'installation
comprend une ou plusieurs cages carrées ou rectangulaires et sa partie supérieure
constitue un pont de manutention permettant la circulation sur linstallation et
donnant accés aux cages et a des équipements d’exploitation éventuellement

prévus.

[0013] Le but de l'invention est en partie atteint en rendant I'installation mobile grace
a une ligne d’ancrage principal unique permettant d’effectuer un mouvement
giratoire de grande ampleur, en multipliant au moins par 5, avantageusement par
10, et plus avantageusement par 20 ou plus, la .sun‘ace d’exploitation de
I'installation. La stabilité de la structure est assurée grace aux coques situées au
bas de chacune des faces latérales de la structure, moins sensibles aux
mouvements de la mer en surface. Les quilles permettent une meilleure orientation
de linstallation par rapport a un courant d’eau. Si la direction du courant d’eau
change, l'installation peut se déplacer grace a sa ligne d’ancrage unique, tout en
gardant son orientation relative au courant. Cette disposition contribue également a

la stabilité de linstallation. Ainsi, la direction du courant d’'eau a lintérieur de la
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structure est connue et on peut en optimiser l'efficacité par exemple par
'agencement des cages, des points de distribution de nourriture etc. Par exemple la
perte de nourriture par des courants d’eau peut étre fortement limitée en fournissant

la nourriture en amont du courant.

[0014] Il est bien compris que la ligne d’ancrage principale permet I'orientation de
l'installation selon les courants. Cependant, une ou plusieurs lignes d’ancrages
secondaires peuvent étre installées pour par exemple sécuriser l'installation en cas
de défaillance de la ligne d’ancrage principale, sans qu’elles puissent contribuer
sous des conditions normales, a modifier la fonction d'orientation de la ligne

d’ancrage principale.

[0015] La structure est facilement accessible, méme sous conditions
météorologiques défavorables, si la partie supérieure de l'installation comprend une
surface plane de travail, tel un pont de manutention et de circulation donnant acceés
aux cages et aux équipement d’exploitation prévus. Ce pont peut avoir une surface
notamment d’au moins 500 m?, avantageusement 1000 m? voire méme 2000 m? ou
plus. Elle peut faire jusqu'a 60 rrlflg long ou plus. Cette configuration et ces
dimensions permettent de réalise_r une exploitation efficace, avec un minimum de
risque' pour le personnel. De plus, le pont de linstallation peut étre surélevé au-
dessus du niveau des vagues grace aux ballasts de l'installation, ce qui permet de
faire flotter I'installation a différents niveaux en fonction des besoin et de I'état de la

mer.

[0016] Pour améliorer la stabilité de la structure, les coques de la structure peuvent
étre équipées de quilles fixes ou mobiles. La quille d'un bateau désigne la partie la
plus basse du navire. Elle permet de maintenir ce dernier en équilibre et sert
également de dérive. Le terme quille dans le contexte de ce document désigne la
forme d'un corps hydrodynamique qui permet I'alignement de la structure par
rapport @ un courant d'eau. Ainsi, les coques elles-mémes peuvent avoir des
surfaces horizontales et/ou verticales aplaties leur apportant les avantages d’'une

quille en contribuant a réduire les mouvements de roulis ou de tangage.
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[0017] L’équipement des coques par des quilles permet |'orientation plus rapide de
l'installation lors des changements de courants et une meilleure stabilité si la mer

est agitée.

[0018] Avantageusement, les coques peuvent étre équipées de stabilisateurs de

roulis.

[0019] La forme et 'arrangement des coques au bas de chacune des faces latérales
de la structure est une application du concept du navire a deux coques SWATH
(Small Waterplane Area Twin Hull). Un navire avec des coques SWATH est un
navire a deux coques, chaque coque étant profondément immergée. La plateforme
centrale est reliée aux coques par des jonctions minces au niveau de la flottaison.

L'intérét de cette configuration est d'améliorer la tenue a la mer par mauvais temps.

[0020] Selon les dimensions de linstallation il peut étre souhaitable de positionner
les coques encore plus profondément dans I'eau pour éviter les zones parfois trés
agitées prés de la surface. Dans ce but, des éléments de jonction minces et
essentiellement verticaux peuvent étre prévus, qui relient les coques a l'installation.
Les coques peuvent ainsi étre agencées au dessous de l'installation et assurent
dans ce cas de par leur position, leur forme et leur volume, une meilleure stabilité
hydrostatique et hydrodynamique de [linstallation, ce qui rend /linstallation

particulierement stable et insensible aux effets déstabilisants des vagues.

[0021] Les avantages de linvention permettent également I'implantation sur site
sans réglages couteux et permettent de déplacer [linstallation facilement,
rapidement, et de maniére trés économique, ce qui permet de déplacer linstallation

a la moindre alerte de pollution de la surface d’exploitation qu’elle occupe.

[0022] Un point d’ancrage d’une telle installation peut par exemple étre un corps
mort ballasté ayant un dispositif de fixation pour Ia ligne d’ancrage de linstallation.
Cela peut aussi étre un dispositif d’ancrage quelconque tel un ancre a succion, une
tige ou colonne enfouie, ou tout autre dispositif remplissant a la fois la fonction
d’ancrage permettant une rotation circulaire. L’ancrage sur un point unique

d’ancrage présente plusieurs avantages. En premier lieu l'installation peut effectuer
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une rotation compléte sur 360° sur le plan horizontal, par exemple grace a un
support rotatif reliant la ligne d'ancrage au corps mort, afin d’éviter de torsader la
ligne d’ancrage, ce qui pourrait avoir pour effet de la fragiliser. La position de
I'installation s’ajuste en fonction de la direction des courants marins dominants. Les

rejets éventuels de linstallation sont donc facilement dispersés.

[0023] De plus, ce corps mort unique et ballasté permet d’installer et de déménager
Pensemble de linstallation en un temps assez court, ce qui peut permettre
également de pratiquer des changements d’emplacements en cas d’'insuffisance de
courants ou a la moindre alerte d’auto pollution, pour garantir une préservation
totale de la qualité de I'environnement marin et une oxygénation maximale du

volume d’élevage.

[0024] La longueur de la ligne d’ancrage est calculée pour établir une distance entre
'aplomb du point d’ancrage et le point de liaison de la ligne d’ancrage a l'installation
d’au moins 25 m, avantageusement 50 m, ou 80 m et plus. Ces caractéristiques
permettent a l'installation d’éparpiller ses éventuels rejets le long d’un périmétre
circulaire conséquent, de longueur proportionnelle a son rayon, le positionnement
permanent de I'axe longitudinal de linstallation dans 'axe du courant dominant
apportant une meilleure stabilité et également des avantages notables facilitant

I'exploitation.

[0025] Avantageusement, la ligne d’ancrage est un bras rigide ou semi-rigide. La
connexion entre la ligne d’ancrage et la structure et entre la ligne d’ancrage et le
point d'ancrage peut étre une connexion articulée dans le plan horizontal, de
maniére a compenser le tangage éventuel de l'installation et les différentes hauteurs
d’eau dues aux marées. Si le bras est un bras rigide, I'installation peut se déplacer
le long du pourtour d’un cercle défini par la longueur du bras qui représente son
rayon. Le bras peut également étre semi-rigide pour permettre un déplacement libre
de l'installation autour du pourtour d’un cercle sans que l'installation puisse traverser

I'intérieur du cercle.

[0026] Dans un autre mode de réalisation, la ligne d’ancrage est constituée de

plusieurs lignes d’ancrage ou de bras triangulés positionnés de telle maniére que
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les extrémités reliées a l'installation peuvent étre espacées sur toute ou une partie
seulement de la largeur de linstallation, alors que les extrémités opposées se
rejoignent a un bras central assez prés du point central d’ancrage, ou sur le point
central d’ancrage lui-méme. Ces bras triangulés peuvent étre renforcés par des

renforts les reliant.

[0027] Si le bras est rigide et non-articulé linstallation se trouve toujours dans une
position essentiellement radiale au cercle défini par le bras. Le bras peut de
préférence étre articulé en direction verticale prés de ses points d’ancrage ou au
niveau de ses points d’ancrage pour permettre I'adaptation a I'état de la mer et I'état
des courants. Le bras peut aussi étre télescopique pour permettre de maintenir une
longueur de rayon d’ancrage constante mais réglable, quelque soit I'état de la mer

et des courants.

[0028] Les éléments mentionnés ci-dessus et le fait que la partie supérieure de
I'installation peut se trouver en condition normale d’exploitation a 2 ou 3 métres ou
plus au-dessus du niveau de la mer, facilitent I'exploitation de [installation,
notamment des conditions d’accostage et d‘accés constantes et plus sécurisantes.
Les postes et 'équipement de manutention peuvent étre groupés, par exemple a
l'arriere de linstallation, au c6té opposé a celui recevant la ligne d’ancrage. Ce
regroupement des fonctions spécifiques d’exploitation limitent les déplacements du

personnel sur une installation de grande taille qui peut mesurer 60 m et plus.

[0029] L’installation peut notamment étre de forme allongée et constituée de cages

longitudinales et paralléles sur toute sa longueur. Cette disposition permet aux

poissons d'effectuer leurs plus longs déplacements face au courant, ce qui les

rapproche de la vie naturelle et garantit une meilleure qualité de chair.

[0030] De plus, les cages peuvent étre équipées de surfaces grillagées en alliage
de cuivre, cet alliage apportant de grands avantages d’exploitation, comme par
exemple la protection contre les pollutions extérieures, les maladies et les

salissures, une meilleure croissance des poissons, etc.
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[0031] Les cages peuvent étre équipées de cloisons mobiles grillagées ou équipées
de filets permettant de réduire le volume délevage dans le sens longitudinal,
transversal et/ou vertical. Cette réduction peut aller jusqu’a un volume réduit a 2 m2.
Ces réductions de volumes permettent d’effectuer les opérations de triage et de

récupération des poissons jusqu’au dernier poisson avec facilité.

[0032] L'installation peut étre équipée d'un module de commande et/ou de
surveillance autonome, habitable ou non habitable, qui peut étre totalement étanche
et submersible, intégré a linstallation ou amovible, situé sur la partie supérieure de
l'installation ou constituant un module indépendant, flottant et ballasté, submersible
ou semi-submersible. Ce module de commande peut aussi étre un navire aménagé

en conséquence.

[0033] L'installation selon linvention peut également comprendre en plus des
grillages ou filets normaux des cages, des dispositifs de déploiement de filets a
mailles, de treillis, de filets a plancton ou parois textiles soit sur toutes ou une partie
des faces verticales et horizontales de ses cages, soit sur toutes ou une partie des
faces extérieures de l'installation, permettant de les occulter totalement ou en partie
seulement. Chaque dispositif peut étre actionné au moyen de treuils manuels,
d’enrouleurs, de cables, de bras articulés ou télescopiques, manuellement ou de
maniére automatisée, permettant d’intervenir facilement sur les filets, treillis, filets a
plancton ou parois textiles, permettant notamment d’éviter les pertes d’aliments, de
récupérer les déjections, ou d’assurer une protection contre les organismes
extérieurs, telles que les méduses par exemple. La taille des mailles doit étre
choisie en fonction du but, par exemple plus petite pour la récupération des

déjections et plus grande pour la protection contre des méduses.

[0034] L’installation peut en outre étre équipée d’'un mat comprenant notamment
des équipements radio, radar, vidéo et/ou de radio-commande. Le mat peut étre fixe
ou télescopique et/ou escamotable, afin de faciliter la maintenance des
équipements portés par le mat et le transport ou le déplacement de linstallation
grace a la réduction possible de la hauteur du mat lorsqu'il est télescopique ou
escamotable. La hauteur d’un tel méat peut étre d’au moins 20 m, avantageusement

30 m ou plus. Ce méat qui peut étre télescopique et/ou escamotable, permet de
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ramener la téte de mat portant les équipements au niveau du « pont» de
linstallation, et aux hommes d’intervenir sur les équipements sans avoir a monter
au mat. La téte de mat portant les équipements peut également comprendre un
support des équipements, pouvant coulisser le long d’'un méat rigide. Le méat peut

aussi comprendre une nacelle permettant d’accéder au sommet en toute sécurité.

[0035] Pour étre autonome, linstallation peut avantageusement étre équipée
d’hydroliennes et/ou de panneaux photovoltaiques, rigides, semi-rigides ou souples,
ces derniers pouvant notamment étre actionnés par des dispositifs de déploiement
par enrouleurs. En outre, l'installation peut étre équipée d'éoliennes escamotables,

ou installées sur le méat de I'installation, notamment.

[0036] L'installation peut étre équipée de dérives creuses et étanches en totalité ou
en partie seulement, qui peuvent étre lestées et/ou ballastées, et situées de
préférence a l'arriére, sur la partie extérieure de ses faces longitudinales. Elles
peuvent également étre installées sur le pont de I'installation, dans ce cas, elles
n'exercent la fonction de dérive que par rapport aux vents ou lorsque l'installation
est immergée. Ces dérives peuvent contenir différents équipements de commande
ou/et de surveillance, des stockages d’énergie, d’air comprimé ou d’aliments par
exemple, en plus de leur fonction dynamique, et comprendre des moyens d’acces et
une avancée constituant un abri protégeant des vagues. Ces dérives peuvent
également comprendre des aménagements d’habitation. Les dérives peuvent
notamment contenir des conteneurs d’aliments a volumes variables. Elles peuvent
comprendre des ballasts permettant de compenser les différences de poids

d’aliment présents dans ces conteneurs.

[0037] L'invention est expliquée plus précisément ci-aprés a l'aide des figures ci-

jointes qui montrent un mode de réalisation de lI'invention de maniére schématique :

[0038] La figure 1 illustre une installation d’aquaculture selon I'invention en vue

latérale ;

[0039] La figure 2 illustre l'installation d’aquaculture selon la figure 1 en vue de

derriére ;
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[0040] La figure 3  illustre l'installation d’aquaculture selon les figures 1 et 2 en

vue de dessus.

[0041] La figure 1 illustre un mode de réalisation d’'une installation d’aquaculture
selon l'invention en vue latérale. |l est précisé que cette figure, ainsi que les autres
figures, montrent I'installation de maniére purement schématique pour expliquer le
mode de fonctionnement général de l'invention. Les figures ne sont ni a I'échelle ni
complétes mais montrent de maniére schématique uniquement les éléments qui

sont necessaires pour apprécier 'invention.

[0042] L'installation comporte plusieurs cages rectangulaires 1 pour I'élevage de
poissons et une structure flottante ballastée et submersible 2. L’.installation est
globalement de forme rectangulaire. Elle comprend deux coques paralléles 5
installées au bas de chacune des faces latérales 7 et présentant des quilles. La

partie supérieure de I'installation présente en grande partie une surface plane.

[0043] L’installation comprend en outre un dispositif d’ancrage présentant un bras
d’ancrage 3 rigide. Le bras est relié d’'un coté 6 a la structure 2 de l'installation et est
ancré de l'autre coté sur un point unique d’ancrage 4 dans I'environnement de
l'installation, en 'occurrence sur un corps mort ballasté et installé sur le fond de la

mer.

[0044] Les raccords du bras 3 des deux cotés 4, 6 sont des raccords articulés
autour d’axes horizontaux pour pouvoir compenser les effets du marnage. L’ancrage
au point unique d’ancrage 4 sur le corps mort permet une rotation de l'installation
sur 360° dans le plan horizontal. Le bras 3 peut étre télescopique pdur maintenir le

rayon de rotation r constant indépendamment des marées.

[0045] Les coques 5§ comportent des ballasts réglables pour pouvoir régler le niveau

de flottaison 10 de l'installation ou provoquer son immersion a la profondeur choisie.

[0046] La partie supérieure de l'installation se trouve 2 a 3 métres au-dessus du

niveau de la mer en condition normale d’exploitation. Les conditions d’accostage et
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d’'accés sont ainsi plus sécurisantes. Les postes et 'équipement de manutention 9
sont regroupés a l'arriére 8 de l'installation, au cété opposé a celui recevant le bras
d’ancrage 3. L'installation comporte ainsi un mat 11 escamotable pour transmettre
des signaux radioélectriques, des panneaux photovoltaiques 12 pour rendre
I'installation autonome ou encore des aménagements d’habitation 13 pour le

personnel de maintenance.

[0047] La figure 2 montre I'installation selon la figure 1 en vue de derriére. On voit
les deux coques 5 au bas des cotés latérales 7 de la structure 2. Les coques 5
présentent des quilles 14. La position des coques 5§ en bas de la structure est une
application du concept SWATH qui rend l'installation stable et insensible aux effets

déstabilisants des vagues.

[0048] La figure 3 est une vue de dessus de l'installation selon les figures 1 et 2.
L’installation est de forme rectangulaire avec une surface de base rectangulaire
allongée de 60 m de long. Le bras d'ancrage 3 relie l'installation a un point
d’ancrage unique 4 sur un corps mort ballasté au fond de la mer et permet a
l'installation une rotation sur 360°. La longueur du bras rigide 3 est choisie telle que

le rayon de rotation de l'installation est de I'ordre de grandeur de 80 m.

[0048] La connexion 6 du bras 3 a la structure 2 est articulée pour permettre une
rotation de linstallation par rapport au bras 3 autour d'un axe horizontal pour
compenser les effets du marnage. Cependant, la connexion 6 est sinon rigide tel
que la structure 2 ne peut pas tourner par rapport au bras 3 mais uniquement autour
du point unique d’ancrage 4. Un changement du courant de la mer a 'emplacement
de l'installation entraine ainsi un déplacement de linstallation par rotation autour du
point d’ancrage 4. La surface d’exploitation de linstallation est de cette maniéere

multipliée et les éventuels rejets de l'installation dispersés.

[0050] Les cages 1 a lintérieur de la structure sont disposées dans la direction
longitudinale sur toute la longueur de Tlinstallation. Les quilles permettent
I'orientation automatique de l'installation dans le sens des courants. L'orientation de
l'installation définie'par rapport aux courants a plusieurs avantages. Elle permet par

exemple aux poissons d’effectuer leurs plus longs déplacements dans des cages



WO 2014/060107 12 PCT/EP2013/003129

longitudinaux face au courant C, ce qui les rapproche de la vie naturelle et garantit
une meilleure qualité de chair. En plus, les endroits de fourniture de nourriture peut

étre choisie en amont du courant pour limiter des pertes.
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13

REVENDICATIONS
Installation d’aquaculture de haute mer comportant

une ou plusieurs cages (1) pour I'‘élevage de poissons et

une structure (2) flottante ballastée et submersible
caractérisée en ce que

l'installation comporte un dispositif d’ancrage principal présentant une ligne
d’ancrage (3) reliée d’un coté (6) a la structure (2) et permettant de I'autre coté
d’étre ancrée sur un point unique d’ancrage (4) dans I'environnement de

'installation,

la structure comprend au moins deux coques paralléles (5) contenant des
ballasts réglables, ces cogues (5) étant installées au bas de chacune des

faces latérales (7) de la structure (2),
la ou les cages (1) sont carrées ou rectangulaires, et

la partie supérieure de l'installation constitue un pont de manutention donnant

accés aux cages.

Installation d’aquaculture selon la revendication 1, caractérisée en ce que les

coques (5) sont équipées de quilles fixes ou mobiles.

Installation d’aquaculture de haute mer selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce que la ligne d’ancrage est constituée d’'un bras (3) rigide

ou semi-rigide et/ou télescopique.
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10.

11.

14

Installation d’aquaculture de haute mer selon I'une quelconque des
revendications 1 a 3, caractérisée en ce que la ligne d’ancrage est un bras

rigide ou semi-rigide composé de plusieurs bras triangulés.

Installation d’aquaculture de haute mer selon 'une quelconque des
revendications 1 4 4, caractérisée en ce que la connexion entre la ligne
d’ancrage et la structure et entre la ligne d’ancrage et le point d’ancrage est

une connexion articulée dans le plan horizontal.

Installation d’aquaculture selon I'une quelconque des revendications 1 a 5,
caractérisée en ce que le dispositif d’ancrage (3) permet une rotation de

I'installation sur 360°.

Installation d’aquaculture selon I'une quelconque des revendications 1 a 6,
caractérisée en ce qu’elle est de forme allongée et constituée de cages (1)

longitudinales sur toute la longueur de l'installation.

Installation d’aquaculture selon 'une quelconque des revendications 1 a7,

caractérisée en ce que les cages (1) sont équipées de cloisons mobiles.

Installation d’aquaculture selon 'une quelconque des revendications 1 & 8,
caractérisée en ce qu’elle comprend des dispositifs de déploiement de filets
a mailles sur toutes ou une partie des faces verticales et horizontales de ses

cages et/ou sur toutes ou une partie des faces extérieures de l'installation.

Installation d’aquaculture selon I'une quelconque des revendications 1 a 9,
caractérisée en ce qu’elle comprend des dérives (14) creuses et étanches

situées a l'arriere (8), a I'extérieur des faces longitudinales de l'installation.

Installation d’aquaculture selon 'une quelconque des revendications 1 a 10,
caractérisée en ce que les dérives (14) creuses sont situées sur le pont de

I'installation.
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12.

13.

14.

15.

15

Installation d’aquaculture selon la revendication 11, caractérisée en ce que

les dérives comportent des ballasts réglables.

Installation d’aquaculture selon l'une quelconque des revendications 1 a 12,
caractérisée en ce qu’elle est équipée d'un module de commande et/ou de
surveillance étanche et submersible, intégré a l'installation ou amovible ou
constituant un module indépendant, flottant et ballasté, submersible ou semi-

submersible.

Installation d’aquaculture selon I'une quelconque des revendications 1 a 13,
caractérisée en ce qu’elle est équipée d’'un mat (11) comprenant notamment
des équipements radio, radar, vidéo et/ou de radio-commande et en ce que ce
mat est fixe ou télescopique, et/ou escamotable, notamment intégré a

l'installation ou au module de commande.

Installation d’aquaculture selon I'une quelconque des revendications 1 a 14,
caractérisée en ce qu’elle est équipée d’hydroliennes et/ou de panneaux
photovoltaiques (12) rigides, semi-rigides ou souples, notamment actionnés

par des dispositifs de déploiement par enrouleurs.



