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Digitales Fllterfilr digital cOclierte Nachrlchtenslgnale, lnsbesondere Audloslgnale, mlt elnem Schlebere­
glster (SR) zur Speicherung der dlgltalen Slgnalwerte, elnem Rechner fQr die Berechnung neuer Aus­
gangswerte wrgegebener Llnge fQr jeden Slgnalwert und elner Schaltung zur Ermlttlung der Koeffizi­
enten fOr das dlgltale Fiiter, gekennzelchnet durch: 

- elnen VorprozeB zur Aussortlerung von Slgnalwerten oder Koefflzienten fQr alle solche Signalwert­
Koefflzlenten-Produkte, bet denen eln Multlplikator 'O' oder annlhernd 'O' vorgesehen lat; 

- eine Sortlerung der verble~benden Koefflzlenten entsprechend lhrer GriiBe; 
- elne Begrenzung der Anzahl der sortlerten Koefflzlenten auf elne vorgegebene Anzahl, 

wobel lnsbesondere eln Korrelator zur Ermlttlung von Obertragungselgenschaften zur Ermlttlung 
der Koeffizienten filr das dlgitale Fiiter dient. 

2. Digltales Filter nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet. daB die elnzelnen· Schlebereglsterzellen mlt 
elner Schaltmatrlx so verbunden slnd, daB entsprechende Gruppen von aufelnanderfolgenden Zellen zu 
elnerentsprechendenAnzahl von Ausglngen durchschaltbarslnd und die an den Ausglngen verfiigbaren 

3. 

4. 

5. 

Ausgangssignale elnem Slgnalprozessor zugefilhrt warden. · 

Dlgltales Filter nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzelchnet, daB die Schaltmatrlx und der Signal-. 
prozessor synchron von elnem Vorprozessor gesteuert werden. 

Oigltales Filter nach elnem der AnspriJche 1 bis 3, dadurch gekennzelchnet, daB die oder eln Tell der 
Werte am Ausgang der Schaltmatrlx zwischengespelchert werden, um mehrere Berechnungen nacheln­
ander ohne Schlebevorgang durchfilhren zu konnen • 

Digltales Filter nach Anspruch 4, dadurch gekennzelchnet, daa die Ausgangssignale nachelnander mit 
den gleichen Koefflzienten berechnet und jeweils In verschledenen Ausgangsreglstem oder Akkumula­
toren addiert warden. 

6. Digitales Filter nach elnem der AnspriJche 2 bis 5, dadurch gekennzelchnet, dae. anstelle von Schlebe-
so register und Matrix ein RAM und ein AdreBspelcherverwendetwerden und durch einen zyklischen Umlauf 

des AdreBspelchers die Adressen bereltgestellt und bel jedem Umlauf um '1' erhoht werden. 

35 
Cl alms 

1. Digital filter for digitally coded communication signals, especially audio signals. including a shift register 
(SR) tor storing the digital signal values, a computer for calculating new output values of predetermined 
length for each signal value and a circuit for determining the co-efficients for the digital filter, characterised 
by, 

40 - a preliminary process for sorting out signal values or coefficients for all such signal value • co-effi-
cients - products for which a multiplier of •o• or approximately "O" Is provided; 

- a sorting of the remaining co-efficients In accordance with their magnitude; 
- a limiting, of the number of the sorted co-efficients, to a predetermined number, 

wherein, In particular, a correlator serves for determining the transmission properties for determining the 
46 co-efficients for the digital filter. 

2. Digital filter in accordance with Claim 1, characterised In that, the Individual cells of the shift register are 
connected to a switching matrix In such a way that corresponding groups of successive cells can be switch­
ed through to a corresponding number of outputs and the output signets available at the outputs are sup-

so plied to a slgnal processor. 

55 

3. Digital filter in accordance with Claim 1 or 2, characterised in that, the switching matrix and the signal 
processor are synchronously controlled by a pre-processor. 

4. Digital filter in accordance with any of the Claims 1 to 3, characterised In that, the or a part of the values 
at the output of the switching matrix are buffer stored In order to be able to carry out a plurality of calcu­
lations, one after the other, without a shifting process. 

4 
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Digital filter in accordance with Claim 4, characterised In that. the output signals ara calculated, one after :; .,, · 
the other, using the same co-efficients and are respectively added in dlffe~nt output reg!s~rs or;._CCU..:.:::~; ::.··;.,.17~··:·~:,, mutators. . · · · · · · ·· ·· · · · · · ·· · • -"-: · 

~-...... ........... . 
Digital filter in accordance wtth any of the Claims 2 lo 5, characterised In that, a RAM and an.add~"·"·; .. :.-.. ;:;.::::-.;. 
store are used Instead.of a shift register and a matrix and the addresses are made available ~uring aeyCJlc~ ·· ·· ··--·"-·"·· 

"!'·.:.r 

cycle of the address store and are Increased by •1• at each cycle. · 

10 Revendlcatlons 

1. Flltre num6rique pour des slgnauxd'information cod6s en num6rfque, en partlculler desslgnaux son, avec 
un reglstre • decalage (SR) pour la mlse en memolre des valeurs de signal' num6rlques, un ordln~teur 
pour le calcul de nouvelles v&Jeurs de sortie d'une longueur predMlnle pour chaque valeur de signal et 

16 • un circuit pour determiner les coefficients pour le.flltre nu~6rlque, caract6ris6 par: 
- un processus pr6llminalre pour trier des valeurs de signal ou des coefficients pourtous les produits 

de co8fflclents et de valeurs de signal pour lesquels un multlpllc:ateur 'O' ou approxlma~lve­
ment ''1 est pr6w : 

- un tri des coefficients qui restent selon leur grandeur; 
20 - une limitation du nombre des coefficients trl6s fl un nombre pr6d6flnl, 

2S 

30 

un correlateur servant en partlculler 6 d6tennlner des qtiallt6s de transmission pour determiner les 
coefficients pour le flltre numertque. · 

2. Flltre num6rique seJon la revendicatlon 1, caract6rls6 en ca que les dlff6rentes cellules du registre ii d8-
calage sont llees ii une matrice de commutation de telle manlitre que des groupes correspondants de 
cellules successives peuvent Atre commutes $Ur un nomt.re correspondant d.e sorties et les slgm~ux de . · 
sortie dlsponlbles aux sorties sont amen6s 11 un proce~seur de slgnaux. · 

~. Flltre numerique selon la revendication 1 ou 2, caracterlse en ce que la matrice de commutation et le 
processeur de slgnaux sont commandes de man litre synch.~ne par un pr6prQcesseur. 

· 4. Filtre num6rlque selon l'une des revendications 1 6 3, caracterlse en ce que les valeurs ou une partle . 
des valeurs sont m6morisees temporalrement A la sortie de la· matrice de commutation pour pouvolr ef­
fectuer plusleurs calculs l'un apres l'autre sans operation de d6calage. 

35 5. Filtre num6rique selon la revendlcatlon 4, caracterlse en ce que les slgnaux de sortie sont calcul6s l'un .... 
apres l'autre avec les mtmes coefficients et sont additlonn6s respectlve01ent dans dlfferents reg,8're · 
de sortie ou accumulateurs. · · · 

6. Rltre num6rlque selon l'une des revendicatlons 2 A 5, caract6rls6 en ce qu'l la place du reglstre a d6-
40 calage et de la matrice on utilise une m6molre vive et une m6molre d'adresses et que les adresses sont 

mises I\ disposition par une rotation cycllque de la m6molre d'adresses et qu'elles sont augment6es 
d' '1' 6 chaque rotation. 
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