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Detail X 

(57) Abstract: The present invention relates to a method for determining 
an X-Y position, in an X-Y coordinate system, of a rotation axis (12), 
perpendicular to the X-Y coordinate system, of a substrate receptacle (14) 
for receiving a substrate (3), said substrate receptacle being rotatable 
about the rotation axis (12), comprising the following steps: - determining 
a first X-Y reference position RP of a reference marking (10) provided on 
the substrate receptacle (14) or on the substrate (3), - rotating the 
substrate receptacle (14) by a defined rotation angle R, more particularly 
180 degrees, about the rotation axis (12), - determining a second X-Y 
reference position RP' of the reference marking (10), this position having 
been changed by the rotation, and - calculating the position of the rotation 
axis (12) in the substrate plane. 

(57) Zusammenfassung: Die vorliegende Erfindung betrifft ein 
Verfahren zur Bestimmung einer in einem X-Y-Koordinatensystem 
liegenden X-Y-Position einer senkrecht zu dem X-Y-Koordinatensystem 
liegenden Rotationsachse ( 12) einer um die Rotationsachse ( 12) 
rotierbaren Substrataufnahme ( 14) zur Aufnahme eines Substrats (3) mit 
folgenden Schritten: - Bestimmung einer ersten X-Y-Referenzposition RP 
einer an der Substrataufnahme (14) oder am Substrat (3) vorgesehenen 
Referenzmarkierung ( 10), - Rotation der Substrataufnahme ( 14) um 
einen definierten Rotationswinkel R, insbesondere 180 Grad, um die 
Rotationsachse (12),- Bestimmung einer zweiten, durch die Rotation 
geanderten X-Y-Referenzposition RP' der Referenzmarkierung (10) und -
Berechnung der Position der Rotationsachse ( 12) in der Substratebene. 


