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mit den beiden, daran um eine gemeinsame Achse 50 lichen Bewegungen in der Ebene frei verstellbar
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grahmen relativ zu dem Hauptirdger etwa in verti- elektronischen Komponenten ausgebildeten Ar-
kaler Richtung, dass heisst, in Richtung zugeordne- beitsstation zuflhrbar ist.
ter, elektronischer Komponenten (Chips) verstell- Diese Aufgabe wird erfindungsgemiss dadurch
bar. Der dritte Tragrahmen ist mit einem weiteren, 65 geldst, dass das Trégerelement als einstlickigs,
als Linearmotor ausgebildeten zweiten Motor wirk- durch eine obere Deckenwandung, einen unteren
verbunden und der zweite Tragrahmen zur Aufnah- Boden sowie diese miteinander verbindende Wén-
me eines an seinem vorderen Ende mit einer Kapil- de gebildete starre, gehduseartige Zellenkonstruk-
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Figure 7 shows afﬁrag[ggmpgt i ng device for & sprechend ausgebildete Klemmvorrichtung 35. Das

Fig. 10 den in Seitenansicht dargesteliten mit dem Antrieb 25 wirkverbundene Kontaktieror-
zweiten Tragrahmen geméss Fig.9, gan 150,150 ist mit den einzelnen Teilen um eine

Fig. 11 einen in Schnittansicht dargestellion gemeinsame, etwa horizontal angeordnete Achse Z
eloktromotorischen Antrieb flr das zweier Achszapfen 265,265 um einige Winkelgrade
Kontaktierorgan geméss Fig.1 und 4s in Pfeilrichtung Z" (Fig.1) etwa oszillierend (schwin-
2, gend) in dem Trégerelement 280 gelagert.

Fig. 12 einen in Fig.1 durch einen mit A In Abhéingigkeit von der Schwenkbewegung in
bezeichneten Kreis dargesteliten Pfeilrichtung Z" werden, wie in Fig.2 schematisch
Ausschnitt einer mit den beiden dargestelit, von dem Drehgeber 260 bewegungsab-
Tragrahmen in Wirkverbindung ste- 50  hiingige Signale S1 einer ersten Auswertesinheit
hende Kontaktvorrichtung, 180 zugefithrt. Die in der ersten Auswerteeinheit

Fig. 13 eine schematische Darsteliung des 180 entsprechend ausgewerieten und verarbeiteten
in Fig.1 dargestellten Kontaktieror- Signale S1 werden als Signale S2 einer ersten
gans, Regeleinheit 185 und anschiiessend alg Steuer-

Fig. 14 oine zweite Varianie des als per- 55 oder Regelsignale S3 dem elektromotorischen An-
spektivische Sprengzeichnung dar- trieb 25 zugeflhrt.
gestellten Kontaktierorgans, Die aus den wesentlichen Teilen 290 und 260

Fig. 14a  einen als Blockschaltbild dargestell- und dem die einzelnen Teile umfassenden Kontak-
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second supporting. frame of the contacting el enent arranged in the first

supporting frare, acgording to FigugagesegBy 2, 30 6 Figure 8

shows a cl anping device for the contacting el ement according to Figures 1

and 2, Figure 9 shows the second supporting frane represented in section,
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(Fi gurvgnk!g zueinander orientierter Koordinaten etwa in 40  stlicks 11" ist eine Ausnehmung 24 vorgesehen,

Pfeilrichtung X und Y freischwebend verstellbar. welche zur Aufnahme und Befestigung eines ersten
Zur Erreichung der freischwebenden Bewsgung Federslements 34 (Fig.1,2) ausgebildet ist.
der gesamten Vorrichtung 200 auf einer entspre- in Fig.6 ist der erste Tragrahmen 10 in Ansicht
chend ausgebildeten Grundplatte (nicht darge- gomiss Pfeilrichtung B in Fig.4 dargestellt und
stellt) ist der Boden des Trigerolements 200 mit 45 man erkennt den aus den Teilstlicken 12',12" gebil-
einem entsprechend ausgebildeten Luftkissenlager deten, horizontalen Tragarm 12 sowie ein Teil des
versehen. abgewinkelten Teilstlicks 11" des Tragarms 11.
In Fig.3 ist eine Variante des ersten Tragrah- Das vordere Teilstick 12" ist mit einer Ausneh-
mens 10 in perspektivischer Ansicht und in Fig.4 in mung 24’ versehen, welche zur Aufnahme und Be-
grosserom Massstab in Draufsicht dargestelit und 50  festigung eines zweiten Federelements 34’ (Fig.1,2)
man erkennt zwei Tragarme 11 und 12, welche ausgebildet ist. Am vorderen Teilstlick 12° des
zwei etwa in paralielom Abstand zueinander ange- Tragarms 12 ist eine Tasche 17 mit Offnung 17
ordnete und im mittleren Bereich durch einen Steg vorgesehen, in welcher Tasche 17 die mit dem
13 miteinander verbundene vordere, erste Teilstilk- ersten und zweiten Tragrahmen 10,50 wirkverbun-
ke 11" und 12" sowie zwei im hinteren Bereich 16 55 dense und in Verbindung mit Fig.12 niher beschrie-
miteinander vereinigte, zweite Teilstlcke 11 und bene Kontakivorrichtung 70 angeordnet ist.
12 aufweist. Zwischen den beiden hinteren, schrég In Fig.8 ist die Klemmvorrichtung 35 in Drauf-
zueinander verlaufenden Teilstlicke 11’ und 12 ist sicht dargestellt und man serkennt ein erstes
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eval uating unit 180. The signals Sl1 processed 25 and eval uat ed

COr r es podisthimsgicly 40 sowidan kweited Klermastiokt45Ng uni Bfeilti@GungrZ =mu ﬁpigh@dda%miage\a?hsz S2
to a fi metcheKarmnmstiicke 045 dBdemesiéntEndmimas ¢ o niKpnidkteostehee grightametm gniteingnded 8 V8-t o
t he el eotesantlichen trajttels] pinaseAchBzapigirsc3a eipdsce 20 Overkindungs tpwagliahf ist Bie AchseeAtlnd|Ge30
parts 2Jpkugmpgrta Wruid e im aritierent Pareiche| enenipnksisl % pilder fpweils @ip ieyob alscoganann-

i ndi VI dlS’H'ICh [Pl 3%, Bletfedes 38 apsgebildetet Verlint 3 os'édsc}hweﬂk?f@%q 7y barsichpenpe Eﬁr‘ﬂ‘?@d‘

f or Isupgpplement misslpendar wirkveraunden Tindh Pasy o eYHBBRStel dey heiden TrageahmensiO und 50.

arranged""E?FP 'F'H'@ 450‘???5 iy °'§I ﬁ”(‘sci?fb 150" §§1 ' GF'égle'im"“i s"':'? ieb 25

provi de&“’% Iaf'ary 1790 wel i 5K sfc l‘ﬁ“"dt
um |m v%relze %el:gg g%e Is

C.hl p e' :E %l ﬁ{%gé smdt) 1%6” ne?é

diagra 397%%& Aol Eorbn 1 Sho | uX éoe%e‘?%ﬁ.@ﬁ ed
wire coidy, ssteilﬂ > o ﬁ' Sl el i

detai |, r&m ﬁya HalfbibiF orksraer%% ?.Ik or 3%%09
devi Ce 3weifdh rKﬁ cl@ﬂi i Ricit @s@éllieﬂ@e—e erren»tae Qiafidioit 52 Onie %&n irh ®hBfilgU&Echnitt
cent r al lg&tidupbsmidelhesmdibtetisiiding) ébar bEKS- NEE ES&RE Ye-Binfi AgBoIlbASE Stafdbks B RESE
force ofsigihsie Biattleden 38 IbliRE ¥n weséntiicherdgity €vVed Kabts durdht dirdh Imittidrb St Bo, 2 Gonsihdre Ct
or throught hdner o&Gichrent Gaékstalle doh ®ei@dneCt I i Cdeijodnnidl Auémohmbngeh 2828 S inf dichen
phase caebn éspBlkiiomggre®n Bagbgen dib,RUCKAtetd a Codié Spidlendirper 39,33 @nguo@ingt tsindchiy Sta-
connect dehitt @ner hawvisitien deinr sdides Uil@ramstiickep f r anetotkBrpers26/26l habes uneret Bieges 8Z.8Mdind
suppor t 4045 Bngaordneled, Driickfeder i i Pleilristangy i reg  t ¢heret Stege 388 DielunHreh FEtega B&37L 2ihd
are cl osewlativwyuearider keweghaten idpmmstickesffondi ngih ydep mitt néepothiepden 7Aushahmyngee drieht]
phase t ed 4% finy yerdergiy Endg #0des Kiamumslligksand ¢ ordhers hessithneg sersehaqengn Qrundpiatie 30
suppl i ed0tupd eopde P@dﬁ@ﬂﬁ%éﬁdel%des\/%'?mvml ch gyl ainen §igp |30 (M JHostand zu @%9@1’&'

mel t ed éﬁ'c'fshé"’ \}ﬁ‘ rl% %&emﬁm@ﬁ%m)\ﬁﬁ%ﬁne | sorfinep Discnbpergp, 1909 M?ﬁ' jn ¢

fje“te pgsnp@n ena ar %elchnet)
iy ,?; E%w R e
b th
Sﬁbnfgﬂtdogédfa‘ﬁ %r??: &rei SFE#Q r290er some t%asfggere i ol sm , wié in Fig.2

cory esp u not repr sent d “% en "ff{"'te'" mbm

coor di ”gt Srigy %ﬁdeiﬁ gau t 8 SWeRBH, %ﬂtsﬁr@qhgr{cgur e 2m|t @i éhE‘GIs LR sfea%'%n% den sd li‘tzeb‘ét ed
in the plakfarthe bé nsBi8ls 675 behadileie t O eafNdie idafbgund BeLERErahg AEJebifRi¥ten
the frearaguhmel BO il RINERNiTGbrotHaR dalgel € devirgRetikfibrd B0 anit Qéd RRBMIEMED Y 22
fornmed kpmer Mskhiesod in(StRénanshhl ®oEBIhed) t hevelsaren. Ddr AntiBb 25! RP Atiels Schragbeh 3200
i S proviodedh 58 huiweisefddr Traghaied i 50T1ay eihe MBE aFI.2L 4if Bodbh dor KddHsr 208 des| Thagefe@t €
3 a var ietwat hatisciialeaarfig rapégelsildgtaro rksipag sy ame  1fGenitss298 ftiskdn befestipier spect i ve vi ew
and i n Melghar én dordenencBekeinhgincstegartig ausgebil-pl an vi eBuain ding waissecheds tEregung, vbiugds-
and 42 dlates besl wecsnenBiteingHdydurehdmndenesnt f | risepsiarch piné gesteserieddridetegeliocBleia:
arr angedlile!nmtqﬂaﬁﬁlm'b ewed dwrghnejnane Sehliiz @4 t 0 e astlamdibigung derdSnuilsnidenor 83133 wird pige
central (figl) getrengteclrilp 55195c pufiygistaunddy 130 avoriiiele Relafivbewggung cled arl osiant Tragrah-
pi eces lipterenGpreich mit gijeniARcragng I"erﬂ'lf‘h 10 df‘ﬂb?o PWe?'H@‘ﬁ“e'!ﬂ?Q“P"E@ PH 29 gu den

Bet ween °t"F{B f’?‘%:"fgg"’ég‘:e i ‘i"; | pi teeces 11' an E{? 2]998?!?2' WF‘?’?‘F@OF“r‘@F‘aﬁ"P ve

Eg ,? ﬁgh ot fict r%(ggl ?/?uﬁi en Stﬁ:raugzbrsne 15 e QFF?I@"};@:& eine :E esamth F‘qun 60 , 16

, oder dergleichen zusammenpress aren Klemmteile bezeichnete Vorrichtung zur Elnstellung und Justie-
55,55 je mit einem seitlichen Auflageteil 56,56 rung der Relativbewegung des zweiten Tragrah-
versehen, in welchen jeweils eine taschenartige mens 50 in bezug zu dem ersten, um die beiden
Ausnehmung 57,57 zur Aufnahme und Befestigung Achszapfen 23,23 um einige Winkelgrade
der Federelemente 34,34 (hier nicht dargestellt) schwenkbaren ersten Tragrahmens 10 dargestellt.
ausgebildet ist. Das einzelne Federeloment 34,34 50 Die Vorrichtung 60 umfasst ein Winkelstlick 61,
ist, wie in Fig.1 und 2 schematisch dargestelit, welches mit sinem Schenkelisil 617 am Steg 13
einerseits mit dem ersten Tragrahmen 10 und an- - des Tragrahmens 10 mit nicht dargesteliten Mitteln
dererseits mit dem zwsiten Tragrahmen 50 wirkver- befestigt ist und in einem senkrechten Stegteil 61’
bunden und bildet im wesentlichen eine im Ab- eine nicht bezeichnete Bohrung aufweist, weiche
stand D zu der Achse Z angeordnete Gelenkstelle s5 Bohrung zur Aufnahme seiner durch eine Stell-
Z', mittels welcher der zweite Tragrahmen 50 zu- schraube 62 von der einen Seite gegen den Vor-
sammen mit dem Transducer 175 (Ultraschalitrans- sprung 53 des Tragrahmen-Bodens 58 pressbare
ducer) relativ zu dem ersten Tragrahmen 10 in Druckieder 63 vorgesehen und ausgebildet ist.



two front partial pieces 11'" and 12'' there is 15 provided a base partial
pi ece 14. In the per gendi cul ar wa e rear regiongl6, not shown any
further, there is prgw ded a perpgir,lglrygglggsrb?ec'ess 16' fororlned like a
groove, which is formed for receiving a magnetic body 20 arranged spaced

t her etEnd in FHogen ©4 Jes bhten 2hRagighmensx torat el y bazalahirdtoh iGordeneg)getdnet, \eabeide? Badi-
oper at angedrdnete Qunt axit aident Gewihds edratalibaré C NDt 0s Raws KLisGEE € lals glier il )des Astanddss  of
a fastgtelischapupé 68 bat 2ibe Sadkiothhohrongcfdedur ¢ pl aDegew@R ist22' arranged t hereon and

i s conmgnabreel eingrt gegeredin anderst Seite slee Yomt ed, forDlexq#meed iygschrieberiei ung hevorzugte 25
|i ke, sPoingshB3 firkendonsypgidader Gy Dier awpllo 105 TAeordnupg des Massanscivproypides1 M iy Ber

t hei r Drugkfedey) 64 st weraugsweise miy ginem @mb!ouz 1g8ich deg plerery HalkiyrisaheneE' 9awitylgiptet
sect i o¥rung 5%pngae ’6"9?" Zapfeny FGR" Wﬂ‘ﬂaﬂ? - s Riap eptimajechyspuchiupg 5%’% M%ﬁVP@ﬁ‘i“"QThe

web 139°Bﬂ'ﬁPreE‘P| it %'s m ﬁ"? a ;%‘%&ﬁ'ﬂ"“ '39’9%“" S fis “g? der ge-
penetr 9{@'& E%ﬁ
o e e ereg}é’ 1 “?5 ﬁfﬁ%‘? % 4

repr S\% ﬂd r | IS S

11' B?fp d d 17 hu'?ut tb%ﬁ%
part_ Lol tusd ab Qﬁd% so - TlaaB m dgﬁFHeﬁ% érgte +r9, aﬁs
and 2, g4 %nd%é%b( llar%eﬁ@'a\ﬂ Bhip 476 T ASt Gi3h NG bbirtr Rl i

Fi gureexaasiaﬁmom@n hsﬁépr&huha@rn&blm f rame nddd ausheSchiobsoR Rt. accordl ng to Tne
V-V in Frghs esigt A VelBRdimgThide® Aibeis- M 11 carFidisl SGIGN inMi goRpékidsch Pirgbsic®rt el y
hor i z ount Eunktiersiwéisd eiftjasdebedchrisbeticéndimr t i al Spliemgzeichhing eibkp Waratie Yoirds iy @6k Ge-

r el\z_a},bdee Gbtaattielt anitwiot Hazdidhaetd) Bantaktvgyrighar t 18 sipathaitt mit 1500 hazeithnetold KostakliSrorghrise
web 1 3tung dnd mah@rkdomt ein T8ilstlick Hes Didgeelel5 mi t land inen erkgintosin Tisiicledins Meagrahinenseon
10 i n metts 290r sin Asiistidel doscisansdueerbaBiesopar t i alit spwie @ing &n depGosandendt roh7Q hereicwer
si de ofie deremit denfuspelmung 17 pide@iinung) 177 t her estp Hoptakterrishiungy Der \iiti ertspreshendanired
for rewephaney Tagrmf ‘e’t’s'é'e@rﬁfﬂgr Sragrphmens spr i nolsungae i deAC*(Sﬁzg@rse@nq Tragrahmens
The fi | 10sin slam Aeanehmiga {17 alse MR Onigh njhepr es enfl@ dat ginen giwe Ndprmigen Profjigyesscinitt und
accor d¢ 'Be"t"ﬂ@e"h?"l‘ e |s?"€E'P‘?sﬁ'hdafﬂes ho%n Fsh a‘FF@{ﬁ eigeny hEQF?EP"t'-:rﬁ'ée H‘?ﬁ"’ﬁz"@ﬁ‘t Eﬁ"

suppor‘“tte" 3 °T"2kt°'9'i‘5‘r ﬁ’eél'“q °" ‘Fhfl aI mer Fig-12 a“sg '%'b%ﬁ’f‘

wel |

The fr d'B'P%"gg ZI'E 9 FQS\'H ded e " b ! 3°St§“ ﬁktmg‘otf’ér med
f o recebﬁa 1o de,ndnénmw %. g g |

the F T BEnaB Sy deaf'ra(%%mﬁ\%ﬁ 50 4st, qu ‘?3 uppogg;nerag &fs&ebh&te‘ﬂ Ai’: ﬁ ga1
pocket gclematibch n@nsy ol 36 Rdr§ii3toth, rmt de¥ ' Clﬂlr Bis ncl‘ltr?hgairor oW Sher

CONt aCkeidhRHNaIE €2 [ Abstand @ You (N ABRsbe2l t hﬁgéstemaﬁ u@mézé&nétaﬁw&%am on zur
SUPPOT gnbébidinkt. BidtACHES Z e TRIRNASHE A b Whed I N Beefighhdtddl KadkivaiichiRg Y07 Glsgstilded t h
Fi gur enigkifoi irh vekdnfiictied dirch > @l aréh Mee- dexsi C BisoniaRivaiitatoRy 78 hitlbirieh 2ir LapéMgand
a f i r Sgranbdennpi digeopinetere udDint Frag&blemeént a Seaes TrafddadoR M5 Rusgeliideétlén Trgrafiton
seen, 28higelagarion Mphsapfapi 285265° 40 did Bear € Op &Y il 2nel yn Alsstand eiebEnded agacrtinetdnher
at t\hdlenkstalioc? durgiu s mardrstanl Ung zwgitonFans of aml dudhesipKiemiB6il 55 itevrandsr eebunde:
magnetgr@dearnd vag 5¢ argacaineibn Federelement@5 cenne Alflagelejleda’. S8y Der Tragnahewet iSAgst im
el enerid4.3¢¥gehiset. Bis heider Fragrakiani 9@ 80 Tiee wesentlichan| wiasler in 5in.9tund Fig 1@ dasgasigll-

-10- pﬁ"@d@rcw'el Rodeyplpraeniedt. Hedefasianitcing o el adt Tregrdmen B pusgebiidet gt umfgstdapgps) |

whi ch, 3nERF Wiserhunden, dass, der zwte wrahawé heI d R THIBMLESSE wndfefn St 5 pebiigie ind

el ect r§° u ?ﬂ'chs‘e oingr hosty | S r e ey TR 4O
corres ‘f°6 iipre, T%F’?fg? H 41 on"‘fIr fﬁnr ng Ppiegs 40, and

with anls welchen von lemt Tragrahmen gemiss

aTragra men 1 eilri beweghc |st Fig.9 und 10 ist an den beiden Auflageteilen 59,59

Die Ausblldung des zwe|tan Tragrahmens 50 des Tragrahmens 50 je eine Leiterplatte 786,76’

sowie die Anordnung des Transducers 175 in dem oder dergleichen angeordnet und mit nicht darge-

Tragrahmen 50 ist so gewdhlt, dass ein in Fig.13 stellten Mitteln befestigt.

fiktiv angenommener und dargesteliter, auf der 50 In dem in Fig.14 dargesteliten Ausfiihrungsbei-

Symmetrieachse S (Fig.2) liegender und rechne- spiel sind auf jeder Leiterplatte 76,76" zwei im

risch zu bestimmender Massenschwerpunkt M der Abstand zueinander angeordnete Piezo-Elemente

Teile 175 und 50 innerhalb eines etwa eine Bewe- 75,77 beziehungsweise 75',77' vorgesehen, welche

gungsebene definierenden Kreises E liegt, vorzugs- mit nicht dargesteliten Mitteln mit der entsprechen-

weise aber im oberen Halbkreis E' des mit E be- 56 den Leiterplatte 76 oder 76" elekirisch wirkverbun-

zeichneten Kreises liegt. Der Kreis E ist mit seinem den sind. In montiertem, nicht néher dargesteliten

Zentrum F in der Mitte einer zwischen der Achse Z Zustand, bei welchem der zweite Tragrahmen 50’

und der Gelenkstelle Z' gebildeten, nicht n¥her beispielsweise durch eine Schraubverbindung



the second cl anpi ng pi ece 45 by rreans of fastening means (screw connection)
not shown. The plate gpring 39 forpge ?lal |y a pivot point, not shown
any 10 further, of the two cl anpi ng p| eces 40 .and 45 able to be nmoved
relative to each other in the arrow direction C fromthe electric nagnet 36
agai nst (rididargestomy anh grsfod MR@ralhera10DbedSS U € S Pr inrRiy. ¥Gstdn Sehmiertsichicdndehe Figtt B
two cl asqy BY sphedcdisvietPiezdtBloménte TSRS dndont e rSthntififrautsichit die inl Hirer | Geagmitiedl it Qe
40 and @n7% Imit éntspretheadar Vbispanoéingt inie deiranpi npeprichoate 4%oridhng des hlableitet¥erbinn
each caswsten Tegmabmencli0amPliragrofdenge 42, 43 wi tdungstechnikcdargoatel. uﬂcfﬁbsbww@lioyen

pl ane bearDig yorgtehend ine Verpindung miknFig- %W'f urst hedey inadipsen Harstoliung isehepg "FFG*F%%’ fligeh
each ot Relieboprst opegiplion Anerpupg, ‘!?éaP’P?Fg"'surfacs@'%’hH“ﬁ'@e'i‘%Pﬂ?ﬂ ipeYrprise large f?d“’w re
178 | yi AGWPRUNKEE M inperhalt, des; Kreisgs ferist °'( Fi gurtgktierpraantp0 odar 5% %g‘ ‘?"i'?" t’ﬁ‘?

9 and 16“%%6(%"’("%‘"5@&%%"% t”r“ﬁ?j‘ r ame 5§ aupagpi

recei vi f t | orpeﬁﬁl

as WeII squd nsw egu ils 1 ojé' ; é: (?é se|

body 51 fn%eL Fag Ir_sem' s o s

nas a vt bl ss e E o8 B T

two par fuv% i 5 zweﬁépﬁs it LK, Qmﬂ&biartlga dpikdeh Rorﬁaﬁi?Jror—
region bLg ffdeM!efsesl ve 52 and iis Prdah 866 b&F‘1§b3ist hi® ih 1%y 16T daRAbsIENEGH ON
the cl armlr;w didsdnt, e ugteﬁiusfuﬁr%sda@b.dl Ng t hfas biwa gariusartig st‘éebuaéaé Brabdioldifont
pressed wikh béi USeSdMRENKBviohunE 2 @UEKdMaktiehe | i K €200 RMAbstbaPINASANdeReingAl Bndp nit/digie d
i N each ogama stvibbith Aiitlefdngtoadh does)idonkappar t  56alektromolfischen Antidb ZEhwitkk@buRdénS Das

f O@d lare @2 huicdemeClp POR loimb -enisprischeridecess Kontakiiérorgh 1 50r caleci 50’ ist @ivarigl mittieren

f asteni Kepfttehmugs.pibié iKeaftclowinke abfgrullider 340- (ROt Beeginhositteld ot Abstand jzum Pnteieb 25 ange-

i ndi vi deatrischpr iAngydrehg rdeset dig beid@vivordesen as s hrodoatebAiBzapfern PAFen entspreciend ausgebil-

Fi gur es Piezasirlemente Ei55t zusfitglich zu domYmsspered, on detem kagerstiekcRSS und mitiels efinemsaweiten,
suppor t n¥ng enispraghend) belasipt uprhdip ﬁ@d‘ii'tfﬂ'é? si de kOFQ?PQﬂq@"eg‘éé%G’%p‘}Sbﬁzﬁ 86 ragme
50 and Sﬂ!?b@?’é?rﬁ'qr’ﬁﬂe 77?'78' rAyfoRIng) pbi nt 7' 9egiAneian szg o & D%”B’i‘ﬁ 12,085

ich figoends k?'h‘ép' §'@‘!9 Wﬁ SQupgor t3ketep &
transduE’@f"e T;f'?e 'E]?"ﬂ‘?‘ 'aft?tﬂégﬂrc rustrt g ° py 3?%?;@? pusp "‘?
first s ggg |d % g ction ‘m;‘gv?:h At ({};mse
e conkl g;,e : ,gcm AR ye i
W h 0ng ;ilde SI eb rte

Ak
operatlﬁﬁmﬁ@ @@9% & Rsaerétnh e SUPPALLY R % déwﬁ.r oo 3@ fve

KNOwWN  agiefersS Baer Sighale 83V Eem a%lhr%mo H-0Ur € ibn3kieiRyah 160 BAPGb0 ik MPEEM o

25, 20 gtnn Whtied ofdRe Ausdtlich Bazli GHRF-€S €Nt EthdBoiérESoE P Bingth th dob RudnbHRUr

i N sect gamlAbMinBigkeit Vo détbbivddr REpIIBIBEMK-I SES  Sdagdidnstbr %deﬁe|32WWgﬂ$®F)%n%%It
formed amgatobehoBeWn) emtbieERdn, Bé-Vind SEnB-Or 36 0CeMSandéren Abhszapioh 228§ Gkl eErA A.agbrteil
rel at i vewhgder ®bo-Blbhaite T8W50ung 77,27,089in27, t VI8 wm die gémeirsarils Achsd 2, in PhilricAang
wel | as dem Brcischaltbinin gémi3R . Fig. TR edatgasteli,t at or 23 (fely. © Im2dinigeABinkelgradaachwenkbaryela-

pr of\L¥ e éntprezbende Sleattebiingigen[Signale NBISETY | n arpelE shape have recesses 28, 28’
separ at eetl 8%7.S77 Glbert qingl Schellong 783, eir@O2zwei-i n Whi c hinr Bg 8 sk dag Midigerelerhent @0 ds diB,
33"  ar etearuswageqinhelV i34 Bigeflit atwsichds des-e s 426, VoRightung:298 i Soelsitt und rsDradfsichg dageand
upper wWeriseinpeit 184 bew@svreefwe?mw\/éﬁeedsrr 37" sl uag map ""tn':’ﬂ'ts h%“' b’&ﬁ'éh“rﬁ 8%k

30 prov F%Pé‘d'"% Varstirsngowidioder; Difprenziiidunge 5 ( n&rageglrvams 80 3pmegur 1-age-
spaced F¢ “F'9 79 PP SHLHE O ‘a"e\ﬁ@b 30" .fungnges °d8' 1503t ° ’5
arr ange&"'l'tf?t‘? °H%I“@fdﬁ "B" pgswej §'I ‘Bmpr QVi cﬁ?ﬁﬁb (ﬁj&) @
any nor $ ezﬂ ﬁj: n&a F| ew 91 % chesn gere ment éingebau sowue
einer zweitén"™ Regeleinheit 2ur Blldung mit nicht néher dargesteliten Mitteln, beispielsweise
entsprechender Steuer- oder Regelsignale zuge- durch eine Schraubverbindung auswechselbar be-
fihrt, welche liber einen Ausgang 183 dem elekiro- festigt ist. An dieser Stelle sei darauf hingewiesen,
motorischen Antrieb 25 zugefiihrt werden. dass das gehduseartige Trégerelement 290 in nicht
Die wihrend des Bondvorgangs auf diese Wei- 50  dargesteliter Weise in diesem Bereich mit einem
se vorzugsweise fortlaufend ermittelten Signale mit dem Trigerelement 290 eine Einheit bildenden
§75,875' und S§77,S77' kdnnen zur Detekiion der Lagerstlick 255 zur Aufnahme und Lagerung der
Kapillarberllhrung sowie zur Beurteilung des jewei- Teile 260,265 und 150 oder 150’ versehen sein
j ligen Kraftverlaufs verarbeitet und zur Steuerung kann.
oder Regelung des elekiromotorischen Antriebs 26 &5 Das in Fig.17 in perspektivischer Ansicht dar-
und somit zur Regelung der Bondkraft verwendet gostelite Trigereloment 290 ist etwa als quaderfor-
werden. miger, einstlickiger HohlkSrper mit nutzbaren Hohl-

rdumsn zur Aufnahme der wesentlichen Funktions-



to,each other by a web 32'. The base plate 30 as well as the upper holding
part 32 are, as sho di agramratl I gure 2, proviged in each case
with a slit 30 \gi%lng uptotlﬁbﬁ%bg%gll "rvmthaS{shllt 32'"' reaching
up the web 32 for t he novenent of the sword-1like shaped magnetic body 20
W th tisie 150.gdset5E2Inat286 auddebildst und Bhe dr | 227,225,297, 228908, p4901nid 228 adutchdrdngbty.
means dxfe Yeersaits 23d, efrlei Qperseite2211t zar e  bas e DsfnichtréhatbarsvbrietABssenfiichdidor Delppor t
el enentahiB® @es \Alisldgers(0300,08¢iies 20 dnch g13ex Ci t akenwanduny 2f1tistadyr YWihdbme dgh Aaslegers
cont r oditec8limseiter 24§ Lsowie e Rlriseite- 3B undnt  ex 89 Eigi1Bnausgebtidet welshar mijoriche Jargs,
33", awiglgathistobdnd ire pinzeinpebesglviebasnt of t ke AElencRefestigupapitivl Idsharairis Tégerhe
first s uPpd pehiprgariges higerdlerpest 490 ifkalt o t he element 890 Wgéy 26, 15 26', or to
t he dritafe Zefenkpnefiyition aypoehiidet und Jut e el enent Dol ﬁ’°§ veriitalon Wand 24, sawje jirp der
Fi gur eseipey Rit 240 jbezeichneton; Unforseits, 'f‘@da'%ls a \/\HB?"%“ 1? Qngafﬂhsfsetn%"ea E\"
regul a9 ‘a'PH’ “Pé? P?"Q@"W 67;

b ‘5; pi ns

5o ngb °°%.@@g %%ﬁmﬁeﬁ‘" - ’5236 i a’g el e,

g’[g]ﬁd}g% gﬁp% t 61 a |t9ute$ a.&k%ggi
S i

an dtﬂld%r erg’@l a éhr r-61
has a ! (Wa‘ﬁd géséheﬂ Opie 'HBiG Qor Rithahe pééWd Qrﬁﬁ réléMents

recei V31pImi dof B3skdhviindnh i 719 ‘@a,ma dg,, 0 beogy essed through an adj ustl ng

SCIr eW Wiindb ! BPUIdN21308iIAd 5 ParaiR@M Astand he pr O] asid b 2wéi@n Wand By §a4pitiBéridgbiiiie

frame hen@dsr@ngsdind0 adj usting screw 65 abispngad 212 ishan ks Gindndeitdl 212N it

fi r st_/'sugmozenirisgnden dlagerdrg wddBeddatiging 0 be adéruskigesbizialisyeblidétry dashehhga2itzl i nd

hol & bdes einédizbafes ILageestiieks/2550stdm vordarenur e20S P (Rign®) Getseha@t, inngplchgradas Sagettbiic2ttidrer

si de cierdidhedep Taigoreloments Z28.an Thrdnmessideid pr e ggyuAehszapfann2p56des KoBaktigyorgdner 0| y

hel d i210tdee Bogens 10 sowiepngiet Ineenseite 21" a pi noded 180 prgecsdept ésh Dicheichh ndfjecbezeion 53.

The fidqestDegkfinwandiingg 211" jewslls einerenlop®2 and néte Ayessefideheadsr ipsstamWarnt PERyvisbBlsar e

abl e tgenskausgabiidetonunddp ﬁgl‘?’@"?'%iﬁddaéﬁet er t habsalt e%ﬁ‘e'a‘(?[ ZYgvaie wesehlifanenEldehe not

shown ¥eiie Anlager, ?dﬁbz‘i"ltfﬁiﬂf"c’ﬁc?é‘? ?ﬁgoYPfgeBy e aASIRIdet Hiad dlsggngenanpie J-ulfeder-c e

60 for?‘?@‘g' as a Wg 3;3\% system t ﬁ%agf‘?@écc %§§P§/ el i’?esf?f“e'i HBt @8Mt act
ang ¢ '"b s{ ,

ressure. B2k "° hi E'a g A% al |
i it e S oo, e ot

in a ) '5'? ui re
dey pur. %5“ '51”2" a5 é%’h "s""ﬁz ‘bé’l\té '0;3 'n?%ggé wﬁi%mw Eiafesmme.g. of
e S o0 o g

oper at \}o

to Se%&kéﬂ@éﬁdh 2ﬂ‘ ?é?c%er%n by eﬂé%@ﬁ e' e dar

t 1 ans dpisRT in RGRuAS ddrdtenAWarid 282 SHEHRGL T AT Mk 2inGth sbgdRarnieh ﬁ&malénﬁgu? R .wag
frane @i Rppe 2 BshdViizh Rowib Auiek @R I®iddy and bEBarDARId8Tnidn derglidiiSh Tskpltt the
I eces SEcksfuck¥\2 142148 Wanid @43’ /B8 lim IheNYss D Wira@indirg, stéhh@d@iwaSn Rorfzériidier Ebe-

di agr asrass Tragdrglenich(ar296,avé mcKig. TOGRICt | Ng @é @BEsBhwebdnd iRweglion ist. ITer BodearEd0
Supporstelit) genfsp@ciends) HotEiursd @dsr Kamngeny 20 Nasiet eitetvaliumfdngliche Divekzend 230 ant wdged
t he 01222’ mod R Pebiidpt.ddas iverdére E2ksflieknet r at ishigit bine e beguglaiif die Dhekzdac2s0d
suppor2ifrig Zw witags Gdes Oviesselgneatsc2BApoihent  wndch irtnbre int die Beddovwzadung gbrichtaten e wn
di agr canent ¢ngsptechendh nalisgepiidetoh | Sushehynupgy  FHogunehmuigy 231508 mitrainanzyeiten,int dezuglze

pi vot 3387 ryersgheng ﬁa&%ﬂc*D up demekKammatn 7 Thderzprsten Suspghmungs 23 sl inpemggprichierme
10 is @ﬁ%a"%?ﬁéstmacuaﬂﬂmr@ﬂr 25 Y¥ger he axfe8 Pﬂ?@m%?” zwhe&r%gwmlemt he

first ?E?%Bpt H'g‘gef 2 gont hiebgirub Avffahed | n Pﬂ'@"’% weiten s@?ﬁ?h‘f'g

pi vot ‘E : °"fsd%6 teéprl nggﬂ? '§°s§59" A”%T'P @81 8' "tt he

first og ¥ %dfs ee'i ®nd? 10

and 5 g F?S'l’s Ve &N eg?sed' 8% one a h%fv gn ? s’34

. ntén

34", SucBlet\pé%h ﬂ@%owne die nicht néher bezeich- stabes mit entsprechend angeordneten und orien-
nete Wand der Rlickseite 216 sind jeweils mit nicht tierten Stricheinheiten.
dargestefiten, im Abstand zueinander angeordneten 50 Im Bereich der Druckzone 230 ist in der Bo-
Gewindebohrungen zur Befestigung des Trégerteils denwandung 210/, wie in Fig.18 in Draufsicht dar-
290 an einen nicht dargestellten elektromotorischen gestellt, ein aus Kandlen 235, 235 und 236,236’
Antrieb flir die geméss dem in Fig.2 dargesteliien sowie mehreren im Abstand zusinander angeordne-
Koordinatensystem K in der Ebene in Pfeilrichtung ten Bohrungen 237 (nur einmal bezeichnet) gebil-
X und Y orientierte Verstellbewegung versehen. 5 detes Kanalsystem angeordnet. Die von der Aus-

Die Deckenwandung 211’ wird, wie in Fig.17 senfidche der Druckzone 230 ausgehenden Boh-

dargestellt, ebenfalls von im Abstand zuseinander rungen minden in die jowsiligen, aussenseitig mit
angeordneten Ausnehmungen nicht n#her dargesteliten und bezeichneten An-



second supporting frame 50 is able to be noved in the 35 arrow direction
Z'', exclusively in a f.p.xed working sing the capild ary 176

agai nst the chip 170) 1 -14- of the%]gﬁ?%éﬁﬁg el enent 150, Hrel ative to
the first supporting frane 10. The formation of the second supporting frane
50 as wechiua@ent Rersebehaan geRBIat 284 235N eoder ansducerGelsfkstdia &)t bebilgai@paint i sgpnfalls
frame 50239s23@el ected such that a centre of grawetkpech ak Aclize (BRodestictidd Garaden
50 i magi Aediessn dtalle psictennt Bitgewivssri, gassaliel 3, | yi ngangavrdnbien Kreisss () lisgy dessbn Radus
(Fi gur e Sohishetbwbguny alesl etitedeam Tedleh 240(25,18%| cul at | dRkkleider els diaiHalte (R & i) ded Apstan-
def i ni ngodap HB0OMAdT8A0cdine Baupinbeitcbildehderf Trdpvefrent , des éP)eawisichep denehse (Z)i undtder Ge-
upper  segrirslerasintes| 290 Bm wsfsentligbercinittelp dlejamot ed by lgnksteliedZt Bk cl e E is arranged
W t h it sdeneSeitere212.21% upth &16Widgndengiichhdalt r aj ght | i ne forned between the axis
Z and t heesjslitomAntjehengtwy gemgns deAb (irfig-1Gor e dét & W"ChWQeﬂaé'f ﬁ"sP'Héh ¢ é'a‘i'%ﬁ‘ gRkegR-
the 15 ceiargeptaliten Keordipateasystap {(d“ peilrichty 'I‘q er t an zﬁ 'ah'“e"

.t
above de§cﬂ"'ij pedt QteP@r‘Szg dé ggﬂ% 10 [{ightung
oo o R < 5@&35 it ﬁﬂlﬁéﬁ"@fﬁ%
20 and d i pe Q:Jn e?lldett %é)&?f% vi dual eg rgﬁ gdll]ce

common pJ) f nmoveny e cor

parts 10,4, SE ué de @n Jﬁ‘mﬁtel R foridl T QW Z (F| gure 1) a suffl Ci ent

posi ti Ons dobl (dlén AMGEsilh 86K mil dhihm | S 2 85 \foﬁlcﬁtm@/ﬁacﬁvaeam&u%nhhend 2,
transducg ehts eEMeB nt i iﬁelﬁ %%@bﬁﬂe@@cﬁléb@m S0 r el kirdtegdkéhnkdi®ndt] dass dem Kontaktier-
SUppQEt i 3@ hr m dufg | stheiRlell SitBaHaEed | Nt heordan! $450) Ring Grdtd) QusARMESIRGE (180)
Fi gdre) 11230 \Whd Facke¥iftl DBeshwReihswasididuvge 30 dr awiumgEraksed wia Meffdeitddf bevegungsab-
cont act i Yy dememRninvorgesphet naiSeiser WidbRttdy 50" aifgiger PRl afS1)D HEC Enedfie-Aransdu-
suppor t i {ightfdaggestelt)Qh Wirkvertiridungaster@ndeoBbact devi cersdET5pb@de eise ersteiRap@eilthgit (1B5)
can be sdmpn210Tdeedlglejspbren Agtridtr deregesditerpr ovi ded amr tBiidungr abbéngigeid ielekjridsber e Sighater
t he axi sEigtichtang 800 BEScipprrankt dert 2 bpwpaent | - shapedSPifigidid Bafitigurgsiss skeigomotorisehen
i s f or medpnoMasspescodiass rkeiae Kinpmomante 3 @ane way aAntriebs(25) zugeprinetsindpor t i ng
frame 109qnichenredgemlement2R9 qnistahpr YAci@iRP Wi h t he magnetic body 20, which is

operat i VMCWYQWF@&@&“{"GW?%‘EQ gprcleiprichigngrpt or B j Ypaic %BGChs?RF\/\/ﬁ“ﬁPﬁlc%ﬂﬂ 1y &
det ai | i PPOFRUGRIPRE Arbeitstgiion [nicht dargesta @/t end thé’as"' ?ﬂ"fﬁ'??geff ‘Pa%e"lémt kiior-
formed wiH %etdffrrespondl ngly formed recess 19 _ mr
as we) | gs n?%serrbly surfaces not shown |n sd e" a'§e(§

the ontact adevice 70" . The contact devi 8 a" upé; élfur |nale
formed for \Reakldy0 the %ﬁ)raﬁk G dér? 5 ‘M t h W’so%%géﬁengveﬁék emhx";* (184)
connect ed td?ah%t%m@% WRrsch arael Zumtas¥3R uRtd Rehgiger

relative t Gisemnlkombéldhten mnssemapﬁsmam f r ams 5Qs.gnbra (Qfs@s‘ ﬁwbﬁ)amesale
like the supjey (150950") ¥eRheeleifeDVdASMbEd 5N Fi OHdrduderd Nirshiugdl e Jzﬂe@rwiaga:gv
conpri ses lefRirdiotuidned ARAdH (25)uni enidWtlsd 1 oM t he Ham(188) Db Bilduh® weiterdd Giokthehgrag:
54 andy pr o\@)deBwénkbaréncatbi Tragraiiéh [10f10lj Ng t he tghalasituaRr Békdtigung Y& BleR@mbilofm
t he sw?)por isbwig efnti@ dErarb Bngacramstei ung ZUOAM gur e 9 aoltbnAintjiebsy25) Qugadrdhdl @ind. WO

beari ng 20 nprame $in&O mitS@her dfaplilire wsghpoert i Ng frane 50° there is arranged in
each case &npueiTrapsducerar(tZ5085") adgehiidetérne 4i k8, owichivnghach Atspryeiad sladupdh gekenn-
shown. | n #heiteaxbagsthanep @B PMasst. webot esent ed Zeiahret gaﬂsed'elKOWGaG!#w&pr(?Q’)tf@’d
board 76, P& zvele, BaggheenSEQ\aHalert o pi ezo «laetopteidierprgan 11500 1zu Awiden Bpiten
ar r anged sﬁ&i‘ﬂlﬂ' (O ur: Adpee (2) 28eROFINGIPHSP: whi ch ed fFagigie Transducers (175') je mindestens

lenkstelle (Z') des ersten Tragrahmens gela- ein am Tragrahmen (60') angeordnetes und mit

gert und beim Kontakt der Kapillare (177;177") 45 einer Leitorplatte (76,76") elektrisch in Verbin-
mit der jeweiligen elekironischen Komponente dung stehendes Piezo-Element (75,75") auf-
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beweglich ist, dadurch gekennzeichnet, dass {(Z") orientierten Schwenkbewegung des Ener-
die beiden Tragrahmen (10, 50;10°,50") sowie gie-Transducers kraftabh&ngige Signale erfass-
der Energie-Transducer (175;175') in einem 50 bar sind.
Trégereloment (200) um die Achse (2)
schwenkbar angeordnet sind und einen ge- 6. Vorrichtung nach den Ansprlichen 2 und 5,
- meinsamen, auf der Symmetrisachse (S) der dadurch gekennzeichnet, dass die Kontaktvor-
sinzelnen Teile lisgenden Massenschwerpunkt richtung (70") 2u beiden Seiten der Lings-
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(Z2) orientierten und mit seinem Zentrum (F) dass die einzelne, an Auflageteilen (59,59") des
auf einer zwischen der Achse (Z) und der Tragrahmens (50') befestigte Leiterplatte
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die beiden Tragrahmen (10, 50;10',50") sowie gie-Transducers kraftabhéngige Signale erfass-
der Energie-Transducer (175;175') in einem 50 bar sind.
Trigereloment (290) um die Achse (2)
schwenkbar angeordnet sind und einen ge- 6. Vorrichtung nach den Anspriichen 2 und 5,
meinsamen, auf der Symmetrieachse (S) der dadurch gekennzeichnet, dass die Kontakivor-
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auf einer zwischen der Achse (Z) und der Tragrahmens (50') befestigte Leiterplatte
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represe Nt efdrm Sighaisg whieh 2ré, depbreientpanadve-at ed by 7ecass gepard 2fangd® dnd, sedibed2éh/the ,
22877 229, 3ad' andnidrc@ 2@t 'the, eaargvangmedicepaced r elpaitedsispatds (76aZ61) syvinetrically halative
outer surf@@1@) the overhead wall 211', not heash athey ahdirelakier to thes lohgitudieal
for receiving the support 300 (Figure 15) whiag$ of eds of ewmmdilyy(Sk ot the earergn

t he sup@ord device gegerdingdQclging hand2, secur i ng mean drareduces KiGHh asTRN ascrelstisety o).
222, 224 aftgragterised jipthat @ first ‘evalupling unig -~ 229" pPivatPOint (Zhr ovi ded in the
vertical wipQ 1o detecting Pf°‘§§s"f9n'“?"ﬁ@°'6ver2ﬁead waII 211" assr st asserrbl y and

bi | i t{PPEIdent; jionpls \ﬂ%q i g el"®al 20 devige gling;’ 'a"“ ‘2
gggrguar ;1 s,‘(1$ eﬁ‘ }} @%%"% tratlt ai ni ES aﬁﬁﬁ dtha 1 the 2 a' (B')
reduction } ys% H?'"%fje of %eﬁ ﬁc’gé:r ts'g ement 29 s" \}rg a §7 (?P)

the firee-syn ! ?ﬁfﬂo St vval ener
wal [" 25 2 e‘:ni S b re %Efa on t e |nnerg srde 21 ﬁ
I n an of fset nanner (F| gure 16), in which is @ifd 918

for the gaxh Govith BccdRivg Wi e e Nt acti ng el em?%aﬁ@@s erran W|thIlT hﬁe Qbﬁe?rsemk
surface of chala@erisbd 5 thaBlnb fek BvaluaiRf uMENOt ed aRoid @1 bR cilc (30 forned to be
an absol ut @oy tdp khdvensnblepbrioht\sigadio@nd skir f ace and serves as a so-call ed
air beari ng the prpegyt redsduba Q€750 and the fihe par t 9.N A dedEOAtBordify0 fchilm 1el Y
connect ed reguldtihg usiti§185) for abec BiBelic Zigikisand act | chdraetbriég inmthanite vt supbueting frad®
I n &\gur e (83) dshelllas scs@hd svabiatiighmit $i8d)por t el efON10")2LBymetidrcitsepnt ragiorsior relcsive
pl at e whi cflar detecting and prog@gsingsforoewlependentr epr es entingdand wérudny d wiseecldvip®ig, deviger (B8
prest r essetongls d88y SB¥'y STG SA7kofsthe eegrdved <@ r  c wbih bas tye glainping pipess difethivk| y
connect ed fa9sdupRs (Y15).cantha seropd tegulgiipg udthown, an@'ej ‘!Pe'@tﬂte@ QOG"GB@" el other at a
appr oxi mat @?5) for fP”f"ﬂ%fL!}h?'iG paesigndls igithene in a Pivelatl JReyorimeishe of aTplae
base 210’ %{‘e mgf'@?‘(é‘t olgy fnve {f ["‘F?nt ial pr %’E‘Br‘ )z??ﬂ be activated, against
assocr d with the contacting element (15

e restoring foroe of a spring (46), by an

45 associated electric magnet (36), and provided

5. A device according to claim 2, in the front region with small clamping plates

characterised in that the contact device (70°) (42, 43).

for the contacting element (150") has at both

sides of the energy transducer (175') in each 10. A device according to claim 1,

case at least one piezo-element (75, 75’) ar~ 50 characterised in that the relative motion of the

ranged on the supporting frame (50') and elec- second supporting frame (50) is able to be

trically connected to a printed board (76, 76", adjusted relative to the first supporting frame

with which force-dependent signals are able to (10) by an adjusting device (60), and in that

be detected when there is pivoting movement the adjusting device (60) has compression

of the energy transducer orientated in the di- &5 springs acting on both sides of the second

rection of the arrow (Z'"). supporting frame (50), which are able to be

adjusted in their spring tension.
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and is provided with a first recess 231, directed inwardly |nto t h
wall inrelation to bje pressure E?'&%Aﬁ gind wWith a secgn ﬁ“mlmm““‘
directed 10 inwardly relative to the irst recess 231. Approx

the central region of the second recess 232 there is provided a support

part 28G.A delibeactading® clidli,serves to recei ve rurnpb'ah eaplilaikec lersecond chasg)s pdriedre nt

not r epr esaaietisbdam thahibé fideduppreithgiflamany nor e (B 500 étasti honté @t urceralrp| dartizulgr ass
measur e @tug@), fokmesiwn the pnesend fovipivietaldler r es pondiondZ'y da preaiey cdssiswbrior) agancé @

strip unibewing Af thengpeendi syppdning riagie dB0; of t he ple distaogedDYderiiaxe@eti étant iebilp agre

wal | 21050 ches op hacatbertand & magsplienbody ews20 i 1APHOIt cRYr Rreniigr chépsis gorfeyr €0 HBinnel

syst em f ¢20ewhichris srrenesthiter 9o §8) obthe' and 23@'s dp Fentachdu ml"?'mdéﬁsévéreéﬂes

bores 23PleFiEf t°§ ABRAZD) fermpd b’éWaﬂHﬁ%d spac ed°°F@Ps&t‘tF \?@th"ii‘e‘éé‘ﬁﬁecﬁifﬁ'h@f‘a"te

bor es engﬁg ik P%m?ﬁe)aa ee?'fgfm' of th@ i ‘?r
the 25 °6°8H“
o % Yef | ed |?§xe ﬁs un r °

< g an
T Vé;a*ﬁsmpﬁazgthe by
el enent ;ég:{g'wf@&m@mm >°+qay uni t V\i'o tgs%é 3150

or 150° aj dowhVWrdrd¥ it a fir] by ”Ea&béé’fé st%Fés e@Gﬁ bé‘ﬂueoiacta !%
sides 212, 213 and 216 and V\/m ch are ngt s oamgraa@meopﬁhgggt(ﬁ ¥stapeO hsHsN@ t o
the cogy d\ld%ﬁ&@ac%&&ﬁ@ﬁ‘clﬁlrﬂ fl Figures 2, 16 in $hf @& o@¥stéroRS hbpbhdiSuldiRfhent
The' specichdractsnbsadinmaat th@fcoﬁtmng?aem&wpport el £1r&612)2f0est BgeR€dVed15ni cOitreVF)t N

t he arr ange;resot), whidh dolwprides alibsagtialf the he cont asik iung) dekteside ehbéd I'oe (208 I'en-

- 22- Lor niest sqpplrtigairdmend1b;y108 with ttwoma&al | ed r ocdeait diaticuldtien (27t @r drietitée0 Egaler@nt
support @biientexdy (PChe elbcticheotarodvive BSpndeongl y ferpendichiatrerchnt \dal'dxe (21 Bt Pit3le
oper at i vdieyclampingsieviead(38)and thesecond swpot or dr i vieyon((Rloast itédann} laomoiiéo(Rx B/2)adei de
part abl eoring firmen(50:r F0f) endkh e energy draprondi ng nelaistangedD) ertre 'axerZ ef ligndroit Gartirs
wel | as idueer GiiBicld®') dnfoyped s tafenclignoueit 210,  opeguletion(é)-y connected to a sliding
pl at e ( n@blednEarncoippratad Jnig: tha rfupro B essi n% manner, guarantees the drive of
t he corrpl"l@f"e@%\?PQ:éb'?t?CPel frpoly H@"%aé’fﬂ'?e # %o ?R&’Wfté}"‘@t la 'H@"ﬁ’ﬁ%"g" t‘-ocaffété'i‘roved

such t hatt °rPEF“?|It| ng monents on the actual s L\%g‘i“
: °ém‘ F‘i?arlt'f( not

hi gh dﬁ_]q\rgﬁ tlg%almggr&qgt of t he devic gf"s e é
0 Ia%m ion ndant u

shovvn)  the su dA‘ devi ce
r Somlscfo eIl% tCQJ' ng g é \tﬂ%%ﬂ%& transduc-

CO”pone”tuﬁn erFﬁﬂgue .ec@ 6}0:9. S J S €1 enent i %

CONPIi SeHedy é"r(éil'[,')%qmp b o’ maglo 10") able To be pivoted by an

el ect ri ¢ wait @hodbidMecdhdeeling? Bds 10adhchXi S () , Diskdsibitdulvar Purd RAGRRIES YRR | Ng
frame (5Qthedh the R GA0QGar AAbE Bty WRE T OF MEd dafidns 1165 ©] 36ra8@risd n B Y Yorgane

t r ansduc @fianbbré5(228, 7224), ,forl RcgNiryV ikt fbr Wi §sh @ CaDnlsb adnycontabief 0) roitNdijom&C Grad
suppor t i pyothisi@mearing Osf thed) contacingTBlemértd ON a porsrbitre PN évaldatipn 80) ipb@ 1 safsit
supr.k&dt | p0f ns0Yeiormsadr fungaieh idividualietst ance (D) ettieotrditbtreentidie sigriaid® (S1)a dépendahtt do
cont'set ofentshandceiphé lslecyic (nofor; drivd 425) wi t h t hreouversepe di ireredeteacd'énergieq(1 765 et
conponentopgrdtivgly comectiyl thetety, lbe walbbwedn r el at i veuns prantidre funitésde wglago (185)nppuf lkane
(10; 10" pncoderd?adl eeg indhatithe fowehiside @HR t w0 s upipoatiannde signawe Sle¢tiques Sidpendapts,
50') as \ﬂéFfP siRPoftRlemen '? fospacercer (175; (®9spopr hﬁ‘@"&?’ﬂ‘?ﬁ'ﬁ@édﬂ Femmeandel 3por t

c(»\"z':'"

el enent E’)“pseé"eﬁ"gc%r qyehiqs; keging whishout t he W‘ﬁﬁ?@"‘{“ﬂﬁhnd have a conmon
centre o QP ffg’g 2’0ﬁ““i°H'§’°%1X| s of symet T of the individual

part s, '?ﬂe'g FEEERORS e A 1 SR e et

ori ent ed gfz g ularly towards the aXis de mise en contact (150') sont adjoints la

Revendications premigre unité d'évaluation (180) pour les si-

gnaux (S1), dépendant du mouvement, du

1. Dispositif pour la haison par fil, par mise en transducteur d'énergie (175") et la premiére

contact par ulirasons, de circuits de commuta- 50 unité de réglage (185) pour les signaux électri-

tion sur des composants électroniques au ques (S3) ainsi qu'une seconde unité d'évalua-

moyen d'un organe de mise en contact (150; tion (184) powr la saisie et 1e traitement de

150") qui comporte un premier chassis porteur signaux (875, S75'; S77, S77'), dépendant ds

(10; 10", qui peut étre pivoté autour d'un axe la force, du transducteur d'énergie (175") et

(Z) par une commande (25) & moteur électri- 55 une seconde unité de réglage (188) pour Ia

que, ot un second chissis porteur (50; 50') qui formation d'aufres signaux électriques en vue

y est agencé et qui est réalisé pour le loge- de l'actionnement de la commande & moteur

ment d'un transducteur d'énergie (175; 175" électrique (25).
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(Z2), and ;arranged with its centre (F) on a straight line 25 form E “I‘l“ll
the axis (Z) and the vot point (Z g;bjsq'gl oriented pergendi mlmw
the axis (2), the radPéus (R) of V\hlecﬁhom re eﬂlos smal | er thazg hal

of the spacing (D) between the axis (Z) and the pivot point (Z'). 30

2. A devi DigpoaiGiCsuivehit ) rebéndictioh ) dayactBhar act er i $48) et muitid)adns der zohe gatélieime de aplah

case on t he euEpqustie digpdsitibdeemisd 6 cdmbict 10' |,  50'qettehda @rrage (42, d8nt act devi ce

(70; 70') @b oivéseste dewi diargenet de f misen an gnal s, which are dependent on

movenent aemitabt(1598, dep deuxtcités 96 trans tr anstmwpoﬁﬂﬂlﬁvamllﬂevyﬂdlcsﬂom Gargdtdrie

accor di ng d'énergien17Y. chaguecfoip au moins pu Sl6x hag act e 15 SB.e AYP leimauvement fpigtf du second

eval uat i ngmemiriéz¢élegtyyuer @9 7§éth'cQsF Fﬂj"‘énd pr oc e S&isHg PﬁWér(@htpa'd%B @}, premier
signal s ( "I'eo‘fhﬁfsﬁemé%r( quf%ﬁﬁé'ﬁ?}%'P (175) &@%IF’P“‘?&'& (1) opyst trer 6Ip§‘i “hg

unit (185) '“P'Bre"f'B}s?ﬁség o8 §8tric 5 & '°d'§‘t’é"
activatio :)?et ) °5 ‘?'??e (,25) af @ s'on e‘:;ncag':
contacti ng ‘ﬂ’é‘ fdg i ct.2§'3§§\1 aC?:OI’dI eur(50)etqu|
characterl er| St eva uat| ng un| nt ere s9

novenent - d endent SI na S S) of the energy tra S uc r (al

first r%9Ubeéds.ﬂgsuswmtrw(eléiﬁoauﬁ@aestraﬁnail €CL T i §1, DisdOr Suibamth ra;anam{.dn 1a$..ar§ctér|-
second eVakdars!d\él sUBlrdctstidedéh) col dab 16°RIpBSt 18T aNds 3k @6 @S leWerhio GBsSAERABIQTY;

si gnal s ( Sdifit.de Hfiss en cohthct (R ordseritd chlal® 15 enengy raidns duhe ded biRmités I8
second r egidlsaini drguitimbimd {78676 fdes aduriced Ng f urt dhtad PiGdtint @u SeghAd |chassio Mpotidie
activat i ongete t&e Idbiedinklios doBimstieds) &e (25) ansy; sESHésentd ad'alttet dxirdnlild un corps
cont gct i ngiransducet (178p6t pn co. qué Beaiicaie accor didfanahin20)lqai 631 8yencB@ans un interstico
charact er i gdmé (761 T63tsépaniciixé surtdas élémans ceo ( 70" X27),0de fah eonpaanti@ct mafgureélestizge
(150') haspateurh (@9h 53 diechdssis porteur €909regly t r ans d @S riornd P8 Jeuk rorpsddh statars(@6, 26')

| east one FP‘@Q ghagpeciois pour(Ig75genest &t pewrlaanged on et serps (e pabinagey (381 831k ageBebs) &
and el ect r liaisgn B d@qyﬁﬁe@ee&l%ma Pgredieced 25 bodlstangerign dg dagte ehen ke g 'en:orps
for ce- depeWﬂ'@ﬁ r?é'l' Z”a!eé éEE'P'Bs P'é“é‘e det ect SAMIRER0) A Ete iploth d fgom i
noverment ofectigyes éﬁe &nt2Bd i nVeRe 'HP‘P&&%’?'BH%P’%%‘*SW \RF
(z'). 6. AH f i ’ Pﬂg '8[“?{%‘* 2 and 5% P‘E‘ E?seF‘?’%se ° bﬂb“eﬂqat@% he
contact de d‘& of the 3? %’e"
symetry ( m?:r' ﬁeé agﬁ P e 35' a respe @a ' uVe:Zent)
and_i,n tha é 1'ndi VI dual pr| nt ed boar %9(76 secure ear
(59, 59'72 Bikp su%gmqygg%{céﬂgg of EadtRi{ © or rred in each case for
recerving é’én n chqu€ LIBCEIEhéne p:@:!a@l&ﬁ‘ﬁqhbson Of §2’V(bus§bs%#9uwant la Té8ndicatich " 'Shractdril O
17, 75", Tds)rr, Wit dgBRePbiainéy FMBAENL S (75,56 bh: co/ Que: 'ofgand a8 ilisétloh 2BERA
spaced f r OfleReRiTuR bEasppoft &l 1BlteVr 168 cirhe pi Vot (1v0i Mo dui oo PéridEsksentiellement fe
subst ant i agdity idprinds Q761481 T@r RPpirt & Ie arss ange Gremrivr chelsis PHROT (10; 10) &ved loaBPs
(50"). 7. Bngiedinateu GeCsymétib (8) di Gamstiutetd 6, char aiGinant @)Yl aved 14 Baimdnbe par moteur
pi ez0- el endériergie 139') dinsi queb par rappoit dalled- ar r ange dlectriqlie (25}, 6t evibe tendidplasitif @i isertagel
boar &g’ ( 76drol Ganjicuiatiom@D-ri cal |y rel ative to eadd’) einsiaue dmsbcdi@ chassist porteur t(80;
the Iongitudinal axis or axis of symmetry (S) 507 awehis tenssiugsur diéamgiel (1I7175'),
(175'), aastmls-F'f twiyantdd eevengication 1¢ ¢peacidiiv/ ot40 poi ntest(rgaliyé sogs laforne\d'une uatédenciemg
to clai m 15¢ eheg aue largeategdy gravith e "l!ﬂﬁ%a centre @P"e%am% &pre( féeﬂaﬁsHé'éﬂ.‘?}“tPWo
support i ng( 'r?:ﬂ?e%e ft!?ss'S(B’mej:‘G (1.5 §0'and of t fiRur &39A) gh/ay rpéﬁsﬂ'iﬁc'@wéi fibreent

" (175; 175") dans le plan.

1757, ar rqu1 %% st agencé sntué sur 'axe de symétrie

(S) et 2 déterminer par calcul avec des 45 18. Dispositif suivant 'une ou lautre des revendi-
moyens correspondants est agencé dans le cations 1 et 12, caractérisé en ce que I'élé-
demi-cercle supérieur (E') du cercle (E). ment porteur (290) est réalisé sous fa forme
d'une construction de cellule, en une piéce,

8. Dispositif suivant la revendication 1, caractéri- rigide, en genre de boftier, qui est formée par
sé en ce que le premisr chissis porteur (10; 50 une paroi de couverturs (2117) par un fond
10') est réalisé, dans sa zone antérieure, pour infériour (210") ainsi que par des parois (212",

le logement et la fixation d'un dispositif de 213") reliant 'une & l'autre ces pidces et qui a
serrage de fil (35) qui présente deux éléments la forme d'un corps creux parallélépipédigue

de serrage (40, 45) reliés F'un & l'autre de comportant des chambres (225, 224) pour le
fagon active en un endroit d'articulation formé &5 logement et le montage pivotant de I'organe
approximativement par un ressort & lame (39), de mise en contact (150; 150'), formé par les
actionnables par des électroaimants (36) ad- éléments séparés, de la commande (25) a
joints, contre la force de rappel d'un ressort moteur électrique qui y est reliée ainsi que
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centre of gravity lies on the axis of symetry (S) and is tobedetermmed
Sem “crroi (23 or 38 the cirore (8 e ot ce accor . [ THEIINLIAN
OrgedLl rw I'(sS™ =

characterised in that the first supporting frame (10; 10') is koOr
front regdanddiesteur decetationn(@eohetiers ecquel Ng a W re-cl anpi ng device (35), which
has two 216 cbitédnintérieg @10 doslélésnt ddsteurnhi ch are operatively connected to each
ot her at @90)iestoéaligdiseus, la iaymergitin poker dxi mat el y of a plate spring (39), and
abl e to besussint d'airaqué peut Srmpréeontraift@ardist ori ng force of a spring (46), by an
associ at eYidecplogui m%g?ﬂa@"e%l)ﬁﬁe #3% 30 provided in the front region with
smal | cl af3) PIepufse Sticle ppustour cemplet ppounep devi ce according to claim 1,
char act er°8@8PiepFid2®)- t he rel ative notion of the second supporting frane
(50) is able to be adjusted relative 35 to the first supporting franme (10)
by an adjusting device (60), and in that the adjusting device (60) has
-26- conpression springs acting on bot H® si des of the second supporting
frame (50), which are able to be adjusted in their spring tension. 11. A
device according to claim1, 5 characterised in that the first supporting
frame (10, 10'), formed on the one end for pivotable bearing of the second
supporting frame (50; 50'), has on the,other end a magnetic body (20),
which is arranged in a gap (27) of the electric notor drive (25) forned by
two 10 stator bodies (26, 26') and coil bodies (33, 33'), arranged spaced
fromeach other, and the magnetic body (20) is able to be pivoted by sone
degrees of angle with the supporting frane (10; 10') about the axis (2),
ori énted transverse to the direction ofenotion (Z"), 15 upwards and
downwards in a limted manner. 12. A device according to claim1,
characterised in that the contacting el ement (150; 150'), which conprises
substantially the first supporting franme (10; 10') with the magnetic body
(20), 20 the electric notor drive (25), the clanping device (35) and the
second supporting frame (50; 50') with% he energy transducer (175; 175'),
is formed as a function unit able to be incorporated into the support
el ement (290) and able to be freely adjustable in the plane. 25
13. A device according to claim1l and 12, characterised in that the
support element (290) is forned as a rig@id, housing-like cell construction,
formed in one piece by an upper overhead wall (211'), a | ower base (210')
as well as walls (212', 213'") 30 connecting these to each other, in the
formof a square holl ow body with chanbers (225, 224), for receiving and
for pivotable bearing of the contacting elenent (150; 150') fornmed fromthe
i ndi vi dual elenents and of the electrig notor drive (25) operatively
connected 35 thereto, as well as an encoder (260), and in that the | ower
side (210) of the support elenent (290) is forned -27- as a
vacuhﬁﬁprestressing ai r cushion bearing which has a vacuum zone (231, 232)
surrounded conpletely on the circunference by a pressure zone (230).
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