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(54) Title : ANTI-JJAMMING SYSTEM IN A HUMANOID-TYPE ROBOT
(54) Titre : SYSTEME ANTI COINCEMENT DANS UN ROBOT A CARACTERE HUMANOIDE

(57) Abstract : The invention relates to the safety of use of a huma-
noid-type robot. The humanoid-type robot comprises two elements (2,
3) and an articulation (11) with at least one degree of freedom that
connects the two elements, the two elements each comprising a skin
(22, 23) delimiting the outer surface thereof, the articulation (11) allo-
wing movement in a given range, a first of the two elements (2, 3)
being intended to come substantially into contact with a region (25, 26)
of the skin (22, 23) of a second of the two elements at one end of the
range. According to the invention, the region (25, 26) is flexible such
that it can be deformed by a given distance with a force less than a gi-
ven force. The first element (3) is coupled to the second element (2) by
passing through the flexible region (26).

(57) Abrégé : L'invention concerne la sécurité d'utilisation d'un robot a
caractére humanoide. Le robot a caractére humanoide comprend deux
¢éléments (2, 3), et une articulation (11) a au moins un degré de liberté
reliant les deux éléments, les deux éléments comprenant chacun une
peau (22, 23) délimitant leur surface externe, l'articulation (11) permet-
tant un débattement dans une plage donnée, un premier des deux élé-
ments (2, 3) étant destiné & venir sensiblement au contact d'une zone
(25, 26) de la peau (22, 23) d'un second des deux éléments a une extré-
mité de la plage. Selon l'invention, la zone (25, 26) est souple de fagon
a permettre sa déformation d'une distance donnée avec un effort infé-
rieur a un effort donné. Le premier élément (3) est accroché au second
¢élément (2) en traversant la zone souple (26).
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