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méthode pour appliquer une couche de graphite sur une Un chassis (110) porte l'ensemble des éiéments
surface intérieure dis col d'un cdne de tube cathodique. constituant ie dispositif et notamment le plan d'appui (4)
La machine se compose d'une table pour soutenir ia ducéne (1) dont ia surface mtérleure du col doit étre gra-
'\\) base du cdne d'une position descendante etdes moyens 40 phitée.

il pour déterminer le type du tube, ces moyens incluant un Ce plan d'appui (4) est équipé, selon une caracté-
appareil de mesure pour mesurer la grandeur du tube et ristique de linvention, d'une pluralité de butées, par
un détecteur pour mesurer la longueur totale du céne. exemple six, dites de centrage, dont la structure et le
Pour appliquer la couche & la surface du col, un pinceau fonctionnement sont illustrés au moyen de la figure 2.
est inséré dans le ¢cbne par le bas de la table d'appui, le 45 On voit que chacune de ces six butées (5¢, 5,, 53,
pinceau subissant un mouvement altematif vers le bas 54, 5y, Bg) est associée & un support indépendant (S,,
et vers le haut. 85, 83, 84, Sy, Sg) ayant un point de rotation, égatement

L'invention sera mieux comprise & l'aide des expli- indépendant, (p1, p2, p3, p4, p5, pb) solidaire du plan
cations qui vont suivre et des figures jointes parmi les- d'appui (4).
quelles: 50 Les liaisons entre ces supports sont réalisées par
quatre tirants poussewrs (t1, t2, t3, t4) de fongueurs
- lafigure 1 est une illustration schématique d'un dis- constantes pour chacun, mais non identiques entre eux,
positif conforme & Yinvention; associés aux supports (S;, S,, Sg, Sy, S, Sg) de telle
- lafigure 2 est un schéma illusiratif d'une partie du sorle que, sous F'action de deux vérins (C,) et (C,), les
dispositif de la figure 1; 55 six butées (5y, 5,, 53, 54, 55, 5g) viennent coincer 'em
- lafigure 3 est une vue de dessus du dispositif sui- base du cdne (1) schématisé par un trait mixte sur catte
vant la fléche (F) de la figure 1, figure 2.
- les figures 4a et 4b sont des sections de colerettes it faut remarquer que le vérin (C,) commande e sup-
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les angles choisis pour l'usinage de chacun des cbnes mouvement de descente pour que la liaison de graphite
des collerettes sont différents et ceci, afin d'obtenir une du bas du col (3) avec le graphite du cdne (1) soit assu-
génératrice contre laquelle vient buter le cdne (1) lors de rée (figure 3).

L_{ I'ascension du plan d'appui (4). Celte génératrice est 40 Cette descente du pinceau (21) se réalise alors se-

= alors la ligne de référence (Lp). fon e mécanisme décrit ci-dessous.

Préalablement & ['étape de montée du plan d'appui Le bras (23) porte-moteur (24) est muni & sa base’
(4), le bras (7a) ou (7b) concerné est orienté par rotation d'un galet (26) en contact avec la came (28) solidaire
autour de 'axe (yy) ou (zz) au moyen d'un vérin (S8a) ou d'un moteur (27).
(8b) de telle sorte que I'axe (%x) de la collersite (9a) ou 45 En position de fonctionnement du dispositif, le pin-
(9b) coincide avec l'axe (xx) du col (3). Le plan d'appui ceau (21) étant en position haute, le galet (26) solidaire
(4) est alors translaté vers le haut jusqu'a ce que ce cdne du bras (23) se trouve en position haute (il est alors re-
vienne en appui sur la ligne de référence (Lg) de la col- présenté en pointillés) et, dans cette situation, la came
lerette concernéde. Le col (3) est, dans ces conditions, (28) du moteur (27) est adaptée pour qu'elle se présente
centré et positionné en hauteur de maniére automatique, 50 dans sacourse minimale comme on le voit sur la figure 1.
précise et reproductible. Cette translation du plan d'ap- Il en résulte alors que la mise en route du moteur
pui (4) est réalisée de la maniére décrite ci-dessous. (27) et par conséquent la rotation de la came (28) entraf-
La collerette (92) ou (9b) étant placée dans l'axe nent vers le bas le bras (23), et donc, par solidarité, la

(), une action sur un vérin (V) dont la tige (11) va se descente du pinceau (21) qui, en continuant & tourner,
rétracter, fait monter 'armature (230) guidée par uneco- 55 répend son graphite sur une hauteur correspondant 2 la
lonne (231), solidaire & la fois du bras (23) portant le sys- course maximale de la came (28). |l est important de no-
téme de graphitage (77) et du plan d'appuii (4). L'ascen- ter que, pendant l'opération de descente du pinceau due
sion du plan d'appui (4) est aidée par le contrepoids (10) & l'action de la came (28) sur le galet (26), le contact
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re s pect iCetid 2pne de recouvrement est référencée (A) et reprs- vérin (V) dont latige (11) est solidaire d'une armature
Lo sentée sur la figure 5 en hachures croisées. On arepré- 40 (230) guidée par une colonne (231), armature
\“’ senté pour mémoire le bouton anodique (Ba). elle-méme solidaire & la fois du bras (23) portant le
A ce dispositif peuvent &tre associés des systémes systéme de graphitage (77), et ds la table d'appui
de chargement et de déchargement automatiques des (4).

cones. |l peut aussi étre alimenté manueliement, l'auto-
matisme n'intervenant qu'au niveau du dispositif lui-mé- 46 3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce

me et selon des étapes du procédé décrit précédem- que 'ascension de la table d'appui (4) est aidée par
ment. un contrepoids (10) piacé a l'extrémité d'un bras (80)
Il s'agit d'un dispositif présentant de nombreux avan- oscillant autour d'un axe (100).

tages. Notamment, il s'adapte & deux types de cbne {an-
gle de déviation de 90° & 110°). Il permet d'étre sirde 50 4. Dispositif selon l'une des revendications précéden-

la limite supérieure (Lg) de graphitage du col (3) gréce tes, caractérisé en ce que le systéme de graphitage
a un systdéme de graphitage (77) mettant en oeuvre un (77) est constitué d'un pinceau et de son support
pinceau (21) venant automatiquement se positionner (21) tournant de manidre excentrée par rapport &
la hauteur (Lg) maximale de graphitage. Il permet éga- T'axe d'un moteur (22), l'ensemble moteur/pinceau
lement de régler la vitesse de rotation du pinceau (21) 85 (21-22) étant fixé & un levier (24) lui-méme articulé
ot sa vitesse de descente durant la phase de graphitage. sur le bras (23) autour d'axe (240) de telle sorte
C'est un dispositif quipé de tous les moyens de centra- qu'en position de repos, 'ensemble moteur/pinceau
ge et de guidage nécessaires a l'obtention d'une épais- {21-22) se trouve en position horizontale.
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NDt Or pdrls FiRdeACRNRG glabiitgd he axis xx of the ne@kn&aambldn laegrhsniiada (Ugspobabgit | €l
to this pepigs, gt & Aaostgiration e lalvambiassh bei ng @fidramicofichete draphitesdi clleadi ddpti€
NDt Or .codpérabtraver lavgalet {26k caiteirmatiatgaphitagéd t he s hapepiandelgrpmade aomoingusqi‘aupias de

t hr oatpe@Bire pralengée redespays b plandeobiéehee cél | ar Oastggenc®b nount ed on t he bracket

7a or (W de tetiisarth quibenng ewrecayfrempré switlop 44 control precisely and reliably
t he upFehilpgéipd 2§ rieupdu chnegpréalablement 2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce

& son traitement au moyen du dispositif selon l'invention. que le mouvement vertical est assuré au moyen d'un
Cette zone de recouvrement est référencée (A) et repré- vérin (V) dont la tige (11) est solidaire d'une armature
sentée sur la figure 5 en hachures croisées. On a repré- 40 (230) guidée par une colonne (231), armature
senté pour mémoire le bouton anodique (Ba). ' elle-méme solidaire & la fois du bras (23) portant le

A ce dispositif peuvent &tre associés des systémes systdme de graphitage (77), et de la table d'appui
de chargement et de déchargement automatiques des (4).

cdnes. Il peut aussi étre alimenté manueliement, l'auto-
matisme n‘intervenant qu'au niveau du dispositif lui-mé- 45 3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce

me et selon des étapes du procédé décrit precédem- que l'ascension de la table d'appui (4) est aidée par
ment. un contrepoids (10) placé a l'extrémité d'un bras (80)
I1s'agit d'un dispositif présentant de nombreux avan- oscillant autour d'un axe (100).

tages. Notamment, il s'adapte & deux types de céne (an-
gle de déviation de 90° & 110°). li permet d'étre sGrde 50 4. Dispositif selon 'une des revendications précéden-

la limite supérieure (Lg) de graphitage du col (3) gréce tes, caractérisé en ce que le systdme de graphitage
a un systdme de graphitage (77) mettant en osuvre un (77) est constitué d'un pinceau et de son support
pinceau (21) venant automatiquement se positionner a (21) tournant de manidre excentrée par rapport a
la hauteur (Lg) maximale de graphitage. || permet éga- l'axe d'un moteur (22), I'ensemble moteur/pinceau
lement de régler la vitesse de rotation du pinceau (21) 55 (21-22) étant fixé a un levier (24) lui-méme articulé
ot sa vitesse de descente durant la phase de graphitage. sur le bras (23) autour-d'axe (240) de telle sorte
C'est un dispositif équipé de tous les moyens de centra- qu‘en position de repos, I'ensemble moteur/pinceau
ge et de guidage nécessaires a l'obtention d'une épais- (21-22) se trouve en position horizontale.
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6 graphltlng brush 21 and thus the position of the upper limt Lg of the
graphited section. |f he notor 22 BROBIAIBRIarted, it rdtates the brush 21
whi ch, ovmn to its eccentric nounting, applies graphlte 3 previ ously

pi cked d&p '?' g?ﬂ'f"}‘ﬂ? 'aS"V@Bq‘PF‘éﬂ"ﬁé’P’a%"s??PcPhe i nsi déa"61‘“°t“ﬁ’e'a H‘B'E EaPP&}P

appl i cati o‘We tgdf?prf (O |gﬁl ess necdd g’g Pﬂ-'g'@ ‘fh
movenent t :\? Iﬁg %re t he J%\and ok éﬁy g“(? ﬁ%he
neck 3 wi u.aos.ru a éobe
brush is (gS)lys bed b ecompren hi-
suppor t i NGijo Elﬁ‘ouhﬁ\l‘% Mdhﬁw&m &@p%eaht S | ower té‘g%ckzisprbomuﬁ:b dunl Qhée%le E‘
that ri desf)iieAneCedrpladst celiid 0H8 Podiion RerfitRIe O  27. | beduibtediY21-2) fixB Bn rBRffoh b K4 paif
t he devi C Eparadlé A'akd (Rx) B ¢65(3) dikoret)i t'S Upper NoSt OBt @Rotarit @4 Obhdembl  Bif-
the cam 28 of the notor 27 is such that 7¢ he rolcha/mciiir @trhant 'eth fositidnht@rizph-m
23 i s 1 . iDRisposilipadan lqyeendidation 5, casci&iséearei n f i gur dalds une podiien vertioale @pant fecbrasasior
27 i s st arquectn aesifion hastedepince® (1) sedtouwwaut he ar m 286, n foinpaae d2t oden ikeseitble Fhe
brush f ol |nigau duplapge graphiiasa(lishui ng to rotate. Tiseauiepigyn@iant pieqssiars le edl parafiale-
brush is det erm ned b the size of the cam 28. "I'ef‘“?‘géﬂ' Bﬁ't’%i’ﬁ?“ﬁ@xﬁﬂt“é’“!%at
during t'his '?'Péﬁ °a‘6?té' fNBr 1¥h 21 , d t on of

cam 28 on ‘i"ﬁ’é ?FB‘P“ et wee %

e
pi ?(
ﬁglslrjr[ g?nts) %B nngﬁ%ldgéﬂ ﬁé%%gg%gﬁéBBOTLl ttegéfﬁg& m)un Q{fn?%% Jgﬁ;l?au

enabl es th@a AR RS e pos'.ﬁtwne dmmnénhaéde%mwm
noyenent of the brush. 25 One of the i npordadn ,&Qgﬁg@hggﬁl&gmﬁmé&l S
mechrani $m pigpoitd 8dlon i deOidttinticibrd rebdded-ne  pr of i 128 e jusk@aupRA G rédroricd todi éroN
of the canes)8araonsaky éh cd glrmE@Poetsn@airedine POSSI bi | irkdintshar®fia 0%t deCabpcCanpdsiigh Of
t he brush caine (26) tshlidaiespdch, maduo\@7h co@érem var i abl cawte ld maedmentdecionrite éthnt bifee-
brush, whiayvbc unighlkt (28 $atidaire ducbraslis), telprafildae €8 and  diépirun bagbndaptegi(27) meni durapime e
appl i ed. 3@came (28) Wari tel gueda tptatigntantrdiegyersper at i on (28} ecepntpét@ves un pales (Apeshidairé dins
descri bed labrslabras(29) feng lopinesdu (21 Jiesavpune 1. 1 of tbres de grephiiepsy la samepenifingpiavrs lo
downwar ds; ""t"ﬁ@féﬂ?“m guplan g reffence fLg)s Fpction rmve doWﬁ%\Brb&aél'P et A "Ws?ﬁ‘a’f“ﬁ%?ﬁec he

I 80 vi4nirant(es) ?ﬁi?ﬁ'ﬁaé‘PWé ) epipéchente
the cone '%"Pgﬂeﬁg WJ‘EQ*’ st % 5077 The T e e ch e
acti vat ed e P'Wb( )Cent ering stops [err]." €t or Ba (or 8b)

activat gs YSonlid 1ovaldidf 8lca de®8nchP) along W|th its collar 9a (or 9b)
to one si d% 0% blge{&pg\hj QQEH?neiad)étJe hen padmsgstadnual |y or automatically
to 5 enablig vieagtieBrateh darma{e (XEE7) & com- 35

mande, permet le réglage de la vitesse de descente 1. Vorrichtung zum Auftragen einer Graphitschicht auf
du pinceau (21) durant ia phase de graphitage. die Innenflache des Halses (3) des Kolbens (1) einer
Kathodenstrahirdhre diber sine gegebene Lange (1),
10. Procédé pour l'application d'une couche de graphite welche sich zwischen einer Beschichtungsebene
L sur une surface intérieure du col (3) d'un céne de 40 {Lg) und einer Referenzebene (L) erstreckt, wobei
g tube cathodique sur une longusur donnée (1) déter- besagte Vorrichtung ein Gestell (110) mit folgenden
minée & pantir d'un plan de graphitage (Lg) jusqua Elementen aufweist:
un plan de référence (L,}, comprenant les étapes
suivantes: - zwei drehbar gelagerte Arme (7a, 7b) mit je-
45 weils einem Flansch (9a, 9b), welcher soanden
positionner la base du ¢ne detube cathodique Hals (8) des Kolbens (1) anpaBbar ist, daB Kol-
sur une table d'appui (4) d'un dispositif de gra- ben von Kathodenstrahiréhren mit unterschied-
phitage (77), lichen Ablenkwinkeln aufgenommen werden
orienter |'une de deux collerettes (9a, Sb) mon- kénnen, wobei jeder der genannten Flansche
tées en rotation autour du col (3) du céne, les 50 eine derart gestaltete Stitzflache aufweist, daB
collerettes équipdes chacune d'une face de ein senkrecht zur Kolbenachse liegender ebe-
support adaptée pour former une butée plane, ner Anschlag gebildet wird, weicher den Kolben
perpendiculaire & I'axe du cbne, venant en con- berihrt;
tact avec le céne, = einen Auflagetisch (4) zum Abstiitzen des Kol-
centrer le céne dans un plan horizontal sur la 56 benfuBes, wobei dieser Tisch mit Mitteln zum
table d'appui de fagon qu'un axe vertical (3¢ de Zentrieren (5; bis 55) des KolbenfuBes sowie
la collerette coincide avec un axe vertical (o) mit Mitteln (10) zur vertikalen Verschiebung des
du col, . Tisches ausgestattet ist, so daB der Kolben den
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As shown in figure 5, the conbination of neans used in the device according
to the invention enabl & a section EPO3IAMMBI to be graphHPted between the
reference plane Lr and the plane Lg, the latter correspondi n to the

maxi mum hei gﬁ'?""%{t Anachingp ;g?“ t"ﬁ’ea" i ng $r Y¥rchng nagh einem) efaa‘ii'i‘etfgeb?i‘defb
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stages of novenent described above. 20 Bopwiheond aer AbadrBbahisfig ties Pifsels

i nvent i @n Vearshtorgnyacia dvsgpniciad e sadurch igelpan-t | cul al21) das gleicheipitgs Atsenket gas dsflagdtisaheme
(devi at i onesiclfet, 388 cie pamkmedhje, Béwegurgsdwobs a vel4yvemhingleit wisl. upper |init of the
gr aphi t ed anent #vidled (V)i prwakrisistet Bird.hdasses t o t he graphite appl |cat or assenbly

77 using t$engp Bi)emﬂue ab?lﬂﬁsﬁa@ﬁwﬂe@wp "Hodi Vprathiioe a%mo?m& d%‘?dgekem
preci sely F‘a"a’n( I'_s P“ F'Bw des F?ﬁ““%i‘i‘as ftiondes '1°ﬁ"f éN°§£f’eed
of rot atloﬂmg%;g % ga' ky gl& 1 k 8
graphitin vv| t h '

whi ch ar egdnglces etlsc )in erbln iuing slo Sconst ant, t hi § lé ‘t el 2 hc rem:tS
preci selgy wlchiifg tr?a‘éh é‘pﬂxcl'\ B, BLuRk BRI C and repea The

| NVEALT ON Joipidd ad didh ﬁaﬂb&w@ﬂ'& s;s &teALfﬁtﬁe-t O e vhridhroh aanmgm embhgmﬁchrc%uf
t ubes. RetSE@T durch efplafl urk die ASKRY | C€  OlingUAREntizeRd dod RalSds (3 dbsXbMbnsWiner
graphi t e opod) henvinyeiien SAIhésa (80) @hgebrbkotds Rewddetrarore@dbsihe gégayent Liddge @V er
a given ar@aehgewiait ¢i0) Unestsioeenirda | | M ti ng 2pl aneeletachica zwiedhen @it BegehietinAgssbens
characterized in that it includes, first, twigbhunedeketReiefenznbere (L yrrsiredkt, mikout
verti cald avewichtunga oichf ielnere ddeni torheegehspdenar t hatles Verfalesyitalipends Sclyitté aufwaist:osel y
about t he Ansprichefdadymh gelppezeiginet; ¢aB dEmRrE- t wo brackets being provided so as to
be abl e t oPhiatfi@poriciyng) (77 xave aingm Pipssbund o duisgtzanses Ryfesges Kalheps pinetiigtive s

of devi at |‘E?ﬁs°';‘§%ﬂeﬂz1c25‘?s'f°5‘rwﬂ'?§?f Pl "lﬂ%“ar |3?'|g fac é’efﬂ‘fﬁi'mrd%‘f“if ﬂ'@"é‘ Aé'gﬂgﬂf's?"b(f‘)é'"éhce

pl ane t hat2¥4 opidia Eingait top
for the neg 1?9 Ol |- h( °f°%{9tt abI e us s’° te Zw' st he
elcher se an emA um e| o’ Acl rd eten El en (9
cone and f(z w}m g%g ng the ba Qed f; otd &
bet 1g. 2! ends Peinl A n horlz Saud &,% e e
pl ane; J a gr ap ' te appli cat or SySt esmiéﬁgﬁcﬁnb&ﬁmr@&la brd&H bierabH O
cont act WI t h the i nner surface of the neck of tiupef®Bfanitn said ['imting
pl ane amsd whichtbingCidah MAspruch 4, dadurch gekenn- - Zentrieren des Kolbens in einer waagerechten
- zeichnet, daB die Graphitauftragsvorrichtung (77) Ebene auf dem Auflagetisch derart, daf3 eine
s auBerdem eine Hohlkehle (25) aufweist, die zur <0 senkrechte Achse (xx) des Flansches mit einer
Flihrung der Bewegung des Hebels (24) dient, so senkrachten Achse (o) des Halses {iberein-
daB bel Aufwarisbewegung der Stange (11) des stimmmt;
2Zylinders (V) der Arm (23) angehoben wird, wodurch - -Anheben des mit dem Kolben bestiickten Auf-
der Hebel (24) um die Achse (240) geschwenkt wird lagetisches bis in eine Stellung, in der der Kol-
und damit der Pinsel eine senkrechte Stellung par- 45 ben den ebenen Anschlag berihrt und an die-
allel zur Achse (xx) des Halses (3) des Kolbens (1) sem anliegt, wobei besagter Anschlag die Be-
sinnimmt. zugsebene (L,) zum Kolben bildet;
= Anheben einer Graphitauftragsvorrichtung mit
8. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- einem Beschichtungsarm (23), welcher eine
zeichnet, daB sich der Pinsel in gehobener Stellung  5¢ {iber einen Schwenkhebsl (24) drehbar an dem
in Hohe der Beschichtungsebene (Lg) befindet. Arm gelagerte Einheit Pinsel/Motor (21-22) auf-
weist, welche aus einer horizontalen Stellung in
7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- eine vertikale Stellung schwenkt, wenn der Arm
zeichnet, daB der Pinsel (21), wenn er seine oberste angehoben ist, wobei der Pinsel {21) der ge-
Stellung erreicht hat, vom Motor (22) in Drehbewe- 55 nannten Baugruppe Pinsel/Motor parallel inden
gung versetzt wird, so daB er auf Grund seiner Hals eingefilhrt und entlang der Halsachse zur
exzentrischen Lage den Hals (3) mit dem aus einem Beschichtunsgebene (Lg) bewegt wird;
Behalter (33) entnommenen Graphit bestreicht. - - Einschalten der Einheit Pinsel/Motor, so daB
e
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dlspl aced so as to apply a layer of a hlte I nside the neck fromsaid
limting plane to at IHast sal d ref 58Bine. 20 2. If'%w ce accor di ng to
claim1l1, where n m)verrent i's assulrargtgv b%/' of a ”p
cyl i nder Who%lrdlp én?' i hltschlc au pport o VGTM pl;tOt
support bei ng, P beari n r§s po;
System and Sageia %:%Hmpﬁtte@qutétﬁsmse of 2R ebrushl i ah:'ﬁ%
accor di ng t0s&‘cﬁhﬂ&e%ene"mherﬁlﬁdegteﬁsh@eM@éé—' cal nmgyenent 53-' support| n
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axi s nmount eddohipcke (28) auweisl, walcha dop A bisgut he gr ayshipvlecylindpr saidean roearipg thengraphiteh
that in its piaam Pusldsips ingsten MibwegesdasNalot or  as grPiagioy sysiemiislifted prysingretatiog|of said
position. 5. k°'BE'\H"E9@baE‘t96F‘tﬂaﬁ jchdgrzurB-m 4, \wiees 8ot 20 gxi) thg pryglHnqviea inlggverticat or
system 5 iﬁ'ﬁ Efcg@ gde 'Tsﬁt'mha\Rho;e pa?sb'%@'ﬁ'@ ‘%"&P ag'a Pidee "t°Fhe°f %‘Prent
of said | evelSdGRAMEREMERIPPHYEHe upward foye

eacco |m5 ere permost
push-pul | cylinder said armbearing the grap &s‘f“gn QIHR {nc‘g' Sv;rtél}lhgﬁmum
lifted Qﬂ#ﬁgng rotation of said | ever about rus movi ng I Mt o
a vertic position parallel to the axis of e neck of the cone. 10 6

Devi ce 3 Cibvid foblappfatich @i dayar of WRBKIBIoR the N0 UR P Bbida 8dcolRgtb Likif B, wRbreih Wifen e Hiadh
coi{nci des ket urtSo ofthd riel df & Eihofle r@ftBbe oder  DeVi @én RCupPénelosh Boshieh saldahdir fotates the
vvhe\?é oh Brea IBEattd Betvéon iaimitiigplabiggn@anDSt 1 brush which[ X2y lobcetitricayi ribunted, @pplies

r ot at es t hefefenasgianeivharisterilssii im thatcit ibaldles, | cal | y giaphitepiekeld upppRibusly rora cplainéravhen

pi cked up fstawe arkbty fréerto pivahatootvedicahaes, when s sdidibripshirolof asserahly wes reilstiésy pasiion | n
its rest peshitiedwithiagoliatieatindesionesftofitpleselyorfe. 2@ theheck dibepawe according to any
of the preaedingeckpidiargne dtheeRcwepiagkeld in that it al so includes a

not or - dri v‘@fﬁ‘QE'aYﬁ'eE’ﬁ%t‘Es“éﬁeiW'é?“a"q'ed‘t"r‘@P’ at t a% h@&""t“@c@&"@ t%?fm%t@arpreﬁ ing 5laims,

graphite 4 t or-driven
rotation c §8' r? ?ﬁ"?‘b %sosa ﬂg’é P ' ' %??"‘tgo
its | over tﬁéﬁgnepaneﬁg sa n IOU'a l:kofEh fer enc el &3::: rotatlo Le% é"(ﬂ
novenent b& gz SoekPYPr €s SSi ,b" ;

sai d.. suppfd &oh@é?\dﬁ fth rheang| o@ nlg'tﬂa badeS UPPE owQﬂiﬁﬁtl ﬂﬂmo n sai teﬁé plane thls
accor di ng &t fhe 6dn8,iHB téble baNSALRIdbeldk3d o8RG Nat i oaovchtuartmﬁav&mpse@sksoc.ated with the

the cone against said reference plane; and finally, a 35 comprassion of a spring, which enables said sup-

graphite applicator system which can be brought porting table to remain in its upper position.

into contact with the inner surface of the neck of the

CRT in said limiting plane and which can be dis- 9. Device according to claim 8, wherein the combina-

placed so as to apply a layer of graphite inside the tion of the shape and speed of rotation of said
k.( : neck from said limiting plane to at least said refer- 40 motor-driven cam enable the speed of descant of
Ll ence plane. said brush to be regulated during the phase of appli-

cation of graphite.

2. Device according to claim 1, wherein the vertical
movement is assured by means of a push-pull cyl- 10. Mathod of application of a layer of graphite on the
inder whose rod is attached to a support guided by 45 inner surface of the neck of the cone of cathode ray
acolumn, this support being attachedto both an arm tubes over a given area located between a limiting
bearing said graphite applicator system and said plane and a reference plane, that includes the fol-
table supporting the base of the cone. lowing steps:

3. Device according to claim 2, whersin the vertical 5¢ -  position the base of the cone of the cathode ray
movement of said supporting table is assisted by a tube on a supporting table of a graphiting de-
counterweight mounted on the end of an arm pivot- vice;
ing about an axis. - orient one of two collars mounted on pivoting

brackets so that it engages the neck of said

4. Device according to any of the praceding claims, 55 cone, each of these collars having a bearing
wherein said graphite applicator system is consti- face that defines said reference plane perpen-
tuted by a brush and its support mounted eccentri- dicular to the axis of the cone and provides a
cally on the drive shaft of a motor, the brush/motor stop for the neck of the cone;

—_—
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30 speed of rotatjon of said nptor-driven cam enable the speed of
descent of sal d brush Yo be regul atEé’cPQﬂffrqsﬂ& t he phase oft4 application of
graphite. a‘rp ct,lon of a layer of graphite on the

i nner surfac® ;§rt|n %ler{%ﬁlﬁ a{'ﬁ & of cathode ray tubes over a given
area | ocat eds Rei s QI sand a reference plane, that includes
the foll ow n,ghcﬁ,fq,g% one; - os It on the base of the cone of the cathode
ray tube an @,émg‘;pgh,@agl@ggg@,ggg,d@nggaphl ting device; - orient one of two
col I ars noung g@itiéiin WHich@elchd cBhadGlicdoadt0 that it engages the neck of said
cone, each o#ithishie stBpping kdtendnto flad Ng a bearing. face that defines said
ref@'ence -pl azea gaphipapplicaiorbsemiblyrohdilied O axi s of the cone and

provi des a shysn afmopn wiiich isveaiited n &discabawbne; - center said cone in a

- hori zontal pwhichea ushinglogiassemigiosan pme). thisblfe such that the vertical axis of
sai d col | ar eushimolasresemlyrdigtingfompderizoidll axi s of the neck of the cone; -
rai se said sEﬂﬁM‘PFN@‘"‘tﬁh&S‘P@"H@aﬂh ’"b'&l d cone to a position in which 15

t he cone cont@$°d fifc stoppl ng reference plane; - raise a

graphi te appf¥ “E’Bﬁf , d. by an armon which is nounted an

axi s about os%ﬁ{'ror#r:fgg, o P gé‘?ﬁ’)’ y can pi vot, this brush/motor

assenbly rot agﬁ tfn% gto elmg Q,t'%gtem sition to a vertical position when
Ehs?. as

the armis r tg% atumg bAFor B of the 20 br ush/ not or
assenbly is he p05|t|on of said limting plane in the neck of
the cone, -pabaérlt&lbr&sﬁmm: ohdttifd tof et Be axi s of the neck; - activate the
brysh/ not or asweehsa limfingplinadoat IdaBtaidietiSh so as to apply a uni form | ayer of
graphite to éraeepiemlwhil@idingthe suppdrimgmablet he brush while it is rotating to
nove it downinfits cppeig@sitbnl theroweringofiedtineht 0 at | east sai d reference pl ane,

whi | e hol di nepinghneoduced b mtseeegd et divinhai t s upper position, the | owering of

t he brush betamgn ¢geniee witeagollesatiechedie egithmofor driving a camin contact with a
roller attac?l@@ﬂ"étf@&r”é"'a?t?ha%fﬂﬁbmelc t he brush/ notor assenbly, the cam

pushi ng the Bhing the am doWppIEIERE™ME. a predefined | ower nost position.
lowermost position.
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