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(57) Abstract: 1. Apparatus for ascertaining orientation errors for structures (6) that have been put onto or are present on a substrate 
(5), having the following features: - a substrate holder (2) for holding the substrate (5) with the structures (6) - detection means for 
detecting X-Y positions of first markers (7) on the substrate (5) and/or second markers (11, 11') on the structures (6) by moving the 
substrate (5) or the detection means in a first coordinate system, characterized in that structure positions for the structures (6) are 
prescribed in a second coordinate system X'-Y', which is independent of the first coordinate system, the respective distance of said 
structure positions from the X-Y positions of the first markers (7) and/or the second markers (11, 11') being able to be ascertained by 
the apparatus. 

(57) Zusammenfassung: 1. Vorrichtung zur Ermittlung von Ausrichtungsfehlern von auf einem Substrat (5) aufgebrachten oder 
vorhandenen Strukturen (6) mit folgenden Merkmalen: - einem Substrathalter (2) zur Aufiiahme des Substrats (5) mit den Strukturen 
(6) - Erfassungsmittel zur Erfassung von X-Y-Positionen von ersten Markierungen (7) auf dem Substrat (5) und/oder 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 
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zweiten Markierungen (11, 11') auf den Strukturen (6) durch Bewegung des Substrats (5) oder der Erfassungsmittel in einem 
ersten Koordinatensystem, dadurch gekennzeichnet, dass in einem von dem ersten Koordinatensystem unabhangigen zweiten 
Koordinatensystem X'-Y '-Strukturpositionen fur die Strukturen (6) vorgegeben sind, deren jeweiliger Abstand von den X-Y-
Positionen der ersten Markierungen (7) und/oder zweiten Markierungen (11, 1') von der Vorrichtung ermittelbar ist. 


