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Installationselement

[01] Die Erfindung betrifft ein Installationselement fiir elektrische Anschliisse mit einem
Basisgehduse, in dem mindestens eine elektrische Steckdose angeordnet ist, und einem
AuBlengehiuse, das mindestens eine Durchlass6ffoung aufweist, wobei zwischen dem

AuBengehiuse und dem Basisgehduse eine drehbare Verschlussmechanik angeordnet ist.

[02] Der Erfindung liegen elektromechanische Baugruppen zu Grunde, die ihren Einsatz
vorwiegend im Bereich der Biiro- und Kiichenelektrifizierung finden. Dabei handelt es sich um
Einfach- oder Mehrfachsteckdosen, die in der Arbeitsfliche eingelassen sind. Vorzugsweise
werden bei den nicht benutzten Steckdoseneinheiten die Bereiche der Steckdosen abgedeckt oder
verschlossen. Im Falle einer Nutzung der Steckdosen werden durch Niederdriicken einer
mechanischen Baugruppenanordnung die Bereiche der Steckdosen freigegeben. Auch ist es
iiblich durch Anheben oder seitliches Verschieben oder Verdrehen der Abdeckung die

Eingriffsbereiche der Steckdosen freizugeben.

[03] Die DE 102014 102959.3 Al beschreibt eine Variante, bei der der Steckdoseneinsatz mit
den Steckplitzen so vorgesehen ist, dass das Innengehduse um mindestens 180° um seine
Langsachse drehbar angeordnet ist. Um die Freistellung der Steckdosenplitze zu erreichen muss
der Innere Teil des Gehduses mit den Fingern an seinen AuBenkanten in die Baugruppe
eingedriickt werden. Hierbei wird eine Herzkurven-Verrastung gegen die Vorspannung einer
Drehfeder ausgelost und das Innenteil kann in die Bedienposition drehen. Beim SchlieBen muss
nun das Innengehiuse von Hand gegen den Druck der Drehfeder und des Dampfungsgliedes um

180° in die Verschlussposition gedriickt und in die Herzkurven-Verrastung eingerastet werden.

[04] Die DE 10 2007 063 5852 Al beschreibt eine elektrische Steckdose mit einem
Geriitesockel auf der Frontseite, in dessen Oberfliche ein Verschluss, nach dem Blendenprinzip
eines Fotoapparates, integriert ist. Der Verschluss besteht aus mehreren Verschlusselementen die
durch Festlager gefiihrt, radial ein- und auswirts bewegbar sind. Das VerschlieBen und Offnen

erfolgt durch das Betitigen eines Drehringes an der Frontseite des Steckdosengehauses.

[05] Die DE 10 2012 025 533.0 Al beschreibt eine Steckdosenanordnung mit folgender
Funktion. Der Verschluss wird mittels eines Betitigungsknopfes, der zentrisch angeordnet ist,

mit dem Finger gegen den Druck der Riickhaltefeder in das Steckdosengehiuse hineingedriickt.
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Hierbei taucht der Betitigungsknopf in die Abdeckung ein und entriegelt die Abdeckung und
muss in dieser Lage mit dem Finger gehalten werden. Nun kann die Abdeckung, die drehbar auf
dem Basisgehiuse gelagert ist, von Hand gedreht werden - bei gleichzeitigem Niederdriicken des
Verschlusses - und 6ffnet somit den Zugang zu den Steckdosen. Ebenso erfolgt das Verschlieflen

der Steckdosen mit umgekehrter Drehrichtung der Abdeckung.

[06] Auch in der DE 10 2018 009 948.3 A1 wird durch Niederdriicken eines Bedienelementes
gegen die Druckkraft einer Druckfeder der zentral angeordnete Betitigungsknopf in das Gehduse
eingeschoben. Durch dieses Niederdriicken mit einem Finger, muss eine im Innern angeordnete
Verriegelung entriegelt werden, damit sich der Verschluss drehen kann. Gleichzeitig werden mit
dem Herunterdriicken des Betitigungsknopfes eine Schaltfeder auf einen Schalttaster

aufgeschoben und somit ein Stromkreis geschlossen, der dann einen Elektromotor rotieren lésst.

[07] Weitere Ausfithrungsbeispiele dieser Patentanmeldung beziehen sich alle auf einen
zentral angeordneten Betdtigungsknopf, der jeweils mit dem Finger in das Gehiuse

eingeschoben werden muss, um den Verschluss zu 6ffnen.

[08] Allen technischen Losungen ist zu Eigen, dass die mechanischen Elemente durch Drehen
von Hand oder durch Niederdriicken mit dem Finger eines Betitigungselementes den Zugang zur
Steckdose ermdglichen. Grundsitzlich bedarf es hier einer mehr oder weniger geschicklichen
Handhabung der Bedienelemente, um den gewiinschten Vorgang auszulosen. Auch sind die
Produkte durch die SpaltmaBe bei der Anordnung der Bedienelemente einer hoheren
Verschmutzung ausgesetzt. Der Verschmutzungsgrad kann sich nachteilig auf die Funktion des
Bedienelementes auswirken und zu Fehlfunktionen fithren. Ebenso ist die unterschiedliche
Kraftbeaufschlagung auf das Bedienelement durch unterschiedliche Bedienpersonen nachteilig

fiir einen ordnungsgemifBen Ablauf der mechanischen Abfolge.

[09] Nicht ganz zu vernachlassigen ist die Bedienerfreundlichkeit, die durch ein Eingreifen in
das Geh#use nachteilig bestimmt wird. Insbesondere dann, wenn das Bedienelement gegen einen
Federdruck in ein Gehiuse eingeschoben werden muss und dabei eventuell lingere Fingernigel
zu Schaden kommen oder eine Klemmwirkung des Bedienelementes auf den Finger ausgeiibt

werden kann.



WO 2021/233491 PCT/DE2021/000094

[10] Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zu Grunde, ein Steckdosenelement zu entwickeln,
das den Verschluss 6ffnet und schlieBt, ohne dabei mechanische Bedienelemente von Hand oder

mit den Fingern zu betitigen.

[11] Die Erfindung wird durch die Merkmale des Hauptanspruchs offenbart.
Ausfiihrungsformen und Weiterbildungen sind Gegenstand der sich an den Hauptanspruch

anschlieenden weiteren Anspriiche.

[12] Es wird ein Installationselement fiir elektrische Anschliisse, insbesondere Steckdosen
unterschiedlicher Bauart, sowie USB- oder andere Anschliisse, offenbart. Dieses ist insbesondere
ein Steckdosenelement. Das Steckdosenelement weist ein AuBengehduse mit Offnungen sowie
ein unter dem AuBengehduse angebrachtes Basisgehduse mit einer oder mehreren Steckdosen
auf. Es werden im Folgenden unterschiedliche Moglichkeiten der erfindungsgemiBen Wirkweise

einer Abdeckung der Steckdosen beschrieben.

[13] Das AuBlengehiuse ist mit dem Basisgehiuse fest verbunden. Im AuBengehiuse befinden
sich ein oder mehrere Offnungen, die den Zugang zu den Steckdosen ermdéglichen sollen. Diese
Einstecklocher sind groBenangepasst fiir die Abnehmer bzw. Stecker von Verbrauchern und
dquivalent in der Anzahl der im Steckdosenelement verbauten Steckdosen. Wobei auch mehrere

Steckdosen einer Offnung zugeordnet werden kdnnen.

[14] Des Weiteren weist das Steckdosenelement einen drehbaren Verschluss auf, mit dem die
oben genannten Offnungen des AuBengehduses gedffnet oder geschlossen werden konnen. Der
drehbare Verschluss ist zwischen dem AuBengehiuse und dem Basisgehiuse angeordnet und ist
eine Drehscheibe. Alternativ zu der Drehscheibe kann der drehbare Verschluss in jeder anderen

Ausformung ausgebildet sein, beispielsweise als Drehfliigel, Drehknochen oder dergleichen.

[15] Der Verschluss ist drehbar im Basisgehiuse so angeordnet, dass im feststehenden
Basisgehause die einzelnen Steckdosenvorrichtungen exakt korrespondierend zu den
entsprechenden Offnungen des AuBengehiuses positioniert sind, so dass nach dem Offnen des
Verschlusses die entsprechenden Stecker bzw. Anschliisse der Verbraucher in die Steckdosen
einfiithrbar sind. Das AuBengehiduse und das Basisgehduse sind miteinander fixiert, so dass
lediglich die Verschlussmechanik drehbar ist.

[16] Um eine ebene Oberfliche im geschlossenen Zustand des Steckdosenelementes zu

erzeugen ist der Verschluss komplementir zu den Offnungen des AuBengehuses durchgeprigt
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und taucht im geschlossenen Zustand mit den Durchpriagungen in das AuBengehiuse von innen

nach auBen ein. Somit sind die Offoungen des AuBengehsuses plan abgedeckt.

{17] Die Drehbarkeit der Verschlussmechanik kann durch unterschiedlich erzeugte
Steuersignale initiiert werden und durch jeweils unterschiedliche Drehmechanismen erfolgen.
Hierbei liegt der Erfindung eine einheitliche Abfolge von mechatronischen Wirkprinzipien zu
Grunde, die eine Drehbarkeit des Verschlusses gewihrleisten, ohne eine mechanische Betétigung

von Hand ausfithren zu miissen.

[18] Bei einem ersten Ausfiihrungsbeispiel kann ein Steuersignal durch einen
Berithrungssensor nach folgenden Prinzipien erzeugt werden. Der Sensor ist auf einer Platine
angeordnet, die mittels einer Leitungsverbindung mit dem aus Metall bestehendem
AuBlengehiuse verbunden wird. Durch das Beriihren der Metalloberfliche des AuBengehauses,
an einer beliebigen Stelle, mit dem Finger oder der Handfliche wird eine Feldverinderung
bewirkt. Diese Feldverinderung wird durch einen IC-Schaltkreis auf der Platine erkannt und in

ein Steuersignal umgewandelt.

[19] Ein zweites Ausfilhrungsbeispiel benutzt einen elektrischen Feldsensor, der an einer
definierten Stelle im Basisgehduse positioniert wird, wobei komplementir auf dem
AuBengehiuse eine Markierung gesetzt wird, die sich iiber dem elektrischen Feldsensor befindet.
Dadurch kann beriihrungslos durch einfaches, mit leichtem Abstand, hinwegfithren der Hand
eine Feldverinderung erzeugt werden. Diese Feldverinderung wird ebenso wie im ersten
Ausfiihrungsbeispiel in ein Steuersignal umgewandelt. Der Unterschied zum ersten
Ausfithrungsbeispiel ist, dass die Hand das AuBengehéuse nicht beriihren muss, sondern nur in

die N4he eines definierten Bereiches gebracht werden muss.

[20]  Auch optisch kann ein Steuersignal erzeugt werden. Hierzu wird im AuBengehiuse eine
Ausnehmung angebracht und mit einem lichtdurchlissigen Material verschlossen. Die
Ausnehmung kann auch eine Materialschwichung sein, die einen Lichtdurchlass durch das
Material ermoglicht. Unterhalb dieser Ausnehmung wird ein Lichtsensor platziert der einen
plotzlichen hell-dunkel Wechsel registriert und tiber ein IC-Glied ein Steuersignal erzeugt. Der
plotzlichen hell-dunkel Wechsel wird mittels eines Fingers, der iiber die verschlossene
Ausnehmung gefithrt wird, erzeugt. Auch ist denkbar das eine Linsenkalotte, die die
Ausnehmung im AuBengehiuse in Lichtkorridore aufteilt, einen hell-dunkel Wechsel registriert

und mittels einer Auswertelektronik ein Steuersignal erzeugt.
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[21] Ebenso besteht die Moglichkeit durch eine vorgegebene Akustik ein Steuersignal zu
erzeugen. In diesem Fall wiirde eine Platine mit einem Voice-Modul, die iiber ein Mikrophon
und einem IC-Prozessor verfiigt, das akustische Signal, wie z.B. ,Auf‘ oder ,Zu“, die
phonetische Klangbildung beider Begriffe abspeichern und durch Vergleiche den analogen
Klangbildern einen digitalen Wert zuweisen, der mittels IC-Schaltkreis ein Steuersignal bildet.

[22] In abgewandelter Form kann auch die ,smart home Technologie* angewandt werden,
indem ein Aktor, der koppelbar mit den smart home Systemen ist, in das Basisgehduse integriert
wird und die smart home Befehle, meist ein Infrarotsignal oder ein Funksignal, empfingt und in
ein Steuersignal wandelt. Somit ist das Steckdosenelement auch in ein smart home System

einbindbar.

[23] Allen vorgenannten, nicht mechanisch zu betitigenden Elementen ist es zu eigen, dass
ein Steuersignal erzeugt wird und dieses an die Steuerelektronik der Antriebseinheit gesendet

und dort verwertet werden kann.

[24] Die Aufgabe der Antriebseinheit ist es, den Verschluss in einer Linearbewegung unter
das AuBengehiuse zu befSrdern bis die Oberfldche der Ausprigung des Verschlusses unterhalb
der Innenfliche des AuBengehduses abgesunken ist und dann durch eine Rotationsbewegung den
Verschluss aus dem Wirkbereich der Offnungen fiir die Steckerzufithrung herauszudrehen. Somit
offnet der Verschluss die Zuginglichkeit der Steckdosen. In der reversiblen Anwendung des
Verschlusses dreht die Antriebseinheit den Verschluss mittels einer Rotationsbewegung in die
komplementire Stellung der Ausprigungen des Verschlusses zu den Offnungen des
AuBengehiiuses und schiebt den Verschluss durch eine Linearbewegung aufwirts mit den
Ausprigungen in die Offnungen des AuBengehiduses bis eine plane Gesamtoberfliche des
AuBengehiuses erzeugt wird. Hierdurch werden die Offnungen fiir die Steckdosen wieder

verschlossen.

[25] Diese Kombination aus linearer und rotierender Bewegung der Antriebseinheit kann auf

unterschiedliche Art und Weise durchgefiihrt werden.

[26] Eine Moglichkeit einer Antriebseinheit besteht aus einem Gleichstrom-Elektromotor, der
aus dem Stromkreislauf innerhalb des Steckdosenelementes gespeist wird. Der Elektromotor ist
fix im Basisgehduse angeordnet und besitzt zwischen Antriebswelle und drehbarem

Verschlusselement ein Bewegungsgetriebe. Das Bewegungsgetriebe besteht aus einem



WO 2021/233491 PCT/DE2021/000094

Antriebsdrehteil, das mit der Achse des Elektromotors fest verbunden ist und eine
Bewegungshiilse die fest mit dem Verschluss verbunden ist. Das Antriebsdrehteil ist mit
diametral angeordneten Zapfen ausgeformt, die iiber die zylinderformige Oberfliche des
Antriebsdrehteiles hervorragen. Die Bewegungshiilse ist mit Helixausformungen versehen, die
von der ZylinderauBenfliche die Wandung der Bewegungshiilse zur Achsmitte hin durchdringen.
Die Zapfen des Antriebsdrehteils sind komplementir zu den Helixausformungen der
Bewegungshiilse angeordnet und greifen in die Helixausformungen ein und stellen eine

bewegliche Achsverbindung zum Verschluss her.

[27] Der Verschluss liegt in seiner geschlossenen Position an einer Stiitzwandung an, die

verhindert, dass der Verschluss sich bei einer Rotationsbeaufschlagung drehen kann.

[28] Wenn die Achse des Elektromotors rotiert, rotiert gleichermaBen das Antriebsteil mit
seinen ausgeformten Zapfen in der Bewegungshiilse. Die Zapfen driicken auf die Laufbahn der
Helixausformungen der Bewegungshiilse und ziehen den Verschluss linear in das
Steckdosenelement hinein. Die Stiitzwandung und die Helixausformungen sind so abgestimmt,
dass bei Erreichen einer ausreichenden linearen Absenkung des Verschlusses das Fithrungsende
der Stiitzwandung erreicht wird und die Bewegungshiilse durch die rotierenden Zapfen des
Antriebdrehteiles nun ebenso rotieren kann. Hierdurch wird der Verschluss aus dem Wirkbereich
der Offnungen fiir die Steckerzufithrung herausgedreht. Somit 6ffnet der Verschluss die
Zuginglichkeit der Steckdosen. Der Verschluss wird bei Erreichen seiner Offnungslage durch
Anschlagrippen in seiner Rotation zum Stillstand gebracht, wobei jetzt ein Stromanstieg im
Elektromotor erfolgt und die Steuerungselektronik die Stromzufithrung fiir den Motor abschaltet

und die Umpolung des Elektromotors auslost.

[29] Beim SchlieBvorgang wird zuerst die Bewegungshiilse durch das Antriebsdrehteil, das
nun mit umgedrehter Drehrichtung rotiert, in Rotation versetzt und der Verschluss wird mit
gegenlaufiger Drehrichtung gegen eine Anschlagrippe gedreht. Der Elektromotor mit seinem
Antriebsdrehteil dreht weiter und schiebt den Verschluss iiber die Zapfen in der
Helixausformung die Bewegungshiilse linear nach auflen so, dass der Verschluss gegen die
Innenseite des AuBengehiuses anschligt. Durch Erreichen des Anschlags erfolgt wiederum eine
erhohte Stromaufnahme und der Strom wird durch die Steuerelektronik ausgeschaltet und der

Elektromotor umgepolit.
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{30] Ein weiteres Ausfihrungsbeispiel dhnelt dem zuvor beschriebenen Ausfiihrungsbeispiel,
wobei auch hier ein Antriebsdrehteil und eine Bewegungshiilse in gleicher Weise angeordnet
sind. Im Gegensatz zum ersten Ausfiihrungsbeispiel entfallen bei dem Antriebsdrehteil die
Zapfenausformungen und bei der Bewegungshiilse die Helixausformung. Diese werden bei dem
Antriebsdrehteil durch ein Aulengewinde und bei der Bewegungshiilse durch ein Innengewinde

ersetzt.

[31] Nun wird durch das Drehen der Antriebsachse des Elektromotors das Antriebsdrehteil in
die Bewegungshiilse eingedreht wobei der Verschluss durch die Stiitzwand zunichst nicht in
Rotation versetzt werden kann und die Bewegungshiilse den Verschluss in das Innere des
Gehiuses zieht. Bei Erreichen einer ausreichenden linearen Absenkung des Verschlusses wird
auch das Fihrungsende der Stitzwandung erreicht und die Bewegungshiilse wird nun in
Rotation versetzt. Ebenso wie bei dem zuerst beschriebenen Ausfithrungsbeispiel wird die
Rotation des Verschlusses durch eine Anschlagrippe gestoppt und in gleicher Weise die
Stromzufuhr des Elektromotors unterbrochen und der Elektromotor umgepolt. Durch die héhere
Stromzufuhr wird die Bewegungshiilse mit einem Haltemoment auf das Antriebsdrehteil

angezogen.

[32] Beim SchlieBvorgang dreht der Verschluss in entgegengesetzter Drehrichtung und lauft
ebenso gegen die Anschlagsrippe. Durch den Aﬁschlag erfolgt eine hohere Stromaufnahme und
es 16st sich das Haltemoment und das Antriebsdrehteil dreht sich aus der Bewegungshiilse, die
hierdurch linear mit dem Verschluss nach oben gegen die Innenseite des AuBengehiuses
gedriickt wird. Durch Erreichen des Anschlags erfolgt wiederum eine Erhohung der
Stromaufnahme und der Strom wird durch die Steuerelektronik ausgeschaltet und der
Elektromotor umgepolt.

[33] Alternativ ist folgende Antriebseinheit umsetzbar: Der Elektromotor besitzt eine axial
bewegliche Stahlachse, die von den Wicklungen des Elektromotors umgeben ist. Die Achse ist
federnd im Elektromotor gelagert und ist an dem auBenliegenden Ende fest mit dem Verschluss
verbunden. Wenn der Motor iiber das Steuersignal eingeschaltet wird, bewegt sich durch die
magnetische Wirkung der Wicklungen auf die Stahlachse des Elektromotors die Stahlachse
gegen die Federwirkung linear in den Motor hinein und somit wird der fest verbundene
Verschluss linear in das Basisgehause hineingezogen. Mit Erreichen des unteren Totpunktes der

Achse beginnt der Elektromotor die Achse zu drehen und der Verschluss rotiert in seine
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gedffnete Endlage. Wie schon oben erwihnt, erfolgt durch den Anschlag ein Stromanstieg, der

den Motor abschaltet und umpolt. Ebenso dreht der Elektromotor beim SchlieBen des

Verschlusses den Verschluss in die Endlage der Verschlussposition gegen eine Anschlagrippe.

Durch den Stromanstieg wird der Elektromotor abgeschaltet und umgepolt. Durch die

Abschaltung wird auch das Magnetfeld abgeschaltet und der Verschluss wird durch die

Druckfeder im Elektromotor mittels der Stahlachse linear in das AuBlengehiuse gedriickt und

somit das Steckdosenelement verschlossen.

[34] Nachfolgend werden Ausfiihrungsbeispiele der erfindungsgeméBen Lésung anhand der

beigefiigten schematischen Zeichnungen niher erldutert. Es zeigt

Figur 1

Figur 2

Figur 3
Figur 4

Figur 5

Figur 6

Figur 7

Figur 8
Figur 9

Figur 10

Figur 11

ein Installations- bzw. Steckdosenelement in geschlossenem Zustand in isometrischer

Ansicht,

ein Installations- bzw. Steckdosenelement in gedffnetem Zustand in isometrischer

Ansicht,
das AuBengehiuse in einer isometrischen Ansicht mit beiden Offnungslschern,
ein Basisgehiuse in isometrischer Ansicht,

das Basisgehiduse ohne AuBengehduse mit Verschluss in geschlossener Position in der

Draufsicht,

das Basisgehduse ohne AuBengehiduse mit Verschluss in gedffneter Position in der
Draufsicht,

eine Verschlussbaugruppe in einer Seitenansicht beispielbaft mit Bewegungshiilse,
Antriebsdrehteil und Antriebselement,

eine Sensorplatine in einer isometrischen Ansicht als Einzelteil,
den Verschluss in einer isometrischen Ansicht als Einzelteil,

die Verschlussbaugruppe in einer Schnittansicht beispielhaft mit Bewegungshiilse,
Antriebsdrehteil und Antriebselement,

die Bewegungshiilse mit Schraubgewinde in einer Seitenansicht,
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Figur 12 das Antriebsdrehteil mit Gewinde in einer Seitenansicht,

Figur 13 eine Verschlussbaugruppe mit Helixausformung in einer Seitenansicht beispielhaft mit

Bewegungshiilse, Antriebsdrehteil und Antriebselement,
Figur 14 die Bewegungshiilse mit Helixausformung in einer Seitenansicht,
Figur 15 das Antriebsdrehteil mit Helixausformung in einer Seitenansicht,

Figur 16 eine Verschlussbaugruppe in einer Seitenansicht beispielhaft in einer Kombination aus

Hubmagnet und Drehmagnet,

Figur 17 die  Verschlussbaugruppe aus Hubmagnet wund Drehmagnet in einer

Explosionsdarstellung,
Figur 18 beispielhaft ein Steckdosenelement in einer Explosionsdarstellung,
Figur 19 einen Halbschnitt mitten durch das Steckdosenelement in geschlossener Form,
Figur 20 einen Halbschnitt mitten durch das Steckdosenelement mit abgesenktem Verschluss,

Figur 21 einen Halbschnitt mitten durch das Steckdosenelement mit zwei eingesteckten

Steckern,
Figur 22 einen Stegdoseneinsatz im Halbschnitt,

Figur 23 die Vorbaugruppe AuBengehiuse mit 4x Befestigungswinkel in einer isometrischen
Ansicht und

Figur 24 die AuBengehdusebefestigung in einer geschnittenen Detailansicht.

[35] Im Folgenden werden die Einzelteile und die Baugruppendarstellungen mit Bezug auf die
Figuren naher erldutert.

[36] In Figur 1 ist ein Installations-bzw. Steckdosenelement als komplette Baugruppe in einer
isometrischen Ansicht dargestellt. Das Steckdosenelement zeigt den Verschluss 1 in einer
verschlossenen Position, wobei die Ausprigungen 7 (a, b) des Verschlusses 1 eine plane
Oberfliche zu der Oberfliche des AuBengehduses 60 bilden. Das AuBengehiuse 60 ist auf dem

Basisgehiiuse 10 fest fixiert und wird mit einem GehZ4useboden 70 von unten geschlossen. Die
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Gesamtbaugruppe weist keine mechanischen Betitigungselemente auf, die durch ein
Niederdriicken oder ein Herausfithren der Betitigungselemente von Hand das Offnen oder

Verschlieflen des Steckdosenelementes einleiten.

[37] InFigur 2 ist das Installations- bzw. Steckdosenelement als komplette Baugruppe in einer
isometrischen Ansicht dargestellt. Das Steckdosenelement wird in einer gedffneten Position
gezeigt, wobei die Offaungen 61 (a, b) des AuBengehtiuses 60 einen freien Zugriff auf die
Steckdoseneinsitze 65 (a, b) gewahren. Der Oberfldchenrand 62 (a, b) ist die duflere nach oben
gerichtete Begrenzung der Steckdosengeometrie und definiert unter anderem die Hohe der
Ausprigung 7 (a, b) des Verschlusses 1, damit eine plane Gesamtfliche im geschlossenen
Zustand erreicht wird.

[38] Die Figur 3 zeigt das AuBengehiuse 60 als Einzelteil mit den Offoungen 61 (a, b) und
den Offnungsrindern 62 (a, b).

[39] In der Figur 4 ist das Basisgehduse 10 als Einzelteil in einer isometrischen Ansicht
dargestellt. Die obere Grundfliche zeigt die Anschlagsrippen fiir die Drehbegrenzung des
Verschlusses 1. Die Anschlagsflichen 11 (a, b) sind die seitlichen Flichen der Fithrungsrippe 14
(a, b) und fithren den Verschluss 1 bei der linearen Abwirtsbewegung. Die Anschlagsrippen 12
(a, b) und 13 (a, b) begrenzen den Verschluss 1 in seiner Drehbewegung wobei die
Drehbewegung des Verschlusses beim Offnen durch die Rippenpaarung 13 (a, b) und die
Drehbewegung des Verschluss 1 beim Schlielen durch die Rippenpaarung 12 (a, b) begrenzt
wird. Zentrisch angeordnet ist eine Fithrungsausnehmung 15 in der die Bewegungshiilsen
gelagert werden. Die Durchgangslocher 16 (a, b) sind zum Zwecke der Kabelfiihrung an das

AuBengehiuse 60 vorgesehen.

[40] In der Figur 5 ist das Steckdosenelement mit dem Verschluss 1 und ohne AuBengehause
60 in der geschlossenen Position in einer Draufsicht dargestellt. Der Verschluss 1 liegt mit
seinen Anschlagflichen 4 (a, b) an den Anschlagrippen 12 (a, b) an, sodass die Anschlagsflachen
2 (a, b) des Verschlusses 1 den Anschlagsflichen 11 (a, b) des Basisgehduses 10 mit geringem
SpaltmaB gegeniiber liegen. Die Fiihrungsflichen 3 (a, b) des Verschlusses 1 liegen frei im
Basisgehduse 10. In der Mitte des Verschlusses ist beispielhaft eine Sensorplatine 52 angeordnet.

[41] In der Figur 6 ist das Steckdosenelement mit dem Verschluss 1 und ohne AuBengehiuse

60 in der geoffneten Position in einer Draufsicht dargestellt. Der Verschluss 1 liegt nun mit den
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Anschlagfliachen 5 (a, b) an den Anschlagrippen 13 (a, b) des Basisgehduses 10 an und die
Fiihrungsfliche 3 (a, b) des Verschlusses 1 wird teilweise von der Fithrungsrippe 14 (a, b) des
Basisgehiduses 10 iiberdeckt. Somit liegen die Steckdoseneinsitze 65 (a, b) frei zugéinglich in der

Baugruppe.

[42] Die Figur 7 zeigt beispielhaft eine Antriebsmechanik als Vorbaugruppe in einer
Seitenansicht. Diese Vorbaugruppe besteht aus dem Verschluss 1 der mit einer Bewegungshiilse
20 lagefixiert und fest verbunden ist. In die Bewegungshiilse 20 ragt das Antriebsdrehteil 24
hinein dass wiederum mit einer elektrischen Antriebseinheit 50 iiber eine Achsverbindung

gekoppelt ist.

[43] Figur 8 zeigt eine Sensorplatine 52, die in unterschiedlichsten Ausfiihrungen ausgestaltet
sein kann und die unterschiedliche Positionen in der Gesamtbaugruppe Steckdosenelement

einnehmen kann.

[44] Die Figur 9 bildet den Verschluss 1 mit seinen Funktionselementen als Einzelteil in einer
isometrischen Darstellung ab. Die Kontur des Verschlusses 1 ergibt sich aus den
komplementiren Anschlagsfliachen 4 (a, b) und 5 (a, b) sowie den Fiihrungsfldchen 2 (a, b) und 3
(a, b) als auch aus den Ausprigungen 7 (a, b) fiir eine plane Gesamtoberfliche. Zentrisch ist eine
Ausformung 8 fiir eine Sensorplatine 52 vorgesehen, in der 2 Befestigungslaschen 6 (a, b)

ausgeformt sind.

[45] Die Figuren 10 bis 12 zeigen die Einzelteile einer méglichen Antriebsmechanik und die
Baugruppenzuordnung im Halbschnitt mit dem Wirkprinzip einer Gewindeverbindung. Die
Bewegungshiilse 20 wird mittels der Verbindungszapfen 23 (a, b) und den Befestigungslaschen 6
(a, b) mit dem Verschluss 1 verbunden. Im Innern der Bewegungshiilse 20 ist ein Innengewinde
21 ausgeformt. Am inneren Ende des Innengewindes 21 befindet sich die Anschlagflache 22 der
Bewegungshiilse 20. Komplementir zum Innengewinde 21 besitzt das Antriebsdrehteil 24 ein
AuBengewinde 25 und ebenso am oberen Ende eine Anschlagsfliche 26 und eine im Inneren
ausgeformte Ausnehmung, die als Aufnahmebohrung 27 fiir die Drehachse 51 der elektrischen
Antriebseinheit 50 ausgebildet ist.

[46] Die Figuren 13 bis 15 zeigen die Einzelteile einer moglichen Antriebsmechanik und die
Baugruppenzuordnung der Seitenansicht mit dem Wirkprinzip einer Helixausformung 31 (a, b)

in der Bewegungshiilse 30. Die Befestigung des Verschlusses 1 erfolgt ebenso iiber dessen
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Befestigungslaschen 6 (a, b) und den Verbindungszapfen 35 (a, b) der Bewegungshiilse 30. Jede
Helixausformung 31 (a, b) besitzt einen oberen Totpunkt 33 und einen unteren Totpunkt 32. Die
Bewegungshiilse 30 ist im Innern zylindrisch ausgeformt und bildet somit eine Fithrungsfliche
34 fur das Antriebsdrehteil 36. Das Antriebsdrehteil besitzt eine zylindrische AuBienform 3 und
ist mit zwei diametrisch angeordneten zylindrischen Zapfen 38 (a, b) ausgebildet, die in der
Baugruppe der Antriecbsmechanik in die Helixausformungen 31 (a, b) eingreifen. Auch dieses
Antriebsdrehteil 36 besitzt eine im Inneren ausgeformte Ausnehmung, die als Aufnahmebohrung
27 fur die Drehachse 51 der elektrischen Antriebseinheit SO ausgebildet ist.

[47] Die Figuren 16 und 17 stellen eine alternative Antriebsmechanik auf der Basis einer
kombinierten Hub-Dreh-Magnettechnik in der Seitenansicht und einer Explosionsansicht dar.
Die Seitenansicht zeigt eine mogliche Aufbauform in der der Verschluss 1 mit seinen
Befestigungslaschen 6 (a, b) und den Verbindungszapfen 42 der Zugachse 41 des Hubmagneten
40 einen Formschluss bilden. Unterhalb des Hubmagneten 40 ist ein Drehmagnet 45 angeordnet.
In der Explosionsansicht wird der schematische Aufbau dieser Antriebsmechanik niher
dargestellt. Hierbei besteht der Hubmagnet im Wesentlichen aus dem Spulenkdrper 40 in dessen
Mitte eine Zugachse 41 angeordnet ist, die bei Strombeaufschlagung gegen eine Druckfeder 43
in den Spulenkorper 40 hineingezogen wird. Der Hubmagnet 40 wird mittels
Befestigungselementen 48 auf einer Verbindungsplatte 47 befestigt, die wiederum fest mit dem
Rotationskorper 46 verbunden ist. Der Rotationskorper 45 ist zentrisch im AuBenkdrper des
Drehmagneten 45 drehbar gelagert. Am AuBenkorper des Drehmagneten 45 sind
Befestigungslaschen 49 (a, b) angeformt, die den AuBenkoérper des Drehmagneten 45 fest mit

dem Basisgehduse 10 verbinden.

[48] Die Figur 18 zeigt den Aufbau eines Steckdosenelementes in seiner Gesamtheit anhand
eines Ausfilhrungsbeispiels in einer Explosionsdarstellung. Das Basisgehduse 10 und das
AuBengehiuse 60 bilden im Zusammenbau einen Hohlraum, in dem der Verschluss 1 mittels der
Bewegungshiilse 20 und des Antriebdrehteils 24 seine lineare Hubbewegung und seine
Drehbewegung ausfiihren kann. Zentrisch ist die Moglichkeit einer Sensorplatine 52 vorgesehen.
Im Innern des Basisgehduses 10 sind die Steckdoseneinsdtze 65 (a, b), die elektrische
Antriebseinheit 50 und weitere Sensorplatinen 53 sowie die Motorsteuerplatine 54 angeordnet.
Den Abschluss der Baugruppe bildet der Gehiauseboden 70.
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[49] Die Figuren 19 und 20 sind Darstellungen des Steckdosenelementes im Halbschnitt,
wobei die Figur 19 das Steckdosenelement in der geschlossenen Position des Verschlusses 1
darstellt. In diesem Fall sind die Oberflichen der Ausprigungen 7 (a, b) planparallel mit der
Oberfliche des AuBengehiuses 60. Zwischen der Anschlagsfliche 22 der Bewegungshiilse 20
und der Anschlagsfliche 26 des Antriebsdrehteils 24 befindet sich ein Spalt. In der Figur 20 wird
die linear abgesenkte Position des Verschlusses 1 dargestellt, wobei die Oberfliche der
Ausprigungen 7 (a, b) unter das Niveau der Innenseite des Auflengehtiuses 60 abgesenkt wird.
Die Anschlagsfliche der Bewegungshiilse 22 und die Anschlagsfliche 26 des Antriebsdrehteils

24 fahren zusammen.

[50] Die Figur 21 ist eine Darstellung des Steckdosenelementes im Halbschnitt mit zwei
eingesteckten Steckern 75 (a, b) die in die Steckdoseneinsitze 65 (a, b) in unterschiedlicher
Hohe eingreifen. Der Stecker 75a beriihrt gerade so die Druckflichen 78 (a, b) des
SchalterstoBels 77a, so dass die Druckfeder 79a mit leichter Vorspannung auf dem Microtaster
76 aufliegt. Der Stecker 75b bezeichnet die Endlage des vollstindig eingesteckten Steckers 75b
im Steckdoseneinsatz 65 und stellt den Schalterstoflel 77b in seiner gedriickten Endlage dar,
wobei auch die Schalterfeder 79b in ihrer komprimierten Lage abgebildet ist.

[51] Die Figur 22 ist ein Halbschnitt durch einen Steckdoseneinsatz 65 der die Anordnung des
Microtasters mit dem SchaltstéBel 77 und den Druckflichen des SchaltstsBels 78 (a, b) sowie die

Druckfeder 79 im Zusammenbau abbildet.

[52] Die Figur 23 zeigt das AuBengehduse 60 in einer isometrischen Unteransicht als
Vorbaugruppe mit den 4 Befestigungswinkeln 63, die an der Innenseite des AuBengehauses 60

fest fixiert sind und eine Ausnehmung zur Aufnahme eines Rastelementes besitzen.

[53] Die Figur 24 ist eine im Schnitt dargestellte Detailansicht von der
AuBengehiusebefestigung im Verbund mit dem Basisgehduse 10. Der Rasthaken 17 greift in die

Ausnehmung des Befestigungswinkels 63 ein.

[54] Im Folgenden wird die Funktionsweise anhand der aufgefiihrten erfinderischen
Losungsfindungen erklart.

[55] Grundsitzlich konnen alle Arten der Signalerzeugung ohne mechanische
Bedienelemente, wie beispielsweise elektrische Feldveranderung, kapazitive Verinderung,

optische Verinderung durch hell-dunkel Abgleich, akustische Eingabe, Funk und



WO 2021/233491 PCT/DE2021/000094
14

Infraroteingaben zum Einsatz kommen. Beispielhaft stehen hier die Ausfiihrungsbeispiele der
Sensorplatinen 52 und 53. Die Sensorplatinen 52 und 53 sind im Innern des Basisgehduses 10
angeordnet und mit der Motorsteuerungsplatine 54 iiber Kabel verbunden (die
Kabelverbindungen wurden generell nicht in den Darstellungen und die Figurenbeschreibungen

aufgenommen).

[56] Die Sensorplatine 53 stellt das Empfangsteil in einem Smart Home gesteuerten System
dar. Die Befehlseingabe zum Offnen oder Schliefien des Steckdosenelementes kann iiber die App
eines Smartphones oder iiber die Sprachbox des Smart Home Systems erfolgen. Hierbei besteht
die Moglichkeit, iiber ein Intranet oder eine Bus-Verbindung die Sensorplatine 53 anzusprechen,
oder aber beispielsweise iiber die Sprachbox, die ein Funksignal oder ein Infrarotsignal an die
Sensorplatine 53 schickt. Die Sensorplatine 53 wandelt nun das Eingangssignal um und schickt

ein Steuersignal an die Motorsteuerplatine 54.

[57] Abhnlich wie bei der Sprachbox, aber in seiner Struktur viel einfacher gehalten, kann die
Sensorplatine 53 auch als eigenstindiges Sprachmodul ausgebildet sein. In diesem Fall konnen
beispielsweise ein oder zwei Mikrofone in die Durchgangslocher 16 des Basisgehduses 10
eingelassen werden und iber einen Programmiertaster im Gehduseboden (nicht dargestellt)
konnen analoge Befehle gespeichert und in digitale Signale umgewandelt werden, die wiederum

dann als Steuersignale an die Motorsteuerplatine 54 gesendet werden.

[58] Somit konnen unterschiedliche, phonetische Klangbilder, wie zum Beispiel ,,Auf** und
,Zu* personenabhingig vor dem Verbau des Steckdosenelementes abgespeichert werden. Damit
kann das Offnen und SchlieBen des Steckdosenelementes einer bestimmten Personengruppe
zugeordnet werden, eine zusitzliche mechanische Kindersicherung fiir die Steckdosen kann
somit entfallen. Die Motorsteuerplatine 54 und die Sensorplatine 53 koénnen als getrennte
Platinen verbaut werden, es ist aber auch denkbar, beide Schaltkreise auf einer Platine zu

vereinen, dies wiirde eine zusitzliche Verdrahtung einsparen.

[59] Im Falle einer optoelektronischen Signalerzeugung konnte die Sensorplatine 52 im
Verschluss 1 zentrisch integriert werden. Hierfir ist im Verschluss 1 eine Ausformung 8
vorgesehen. Bei der Verwendung der Optoelektronik, einer Reflexionslichtschranke oder eines
fotoelektrischen optischen Sensors muss das AufBengehiuse 60 zentrisch eine Ausnehmung
aufweisen, in der die Optoelektronik platziert ist (die Ausnehmung ist in den Darstellungen und

in der Figurenbeschreibung nicht abgebildet). Wird der ausgesendete Lichtstrahl unterbrochen
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oder aber registriert das Lichtfeld eine Beschattung, nimmt der Sensor die Verdnderung wahr
und sendet ein Steuersignal an die Motorsteuerplatine 54. Diese Wirkweise erlaubt, wie auch die
vorhergehenden Sensortechniken eine komplett Dberiihrungslose Bedienbarkeit des

Steckdosenelementes.

[60] Bei der kapazitiven Sensortechnik wird vom Sensor ein elektrisches Feld generiert und
auf Veranderungen iiberwacht. Auch hier kann der Sensor 52, ausgelegt als kapazitiver Sensor,
in den Verschluss 1 integriert werden. Der kapazitive Sensor 52 kann bei elektrisch leitenden
Materialien als Touch Sensor ausgebildet werden und/oder auch bei nicht elektrisch leitenden
Materialien als berithrungsloser Sensor Verwendung finden. Bei der Touch Version wird das
metallische AuBlengehiuse 60 mit einer Leitungspaarung an den Sensor angeschlossen. Beriihrt
man das AuBlengehiuse an einer beliebigen Stelle, verandert sich das elektrische Feld und der
Sensor generiert ein Steuersignal und sendet dieses an die Motorsteuerplatine 54. Bei der
beriihrungslosen kapazitiven Sensortechnik muss man nur mit dem Finger oder der ganzen Hand
durch das elektrische Feld streifen, dann veridndert sich die Kapazitit des elektrischen Feldes, ein

Steuersignal wird erzeugt und an die Motorplatine 54 gesendet.

[61] Alle moglichen Sensortechniken und Anbindungen an Smart Home Systeme bendtigen
keine mechanische Bedieneinheit wie Sie unter den benannten Losungsbeispielen in der Rubrik
Stand der Technik dargestellt sind.

[62] Die Motorsteuerplatine 54 setzt, nach Eingabe des Steuersignals der Sensorplatinen 52
oder 53, die elektrische Antriebseinheit 50 unter Spannung und beginnt die Drehachse der
elektrischen Antriebseinheit 51 zu drehen. Auf der Drehachse der elektrischen Antriebseinheit
51 ist das Antriebsdrehteil 24 mittels der Aufnahmebohrung 27 fest mit der Drehachse 51
verbunden. Durch die Drehbewegung des AuBengewindes 25 des Antriebdrehteils 24 wird die

Bewegungshiilse 20 iiber das Innengewinde 21 axial in das Steckdosenelement hineingezogen.

[63] Der Verschluss 1, der mittels der Befestigungslaschen 6 (a, b) des Verschlusses 1 und den
Verbindungszapfen 23 (a, b) der Bewegungshiilse 20 formschliissig mit der Bewegungshiilse 20
verbunden ist und mit den Anschlagsflichen 2 (a, b) des Verschlusses 1 gegeniiber den
Anschlagsflichen 11 (a, b) des Basisgehduses 10 anliegt, wobei diese Flichenpaarung eine
Drehbewegung der Bewegungshiilse 20 verhindert, wird nun mittels der Bewegungshiilse 20
linear in das Steckdosenelement hineingezogen. Die Hohenabstimmung der Anschlagsfldchen 11

(a, b) des Basisgehiuses 10 und der Anschlagsflichen 2 (a, b) des Verschlusses 1 ist so
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dimensioniert, dass die Auspragungen 7 (a, b) des Verschlusses 1 sicher unter das Niveau der
Innenseite des AuBlengehduses 60 abgesenkt werden. Wenn die Rippentiefe der
Anschlagsflichen 11 (a, b) des Basisgehiduses 10 durch den Verschluss 1 iiberwunden ist, kann
sich der Verschluss 1 mit der Bewegungshiilse 20 unterhalb der Fithrungsrippen 14 (a, b) des
Basisgehiuses 10 in die Offenstellung drehen bis die Anschlagsflachen 5 (a, b) des Verschlusses
1 an den Anschlagsrippen 13 (a, b) des Basisgehduses 10 anschlagen. Somit ist der Verschluss 1
aus dem Wirkbereich der Steckdoseneinsitze 65 (a, b) herausgedreht und die Steckdoseneinsitze
65 (a, b) sind uneingeschrinkt nutzbar. Die Fithrungsflachen 3 (a, b) des Verschlusses 1 gleiten
unter die Fithrungsrippen 14 (a, b) des Basisgehiduses und verhindern somit, dass die Oberfliche

der Auspragung 7 (a, b) des Verschlusses 1 verkratzt wird.

[64] Wenn der Verschluss 1 an den Anschlagrippen 13 (a, b) anschligt, wird die
Drehbewegung der elektrischen Antriebseinheit 50 aufgehalten, die Gewindeverbindung 21 und
25 erzeugt ein leichtes Haltemoment und die Stromamplitude steigt bis auf einen definierten
Wert an. Bei Erreichen des Wertes wird die elektrische Antriebseinheit 50 abgeschaltet und im
IC-Schaltkreis der Motorsteuerplatine 54 umgepolt. Das Steckdosenelement ist getffnet.

[65] Bei emeuter Eingabe eines Steuersignals startet die elektrische Antriebseinheit 50 in
umgekehrter Drehrichtung die Drehbewegung bis die Anschlagsflichen 4 (a, b) des Verschlusses
1 an den Anschlagsrippen 12 (a, b) des Basisgehiuses 10 anschlagen. Da die elektrische
Antriebseinheit 50 weiter dreht, der Verschluss 1 aber durch die Anschlagsrippen 12 (a, b) des
Basisgehduses 10 am Drehen gehindert wird, schiebt das Auflengewinde 25 des
Antriebsdrehteils 24 die Bewegungshiilse 20 iiber das Innengewinde 21 den Verschluss 1 linear
gegen das AuBengehiuse 60. Somit werden die Ausprigungen 7 (a, b) des Verschlusses 1 linear
von unten nach oben in die Offnungen 61 (a, b) des AuBengehéuses eingeschoben und bilden mit
der Oberfliche des AuBengehduses 60 eine plane Gesamtfliche. Wenn der Verschluss 1 am
AuBengehiuse 60 anschligt, steigt wiederum die Stromamplitude bis auf einen definierten Wert
an. Bei Erreichen des Wertes wird die elektrische Antriebseinheit 50 abgeschaltet und im IC-

Schaltkreis der Motorsteuerplatine 54 umgepolt. Das Steckdosenelement ist geschlossen.

[66] Bei einem weiteren Ausfiihrungsbeispiel sind die Sensorik, der Bewegungsablauf des
Verschlusses 1 und die elektrische Antriebseinheit 50 gleich gehalten, nur das Antriebsdrehteil
36 und die Bewegungshiilse 30 sind unterschiedlich ausgestaltet. Die Bewegungshiilse 30 ist ein
zylindrischer Drehkorper, in dessen Zentrum sich eine Hohlbohrung 34 befindet, die zur
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Fiihrung des Antriebsdrehteils 36 dient. Im oberen Bereich der Bewegungshiilse 30 sind zwei
Verbindungszapfen 35 nach AuBlen ausgeformt, die im Zusammenbau mit den

Befestigungslaschen 6 (a, b) des Verschlusses 1 einen Formschluss bilden.

[67] In der Hiilsenwandung befinden sich zwei diametral angeordnete Helixausformungen 31

(a, b) die durch einen oberen Totpunkt 33 und einen unteren Totpunkt 32 begrenzt sind.

[68] Das Antriebsdrehteil 36 ist ebenso ein zylindrischer Drehkorper, an dessen oberen Ende
zwei Zylinderzapfen 38 (a, b) ausgeformt sind, wobei zentrisch von unten die Aufnahmebohrung
27 fiir die Drehachse der elektrischen Antriebseinheit 50 ausgebildet ist.

[69] Im Zusammenbau taucht das Antriebsdrehteil 36 mit seiner zylindrischen AuBenwand 37
in die Bewegungshiilse 30 ein und wird durch die Innenbohrung mit der Fithrungsflache 34 axial
gefiihrt.

[70] Hierbei befinden sich die Zylinderzapfen 38 (a, b) des Antriebsdrehteiles 36 in den
Helixausformungen 31 (a, b) der Bewegungshiilse 30. Das Antriebsdrehteil ist ebenso mit der

elektrischen Antriebseinheit fest verbunden.

[71] Beginnt sich die Drehachse 51 der elektrischen Antriebseinheit S0 zu drehen, so wird die
Drehung des Verschlusses 1 zuntichst durch die Flichenpaarung 2 (a, b) des Verschlusses 1 und
11 (a, b) des Basisgehduses 10 verhindert. Durch das Drehen des Antriebsdrehteils 36 wird die
Bewegungshiilse 30 mittels der Zylinderzapfen 38 (a, b), die sich in den Helixausformungen 31
(a, b) der Bewegungshiilse 30 vom unteren Totpunkt 32 zum oberen Totpunkt 33 bewegen,
linear in das Basisgehduse 10 abgesenkt. Bei Erreichen einer ausreichenden Tiefe des
Verschlusses 1 erfolgt das Drehverhalten wie bei dem zuvor angefiihrten Ausfiihrungsbeispiel.

Das Steckdosenelement ist nun gedffnet.

[72] Der Schlieivorgang beginnt ebenso wie beim vorhergehenden Ausfithrungsbeispiel, bis
der Verschluss 1 an die Anschlagsrippen 13 (a, b) anschligt. Nun dreht das Antriebsdrehteil 36
weiter und driickt mittels der Zylinderzapfen 38 (a, b) die Bewegungshilse 30 iber die
Seitenwinde der Helixausformungen 31 (a, b) linear nach oben bis der Verschluss 1 am
AuBengehause 60 anschligt. Jetzt ist wie im vorherigen Ausfithrungsbeispiel die Endposition des

Verschlusses 1 erreicht. Das Steckdosenelement ist geschlossen.
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[73] Ein weiteres Ausfilhrungsbeispiel bezieht sich auf eine andere Mdoglichkeit der
Antriebseinheit.

[74] Diese wird, wie in den Figuren 16 und 17 dargestellt, durch eine Kombination aus einem
Hubmagneten und einem Drehmagneten gebildet. Die Befestigung des Verschluss 1 kann ebenso
iiber die Befestigungslaschen 6 (a, b) mit der Zugachse 41 des Hubmagneten 40 mittels der
Verbindungszapfen 42 erfolgen. Der Hubmagnet 40 ist mittels einer Verbindungsplatte 47 auf
dem Rotationskdrper des Drehmagneten 46 liber die Verbindungsbolzen 48 fest verbunden. Der
AuBenkorper des Drehmagneten 45 ist im Basisgehiuse 10 tiber seitliche Befestigungslaschen 49

fest fixiert.

[75] Bei Eingabe des Steuersignals setzt die Motorsteuerplatine 54 zuerst den Hubmagneten
unter Spannung und zieht mittels der Zugachse 41 den Verschluss gegen die Druckfeder 43 nach
unten in Richtung Basisgehduse 10. Somit werden die Ausprigungen 7 (a, b) unter das Niveau
der Unterseite des AuBengehiuses 60 abgesenkt. Nun setzt zeitverzbgert die Drehung des
Rotationskérpers des Drehmagneten 46 ein und dreht den Verschluss 1 gegen die Anlage der
Anschlagrippen 13 (a, b) in die Position ,,Auf* und die Motorsteuerplatine 54 schaltet die
Magneten 40 und 45 in Endstellung stromlos und polt die Drehrichtung des Drehmagneten 45

um. Das Steckdosenelement ist ge6ffnet.

[76] Wird nun das Steuersignal iiber die Sensorik eingegeben, zieht der Hubmagnet 40 wieder
an und der Drehmagnet 45 dreht den Verschluss 1 in eine Position, so dass der Verschluss 1 zur
Anlage an die Anschlagrippe 12 (a, b) des Basisgehduses 10 kommt. Nun schaltet die
Motorsteuerplatine 54 die Magneten 40 und 45 in Endstellung stromlos und die Riickstellfeder
43 des Hubmagneten 40 driickt den Verschluss 1 mittels der Zugachse 41 linear gegen das
AuBengehiuse 60, so dass die Auspriagungen 7 (a, b) eine plane Fliche mit dem AuBengehiuse
60 biiden.

[77] Um eine Fehlbedienung des Verschlusses 1 im Falle eines gesteckten Steckers 75 zu
verhindern, ist im Boden des Steckdoseneinsatzes 65 ein Microtaster 76 angeordnet. Der
Microtaster 76 ist als Offner ausgelegt und ist zwischen der Sensorik 53 und der
Motorsteuerplatine 54 im Schaltkreis eingefligt. Durch das Eingreifen des Steckers 75 in den
Steckdoseneinsatz 65 wird mittels der Steckerstifte des Steckers 75 eine Kraft auf die
Druckflichen 78 (a, b) des SchalistoBels 77 ausgeiibt, der SchaltstoBel 77 in Richtung
Microtaster76 bewegt, so dass die Druckfeder 79, die sich zwischen dem SchaltstoBel 77 und
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dem Druckpunkt des Microtasters 76 befindet, komprimiert wird und der Microtaster 76 sich
offnet und damit die Sensorik 53 ausschaltet, so dass kein Steuersignal erzeugt werden kann
solange ein Stecker 75 gesteckt ist. Wird der Stecker 75 gezogen, entspannt sich die Druckfeder
79 und der Taster 76 schlieBt den Stromkreis der Sensorik 53 und der Motorsteuerplatine 54.

[78] Das AuBengehiuse 60 ist iiber Befestigungshaken 63 mit dem Basisgehiuse 10 reversibel
verbunden. Die Befestigungshaken 63 des AuBengehiuses 60 bilden im montierten Zustand mit
den Rasthaken 17 des Basisgehduses 10 einen Formschluss. Zu Revisionszwecken und zur
leichteren Demontage bei Recyclingvorgidngen befinden sich auf der zylindrischen AuBenseite
des Basisgehduses 10 vier Revisionslocher 18. Durch Einfithren eines geeigneten Werkzeuges
werden die 4 Rasthaken des Basisgehiuses 10 in das Innere des Basisgehduses 10 gedriickt und
der Formschluss mit dem AuBengehiuse 60 aufgehoben. Nun kann das AuBengehduse

demontiert werden.

[79] Zusammenfassend ist fest zu halten das die erfinderische Offenbarung ein
Steckdosenelement beschreibt, das ohne mechanische Bedienelemente auskommt, nur durch
beispielsweise Anndherung des Steckers oder einer Hand an das Steckdosenelement den
Verschluss offnet und bei Entfernen des Steckers das Steckdosenelement automatisch wieder
schlieft. Dabei wird eine lineare Bewegung und die Rotationsbewegung des Verschlusses in
logischer Abfolge voll automatisch umgesetzt. Die Oberfliche auf der Bedienerseite ist dadurch
schmutzresistenter ausgestaltet, die Bedienung ist wesentlich vereinfacht und die Mechanik ist
vor menschlichen Fehlbedienungen geschiitzt. Ein Verletzungsrisiko bei der Bedienung ist
ausgeschlossen und die Moglichkeit einer Automatisierung und Einbindung in ein Smart Home

System ist umgesetzt.
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Befestigungslaschen am Verschluss (a, b)

Ausprigung (a, b)

Ausformung in der Verschlussmitte

Basisgehduse

Anschlagflichen fiir Linearbewegung am Basisgeh4use (a, b)
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Anschlagrippe fiir Drehbewegung ,,Auf am Basisgehéuse (a, b)
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Unterer Totpunkt Helixausformung
Oberer Totpunkt Helixausformung
Fiihrungsfliche fiir das Antriebsdrehteil
Verbindungszapfen

Antriebsdrehteil mit Zylinderzapfen
Fithrungsfliche Antriebsdrehteil
Zylinderzapfen (a, b)

AuBlenkérper Hubmagnet (Spulenkorper)
Zugachse

Verbindungszapfen

Druckfeder

AuBlenkorper Drehmagnet
Rotationskérper Drehmagnet
Verbindungsplatte

Verbindungsbolzen

Befestigungslaschen

Elektrische Antriebseinheit

Drehachse der elektrischen Antriebseinheit
Sensorplatine (Hall, Optoelektronisch)
Sensorplatine (Kapazitiv, Infrarot, Funk)

Motorsteuerplatine

AuBlengehiuse

Offnungen fiir Steckdosenzugang (a, b)
Oberflichenrand der Offnungen (a, b)
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PCT/DE2021/000094



WO 2021/233491
22

77 Schaltstéfel (a, b)
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79 Schaltdruckfeder
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