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prévoitun circuitde commande enmodepasapasou 40  sociétd SGS.
en mode auto-commuté, avec régulation de vitesse, Le circuit de commande CI1 regoit un signal d'or-
d’un moteur du type & aimant disque et & codeurs an- dre de marche/arrét M/A, un signal de commande de
- gulaires, prévu pour 8tre aliment$ par deux phases de sens de rotation ROT, un signal d’horloge CL fournis-
signal de commande. La commande en mode pas a sant les impulsions de commande pas a pas, et un si-
pas est assurée par un ensemble de deux circuitsin- 45 gnal OSC en provenance d'un oscillateur fonction-
tégreés, le premier circuit intégré recevant des signaux nant a une fréquence élevée devant la fréquence du
d’horloge pas & pas et délivrant les deux phases de ~ moteur. Ce circuit Cl1 fournit pour la commands de la
- signal de commande au deuxiéme circuit intégré ser- phase 1 un signal sur des lignes C11 et C12 et pour
vant d’amplificateur de puissance, le premier circuit la commande de la phase 2 un signal sur des lignes
intégré comprenant également des moyens pour ap- 50 C21etC22.
pliquer des signaux de validation intermittents au En outre, le circuit intégré ClI2 du type susmen-
deuxiéme circuit intégré quand il regoit sur une entrée tionné comprend des sorties 11 et 12 représentant les
dite de sécurité un signal indiquant que le courant courants dans la phase 1 et dans la phase 2. Ces sor-
dans une au moins des phases est supérieur 3 un ties sont appliquées a un convertisseur courant/ten-
seuil déterminé. La commande dans le mode auto- 65  sion 10 et le circuit intégré Cl1 comprend des entrées
commuté est fournie par un réseau logique program- V1 et V2 correspondantes permettant de comparer
mable & partir des sorties des codeurs angulaires. Le les tensions V1 et V2 résultant de la transformation
méme deuxidme circult intégré est utilisé pour 'ampli- en tension des courants 11 et {2 2 une tension de ré-
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ler la vitesse du moteur M en utilisant le circuit intégré P11 & P22 représentés. En conséquence, si 'ampli-
ClI1. Ainsi, 'un des signaux $1 ou S2 des codeurs du tude de V1 + V2 tend & augmenter, le hachage des si-
moteur est envoyé & un circuit convertis seurfréquen- gnaux P11 & P22 augmente et, inversement, il dimi-
ce/tension 20 qui applique sa sortie & I'additionneur nue si le signal V1 + V2 tend & décroftre. On s'assure
11 vers les entrées reliées entre elles V1 et V2sus- 45  ainsi que le moteur M tourne a vitesse constante.
mentionées. Ainsi, quand la vitesse du moteur varie On notera que c’estune caractéristique de la pré-
en dessus ou en dessous d'une valeur de consigne, sente invention que d'utiliser le circuit intégré CI1 et
la somme V1 + V2 devient supérieure ou inférieurs a la fonction de sécurité généralement associée aux

.la tension de référence et le signal de sortie OSC1 circuits intégrés CI1 et CI2 pour assurer la régulation
agit sur le circuit intégré CI2 pour réguler la vitesse. 50  de vitesse du moteur en mode auto-commuté. En ou-

_Le circuit 20 recoit un signal de réglage R et un signal tre, comme le montre Ia figure 2, méme dans le mode
de sélection SEL pour étre activé seulement quand on de régulation, on peut continuer a utiliser la fonction
veut étre dans le mode de fonctionnement continu (ou de sécurité assurée par le convertisseur courant/ten-
auto-commuté) De méme, le circuit PLA est comman- sion 10 pour réduire la puissance appliquée au mo-
dé par le signal SEL pour, dans le mode auto- 55  teur en cas d'incident, c’est-a-dire de surintensité sur
commuts, fournir ies signaux appropriés au circuit in- une phase.

" tégré CI2 & partir des signaux S1 et S2 et, dans le Une commande de moteur selon la présente in-
mode pas & pas, transmetire directoment les sorties vention peut notamment &tre appliquée dans le cas



Fig. 2 shows an enbodi ment -of the dual control cir- cuit according. to the
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sortie CS permet de surveiller le retrait du titre. On

. déverrouille alors I'obturateur de fente d'entrée et on Patentanspriiche
attend Fintroduction d'un nouveau titre.

On voit que dans un tel systéme oil I'on a besoin 1. Regelschaltung fir einen Motor (M) im
d'une combinaison de déplacements continus 2 vites- Schrittschaltmodus oder im SelbstfGhrungsmo-
se constante et pas 4 pas, le systdme de commande 45 dus mit Geschwindigkeitsregelung, wobei der
selon la présente invention est tout particulidrement Motor (M) vom Magnetscheibentyp mit Winkelco-
adapte. dierungen ist und ausgelegt ist, um durch zwei

Bien entendu, la présente invention est suscep- Phasen (P11-P12, P 21-P22) eines Steuersigna-
tible de nombreuses variantes et modifications dans - les gespeist zu werden, wobei die Steuerung im
le cadre de la protection définie par les revendica- 50 Schrittschaltmodus durch eine Anordnung von
tions. Notamment, on a indiqué précédemment des zwei integrierten Schaltungen gewdhrleistet

~ références de moteurs et de circuits intégrés spécifi- wird, bei denen die erste integrierte Schaltung
ques. D’autres moteurs et circuits intégrés fournis- : (Cl1) Taktsignale empféngt und die beiden Pha-
sant des fonctions équivalentes pourraient étre utili- sen des Steuersignales an die zweite integrierte

sés. 55 Schaltung (CI2) liefert, die als Leistungsverstér-
. ker dient, wobei die erste integrierte Schaltung
ebenfalls Einrichtungen aufweist, um intermiittie-
rende Bestitigungssignale an die zweite inte-



will be noted that -the anplitude of this signal V1 + V2 20 I s adjusted
by an input Rto converter 20. The regulation signal OSCl1L fromintegrated
circuit Cl1 is a hirgh | evel signaEpodasssrds + V2 is |owgy than VREF and a

signal -having a frequency corresponding to the si gnal from oscillator
CSC Wheerilschaitifa hSiefal L han VREF. : 5|gnals al
and Cl erontcr%\\{ﬁg ng'ep ng‘gg{n %be e'&%‘? and szu °¥\@ °f)|h?1§" °%2 at the
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det er - stiimnesSdhiaalle (WREPL Ist, Un@wabéi disll, P12, P21 and P22 corre- 7 spond to
t he pastsgangin demoSabstfiityurgbBodtd durbl 2 through AND gat es, the other input of
whi ch eimeoisches Negwerb (L Apmrtalgt, @8@HtHIFThus, the signals P11-P22 are obtai ned,

as shoigder fusadngg (RIn$3) ger Wirfkelcdsiermgpt i t ude of V1 + V2 increases, the 5

choppi REpoEMMiahanish. s P11- P22 i ncreasesttand, conversely, it decreases if

si gnal 99durch gekeppzejchnat dab dietzweile iflqus ascer- tained that motor Mruns at a
const agfier Bﬂ‘““ﬂ@'%?‘?‘%é"’&h‘é@ﬂ@'ﬂ%od that a characteristic of the

i nvent i"8'h °‘r""8“ 'bﬁﬁfﬂh pstpod EP circuit C1 and the 10 security
functi mdgT B4 with inte- grated circuits C1 and a2

for en °hatu"( p df the notor in the self-switchi ng

d d,e "m rwe" even in the regulation node, it is
p055| bldgm;o erg;gm,{éug Aep, %ﬁ?gprl ty function ensured 15 by the
o

Cur r enfemy@hdt 2dBIchds ORI ;,e req reducing the power supplied to the

Nt Or  inGnge MeMditlg RERLLGBRYEY eindriddiwiiis, HN case of overvol tage on a phase. A
notef &elEddieRing@iCesultiditNg to the present invention is especially usable in a

ticket validation device. It is 20 = for exanple a fixed or hand-carried
devi Ze AnwéndungadeaSghalung nach ApsiBychdaei gned t o check magnetic track tickets. A
s chematdercStenerumnp |einey Mdiors|, der in ginendt Masstrated in Fig. 4. The user puts his

ti cket gnetlespsystem wid@rudystemifis Fahircheit 25 is taken along by a transport web
1 rotatfp¥ywendsiwid- rolls 2 and 3 and is driven by the above-nenti oned not or
M The ticket is detected by an input sensor CE and swal l owed into the.

val igatlon device. A slot shutter OF is then operated by an el ectromagnet

prevedtT™hg any ot her 30 adm SSI on Whl le the ticket is being processed

I nsi elb‘tclrrlcmtplmmtm | o #°driven in front.of a magnetic head TM

for gu §q‘§"f?°denfornat|on on 8 the magnetic track.

The prggige ﬂo g'? RJP gt is carried out (validation checking,

ecreaggd drept% de b tc) then the travel of the transport
Ismggé 1I|:Q2(ii’2l|_\b§2)fo Q,gal n under the magnetic 5 head TM

| n or dail, WRerei® R A6Pping Mode co ryghﬁ_onl zation is ensured by an encodi ng
Sensor sgréd byldeat éfitvidiRtegrited &ild@e, tAédet Nore reversed in-order to read again the
I nf or mintdgaredtdiradit (DAY recendig én@ﬁﬁg ce&oded (code checkl ng). Once those oper-
. signals and supplying the two phases of the con- '
" trol signal to a second driver integrated circuit 40
(CI2), the first integrated circuit also comprising '
means for applying intermittent enabling signals
" to the second integrated circuit when it receives
on a so-called security input (V1, V2) a signal in-
dicating that the current in one at least of the 45
phases is higher than a determined threshold
{VREF), and wherein the control in the self-
switching mode is supplied by a programmable
logic array {PLA) from the outputs (81, S2) of the
angle encoders, 50
characterized in that the same second in-
tegrated circuit (CI2) is used for amplifying the
control signals in the self-switching mode and
wherein the same first integrated circuit (C11) is
used for regulating the speed in the self 55
switching mode, said first integrated circuit then
receiving on said security input the signal result-
ing from the frequency/voltage conversion of the
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i s |iabl &defAusyBings (SU,S2)darWinkeldotierasgeand nodi fications within the scope of
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conty ol | eryensetyrdyund Ha"dd'gteﬁﬁpt"ﬁ gieffde or a sel f-switching with speed
regul at|§ﬂ‘aﬁﬂaé°”)§&‘fh§j'ﬁﬁﬁﬁ?°h '9"5'5‘?'919 & the di sk-shaped magnet and angl e
encoder 9 Ry " s ttvvo phases (P11-P12, 5 P21- P22) of
a cont'ro PFAI“'G Jg ng node control is ensured by a set of
two inte ? ?’g“gs?' nt egrated circuit (Cl1) receiving

welches aus der - >
st eppi ng &f g : e two phases of the control signal
to\a/secg{' di Fuh&e‘?\reshﬁt re r CI rcw t Cl2), the 10 first integrated
circuit al'so conprising means for apply- ing intermttent enabling signals

t 0 t hey, s agvalRburigabeschaliufd ®idh Ahspfdh § bsthen it receives on a so-called security
i nput  ( Vier Stelibruflg Sinél Mbtors, dék madidemOwd-hat the current in one at |east of the
phases i gndiibhByteniundDrudksyérefirFansehet> 256 threshol d (VREF), and wherein
t he cont r@terwdhdétivirdsel f - switching node is supplied by a programuabl e |ogic
array (PLA) fromthe outputs (S1, S2) of the angle encoders, characterized
in that the same second integrated cir- cuit (Cl2) is used for anplifying

the coPlaimed signals in 20 t he sel f-switching node and wherein the sane
firsf inte- grated circuit (A1) is uséd for regulating the speed in the

sel f-shi ﬁé#‘ﬂ“g 'W"Q%'a?tﬂ"'fai%?'“qmﬂd&grat ed circuit then receiving on said
security °T‘h ts‘”tt‘f'?@%’ft Faguigtiop "‘°f’?\g fromthe frequency/vol tage conversion

of the oﬁ? m’z(y)be'“g %?‘:P gI e encoders. 2. Application of the

circuit gﬁ ases f,'g)gp@ ogfrol of a motor used in a magnetic
reading rtertq,ps.x; jutisy giets

sured by a set of two integrated circuits, the first
integrated circuit {CI1) receiving stepping clock
. signals and supplying the two phases of the con-
trol signal to a second driver integrated circuit 40
(Cl2), the first integrated circuit also comprising
means for applying intermittent enabling signals
to the second integrated circuit when it receives
on a so-called security input (V1, V2) a signal in-
dicating that the current in one at least of the 45
phases is higher than a determined threshold
(VREF), and wherein the control in the self-
switching mode is supplied by a programmable
logic array (PLA) from the outputs (81, S2) of the
angle encoders, 50
characterized in that the same second in-
tegrated circuit (CI2) is used for amplifying the
control signals in the self-switching mode and
wherein the same first integrated circuit (C11) is
used for regulating the speed in the self- 55
switching mode, said first integrated circuit then
receiving on said security input the signal result-
ing from the frequency/voltage conversion of the



