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(57) Abstract: The invention relates to an elevator system having a suspension and a suspension for supporting and/or moving at 
least one elevator car (3) in an elevator system (1), wherein the suspension (12) can be guided and driven at least by means of a 
sheave (4), in particular a traction sheave (4.1) of a drive machine (2) of an elevator system (1), and the suspension (12) comprises 
a body (15) made of a polymer and at least one tie beam (22) extending in the longitudinal direction of the suspension (12) and 
embedded in the body (15) and made of wires (42) and is present as a cord or rope. A thickest wire (43) having the greatest wire 
diameter 8 in the tie beam (22) comprises a bending stress ob in a range from ob = 350N/mm2 to 900N/mm2 when bending the tie 
beam (18) about a least bending radius r, and wherein the bending stress ob results as a function of the elastic modulus E and the 
diameter 8 of the thickest wire (26), according to the following equation: ob = (S*E)/2r, wherein the suspension (12) is run about a 
smallest pulley having a least pulley diameter D in the elevator system (1), the pulley diameter D thereof corresponding to no 
more than two times the least bending radius r: D < 2r. 

(57) Zusammenfassung: 
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Veroffentlicht: 
— mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz 

V 

Aufzugsanlage mit einem Tragmittel sowie Tragmittel zum Tragen und/oder Bewegen mindestens einer Aufzugskabine (3) in ei­
ner Aufzugsanlage (1), wobei das Tragmittel (12) mindestens fiber eine Scheibe (4), insbesondere eine Treibscheibe (4.1) einer 
Antriebsmaschine (2) einer Aulzugsanlage (1) ffihrbar und antreibbar ist, und das Tragmittel (12) einen aus einem Polymer gefer-
tigten Korper (15) aufweist und mindestens einen in den Korper (15) eingebetteten, sich in Langsrichtung des Tragmittels (12) er-
streckenden Zugtrager (22) aufweist, der aus Drahten (42) gefertigt ist und als Litze oder Seil vorliegt, wobei im Zugtrager (22) 
ein dickster Draht (43) mit grosstem Drahtdurchmesser 8 beim Biegen des Zugtragers (18) um einen kleinsten Biegeradius r eine 
Biegespannung ob in einem Bereich zwischen ob = 350N/mm2 bis 900N mm2 aufweist, und wobei sich die Biegespannung ob in 
Abhangigkeit vom Elastizitatsmodul E und vom Durchmesser 6 des dicksten Drahtes (26) entsprechend folgender Gleichung er-
gibt: ob = (6*E)/2r, wobei das Tragmittel (12) in der Aufzugsanlage (1) um eine kleinste Scheibe mit kleinstem Scheibendurch-
messern D geffihrt ist, deren Scheibendurchmesser D maximal dem zweifachen des kleinsten Biegeradius r entspricht: D < 2r. 


