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aufwérts oder abwiirts z#hit, von welchem das
Zahlergebnis digital oder nach einer Umwandiung
analog ausgewertet werden kann.

Z'@P‘BEB%S%P%&W 9§ Agordnung.
In den Figuren 1 und 2 ist ein Ublicher Aufbau

sines Impulsgebers schematisch dargestellt. Er be-
steht aus einer Scheibe 1, die an ihrem Umfang in

Eine derartige Vorrichtung ist z.B. aus der DE- 25  gleichm#ifligen Winkelabstdnden ebenso gleichma-
A-30 15 971 bekannt. Sie dient zum Erkennen der Bige Vorspriinge 4 besitzt. Diese wirken auf Senso-
Links- bzw. Rechtsbewegung eines Kdrpers. Bei ren 2 und 3 ein, die aus Spulen bestehen, welche
dieser Vorrichtung stehen zwsi Sensoren (z.B. Hall- mit den Vorspriingen 4 der Scheibe 1, die als
Generatoren) einer auf dem Umtang eines Drehkdr- Magnete ausgebildet sind, zusammenwirken. Die
pers angesbrachten abwechssinden Folge von N-S- 30 Sensoren 2 und 3 kdnnen aber auch in Form von
Magnetpolen in der Weise ortsfest gegeniiber, daB Gabellichtschranken ausgebildet sein, die dis Vor-
ihr gegenseitiger Abstand ungleich dem Abstand spriinge 4 der Scheibe 1 umfassen. Aus den Si-
der einzelnen Magnetpole ist. Dadurch kann mit gnalen der Sensoren 2 und 3 wird in einer Auswer-
Hilfe einer an die Sensoren angeschalteten Aus- teschaltung 5 sowohl die Drehrichtung der Scheibe
werteeinrichtung die Drehrichtung des DrehkSrpers 35 1 als auch die Impulsanzahl zwecks schrittweiser
festgestellit werden,. die sich aus der Phasenver- Verstellung eines Wertes zur Verstellung von Funk-
schiebung der aus den Sensoren gelieferien Signa- - tionsgrtBen detektiert.

‘e ergibt. AuBerdem besitzt die bekannte Vorrich- . Die Scheibe 1 wird ilber eine in einem Lager 6
\—'lung ein weiteres ortsfestes Magnetpolpaar, dessen gelagerte Achse 7 bewegt, die der Bedienende
Pole einen Abstand besitzen, der den Abstiinden <0  Uber eine Handhabe 8 antreibt.
der Magnetpole des Drehkdrpers entspricht. Hier- Wird von der Bedienungsfunktion ein geraste-
durch soll errsicht werden, daf der Drehk&rper ter Betrieb des Impulsgebers gefordert, wird {iber
immer in eine definierte Ruhestellung einrastet, wie . eine Steuereinheit 9 ein Strom durch Magnete 10
es mechanisch z.B. durch die bekannte Kugelra- ' und 11 geschickt, welche in einem bestimmten
stung gel6st wurde. Das Drehmomentverhalten der ¢4  Winkelabstand am Umfang der Scheibe 1 gegen-
Vorrichtung ist hierbei aber unveréinderbar. {iber den Vorspriingen 4 angeordnet sind. Dadurch

Iimpulsgeber der vorgeschriebenen Art sind in ergibt sich eine geflihisméBige in kisinen Win-
der Digitalelektronik weit verbreitet und gewinnen kelschritten erfolgende Drehung der Scheibe 1. Die
auch in der Unterhaltungselektronik mehr an Be- Stdrke der Rasterwirkung ist durch die Gré8e des
deutung. Dabei wird der Impulsgeber mehrfach so0  Stromes durch die Magnete 10 und 11 einstellbar.
ausgenutzt, indem er nacheinander je nach Bedie- Wird bei einer anderen Bedienfunktion eine
nungsbefehl des Gerdtebenutzers unterschiedliche ungerastete aber mit Reibungsverhalten versehene
Funktionsn steuert. So ist es z.B. mdglich, durch Drehung der Scheibe 1 und somit des Impulsgebes

- diesen einzigen Impulsgeber die Sendereinstellung, verlangt, kann dies dadurch erreicht werden, daf
die Laustdrkeeinstellung, die Tiefen- und HBhen- 85 von der Steusereinheit 9 eine Wirbelstrombremse

einstellung sowie die Tonbalance des Gerdtes zu
verdndern. Das geschieht in der Weise, daB dem
Impulsgeber durch Vorwahitasten diese verschie-

12 erregt wird, deren Wirksamkeit durch einen von
der Steuerseinheit 9 erzeugten Strom entsprechen-
der GrdBe verinderbar ist. Dabei kann die Scheibe
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“fixed position of rest, as was ‘achieved nmechanically for exanple by the
known bal | -1 at chi ng rrechanl sm Thé torque characteristics of the device
do—xot change here hpwever. Pul s&EPyeatyz88@t of the previgusly described
type are widespread in digital electronics and are even increasing in

i nportance in entertai nment el ectronics. Thus the pul se generator is often
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t he pl arfbbangigem irepufsp ype Mk enpsWorrchre i de v rusoing pr gtiff noge MPR?;E'm?mlth thenaid

gur es 4nga (P 19 14, £ sfigcdes iDhaEmemyest r uct i on oM eddyyeyrred bplsdeat or is shown
sc\fT’rrat j haltan| ‘}93 IpRulsgehees dndert, gpdurchiger. g0 whi ch

kennzeichnet, das die Vorrichtung (9, 10, 11 A digital pulse generator according to claim 3,
12) das Drehmomentverhalten in Abhf«.ingngkent characterised In that the disc (1) of the puise
von der Funktion des Impulsgebers (1, 2, 3, 4, generator (1,2,3,4,5) is formed as part of the
5) veréindert. eddy-current brake (12).
25
2. Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 1, da- Revendications
durch gekennzeichnet, daB die Vorrichtung
(9, 10, 11, 12) den Impulsgeber (1, 2, 3, 4, 5) 1. Générateur d'impulsion numérique avec un
je nach Funktion in eine gerastete oder in eine disque rotatif (1) ainsi qu'avec des capteurs (2,
schwer- oder leichigtingige Betriebsart um- 30 3) qui agissent avec celui-ci pour donner des
schaltet. impulsions numériques qui dépendent du sens
- de rotation du générateur d'impulsions et avec
3. Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 1, da- un dispositif (9, 10, 11, 12) qui fait varier le
durch gekennzeichnet, daf der gerastete comportement du couple de rotation du géné-
Betrieb mit Hilfe einer Anordnung aus Elektro- 35 rateur d'impulsions, caractérisé en ce que le
magneten (10, 11) in Zusammenwirken mit der dispositif (9, 10, 11, 12) fait varier le comporte-
Scheibe (1) des impulsgebers erzeugt wird. . ment du couple de rotation en fonction de la
: . fonction du générateur d'impulsions (1, 2, 3, 4,
4, Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 1, da- - 5).
durch gekennzeichnet, dafé die Umschaltung 40
auf die leicht- oder schwergéngige Betriebsart 2. Générateur d'impulsion numérique selon la re-
mit Hilfe einer Wirbelstrombremse (12) erfolgt. vendication 1, caractérisé en ce que le dis-
positif (8, 10, 11, 12) commute le générateur
6. Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 3, da- d'impulsions (1, 2, 3, 4, 5) selon la fonction sur
durch gekennzeichnet, dag die Scheibe (1) 45 un fonctionnement & encoche ou sur un type
des impulsgebers (1, 2, 3, 4, 5) als Teil der de fonctionnement dur ou facile.

Wirbelstrombremse (12) ausgebildet ist.
3. Générateur d'impulsion numérique selon la re-

Claims vendication 1, caractérisé en ce que le fonc-

60 tionnement & encoche est produit & ['aide d'un

1. A digital pulse gensrator with a rotatable disc dispositif composé d'électroaimants (10, 11)

(1) and with sensors (2,3) cooperating there- qui agissent avec le disque (1) du générateur
with, for emitting digital pulses which depend d'impulsions.

on the direction of rotation of the pulse gener- _
ator and with a device (9,10,11,12) which 65 4. Générateur d'impulsion numérique selon la re-

changes the torque characteristics of the pulse vendication 1, caractérisé en ce que la com-
generator, characterised in that the device mutation sur le fonctionnement facile ou dur se
{9,10,11,12) changes the torque characteristics fait & I'aide d'un frein & courant parasites (12).



has at
pr bj ections 4.

th the direction of

se
adj die_m é

U V se ne l’e% ff'h ?q 1
s ..g QA" % &eJ I
ll’d e| e IJt 9

Opeﬁ g
aﬂ%t i& déréffﬁ,r 5@59(%3’
Of E@Ft‘m&i '1$an PRRSRS orhSreh&E

t OUGéhadh, vobBél ed\le #Cdek HalREie Panged?

its perlphery at unlforn1angular spaC|ngs equal
These act on sensors 2 and 3 which conprlse
cooperate with the projections 4 of the disc 1 which are for
The sensors 2 and 3 may be fornBR0A10768 B1t he form of fotked [
mhlch enbrace the projections 4 of the disc 1.
rofation of the disc

d adf ?j‘eﬁ'}aﬁ?h‘@’ i 'n §°' o5 ! 'ﬁd’%"ﬂd oot HethB P8 S the AP ped
. ﬁé T z‘;?; s 2 Pre

earl ng 6%%@2’89 9% I%E?

sent

AR v
1pgsaeect | ONS  4g stitfdP eddy g node. rot ation by
dngnd occurs in smar

he p
vi a

uni form

1 and the pul se count are
‘tudes. The disc

plt

thi rHu

angul ar steps. The

st rw@tgb Maéselditerl ataahhta&m&if ect is afj ust akligitdd puikd1Gonratde actbrdink @ Gk €Nt

t hrough the magnets 10 and 11.

which i s not

may be’e’g%g feBghjun: s"e ’f“?"'
(:oncelt @e'éé"‘ gg{ﬂ 18 ':ng
short hé ten cFes mp sgebers n ert dadurch ge-

kennzeichnet, daB die Vorrichtung (9, 10, 11, -

12) das Drehmomentverhalten in AbhZngigkeit
von der Funktion des Impulsgebers (1, 2, 3, 4,
5) veréndert.

2. Digitaler Impulsgeber riach Anspruch 1, da-
durch gekennzelchnet, daB dis Vorrichtung
(9, 10, 11, 12) den Impuisgeber (1, 2, 3, 4, 5)
je nach Funktion in eine gerastete oder in eine
schwer- oder Ielchtgénglge Betriebsart -um-
schaltet.

3. Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daf der gerastete
Betrieb mit Hilfe einer Anordnung aus Elekiro-
magneten (10, 11) in Zusammenwirken mit der
Scheibe (1) des impulsgebers erzeugt wird.

4. Digitaler Impulsgeber nach Anspruch 1, da-
durch gekennzelchnet, da die Umschaltung

auf die leicht- oder schwergiingige Betriebsart .

mit Hilfe einer Wirbeistrombremse (12) erfoigt.

5. Digitaler Impuisgeber nach Anspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, daf dis Scheibe (1)
des Impuisgebers (1, 2, 3, 4, 5) als Teil der
Wirbelstrombremse (12) ausgebildet ist.

Claims

1. A digital pulse generator with a rotatable disc
(1) and with sensors (2,3) cooperating there-
with, for emitting digital pulses which depend
on the direction of rotation of the pulse gener-
ator and with a device (9,10,11,12) which
changes the torque characteristics of the pulse
generator, characterised in that the device
{9,10,11,12) changes the torque characteristics
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5. A digital pulse generator according to claim 3,
characterised in that the disc (1) of the pulse
generator (1,2,3,4,5) is formed as part of the
eddy-current brake (12).

Revendications

1. Génératsur d'impulsion numérique avec un
disque rotatif (1) ainsi qu'avec des capteurs (2,
3) qui agissent avec celui-ci pour donner des
impulsions numériques qui dépendent du sens
de rotation du géndrateur d'impulsions et avec
un dispositif (9, 10, 11, 12) qui fait varier le
comportement du couple de rotation du géné-
rateur d'impulsions, caractérisé en ce que le
dispositif (9, 10, 11, 12) fait varier le comporte-
ment du couple de rotation en fonction de la
fonction du générateur d'impulsions (1, 2, 3, 4,
5).

2. Générateur d'impulsion numérique sslon la re-
vendication 1, caractérisé en ce que le dis-
positif (9, 10, 11, 12) commute le générateur
d'impulsions (1, 2, 3, 4, 5) selon Ia fonction sur
un fonctionnement & encoche ou sur un type
de fonctionnement dur ou facile.

3. Générateur d'impulsion numérique selon la re-
vendication 1, caractérisé en ce que le fonc-
tionnement 2 encoche est produit 2 I'aide d'uni
dispositif composé d'électroaimants (10, 11)
qui agissent avec le disque (1) du générateur
d'impulsions.

4. Générateur d'impulsion numérique selon la re-
vendication 1, caractérisé en ce que la com-
mutation sur le fonctionnement facile ou dur se
fait & l'aide d'un frein & courant parasites (12).
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“1f rotation with flywheel effect is demanded, for exanple wh
the transmtter of a receiving devitce, the current through tﬁglmdma 3@! ,",
ans’11 and the edd§-current braRR0B20768Bhi t ched of f, aB inert* n@ssLar mn
in the knob 8 supporti ng this effect. * C L M S * Pat ent
aI egenerator with a rotatable disc (1) and
vmthr"sgé'sfﬂt gf‘pg of %)H ‘irl’?erevmth for emitting digital pulses which
depend"e(S1 "i y ds e';o'fe %on of the pulse generator and with a
devi ce l(” i mp" o the torque characteristics of the pul se
genera &Fams[cp |se he device (9,10, 11, 12) changes the torque
characteri stics |n dependence on the’ function of the pul se generat or
(1,2,3,4,5). 2. A digital pulse generator according to claiml,
characterised in that the device (9,10, 11,12) switches over the pul se
geﬁerator (1,2,3,4,5) according to the function into a latched or into a
stiff or easy-running node. 3. 10 A digital pulse generator according
to claim1, characterised in that the | atched operation is produced wth
the aid of an arrangenent consisting of electromagnets (10,11) in
cooperation with the disc (1) of the pul se generator. 4. A digital
pul se generator according to claim1, characterised in that switchover to
the easy-running or stiff node takes®place with the aid of an eddy-current
brake (12). 5. A digital pulse generator according to claim 3,
characterised in that the disc (1) of the pul se generator (1,2,3,4,5) is
formed as part of the eddy-current brake (12).
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