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auf. Zum schrittweisen Abbau der den Zurrstrang beaufschlagenden Zurrspannung ist der Antriebsschieber

in einer AuBereingriffstellung mit der Verzahnung inaktivierbar und der Spannhebel derart in Spannrichtung

von der Konsole wegschwenkbar, daR die Entriegelungsnocke jeweils einen der Sperrschieber aus der Ver-

45 zahnung ausriickend in seine Entriegelungsstellung verféhrt. Durch ein abwechselndes Schwenken des

Spannhebels einmal in Spannrichtung und das andere Mal gegen die Spannrichtung sind beide Sperrschieber

jeweils abwechslend inaktivierbar.

Durch die geschilderte Hin- und Herbewegung des Spannhebels wird die den Zurrstrang beaufschlagende

Zurrspannung schrittweise abgebaut, der Zurrstrang also schrittweise geldst. Ist das Transportgut wéhrend

50  des Transports verrutscht oder wird wahrend des Losens festgestellt, dal das Transportgut nicht mehr sicher

auf der Transportfi&che ruht, muB lediglich die Antriebsklinke durch Verfahren in die Verzahnung wieder ak-

tiviert werden, um den Zurrstrang zur Sicherung des Transportguts wieder zu spannen. Ist das Transportgut

wieder mit der volistdndigen Zurrspannung beaufschlagt ist es moglich, die erforderlichen Manahmen zur

sicheren Entladung des verrutschten Transportgutes chne Zeitdruck zu treffen. Der Hauptvorteil der Vorrich-

85  tung besteht also in einer Steigerung der Gebrauchssicherheit beim Losen des Zurrstranges zum Entiaden

des Transportmittels. Weiterhin vorteilhaft ist die Vermeidung des genannten Peitscheneffekts durch die ite-
rative Entriegelung der Spannratsche.

Durch die in Anspruch 2 beschriebene benachbarte Lage von Entriegelungsnocke und Steuerkurve, wobei
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leicht montierbar und bilden einen robusten und dauerhaften Formschlu® mit der Konsole.
45 Die gekrimmte Ausfuhrung der Sperrschieber nach den Anspriichen 21 bis 23 verringert die Bauhdhe der
Spannratsche. Die ﬂachbauende Spannratsche fligt sich harmonisch insbesondere in textile Zurrstrange ein.
Ferner bendtigt die Spannratsche aufgrund ihrer geringeren Bauhdhe weniger Transport- bzw. Lagerraum. Au-
Berdem steht die Spannratsche nicht so weit aus dem Zurrstrang hervor, so da das Verletzungsrisiko gesenkt
und damit die Gebrauchssicherheit der Spannratsche gesteigert wird.
50 Die Erfindung wird anhand der in den Zeichnungen dargestéliten Ausfiihrungsbeispiele mit weiteren er-
findungswesentlichen Merkmalen geschildert. Es zeigen:
Fig. 1 eine perspektivische Gesamtdarstellung der erfmdungsmélslgen Spannratsche
Fig. 2 eine Prinzipskizze des Spannvorgangs,
Fig.3 eine Prinzipskizze des Gesperres beim Ubergang vom Sperrbereich in den Lasebereich,
55 Fig.4 eine Prinzipskizze des Gesperres im Lésebersich,
Fig. 5 eine Prinzipskizze des Gesperres in einer extrem offenen Lsungsposition im Losebereich,
Fig. 6 eine Prinzipskizze des Gesperres in elner geschlosseneren L8sungsposition im L6sebereich,
Fig. 7 eine Prinzipskizze der gesamten Ratsche in schrittweiser Lésungsposition im L&sebereich,
Fig. 8 eine Prinzipskizze der gesamten Ratsche in total gedffneter Position bei einem Offnungswinkel von
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8 verlaufende Querverbindungsjoch 17 fixiert. Das Querverbindungsjoch 17 ist in Richtung auf den Handgriff
16 vom Greifbiigel 18 des Antriebsschiebers 19 durchsetzt. Der Antriebsschieber 19 erstreckt sich in einer
durch die Aufwickelwelle 4 als einen Endpunkt und den Handgriff 16 als anderen Endpunkt definierten Griff-
45  richtung 20. Aus dem Antriebsschieber 19 steht in Richtung auf den Handgriff 18, in Griffrichtung 20, ein Zen-
trierdorn 21 hervor. Der Zentrierdorn 21 ist von einem wendelférmigen Federelement, einer Spiralfeder 22, um-
geben. Die Spiralfeder 22 bewegt mit threr Federkraft den Antriebsschieber 19 in Griffrichtung 20 auf die Auf-
wickelwelle 4 zu, wobei das Querverbindungsjoch 17 als Widerlager dient.
Der Antriebsschieber 19 durchsetzt die Spannhebelseitenwénde 15,15 in Querrichtung 8 in den sich in
50  Griffrichtung 20 erstreckenden Schieberfithrungsschlitzen 23,23’ derart, daB der Antriebsschieber 19 in Griff-
richtung 20 I&ngsverschisbbar in den Spannhebelseitenwénden 15,15' gelagert ist. Der Antriebsschieber 19
bildet mit den Sperréadern 3,3’ das Antriebsgesperre zum Drehantrieb der Aufwnckelwelle 4 mittels des Spann-
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Sperrschiebers 5 ein; in der Lagerdffanung 25’ liegt ein etwa in Léngsnchtung 6 verlaufender Dornfortsatz
26' des Sperrschiebers §' ein.
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saf ety of Rimkflankendd. Wird das Sratrah®$ vors Antriebsschisked 19 Fiigetriehen énRpaamichiing |30 weiterge-
descri bed dfebtigleiterf die Sperrachisber §;54hnpiseits Tber dig @bgerusidiendforderiianken 3dxlep gihne 33 wobei t he
drawi ngs, @wephseing denBpermeljenerSaind der Sperrghieberd’ riagh ainer Jephplben Zahnisiiung aenispesghann i n
Fig. 1% depUndshungin Srapyieht 'é‘ﬂ?&?‘i'&ﬂﬁa'rw3ﬁéf%'ﬁé%{°mﬁek°@f‘ hiptaegreffen,Zym;¥papyign wird
ratchet i nmge%mm@' fAerifnirisheshisbes 19 sqiaq 9° wchﬂﬂgef "2’"30'9 Ting dem Spagnapschigg BT

p 'wi elwelle ”]ab
e e g 'E Eg !mtﬁg&wm%qw@%ﬁ iRl L iy

zone, Fjg. "4 € 55 dheRls vird Ser ARG Do BE G0 AR LS danrobs 2 6 42 B3

Zum I
zone, anschlag 31 bewegt. Mit dem Greifbiigel 18 wird der Antriebsschieber 19 in Griffrichtung 20 aus der Verzah-
' nung in eine Position gezogen, in welcher er Giber den Spannanschlag 31 bewegbar ist. Der Umfang des Wel-
. lenfreiendes 28,28’ weist neben dem Sperrbereich 29 in Spannrichtung 30 den benachbarten Lésebereich 35
W, auf, Wie in Fig. 3 dargestellt weist der Lésebereich 35 in Querrichtung 8 einen ausgerundeten, kreisférmigen
40 Querschnitt auf, dessen Durchmesser gréRer ist als der Kopfkreisdurchmesser (da) des Sperrades 3,3'. Der
Lésebereich 35 wird von Begrenzungsanschigen 36,36 begrenzt.
Der Spannhebel 2 wird nach dem Anheben des Antriebsschiebers 19 in Spannrichtung 30 weiterbewegt.
Die Spiralfeder 22 driickt den Antriebsschieber 19, wie in Fig. 4 dargestelit, in den L&sebereich 35. Der An-
triebsschieber 19 Ilegt mit seiner dem Greifbligel 18 abgewandten Stirnseite am Lésebereich 35 an und bildet
45 mit dem Ldsebereich 35 eine Gleitfiihrung. Gleichzeitig kommt die am Umfang des Lagerendes des Spann-
hebels 2 angeformte, in Griffrichtung 20 aus dem Spannhebel 2 hervorstehende Entriegelungsnocke 37 mit
den Sperrschiebern 5,5 in Beriihrung. Liegt der Antriebsschieber 19, wie Fig. 5 zeigt, am Begrenzungsan-
schlag 36 an, liegt die Entriegelungsnocke 37 an der Stirnseite des Sperrschiebers 5° derart an, daR dieser in
Richtung auf das Fiihrungsteil 24 bewegt ist und sich auBer Eingriff mit den Zdhnen 33 befindet. Gleichzeitig
S0  dreht sich die Aufwickeiwelle 4 um eine einer halben Zahnteilung p entsprechende Drehstrecke gegen die
Spannrichtung 30 zuriick, bis der Sperrschieber § einen Zahn 33 an seiner Riickflanke 34 hintergreift.
Bewegt man den Antriebsschieber 19 mit dem Spannhebel 2 gegen die Spannrichtung 30, wie in Fig. 6
dargestelit, zum zweiten Begrenzungsanschlag 36', liegt die Entriegelungsnocke 37 am anderen Sperrschieber
5 derart an, daR dieser mit dem Zahn 33 aufler Eingriff kommt. Wiederum legt die Aufwickelwelle 4 von der
85  Gurtspannung getrieben, eine einer halben Zahnteilung p entsprechende Umdrehung zuriick bis der Sperr-
schieber 5 nun wieder einen Zahn 33 an seiner Riickflanke 34 hintergreift.
Wie durch den Doppelpfeil 38 in der Fig. 7 angedeutet, wird durch die Hin- und Herbewegung des Spann-
hebels 2 einmal gegen die Spannrichtung 30 und einmal in Spannrichtung 30 bei wechselndem Eingriff der
Sperrschieber 5,5' in die Verzahnung 33 die Verzurrung schrittweise gelockert. Kann der Zurrstrang beden-



3 : : - MD4220GB Fig. 5 a basic sketch of the | ocking
mechani smin an extrene open rel eag@0gss086Ban in the rel ease zone, Fig. 8
a basic sketch of the | ocking nechanismin a nore 5 cl osed
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40  mit geringer Steigung realisierbar, ohne daf diese Ratsche zu hoch baut.




14. One tooth system 33 each is radially formed in the ratchet 5 wheels.
3, 3. At their core, the ratchet Bhe4i5988B13' have two cutouts that are
semcircular in cross-section, whose planar |lines face each other and whose
rounded lines face away from each other. These sem circul ar hol | ow '
cross-sections ap- proximately correspond in their shape and di nensions to
the 10 vol um ¢ cross-sections ‘of the half pins 11, 11'. The half pins
11, 11' %pass through the ratchet wheels 3, 3' with a |oose fit. The ratchet
wheel s 3, 3' Beeegdzeigimmhlista t he wi nding- up spindle 4 in such a way that they
flank the outer side walls of the frane side walls 7, 7' in parallel. 15
The wi ndi ng-up spindle 4 passes at the sane tine through the gabl e-type
bearing end of the tensioning lever 2 in such a way that the ratchet wheels
3, 3' af®e nouhted b % the outer sides of628e Qorafpdsatd de walls 7, 7' and
the inner sides of ©Spanebel side walls 15, 2527 ofSgirhifedbrietienni Ng | ever .

The wi ndi ng- &8'spi n@perrdd i S on the outer sigesg ofwhikireldfie Wal | s 15, 15 of
the tensioning |evey agai nst sl i ppi in tr.ans- verse direction
8 by ong sec##. ng pgg 4% %e , traversing i%ég'_n tshgﬁfe(g%' tudi nal direction
6, and it cofffects AP°THLB8e 25 tinme t e frarPavichiUnge t ensi oni ng
lever 2 for j®int nbigeteltungrhe handl e 16 b3t dgi rSpanheesglilae wal | s 15, 15°
of the tensi @7 i ngKbesaanseienvandbd on t he hgdl e verdérfiahkd he t ensi oni ng

| ever 2 that 8 s on Qoerighomgpi te side to theggu “diﬁﬂﬁ@w&?&hﬁ% 4. 30 The

{ransvermse connecti Rgnbiss extending in fhe transverse direction 8 is
Med approx'gﬁratel yﬁi?] theogn%ddl e in the Io‘%{]i - t’ﬁ&?‘ﬁﬂ# direction 6 between
t

the handl e 16, and A BaRIZRY- up spi ndl e 4,3%et whESPLEMiENS| de wal |'s 15, 15'
of the tensi dhihg | HolEkOlzéme t r ansver se corfiéd6t i Begrposungdanscislag r aver sed i n
the 35. dir&212'on Plenssitels the handl e 16 b7t he ghthieguiuhgsistke 18 of the
dri vi ng®pawl 14,93 Alryseitd Vi ng paw 19 ext egds i Boéﬁﬂféippi ng direction 20
defined by thge w ndﬁﬂﬁh és@blﬁéjl e 4 as one gnd pgl and the handl e 16 as
t he ot her enﬁgﬁi nt 8en, rr{qullg pin 21 pr3 ] ect Bm the dri vi ng paw 19
in the direclibh aoSPanbshelsgterm@Bdhandl ¢ 140  THeuerkwveing pin 21 is
surrounged bif a hellflanglarifpri ng el enent, a cdidl’ sKonsolGrEngsschizt h -it's
wesili-"ent force, Queeverbinturgeptilg 22 nmovesgipe Rbhdoititumdbnik® i n the
gripping diregtion g@imgyenr ds the windi ng-yp spi Qgﬂaé?mfhsb l h the transverse
connecting ygke 17 ie\gfg&ieﬁr an abut ment . §S.The rIVvin ani 19 passes
t hrough the sy de S, 15, of the tensi*ni ngHPRVEMUNG, {he transverse
directign 8 th\ga(%mhttﬂﬂ de slots 23, 23505Qt cPrEmsghieker ghlgtgmit ppi ng
direction 21 in suentrigrdeary t hat the drivi 180 pawAntdébsschigbergéiesmmp t he side
50 walls 122 15' Spirakdtler t ensi oni ng | ever o4pr | §pgbk 'rﬂ%&igékrﬂ pcement
eel's

in the gripgyyg dir e get her t he, rat t , 3, the
\dri ving pavvl2419 for&ﬁfe%’ﬁgrgﬁg\%mﬂ%cki ng ng%%&;ni Efﬁhf'glfeﬁ?‘ﬁeé rotational drive
of the 4 ndifig_up sﬁéﬁ Ge¥eY by neans of t h&144294apRelhrungsashiitpgekrimmt

Lag_erbffnung
o] Zahnteilung(swinkel)
_ df FuBkrsisdurchmesser
5 da Kopfkreisdurchmesser

Patentanspriiche

55 1. Spannratsche fir einen Zurrstrang mit
- eiper. an einer Konsole (1) drehbar gelagerten Aufwickelwelle (4) fir den Zurrstrang,
- mit einem auf der Aufwickelwelle (4) schwenkbar gelagerten Spannhebel (2) als Drehantrieb,

- mit einem |8sbaren Zahnrichtgesperre fiir die Drehantriebsiibertragung zwischen Spannhebel V4]
und Aufwickelwelle (4) und

7



7 MD4220GB A gui de.conmponent 24 projects fromthe

frame bottom 9 in a dovetail configurgldagepegpendi cul arby—te—the

| ongi tudinal direction 6 and to the transverse di rection

tudinal. direction 6, the guide component 24 is traversg ﬁlﬂﬁlﬁ m#ﬂiu

openings 25, 25'. I n the bearing opening 25, there |s ype

extension 26 of the |ocking pawl 5, which approximtely extends in the

| ongi tudigal direction 6, in the bearing opening 25, there is inserted a

pi n-type exten he | ocKing paw 5', which extends approxi- 10

mately in the ?Iea‘%s%ech’eﬂf it direction 6. The | ocki ng paws 5 5 are

di sposed towards each other in the manner of two sides of an acute angle

whose vertex is approxi- mately congruent with the axis of rotation of the

wi ndi ng-up 15 1 spindKengble Their interspaciggegorpsapagds to one and a

hal f times thegooth gj grg.mege,shom in Figure geon allfé&%}‘d wpaw's 5, 5

pass through tg frarrg %Jﬁ%‘?ﬁ walls 7, 7' in th‘% #J rse Irection 8 and

are m)untedfor di spl t |nthe | ongi t udi & ?f‘délnfrane gui de

slots 41, 41'/ %42, 20Aufwigkelwelle The frame gui 9 slotseemerem | 42, 42

ext endi ng’5| n t6&' | onngemhchaberdl rection 6 are3g or msSpanirichiungf r ane si de

walls 7, 7'. Bétween {figshichndy conponent 24 agd eacdpaAidhshiad Ne two | ocking

25 pavvls 5 57 theggndohn Q%ﬁ&f%rﬂod one conprfzssmn,o%)e?ag?% enent each. In
nme

t he case of the | ocki gpg}z Isis the coil sprin nt 27
suf r‘gundlzgg t h& pin- tgg ¥hsion 26 in a held cal 4@BR{T YerFaeed, and in
the tase Of thé | ocki Kepseleapodsn the coil spr¥hg elRsiekftank@7' surroundi ng

t he pin-type eXdensi o8ctdubbolzen a_hel i cal conf:iagurau_bgébere.chThe gui de
conponent 24 sefi4es agalBholzdaut ment for the cq-;slassprge eu 7, 27" so

as to nove they k|n s 5 5 wthits rgsil wadsthe
rat chet whgeel s :‘3‘% ﬁ%@%As shown in Fi guré?' tﬁm 3? ®of the free

spi ndl e end 281 ofuUndseite r ane si de wal I's 738 7' hé?epaelef pe that has been
subdi vi ded sevit al t i FHefghrungssublittr oss- sect i or89of t Resthutee end of the

spi ndl e peri pht15* 28, S@Binhebelseitahwagdi n t he trmnsves&eemuﬁ,ectl on 8 in the
zone of the wiqfging- L{.Fpar%rﬁld|64ls as 40 wegko{‘&fumésgﬁ Hf the

V\nnlngu*pspl le 4 ngpavvlsS' St~ Cl cuIarbeent
inSuch a way it”‘nat théueg\r'egn% gunggﬁﬁle circle ¢ @Qs‘?}ﬁéﬂ”g’"ﬁ@ Kentre of
the ratchet whtels 3,68i0gel of the winding- ug3 spl n§lcbef4n95b°'¥ﬁ@ di amet er of
this quadrant- -¥haped Antriglossafiebene 29 on the @dri- Hbechrichlagy 28, 28' of the

free spindl e eod has Grifichtady ci rcl e cor- respgosgi ngpérgcﬁ,ggerrggg;m%tr cle

[err] of ¥he tgoth s doth On the ratchet wggel i oni ng
| ever 2 is rmzq WI t)t?hg:zghendl e 16 away fro%g g"tngbs’siﬂ'ébeyggkréﬁgﬁon i ng
d| rection 3 PEREE®S position of appfFoxi ma "tﬂ' egghruRgsaut grikrummt | o

he frame ? priheungssahbiia dri vi ng2pdwl  Schenkelfederat the end of
the sem %rcul%!r Ioclﬁﬁhgmgstae 29 on a tensi oai04REKdNRORbrungeseMIS GeRimnkte
novenent of tlag2ensilggédsndngver 2 in the tensioning direction 30, the
wi nding-up spindle 4 is rotated further by aBpromgg;tnee“xn&svgiuQrter of a

turn in o
df FuBkreisdurchmesser

. da *  Kopfkreisdurchmesser

Patentanspriiche

8 1. Spannratsche fir einen Zurrstrang mit
- einer an einer Konsole (1) drehbar gelagerten Aufwickslwelle (4) fiir den Zurrstrang,
- mit einem auf der Aufwickelwelle (4) schwenkbar gelagerten Spannhebel (2) als Drehantrieb,

-~ mit einem I6sbaren Zahnrichtgesperre fiir die Drehantriebsiibertragung zwischen Spannhebel (2)
und Aufwickelwelle (4) und

7



8 ' MD4220GB t he tensioning di ;refm ,' 'w“mmml t he
driving pawl 19 bears on the stop Epo4s5es5B4nsi oni ng noved
back against the tensioning direction 30 in the direction towar ds¥ t e frane

1. Therew th _t et ebbrnfls iB&b4fen é&nﬁéhlgd&pﬁrr&%ﬁ{chén%nsﬁle (1)L£ﬂﬁ¥wuékla|@£ll‘é%4) 313 sof
the teeth 33 whiGBuRg fegbrtikfdhu deinPSidhdeal the tensioni'ng direction 30.

At the same ti rgepie ABickSiweilE @) bnbfit b FitliHR dreRtalds Sperrad (3,3 AR LBMrit bﬁsﬂeanot her
tooth 33 at it %)Bérspardhdber(Bdgerit bindhunidARotKitEhlruBhiEIRRSpavHaZs, 8 h Emgriffbripydereh | €l
to the radi al |aAntiebsedhiebér¢igy.at chet wheel 3, 3’ If the ratchet 10  wheel

3, 3' being dricyBiaKdngolé hﬂag&rtiinunngmgsr&Mngkasétﬂzwunmdwéusﬂeldnekmitdemmrrad (3.3

t ensi oni ng di r dcEingniff bigpare Beerischiskent§spawl s 5, 5 slide for their part over
t he rounded f r aihDerfSpanmkebeB(2) teiigt anhUmiargesinegBagerendeshine rumpgenweinsamen Abselidkercder ng
pawl 5 ®nd t he Speresehiengr (550idieaende Bleusrkunec#a), dienbgh gusgeriidktepy Anriebssehigbprd(t9) idurch he
15  tensi oni nfpenhebeisthwankgrn ic Spanarichiunalie) dieSperrrghisbep(5 50 brekfsgiagch p, behi nd
a tooth 33 at its (Gekanngejchipkdumh folgengajMerkmale: t ensi oni ng, the driving paw 19
is noved to an® 'P‘P§P“15?°'t'?‘?ef ® %quwl W"ERF'E\G‘"E"%@P%@%’F“FH@‘“F'Pd&"rf%se]?a"a‘ﬁﬂ'(?"he

t ensi oni ng st o® ’“ﬂ?ﬂ‘l(“t"' pindl e s _executed so many
revol ut %ons th&%&muerﬁﬁ "%‘ '?“gﬁ "' °'“°t "P?%‘@F’t"f’ (&) 2y spigkt 55
been wound up S&VAEHickeniepsls qnep ‘H[fﬁ UYLt hus been subj ect ed
to the necessSpichb AshhRGrdceNsi on. For the repetltlve rel ease of the | ocking
mechani sm t he 25dadu,gt{¢e\(¢,ﬁga.@m 19 is noved by the tensioning lever 2 to
m t engi oni ngarHle®EAtriddelungsndREGT)¥GI Stelbriidirvé (36) idSpaihntithg (30) vorkiiseildnt Berdénbirt 416

19 i s pulmmsy des Shanahebbliagerenaes dhgsordnbtii@n 20 out of the tooth systeminto
a position in which it can be noved over the tensioning stop 31. Apar t
from t he | dckRefgrhe past Apspruch hedeg®  peri phery of the free spindle end 28,
28' has in the tefpdurehgekemigpichipstect i on 30 the adj oi ni ng rel ease zone 35.
As shows in Fafurdie Srannfiebelseitepndinde (4 15)3im nwessnfichen paalip! cY°f'E‘!§?“ar““%r%§°“

t thﬁ?’%—l‘? F@ g%‘ 96?9!' ﬁ"ﬁ) mSpapihe
f?ﬁ IC?II:]Cig di %m@i&% g gg‘wxﬁmg parallgzur@ufmgéfr%gmﬁ
zone 35 is delUMi®LEPRG °P°é“F'P"ﬂﬁ" 8i8hs 36, 36'. After thellftlng of

the driving, pﬂg&chggachg,ng;ngﬁnﬁémm,)‘,gyrggheq_g s moved on in the tensioni ng
directi¥n 30. ThegfagrhH gekétinkdit@ingl0 22 presses the driving paw 19 into the

rel ease zone gdm im®sreRNaMEthén wiskial Lahefbnde uni\Giffentid &n end si de facing away from
the grippi ng barnohiRastehbreiged) i Vi ng pawl 19 bears on the rel ease zone 35 and
forns together -vihQbertidhung @) @aadendaamd 35, a slidi ng gui de. At the sane
time, the unl at-chRisbiurgaot dis/Aufwickeivelleq4) offéres 45 peri phery of the bearing end
of the 1ensi oQuengpriireiuagsjoth (37 die Spaynkrbblseitgnwinde(1, 159 tbezhrSdkerni milginhnderoerbBdét.n t he
gri ppi ng di rectlon 20, cones into contact with the [ocking pams 5, 5

If, as shown qil'ff’é" ’“"Ff're dI’IVI ng pawl 19 bears on the limting stop

36, the unl at g r%
7 suchea ey T o i has o Komriesdep ol
conponent 2 4 s uerverbln ungs {17) federdruckbeaufschlagt und langve ar gela
g un eine rAuwackelweIle 4) abgewandte Antriebsschieberstirnseite einen Grelfbugel (18) Zum
Langsverfahren in Richtung auf das Querverbindungsjoch (17) trégt.

6. Ratsche nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
45 dadurch gekennzeichnet,
daR die einander abgewandten Freienden der Konsole (1) gabelfGrmig ausgebildet sind und die Konsole
zwischen den Freienden in Querrichtung (8) einen etwa U-férmigen Querschnitt aufweist,
- dessen U-Schenkel die in Léingsrichtung (6) im wesentlichen parallel angeordneten Konsolenseiten-
wiénde (7,7") bilden und
50 - dessen U-Joch der Konsolenboden (9) ist.

7. Ratsche nach Anspruch 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB ein Schraubbolzen (10) die Konsolenseitenwiéinde (7,7') am Befestigungsfreiende der Konsole (1) zur
55 Befestigung des vorzugsweise als Gurtschlaufe ausgebildeten Zurrstrangfestendes in Querrichtung (8)
Giberbriickend durchsetzt und die Aufwickelwelle (4) an dem dem Befestigungsfreiende abgewandten Wel-
lenfrelende (28,28’) in Lageraugen der Konsolenseitenwénde (7,7’) gelagert ist. :

8. Ratsche nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspfﬂche,



posed out of engagenent with the teeth 33. ‘At the sdnme tinme, the

Censi oni ng arrect ron 30 correspondi ng to w1 a o NNNRA W IRAIN
MD4220GB pitch p, qoihdy eﬁeh&etclﬁ.%k' ng pawl 5 engages beh| nd a° tdoth" 38 at its

rear flank 34. dak&w ? 24 Et# Ill%lvkﬁ sékel?é’ D@en e?t@ Ver nc?e 5
agai nst the tqpg tﬂﬂ'd&gnrfih ef depéb eﬁe&eltjn @ 9'? |tu%§ -
shown i ns Fi gungickBiwetlefd) vat Cdilgng cam 3 g pa 5
in such a way that the Iatter passes out of engagerrent W|th the tooth 33.
The wi ndi ng8-uRatspherdthesinemaxdervelvelsy dériverharpehampies Anspilctie, agai N executes a
backward ro- 10 gelenizekhnetsdurckspondi ng to half a tooth pitch p until the

| ocki ng pawl EP"HS{GH ihreem hténg|(6) verlaufenden Mittel#iBgsachse absansymmefrischak ABbhu déxert,

i ndi cat @d by tda@ awm & H\7va Srerrider(33)tdgtzweliipnasisnasisenyhinde hrd entspraghendizwel
novenent of ttﬁ?a"t"@?ﬂ?lsﬂm“t’?gd?@@vé?')"Q"‘a'U’ﬁE@“dlS agai nst the tensioning
direction t nin L ect , the lashing is

rel eased fgﬂ’aeﬂsL I%%%h%%mﬁhﬁm%'%hgahora e?'hg Mf&"’g gagenent of the | ocking
pawl s 5, 5 'rha“?é?'sb eliéf gmr%heposnl né te aglglssa Peonédl ﬁtgrlt z%rsne.d
f 1 0m t hé® Conv e agnARRESAINiGD bl émxps %‘p’%

) in
di spl aced in t.mvoeé. Idamnaﬁbs(déntes&t(mmt ZQneY\e&r labﬁesenﬁﬁb leglgtzﬁﬁem :I;E %.5)
di rection tommrd,schmb@gmgb.ﬁ, 16 and the tensioning |ever IS tur ne

further in the tensioning direction 30 in such a way that the frame 1 and
tthe t ens} orfindRatsehpenachAnryuani@n openi ng angl e of approximately [err] in
acoord- 25  ance daqurch gekeanzeiemetesent ati on in Figure 8. An engagenent
groove 39 is fdgf¢Rsfntsighsachieber(i9) inderfi>-Besitipmdes Spanniebdls (2} in dip\erzahnyng 83) eingesiferdh e
free spindl e @hgnomradisigus demlimfang dessllpnieianden(28.8¢)hinggssiehent¢nsSpannansciied (A an-
direction 30. "8 this [err] open position, the driving pam 19 engages in.
t he engagengn In this open position, the |ocking paw s
5, 5 are %v?ggg%q'\é&'ﬁ'gpmchgfﬂa cam 40 formed in the gri ppi ng di rection 20
on the peri ph%ﬁll’dé?intﬁli@sc aﬁFﬁQQUWerQJhwe ﬁargdéqgs nlhébeﬂ; annfidh 5' ﬁber
tensioni ng | e\yRrgod.PosfibiChitbus dirchIL8iseRMEbIRy th mgn#j 43

a way that botvarzhifkg (85) herbyd ist urd in diesePAdReflhbrirtel seme%
feeth 33 |In F31guurmsbbakist0 8, a node of enbodi nen of the ratchet |s a vvays

shown with a tooth pitch angle p of [err] which corresponds to a number of
t eet h t ot al¥3i Rgtsat® nach AnpprechfiBrt her 40 node of enbodi ment, not shown in
t he draw ngs, thedadichpekennzeichaeide with a tooth pitch angle of [err] which
correspgnds t @2%der dem Seaynansghiagddy) an derfKoproler(d)iip PrannrishiyngdB0) denackberth Berpictdes
angl e p°can al¥ll °"H@°’H’5"“mfﬂ95i@? #oden Kopfjgsisqurghmesgeyd.) des e pachhartemSnerrades (33) ra-he
unl at chi ng cafFEPeR 13 %’P m nvex "’"&%"sad?'\'e%'ﬁ\“‘EG'G'Ff“'W'ﬂgéﬁd'eé?ﬂ' §Pegrad 3}3) zu-
forces are nelRLardesnt esipelgbldet | ocking pawis 5, 5 at the same

e, the i ALRARGLAAudhlS | OCking pawls 5, 5" is i ncreased in such a
way thaty t he over ggﬁemggg:a@u gight of 50 the ratchet is increased.

eine Inaktivstellung des Antriebsschiebers (18) mit an der Gleitfiihrung anllegenderAntnebsschieberstlrn-
seite bei glelchzentlger AuBereingriffstellung mit der Verzahnung (33).

15. Ratsche nach einem der Anspriiche 12 bis 14, .
45 dadurch gekennzeichnet, '
daB die Gleitfiihrung einen in Spannrichtung (30) von zwei radlal aus dem Wellenfreiendenumfang
(28,28’) hinausstehenden Begrenzungsanschlégen (36,36') eingefaliten L3sebereich (35) bildet.

16. Ratsche nach einem oder mehreren der vorhergehenden Ansprtlche,
50 dadurch gekennzeichnet,
daB die Sperrschieber (5,5’) in einem Abstand von eineinhalb Zahntellungen (p) zueinander in die auf dem
Sperrad (3,3") angeordnete Verzahnung (33) eingreifen.

17. Ratsche nach Anspruch 16,
dadurch gekennzeichnet,
daR die Sperrschieber (5,5") wie die Schenkel eines spltzen kaels. dessen Scheitelpunkt etwa auf der
in Querrichtung (8) verlaufenden Rotationsachse der Aufwickelwelle (4) liegt, zueinander ausgerichtet in
Konsolfiihrungsschlitzen (41,41'/42,42°) an der Konsole l&ngsverschiebbar gelagert sind.



In contrast thereto, with a small tooth pitcﬁ angl e p, t i

37 has a steep, high slope, as a r«pu4assodspahi ch, corrparlmlllg J i ﬂmpes
are necessary for rel easing 10 B :

| ocki ng pawks ' time the interspacing of the |ocking
paw s 5, 5%'i g%cggdﬁach&ﬁﬁﬁl&%&i gﬁ\;\ﬁ/a'rg that the whole ratchet can have a very
flat shape. Seine drite [348stsiibidesSpaliitabelsil tﬁ{m&%ﬁ&ﬁﬁ KéHsold (AFurld ADRARENENE (4 e het
shown i Fi gUsfned Gebafted | 88l dBPAHrRbsabhiebar{19) B BB grenzingsariRshiad 1660 @nliegt und Gie
driving paw gEQfegbliryshdeke (@) defleifeh Bbérrbhidbet (8) duldé EingiFkeitder Perydhndng (33) haitThe
curved | ocking pawl s 50, 50' are nmounted in curved frane guide slots 410,
420. The 18.uRetedlie d@h Angprych I:tB ydtd. 190 is al so nounted in the curved paw
guide sl ot 230. Veekepnegighhetdereh] sides facing away fromthe ratchet wheel 3,
the | ocki ng paing Aveity).bsesipliung des Spannhebsis () urddeizwinshen Kpesgle () undifufwickejwells (4) wirk-
spring 270 ar B &asnepyes degars, #%%&W%WE@%’GN%&PP@W?@““W (AC)@pfjegt und die
arrangenent , Epfeoelupgsagsk (3Y donanderpn.Sperrschisber (5 auter Eingrittymit dorYaczahpung (3L he
concave sidgs okbng pawl s 50, 50'. 20 If the | ocking

paw s 50, gg'-"‘%%‘ggﬂﬁ"ﬂgﬁfﬁfﬁgﬂ Ig"l(‘\’irﬁb'frama gui de slots 410, 420 having a ring
segnent “shapeeind Qérittvidfak IERBpaRitidit 36b ZuRStran§asfaith Sbvchbeli@ds! HiY uRPM&B&EREen'dak Ch

consi sts of agpahheBsls RPINRAMUer drdlentu@ ddr QW&iieh Lidbdidilngdi rection 6 and a notion
conpo- nent in an upward direction 44. The upward vertical direction 25

44 ext ends 2peRpteshel nach |Aaspruch Bend 17,0 t he | ongitudinal direction 6 and to the

transvegpse direct dagurciBgekennZgighgett he | ocki ng pawl s° 50, 50' curved round their

axi's of cur vagaf énesderdpairachielen (50/5€) wh glne infRuerrightungy () Yerigfande Kilmmungsaahoeegese

direction 8, E¥#m@tiste a pivoting novenent resulting froma notion conponent

in the 30 I Ltudinal direction 6 and a notion conponent in the upward

direction Aﬁ %}9':[’ (%?lcﬁ?c%;ﬁﬁzbﬁi vement of the curved |ocking paw s 50, 50

e s Hggéfgg;ﬁﬁggaé% i b
i Ii 1410,420) gefd X '

are anal ogouseto the rovenent %e of "The curved Foc I'ng paw s 50, 50'.

Consequent I2g. Ratséhs ngshdnspiichkZ t 0 obtain with this special node of

enbodi ment, a r at dadohiegekevnkdichaethi gh t ooth pitch p and a unl atching cam 37

i fh a &l | dafodieekoniavsditender Sperschieherd$080') hinandergugewandt sindymd aindnavigghén ihnen liet 1

4220GB Li st gede Selfenitelfqdec(270) derarh fidertar ist, dad jpwelaein Sperrschieber (50,50') zur DruckbeaR

26' pin-type e&shlagyngiappingm Fedenseharkelanliagly | ever 27, 27' coil spring
el emrent 3,3 ratchet wheel ' 28, 28" free spindle end 4
wi ndi ng-up spindl e 29 | ocki ng zone 10 - 5,5 |ocking paw

30 teffsi &MY direction

1. Atensioning ratchet for a lashing strap with ,
o - awinding-up spindle (4) for the lashing strap, mounted for rotation on a frame (1),
N - with a tensioning lever (2) pivotably mounted on the winding-up spindie (4) as the rotational drive,
© - with areleasable directional tooth locking mechanism between the tensioning lever (2) and the wind-
ing-up spindle (4) and
- adirectional tooth locking mechanism that is also releasable, between the frame (1) and the winding-
up spindle (4) as a means preventing any reverse rotation during the tensioning.
a) The winding-up spindle (4) contains a ratchet wheel (3, 3') rotatable therewith for the directional tooth
45 locking mechanism.
b) The tensioning lever (2) supports a driving pawl (19) that can be brought with restoring pressure
into engagement with the ratchet wheel (3, 3°).
¢) The frame (1) supports, offset in the circumferential direction, two pawls (5, 5°) that can be brought
into engagement with restoring pressure with the ratchet wheel (3, 3").
50 - d) On the circumference of its bearing end, the tensioning lever (2) carries an actuating cam (40) serv-
" ing for the joint disengagement of the locking pawls (5, 5" which, when the driving pawl (19) is disen-
gaged, acts on the locking pawls (§, 5') by pivoting the tensioning lever in the tensioning direction (30),
characterized by the following features:
e) The locking pawls (5, 5') are displaceable in separate frame guides (41, 41", 42, 42') at a mutual in-
85 terspacing effective in the direction of rotation.
f) An unlatching cam (37) for the selective disengagement of one of the two locking pawls (5, 5') ata
time Is arranged to adjoin the actuating cam (40) in the circumferential direction.

2, Aratchet according to claim 1,
10



6 longitudinal direction 31 tensioni ng stop 7, 7 w
32 front flank 8 transverse diEPO@55 a8l B1 ‘1 ”ml mwgﬂu en
-9 frame bottom 34 rear flank 15 = L s@

35 rel ease zoNEpdrheteriked iRghaf PI N 36, 36 I imting stop

12,12" pl anarihg usfching cam (37) is arranged3d precelidthd héidtintam D) th ehetehsiohif diectish @6) in
38 doubl e ahé i “bf ihd SiftirhferdAcet b bearing end of the tensibfing le@digagenment groove 20

15,15 gide walls of the 40 actuating camtensioning | ever 16
handl e 3. Aratchetaccordingtoclaiijar®, franme gui de slot 17 transverse
connecting yoke chgracigrizedinthee qui de slot 18  gri ppi ng bar 43

securi ng pi n theside walls (1 5£|_‘§§') of the teoqm@g g(jextend substantially parallel apd projegt ¢ ffee ends
direction 20 ot D¢ ¢34l tensioning '9"95@) '56'9 mapngF f 8 pri. BiEich grrargementa

t han e('l:g;ﬁbndg ng the Il 1 |n Qtrans plr%:%;n arallel
S D" iy WGP e O g S R SHL £ i om o Sesp gt ¢ g

spring 30 4 Aratchgtgm,dg,gmeg,qﬁgpp&g@ﬁmﬂos 410. 420 curved franme guide
sl ot 25, 25" bear | djgraQét25Y il that tooth pitch (angle) [err] r oot

circle di anet gknelBhe Hetwee 1D béerihddnd afki Iﬁm &1ld, a trandvérse connecting yoke (17) which
MD4220G3 PATENT i€orAlnbowbox type te€nsi oni ng ratchet for a |ashi ng strap with 5
- a W ndi ng-UgxteAdsiinié Ranlsvbrsefdpéction (8 dn@shi ng strap, nounted for rotation
on a frame (1) .- isopentowartidthewiidingaip epnidieg4)) itsresnndcR)thedide @4la ISy 511 1 biidgitlg Mannbih €
wi ndi ng-up spindle (4) as the rotational drive, - with a rel easabl e

di rect i gnaP- t destchetiagrerding Q'Pé&‘hanl sm 10 bet ween t he tensioning
kever (2) and t hethameterizeio thet sp &# , irectional tooth

| ocki ng necha'i‘???f*l“ﬂ?ﬁﬂ“? °%ﬂ'§'5°’9'é‘l'°€<'9§ %’"'ﬁ'éﬁts\ﬂéé’ﬂ'sﬂﬁewﬂ’% !°a daggoting

di Sh oo ct g is ?I'lé\l) g%lglF FP" gld that
during che tef Eﬁ gw%ﬁﬂ %@% E%"%Eﬁﬁ ST i
wheel (8, 3') ?%'E"?ﬂt ﬁ'@?‘é’W’Pﬁn 8 CNPER Y toot h | ocki ng

nmechani sm eb)Arath&eoJoﬁ: ko tnb BiindrEdtee predddig i@l t s a driving paw (19) 20
that can be brouodnbrattérizéd ih haf Ori Ng pressure into engagenent with the

rat chet wheel thé ffee efds of thé frame (T TacinglaRéiBrombhchottiopiaivé Sforkhdgee tlesigh akdiRat the frame

ci rcunf er ent i s betwbenthé fee,ends\Wothp s erde Tirection) (8) dh appréxniatdlal-EHapadghdss-sdttidh,
gggagen@nt Wi t h whesd Wsidea ¢prp the frane sidewralis (7 71 evhictadre dreingattsatastantly parallel in the lor(g3,

' d) On t hetudinal ditectfop(@ @ of its bearing end, the tensioning |ever (2)
carries an act uathosegl wetrforfné @e freme botloy (Mor t he j oi nt di sengagenent. of the

ocki ng paw S gatchetaoc?ordmgtoé]alms

S characterized in that
at the free mounting end of the frame (1), a screw bolt (10) passes in a bridging manner in the fransverse
direction (8) through the frame side walls (7, 7’) so as to secure the fixed end of the tension strap, pre-
ferably formed as a strap loop, and that the winding-up spindie {4) is mounted in mounting eyes of the
\ frame side walls (7, 7') at the free spindle end (28, 28°) which is remote from the free mounting end.

8. Aratchet according to one or more of the preceding claims,
characterized in'that
two ratchet wheels (3, 3') lie on the winding-up splndle (4) between the outer sides of the frame side walls
(7, 7') and the inner sides of the side walls (15, 15) of the tensioning Iever, and are connected to the wind-
45 ing-up spindle (4) in a form-locking manner.

9. Aratchet according to one or more of the preceding claims,
characterized by
an axial symmetrical construction with respect to its longitudinal median axis, extending in the longitudinal
50 direction (6) in such a way that the winding-up spindle (4) carries two ratchet wheels (3, 3'), two frame
side walls, and that accordingly two side walls (15, 15°) of the tensioning lever (2) are to hand.

10. Aratchet according to one or more of the preceding claims,
characterized in that
55 in its rest position, the tensioning lever (2) rests in the manner of a lid on the frame (1), and for providing
the rotational drive for the winding-up spindle (4), it is pivotable in the tensioning direction (30) into an
80° position relative to the frame (1), in which action the driving pawl (19) engages with its front face behind
a locking tooth (33) of a locking pawl (5, 5) in a form-locking manner.

1



when t-he driving pawm (19) is disengaged, acts on the 30
pawml s (5, 5') by pivoting the tensiepnissgogs@der in the tenS| Ml!H !Mg H‘lﬂ““l
(30), characterized by the followi ng features: e) The | oc

5') are di %P'R%&'a&o}ﬁ}gmﬁ%e frame guides (41, 41', 42, 42') at a

mut ual i nterspaci {\gracetized in that effective in the direction of rotation.

An unl at chi ngin@REL g%&ﬁonfoﬂhe fohongletesr (29, ViR dFiVi 5 DR, wiflb erfgBging™ thb B@th’éw

| ocki ngspawl StenF33),2n)a téksioming stdpR31) Ehabiirojects AR frrth8 dirc@infareh&bof 818 IrSpina@ efd@ M
(40) in the ciseem ferential direction. 40 2. A ratchet according to

claim1, characterized in-that the unlatching cam(37) is arranged to
precede t hd2adratrhetiapggrdingfaqald)t.i n the tensioning direction (30) in the 45
vicinity of the cehpeeipfizediathee of the bearing end of the tensioning |ever.

3. A foat che'o alipwtie BF "‘9 EVQ!I(%M"’E‘ fﬁ’l““’B'“ t%ﬂf&?‘i&&'ﬂ%‘?"ﬁi‘@ﬁl(3P}P°¥%th°§8 ° position; o
side wall's (1%‘“’1'8'9; 'gPqu g*’ Yatam (33) bylepgitudingldispiagementiin thedirpction o
and proj ect ag‘" R P E gndie(16).i8 @F%ti'"ﬁdis?"éi’ﬂéf"e?tPW? {cbeninp goainst the

t ensi oni ng | e7&Y° "(s?fq r of a fork, in which arrangenent a handl e
(16) bri dghggA}a%et%bgﬁ,mwg,aﬁn(zw 15') of the tensi oni ng lever in the 13
MD4220GE t r ansver Ggraslbrizedih trad (8) parallel to the wi nding-up spindle (4) is
nmount ed at  t hehe birsl#iteRin&yYand dithe frbSspin@BBAMS (8] BT kdjbifingiRSHehsBinGEt6h (3D on the frdme A
rat chet accor dyifthetensishitg didctiohg3opradiblly Slojbteverlthd dadkirclé Miarhelsr {doyof th@stjdinthglrdieht | N
t he zone bet watavhed! (82 3'pardiis roghd&dalf in B doné@x atibre iesudh a @ray thatitForMs & €lidhg BiléClod the)

yoke (1z) whi frdnt side of thie Sirivirig pawiifiing theyrddchst wheel ¢, 3'%.0 - extends in the
transverse direction (8) and - IS open towards the w ndi ng-up spindle
(4), |nteréﬁnﬁ@€°l‘3taf’9?@‘"§FctF@"V\éﬁls (15, 15') in a bridging rranner 5. A

Chat o accorg | n%chelactpélg of fHe detving pawd (19}, with t Hacery rag%"i‘efq‘lf?zi‘g'"%i d
that the drivfH I de
wal |'s (%5, 159‘5 '8'%‘}5’?' f Yg'ffﬁﬂﬂ?&“%{‘é %@WH@V%‘%@@E@&*’"@& ecting yoke
(17) and myni%h;tq&o%nam@,gg{ms 12 44he | ongi tudi nal direction, and that
its front pawl SI@Gradéhized intHa€Ot € from t he wi nding-up spindle (4) carries a
gri ppi ng bar  ¢hd Sidinh §UidelfdPmea felesbe Betle (38) suRbNGSITRAS teisioning\@restion @O)lbY GV IS

t he transver s@s@e)thafradidlg pigit forh thé kirculiference’of EiRlie61SindR GRAI(2B, Pg). t O one or
\Q%re of %t he precedi ng 25 clainms, characterized in that the free ends of

e frame (&) Afatphetageordiog dnp armaseefithecrdseding claims,

characterized in that
the locking pawls (5, §') engage in the tooth system (33) arranged on the ratchet wheel (3, 3') at
a mutual interspacing of one and a half tooth pitches (p).

85
17. Aratchet according to claim 16,
characterized in that
, the locking pawls (5, 5'), which are orientated with respect to each other like the sides of an acute angle
o/ whose vertex lies approximately on the axis of rotation extending in the transverse direction (8) of the
40 winding-up spindle (4), are mounted in guide slots (41, 41'/42, 42') for longitudinal displacement on the

frame.

18. Aratchet according to claims 15, 16, and 17,
characterized by.

45 a first release position of the tensioning lever (2) and of the locking mechanism operating between the
frame (1) and the winding-up spindle (4) in such a way that the driving pawl (19) bears on the limiting
stop (36') and the unlatching cam (37) holds one locking pawl (5) out of engagement with the tooth system
(33).

s 19. Aratchet according to claims 15 16, and 17
characterized by
a second release position of the tensioning lever (2} and of the locking mechanism operating between
the frame (1) and the winding-up spindle (4) in such a way that the driving pawl (19) bears on the limiting
stop (36) and the unlatching cami (37) holds the other locking pawl (5") out of engagement with the tooth
55 system (33).

20. Aratchet according to claim 18 and 19,
characterized by
a facility for the stepwise release of the tensioning strap by an alternating to and fro movement of the

12



have a fork-shaped design and that the frane has between Hgﬂm
the transverse direction (8) an apgp@4sssesgty U 30 mmn', m””"l
cross-section, - whose U si des formthe frame sid )

are arranged r I ud| naI | rectlon (6) and
- whose U %e%%%g&ér%hxmgeﬁé%efl semn?%}'eag‘*&‘g’ " A ratchet accordi ng to

claim6, chﬁrnﬁoﬁstlaaﬁmmblﬂ,amasaﬁﬁhe free nmounti ng end of the frane (1), a
screw bglt (10) peharm&srizédinthabri dgi ng manner in the transverse direction (8)

40 t hr ougéneloftie Ibdking Pawds (502 50/)dd cured réund 4n gxisEcub@tute@xisihg inthd tlassvérsediection d
of the tensio(t)strap, preferab1y formed as a strap |oop, and that the

w ndi ng-up spindl e i s mounted in nmounting eyes of the frame side walls’
(7, 7') atz?hé’#qh%‘é "ﬁ(‘ﬂ‘@“@ﬁﬂ (28, 28') which is renote fromthe free
nounti ng end. 45 %aract Ee ' accord| ng to one or more of the precedin
claim, char ot e %&9 oo o g et afe e guided
wi ndi ng-up spi"FArEPY 'Tg'g@segmemb Red &Y Hes of the frame side

vall's (7, g3)amtfetlabrdng tdanbgles of the side vvaI s (15, 15') of the
t ensi oni ng | ever, chafaerdbeinannect ed to the winding-up spindle (4) in a
form | ofki ng {58 BéHAve sides ot the locking pawls (50, 50') face each otheMhd BaP£TEY $pring (270) IyiRg tebdlen
according to e céi beTRédin Gich by fhatF6raRt thiisiadadingTons 10EkMG P& €8, 57 6ddh Byarsdh oaxi al
symmet ri cal clegéfthdsptiigon Wi th respect to its longi- 5 tudl nal nedi an
axis, extending in the longitudinal direction (6) in such a way that the
W|nd| ng,up spindle (4) carries two ratchet wheels (3, 3"), two frane side
\@Hs Znd Revendications: or di ngly two side walls (15, 15') of the tensioning
| ever (2) are to hand. 10 10. A ratchet according to one or nore of the
precedi ng &1 aPeesitidesangien eelinystspopriien digrimags, qomprepadtt position, the
t ensi oni ng | everun ¢'encquiempnt (4) peur Ipdien d'arriaga yaantéetatit syr upe qonsole®. f r ane (1)
and forsprovi di- n:g ?Vf?éd?tﬁ“s'%%ﬂ'leﬂrﬁ%ilmﬂ‘?ie\‘/msuf'H@"ﬂ/ﬂ ?’?H’P‘H’Be'ﬁﬁ‘) Stﬁ?"ﬂﬂ'?té!"f 7'
is pivotable in H‘é"t ?fh n% rect

bl E& WJO g Ig)'ntragﬁmela 3@ es

em n bl

relative to thé

Wl5t h5| ts front f'%t@é"l? Jeb@‘;%{fﬁm IK?'W eeta dor ,eent |acorf
( ) in a for% ﬁ?%l-gﬁlesé |Bm ol
charact®rized igy ,.Ml,,,fg %4) ot cie uQHeIS? ﬁﬂéén%uatﬂﬁa ‘EM%u c:qu:fuetJ

Fiving unidirectionnel & denture,

b) le levier de tensionnement (2) regoit un loquet d'entrainement {19) qui peut étre amené sous une

force de rappel en engagement avec la roue de blocage (3, 3'),

¢) la console (1) regoit deux loquets de blocage (5, 5') décalés en direction périphérique, qui peuvent

étre amenés sous une force de rappel en engagement avec la roue de blocage (3, 3'),

d) lelevier de tensionnement (2) porte & la périphérie de son extrémité de montage un profil de comman-

de (40) qui sert & repousser ensemble les loquets de blocage (5, 5'), ce profil de commande sollicitant

U les loquets de blocage (5, 5°) par pivotement du levier de tensionnement dans la direction de tension-
nement (30) lorsque le loquet d’entrainement (19) est recul$, caractérisé par les éléments suivants :

0 o) les loquets de blocage (5, 5) peuvent étre déplacés dans des guidages séparés (41, 41, 42, 42")
de la consadle, & une distance effective I'un de I'autre dans la direction de rotation,
f) une came de déverrouillage (37) est agencée au voisinage du profil de commande (40) dans la di-
rection périphérique pour reculer de maniére sélective un des deuxlioquets de blocage (5, 5) respectifs.
% 2 Dispositif tendeur selon Ia revendication 1, caractérisé en ce que la came de déverrouillage (37) est agen-

cée au voisinage du profil de commande (40) et en avance dans la direction de tensionnement (30). ala
- périphérie de l’extrémité de montage du levier de tensionnement.

3. Dispositif tendeur selon 'une ou lautre des revendications 1 et 2, caractérisé en ce que les parois latérales
%0 du levier de tensionnement (15, 15"} s’étendent sensiblement paralldlement et dépassent du levier de ten-
sionnement (2) & la maniére d'une fourche au niveau des extrémités libres du levier de tensionnement,
une poignée (16), qui forme un pontage entre les parois latérales (15, 15°) du levier de tensionnement,
parallélement & P'arbre d’enroulement (4) et en direction transversale (8), étant fixée a I'extrémité éloignée

de l'extrémité de montage

4. Dispositif tendeur selon I'une ou plusieurs des revendications 1 & 3, caractérisé en ce qu'une barre de
liaison transversale (17)
- en forme de caisson creux,
- s'étendant en direction transversale (8),
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35 sionnement sont prévues.

10. Dispositif tendeur selon 'une ou plusieurs des revendications précédentes, caractérisé en ce que le levier
. de tensionnement (2) est posé dans sa position de repos a la maniére d’un couvercle sur la console (1),
K/ et qu'il peut étre pivoté pour 'entrainement en rotation de Parbre d’enroulement (4) dans la direction de
40 tensionnement (30) dans une position 4 80° de la console (1), le loquet d’entrainement (19) s’engageant
en coopération de formes par sa faoe frontale en arriére d'une dent de blocage (33) d’une roue de blocage

(5, 5. :

11. Dispositif tendeur selon la revendication 10, caractérisé en ce que dans la position & 80° du levier de ten-
45 sionnement (2) le loquet d'entrainement (19) engagé dans la denture (33) est appliqué contre une butée
de tensionnement (31) qui dépasse radialement a la périphérie de I'extrémité libre d'arbre (28, 28').

12. Dispositif tendeur selon la revendication 11, caractérisé en ce que dans le but de permettre la poursuite
de la rotation du levier de tensionnement (2) dans la direction de tensionnement (30) au-dela de la position
50 4 80°, le loquet d’entrainement (19) peut &tre soulevé par déplacement longitudinal dans la direction de
la poignée (16) hors de la denture (33), et que son appui contre ia butée de tensionnement (31) peut étre
annulé dans ceite position de dégagement.

13. Dispositif tendeur selon la revendication 12, caractérisé en ce que la région de la périphérie de I'extrémité
libre (28, 28’) voisine de la butée de tensionnement (31) dans la direction de tensionnement (30) sur la
console (1) dépasse radialement le diamétre extérieur (d,) de Ia roue de blocage voisine (3, 3'), et est
arrondie de manidre convexe de telle maniére qu’elle forme un guidage coulissant pour I'extrémité du lo-
quet d’entrainement dirigée vers la roue de blocage (3, 3').

55
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par rapport & la denture (33).

25 19. Dispositif tendeur selon I'une des revendications 15, 16 ou 17, caractérisé par une seconde position de
libération du levier de tensionnement (2) et du dispositif & encliquetage agissant entre la console (1) et
I'arbre d’enroulement (4), de telle maniére que le loquet d’entrainement (19) est appliqué contre la butée
de délimitation (36), et la came de déverrouillage (37) maintient I'autre quuet de blocage (5°) dégagé par
rapport a la denture (33). -

N 20. Dispositif tendeur selon les revendications 18 et 19, caractérisé par la capacité de détendre pas & pasle
lien d’arrimage par déplacement en va-et-vient alternatif du levier de tensionnement (2) entre ia premiére
et la seconde posifion de libération.

35 21. Dispositif tendeur selon les revendications 16 et 17, caractérisé en ce que I'un des loquets de blocage
(50, 50) est incurvé autour d'un axe de courbure qui s'étend dans la direction transversale (8).

22. Dispositif tendeur selon la revendication 21, caractérisé en ce que les loquets de blocage (50, 50°) et le
'\J: loquet d’entrainement (190) sont incurvés en forme de segment de cercle et sont guidés dans des fentes
40 de guidage (230, 410, 420) correspondantes en forme de segments de cercle.

23. Dispositif tendeur selon la revendication 22, caractérisé en ce que les c6tés concaves des loquets de blo-
cage (50, 50°) sont dirigés I'un vers I'autre, et en ce qu’un ressort A bras (270) situé entre eux peut étre
fixé de telle manidre qu'un loquet de blocage respectif {50, 50°) est appliqué contre un bras du ressort en
vue d’étre sollicité par un effort. _
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