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(54) Title: ADJUSTABLE MOUNTING ARRANGEMENT FOR AN OBJECT TO BE POSITIONED PRECISELY RELATIVE 
TO A BASE 

(54) lle/eichnung : JUSTIERBARE LAGERUNGSANORDNUNG FUR EIN RELATIV ZU EINER BASIS PRAZISE ZU 
POSITIONIERENDES OBJEKT 
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(57) Abstract: An adjustable mounting arrangement for an object (15, 16) to be positioned precisely relative to a base (10), more 
pariicularly lor a secondary mirror of an optical reflecting telescope, is specified, wherein (he mounting arrangement has at least two 
carrying structures (20; 20a, 20b, 20c, 2()d; 20A, 20B, 20C, 20D, 20E, 20F) connected to the base (10) and the object (13, 15. 16); 
wherein the respective carrying structure (20; 20a, 20b, 20c, 20d; 20A, 2013, 20C, 20D, 20E, 20F) comprises two four-joint carriers 
(100; 100') of identical type, which are arranged non-parallel to one another and which, together with a cradle (21) having two 
connecting links (105, 105'), form the respective carrying structure (20; 20a, 20b, 20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 201), 20E, 20F); 
wherein each four-joint carrier (100; 100') has two stmts (22, 23; 24, 25) running non-parallel to one another, said struts in each case 
being mounted by a first end in an articulated manner on the object (13, 15, 16) in an object-side joint (106, 108; 107, 109); wherein 
the first strut (22; 25) and the second stmt (23; 24) are provided with an outer joint (101, 103; 102, 104) at the respective second end 
thereof; wherein the outer joints (101, 103; 102, 104) ofboth four-joint carriers (100, KM)') arc connected to 

[Fortsetzung auf der nachsten Seite/ 
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one another via an assigned connecting link (105, 105'); wherein the distance between the outer joints (101, 103; 102, 104) of 
each four-joint carrier (100, 100') is less than the distance between the object-side joints (106, 108; 107, 109); wherein a first and 
a second joint axis (101', 103'; 102', 104') of each four-joint carrier (100, 100') lie in the plane determined by the four-joint carrier 
(100, 100') or at an angle with respect to said plane; wherein a third and a fourth joint axis (106', 108'; 107', 109') of each four-
joint carrier (100, 100') lie in the plane determined by the four-joint carrier (100, 100'); wherein the respective carrying structure 
(20; 20a, 20b, 20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 20D, 20E, 20F) forms a spatial multi-joint strucUire having the two four-joint carriers 
(100, 100') coupled to one another; wherein the connecting link (105), on the side thereof offset with respect to the inner side of 
the four-joint arrangement (100) relative to the connecting straight line between the outer-side joints (101, 103; 102, 104), is 
provided with a bearing surface (27') of a supporting bearing (27); and wherein the respective carrying structure (20; 20a, 20b, 
20c, 20d; 20A, 2013, 20C, 20D, 20E, 20F) is mounted in an articulated manner relative to the base (10) by means of the supporting 
bearing (27). 
(57) /.usammenfassung: Es wird eine Justierbare Lagerungsanordnung fiir ein relativ zu eincr Basis (10) pra/.ise zu 
positionierendes Objekt (15, 16), insbesondere fur einen Sekundarspiegel eines optischen Spiegclteleskops, angegeben, wobei die 
Lagerungsanordnung zumindest zwei mit der Basis (10) mid dem Objekt (13, 15, 16) verbundene Tragstrukturen (20; 20a, 20b, 
20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 20D, 20E, 20F) autweist; wobei die jeweilige Tragstruktur (20; 20a, 20b, 20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 
20D, 20E, 20F) zwei gleichartige Viergelenktrager (100; 100') umfasst, die nichtparallel zueinander angeordnet sind tuid die 
gemeinsam mit eincr zwei Verbindungslenkcr (105, 105') aufweisenden Wiege (21 ) die jeweilige Tragstruktur (20; 20a, 20b, 20c, 
20d; 20A, 20B, 20C, 20D, 20E, 20F) bilden; wobei jeder Viergelenktrager (100, 100") zwei nichtparallel zueinander verlaufende 
Streben (22, 23; 24, 25) autweist, die jeweils mit einem ersten Ende in einem objektseitigen Gelenk (106, 108; 107, 109) am 
Objekt (13, 15, 16) gelenkig gelagert sind; wobei die erste Strebe (22; 25) tuid die zweite Strebc (23; 24) an ihrcm jeweiligen 
zweiten Ende mit einem auBeren Gelenk (101, 103; 102, 104) versehen sind; wobei die auBeren Gelenke (101, 103; 102, 104) 
beider Viergelenktrager (100, 100') iiber einen zugeordneten Verbindungslenker (105, 105') miteinander verbunden sind; wobei 
der Abstand zwischen den auBeren Gelenken (101, 103; 102, 104) eines jeden Viergelenktragers (100, 100') geringer ist als der 
Abstand zwischen den objektseitigen Gelenken (106, 108; 107, 109); wobei eine erste und eine zweite Gelenkachse (101', 103'; 
102', 104') eines jeden Viergelenktragers (100, 100') in der vom Viergelenku-ager (100, 100') bestimmten I''bene odcr in einem 
Winkel zu dieser Ebene liegen; wobei eine dritte und eine vierte Gelenkachse (106', 108'; 107', 109') eines jeden 
Viergelenktragers (100, 100') in der vom Viergelenktrager (100, 100') bestimmten Ebene liegen; wobei die jeweilige Tragstruktur 
(20; 20a, 20b, 20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 201), 20E, 20F) eine die beiden miteinander gekoppeltcn Viergelenktrager (100, 100') 
aufweisende raumliche Mehrgelenkstruktur bildet; wobei der Verbindungslenker (105) auf seiner beziiglich der 
Verbindungsgeraden zwischen den auBenseitigen Gelenken (101, 103; 102, 104) zur Innenseite der Viergelenkanordnung (100) 
versetzten Seite mit einer Lagerflache (27') eines Stiitzlagers (27) versehen ist; und wobei die jeweilige Tragstruktur (20; 20a, 20b, 
20c, 20d; 20A, 20B, 20C, 20D, 20E, 20F) mittels des Stiitzlagers (27) relativ zur Basis (10) gelenkig gelagert ist. 


