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Patentanspruch _ 45 are scanned optically without contact, having a
N ’ ) focus actuator (3) which contains a transducer and
N~ . Fokus-Regelsystem fiir ein Gerét far plattenfor- which is controlled by a focus servo-ampilifier (E)
mige, rotierende Informationstriger (1), die with variable gain, wherein a composite signal (6)
beriihrungslos optisch abgetastet werden, mit is available at the output of an optical scanner (4)
einem einen Wandler enthaltenden Fokus-Aktua- 50 containing the focus actuator (3), which signal
‘tor (3), der von einem Fokus-Servo-Verstarker (E) inciudes a servo signal (7) which is fed to a control
mit variabeler Verstérkung gesteuert wird, wobei loop containing the focus servo-amplifier (E), and
am Ausgang eines den Fokus-Aktuator (3) wherein the composite signal (6) is also fed to a
enthaltenden optischen Abtasters (4) ein zusam- . defect detector (A), the output of which is con-
mengesetztes Signal (6) zur Verfiigung steht, das 55 nected to a counter (B) which counts the scanning
ein Servosignal {7) enthélt, das einem den Fokus- " defects within a predetermined gate time and the
Servo-Verstarker (E) enthaltenden Regelkreise output signal of which varies the gain of the focus
zugefiihrt wird, und wobei das zusammenge- servo-amplifier (E) via a D/A converter (F) in such a
setzte Signal (6) auch einem Fehlerdetektor (A) manner that the gain is high for a low defect rate
zugefiihrt wird, dessen Ausgang mit einem Zahler 60 and low for a high defect rate, characterised in that
{B) verbunden ist, der. die Abtastfehler innerhalb the gate time is variably supplied by a gate time
einer vorbestimmten Torzeit zdhit und dessen generator (C) depending on the instantaneous
Ausgangssignal die Verstirkung des Fokus- number of revolutions per minute of the disc (1),
Servo-Verstarkers-{E) liber einen D/A Wandler (F) while the counter (B) controls the gain depending

derart veréndert, da die Verstarkung fiir geringe 65 on the defect rate per revolution of the disc.
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Gebrauch in zunehmenden MaBe Beschadigun-
gen an der Oberfliche aufweisen. A focus control system for a device for rotating
: information carriers (1) in the form of discs which
p— Patentanspruch 45 are scanned optically without contact, having a
; focus actuator (3) which contains a transducer and
Fokus-Regelsystem fiir ein Gerét fir plattenfsr- which is controlled by a focus servo-amplifier (E)
mige, rotierende Informationstriger (1), die with variable gain, wherein a composite signal (6)
berlihrungslos optisch abgetastet werden, mit is available at the output of an optical scanner (4)
- einem einen Wandler enthaitenden Fokus-Aktua- 50 containing the focus actuator (3), which signal
tor (3), der von einem Fokus-Servo-Verstarker (E) includes a servo signal {7) which is fed to a control
mit variabeler Verstirkung gesteuert wird, wobei loop containing the focus servo-amplifier (E), and
am Ausgang eines den Fokus-Aktuator (3) wherein the composite signal (6) is also fed to a
enthaltenden optischen Abtasters {4) ein zusam- defect detector (A), the output of which is con-
mengesetztes Signal (6) zur Verfligung steht, das 55 nected to a counter {B) which counts the scanning
ein Servosignal (7) enthiit, das einem den Fokus- defects within a predetermined gate time and the
Servo-Verstérker (E) enthaltenden Regelkreise output signal of which varies the gain of the focus
zugefilhrt wird, und wobei das zusammenge- servo-amplifier (E) via a D/A converter (F) in such a
setzte Signal (6) auch einem Fehlerdetektor {A) manner that the gain is high for a low defect rate
zugefihrt wird, dessen Ausgang mit einem Zahler 80 and low for a high defect rate, characterised in that
(B) verbunden ist, der die Abtastfehler innerhalb the gate time is variably supplied by a gate time
einer vorbestimmten Torzeit zdhlt und dessen generator (C) depending on the instantaneous
Ausgangssignal die Verstdrkung des Fokus- number of revolutions per minute of the disc (1),
Servo-Verstarkers (E} iiber einen D/A Wandler (F) while the counter {B) controls the gain depending
derart veréndert, daBl die Verstirkung fir geringe 65 on the defect rate per revolution of the disc.




