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Berdem wird die erforderliche Befestigungswirkung des Rastschiebers durch den natiirlichen Verschleif$ des
Biegesteges aufgrund einer Vielzahl von Befestigungs- und L3sevorgéngen nicht beeintréchtigt. Dadurch ist
die mechanisch stabile Fixierung des Installationsgeréites an der Tragschiene gewahrleistet. Unbeabsichtigte
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Die Léingsfiihrung bewirkt eine reine Translationsbewegung des Rastschiebers. Die Translationsbewe-
gung ermdglicht gegeniiber einer Rotationsbewegung einen geringeren effektiven Verschiebeweg des Rast-
schiebers wiihrend seiner Uberfiihrung aus der Raststellung in die L3sestellung. Dadurch ist die Bedienung
des Betétigungsendes vereinfacht.
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st abl e NNt Réxekchidber bereits in den Fihrungsschalen einliegt. Die gleichsbie/Rér<tillung unterstiitzt die schmale
Bauweise des Geréitegehduses. Aufgrund der Elastizitit des Biegesteges sowie des angrenzenden Verbund-
steges kénnen die Rastschieberhélften nach der Herstellung der Gehé&useschalen in einfacher Weise durch
seitliches Ausbiegen in die jeweils zugeordnete Fiihrungsschale eingelegt werden.
Anspruch 13 vereinfacht die Montage der jeweils aus Rastschieber, Verbundsteg und Biegesteg beste-
5  henden Teileinheiten zu einer Einheit. Die Fixiermittel gew#hrleisten, daR die Telleinheiten im Montagezustand
des Gerétegehéuses liber dessen gesamte Lebensdauer ortsfest aneinander fixiert sind und ihre Funktionen - '
gemeinsam ausfilhren. Aufgrund ihrer einstiickigen Anformung an den Gehauseschalen bewirken die im Mon-
tagezustand des Ger8tegeduses aneinander ortsfest fixierten Teileinheiten auch eine verbesserte Fixierung
der beiden Gehduseschalen aneinander, so daR die mechanische Stablhtat des Gerétegehiuses weiter ver-
55  bessert ist.
GemaR Anspruch 14 st die Fixierung der Teileinheiten bei deren Montage zu der Einheit ohne zusétzliche
Arbeitsschritte mbglich, da die beiden Geh&useschalen bei der Montage des Gerétegeh&uses ohnehinin Trag-
schienenrichtung aufemander 2u verschoben werden. Dabei greifen die in Tragschienenrichtung gegeniiber-
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a represe nt aénh@iﬂ dbmﬁdaﬁggt 22Vﬁ|ﬂ@§esie5'27 GHdRabteted 28 begrenzten Innenraum ein. An dem gehéu-
seseitigen Ende des Biegesteges 22 stiitzt sich das Bet#tigungswerkzeug 30 ab. Das geh#useseitige Ende
des Biegesteges 22 bildet ein mechanisch stabiles Widerlager, so daf das Bebﬁtlgungswerkzeug 30 im Beté-

45  tigungsende 286 fixiert mit geringem Kraftaufwand in Schwenkrichtung 31 geschwenkt werden kann. Das ge-

h3useseitige Ende des Biegesteges 22 bildet hierbei den Drehpunkt des bei seiner Verschwenkung als zwel-
armiger Hebel wirkenden Betatigungswerkzeugs 30.

Bei Verschwenkung des Betatigungswerkzeugs 30 in Schwenkrichtung 31 wird der Rastschieber 12 in
Rastrichtung 11 der Schienenabwinklung 5 entgegengesetzt in seine Lsestellung Giberfiihrt. Auf diese Weise

50 istdie Aufschnappbefestigung des Gerategehduses 13sbar. Der Verschisbeweg des Rastschiebers 12 istdurch
die Begrenzungsflche 21 und teilweise auch durch die begrenzte Elastizitéit des Biegesteges 22 limitiert.

In Fig.3 ist erkennbar, daR s&mtliche Funktionsteile fiir die Aufschnappbefestigung und zu deren Ldsung
einstiickig an der Geh#useschale 8 angeformt sind. Dies erleichtert deren Herstellung. Das nachtrégliche Ein-
legen des Rastschiebers 12 in den Hohiraum 18 der Filhrungsschale 17 ist problemlos m3glich, da der Bie-

§5  gesteg 22 undim begrenzten AusmaB auch der Verbundsteg 24 elastisch ausgebildet sind. Damit die Verschie-
bebewegungen des Rastschiebers 12 in Schienenquerrichtung 6 nicht behindert werden, ist der Verbundsteg
24 in seinem der Fiihrungsschale 17 zugewandten Bereich rechteckig eingeschnitten. Der Einschnitt schliefit
sich unmittelbar an das verbundstegseitige Ende des Rastschiebers 12 an. Im Bereich der
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respectively engage behind 6 MD6726GB t he bent
rail portlmMalt??"m!'ans of an integral rigi d engagement pr oj ectlon 10
formed in a vvedg shape, whereof in Fi ure
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di sposed On . gper ein der Rastnase (14) abgewandtes Betatigungsende (26) gegen die Federelastizitst des Bie-
gesteges (22) aus seiner Raststellung in eine Losestellung riickfihrbar ist,
45 dadurch gekennzeichnet,
daR der Rastschieber (12) zwischen seiner Rastnase (14) und dem Biegesteg (22) in einer an die Ge-
h&usewand angesetzten L&ngsfiihrung gefiihrt ist.

2. Gerzt nach Anspruch 1,
50 dadurch gekennzeichnet,
- daR die Rastnase mit (14) dem Rastschieber (12) starr und
- daR der Rastschieber (12) mit dem Biegesteg (22) biegbar verbunden ist.

3. Gerét nach Anspruch 1 oder 2, bei welchem die Bewegungsrichtung des Rastschiebers (12) einen ins-
55 besondere etwa rechten Winkel mit der Langserstreckung des Biegesteges (22) bildet,
gekennzeichnet durch -
einen zwischen Rastschieber (12) und Biegesteg (22) angeordneten Verbundsteg (24) mit einer
Wandstirkenschwéchung (25) als Solibiegestelle.
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that |ies oppogiat dertRastschieberi(12) zwischen seiner Rastnase (14) und dem Biegesteg (22) in einer an die Ge-
h&usewand angesetzten Langsflhrung gefihrt ist. '

2. Gerét nach Anspruch 1,
80 ~ dadurch gekennzeichnet,
- daf die Rastnase mit (14) dem Rastschieber (12) starr und
- daR der Rastschieber (12) mit dem Biegesteg (22) biegbar verbunden ist.

8. Gerat nach Anspruch 1 oder 2, bei welchem dle Bewegungsrichtung des Rastschiebers (12) einen ins-
55 besondere etwa rechten Winkel mit der Léngserstreckung des Biegesteges (22) bildet, '
gekennzeichnet durch
einen zwischen Rastschieber (12) und Biegesteg (22) angeordneten Verbundsteg (24) mit einer
Wandstérkenschwéichung (25) als Sollbiegestelle.
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to the emgagenent projection 14, it is flexibly connected to a bending
menber 22 t 6at Gerdt nagh AngerughiSy f or ned on the casi ng half 8 The bar type
bendi ng nenber 22 daduribgekenngsighestsi on he bottom e

side wal | 23 oflakdaeBetitiging gﬂﬁ%ﬂ?@aﬂ'dvm'eﬁ“é%?‘e'ﬁbﬂﬂﬁw %ﬁ%?ﬁgg l@g‘”ﬁ % ﬁa
The casing si déeaRiagpstegat(22)faosfREmtit iy InAuRsterichd Do Phyar Be Sgercoieges

bendi ng ffenber 'Z’Zﬂ!ﬂg j ects beyond the casing bottom 13 in the fitting

direction 9 ang ﬁ§ t th aITe time orientated towards the guide shell 17.
The bendi ng 735G ‘% Iastlc and thereby permts the novenents of
the en- gagemi‘%s s shie il iR 94 el S iobdtoa o5 R GABEARn
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t he bendi ng ne sty andginamdmiafigungeiferect | ng nenber 24. At the nove- nent end
of the bendi ng nenber 22, facing the reduced thickness 25, an actuating end
26 i s integral Cpréf mchintpiveh8. ng a beari ng nenber 27 that extends in the
directi oM 6 transvdadyesh gekennaeichneti | | 50 In the fitting direction 9 t he
bearing menber dﬂ@“‘%’“ﬂ#@é"“&'&huUHWSH@'%MWdWW@WWHEF ingichgpRehiAgsen s ¢
end of the bend®H#-menber 22, being aligned at approximately the sane

| evel . The beari ng. nelrsbogr 27 fornms an acute angle with the bendi ng nenber
22. 55 g 10. Nach Anspruch 8 oder 9, MD6726GB The actuating end 26 is
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lying opposite Eﬂg Ien ﬂh‘h 8 ver n'dg béf@ éﬂ z@d&%&%ﬁe
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casi ng hal f 7 Beehtdgehandes als Symmettisabena) cal |y st abl e assenbly of 10 t he two
casing halves 7, 8 (Figure 4).
45 12. Gerit nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
gekennzeichnet durch
eine Zweiteiligkeit der aus Rastschieber (12), Verbundsteg (24) und Biegesteg (22) gebildeten Einheit mit
der Teilungsebene des Gerétegehduses als Symmetrieebene.

8 13. Geratnach Anspruch 12,
dadurch gekennzeichnet,
daR die beiden Teileinheiten
- jeweils einstiickig an einer Geh&useschale (7,8) angeformt sind und
- im Montagezustand des Gerétegeh&uses durch an ihnen angeformte Fixiermittel zu der Einheit ver-
&5 bunden sind.

14. Gerét nach Anspruch 13,
‘dadurch gekennzeichnet,
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In Figure 2, an actuating toel _30, formed as a screwdri

with its blade end in the internal paGgs2s@lgin ted by txﬂllm ﬂﬂlmummﬂﬂ
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opposi t eqdi 1 eCein@VeriasStuigter Figdtinittsldesdtehend dus Rastsied (28) @nd Restnutg2eased posi tion.
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30 the b®iokary face 21 and partly also by the limted elasticity of the
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for the ¢atdn Anglagecstinatalintion devica §l).dmearicylar 4 lpw vqltage syiteh, designed,far b J#;g the
formed on the @a@ﬁ negjtianap p supporting ik (2. ‘S‘!“ﬁ%ﬁ@?"é’?"‘tsm(‘rm [Riearally for ‘é‘“‘ ng wall

subsequent ms@?tf'?@ﬂ\ﬂ%f”'t‘ﬁ@g ch slide he. ¢ it 8 .of . the
gui deqs hel | 17 i s'sf‘\gfﬂel' : g ggd"g?"ﬂﬁ R E'?fﬁé" %ﬁﬂ(& ﬁ%‘iﬁ‘&"""?‘ 5"
[ i mted extent,

T engur 81 (R T o S AR bt
T st Ctod | et d:rnﬁfiiés% oﬁ.nggfmém UiEhobdoh B dal | e

connecting menbey fist thi 5 be&!?he%endmg member

rectangul ar cut- flntoare ﬁd&:ﬁﬁd yh@gﬁggﬂaﬂi:& éﬁn&&kkﬁ)ﬂﬁaﬁsﬂ&n&éﬂmﬂ e drig@gement
engagenmenj slide [Zi.gidnfilde S!de of the connecting nenmber. However, 1n the

45 zone of the pesusaRsda i,gt t hi ckness 25, the connecting nenber 24

ext ends in the yg dngdgbimsit siide PIR2) it GRded bEIROEI iiseggaghent projedtionii4) snd tha deriding member
reduced wal | thmlﬁra%iﬁittﬂﬁallgmae&tfacmadatﬁéscatsuhgewéuendl ng menber 22. By this
nmeans the connecting nenber 24 receives an L-shaped outer contour. As the
‘engagenent <o.i deleiliéh dcsordingatiddimrty ed i nto 50 its engaged position, the L
base of the connecthangterimxtinghatstri kes t he guide shell 17 and therefore acts
as a stop for t hethemggagetenpreectioriid) id rigidiyiconnectedqo the engagemeat slidedi?) eathit t he
engagenent sl i de- 1*@“!)?0]9&?!“9"@!?‘9 (12) is Egiinropneeted fgithede |"P9‘b§ézzbf the gw de
shell 17 in the direction

% formse
suppor t i g riai |Adeyige acerrding o “Eéf”lzn egqinthe diregtian Hgﬁ@gﬂ 'd°(1
termnates fl u§ﬂ aW'Q I'F'laﬁl?"gﬁ qparoymaiply, a right angle. Wit ) ?2'1 3"'{3{5&3"%"& megper
have a cutout. e % hand, the engagenment proj ectlon 14 is arranged

with an offset | n tc %rgn%p%fb e?rhth Dn%ag%%ﬂ%ﬁ&e aﬁoqh%bernﬁhﬁéﬂb%r
b

t heis e of I'S aSS|gn e connectli ng
pi n\1}19 a%g terna1sn§ti"esr|§ the surface of the engagenent slide 12

| yi ng opposije Bre bfkne prechilifg digmgh of the engagenent
proj ection 1& eaﬁtn%%f@;mﬁdtbmfmgarl nge?srfjrfggce 20 of the gui de shell 17 10
carrying it, asthé’&hﬂecﬁ@ nfeh\ﬁer?ﬂmﬂﬁ%roﬁhétd?mlﬂ,enﬁﬁimﬂdlﬁ&ﬁﬁ €X) of theBigageynent
over the ganme didd(#2)efd forths lahl 6otebe aRgIE WithithebeAdinginiembargaport - ing rail .

5. Adevice according to one or more of the preceding claims,
characterized in that _
the end of the bending member (22) on the side of the casing projects from the end on the bottom side
50 of a side wall (23) of the casing, forming an obtuse angle therewith.

6. Adevice according to claim 5,
characterized in that
the actuating end (26) is formed on the side remote from the engagement slide (12) on the moving end
85 of the bending member (22) and lies in the fitting direction (9) beneath the end of the bendmg member
on the side of the casing

7. Adevice according to claim 6,
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In Figure 4, it may al so be seen that the two casing hal ves th .
can be assenbled into the casing of Ebhqoﬂmlaqe have an |degllul IMHHH'HHHI
with the exception of the connecting pin 19, the connectin B

engagenent sl i de 1 aze&'%tha signed to the casing half 7 corresponal ng to
the pin, and 4 abdVhe &RiR4 N
hal f 8 and W? "?iscb:eﬁeértt e?%g%ﬁe@ﬂﬂ?&@ﬂ%ﬁ%eas'ﬂ%ﬁnﬁ?ﬂ ) ahd e 6
cor fespondi ng éngagemant menber . This also sinplifies the

manUfact yr e gof Ak&tﬁoe QEHIRG toUhe briiford ' te GRcedNy clafirs with RivRGhéIngsiy ek tHeliitgwhdie

CaSl ng half 7, afpRRinRREISRAERKtng Plane exiBREENR the Alling) @ifectdA () BEAE haBNjagdnien} dréitioN
33 which produggp the en- gagement of the engagement nenber 28 and of the

engagenent groove Sracterizediy thahe assenbly of the casing halves 7, 8 (Figure
1). By this thengitudindl Quidedf fierengsgbmaent siide {12) iy copétitdtéttbyoé guideishell (taﬂ)dacaﬂ'orimsd
i nprovedyse as wen & caslng hiik[¢ casing sikell (1), @aginoshell (B}hwhichgsundund the enfaganest Hée (12) op beth
At their outer sidespedts pegiphamg away in the direction 3 of the supporting rail,
t he engagenent nenber 28 and the engagenent groove 29 are each extended in
the directi @n bdeﬂcetamrdmﬁﬂﬂmﬁng rail in the di rection towards the bendi ng
menbers 22 by one gwemclefizgdinghgf | 34, in the direction f the
supporti fy 35 theoyidy ‘T"e"st(ﬂés“f’ﬂﬂ‘d\?b@l?"%apﬂ'%ﬁ"Wﬂ (§2>§'4tsa?'@htf%! H'@ﬂ"tﬂ?ntte'"aﬁ'ﬂsegﬁ't"éﬁ’fb

in the fitti ngsﬂ‘fefectlon 9 to a sonewhat | ower height than the engage- nent
menber 28 a e en oove 29. The design height of the end zone
of the web gs'dér&%‘?’lag %;;"a‘%ﬁ °’tqﬂe bendi ng mem bers 22 continuously

declinesjn thﬁ'n f hl e@ﬁ dremoTJWom‘theen i&%i? Jl ﬁltﬁb‘lenbfg@ﬁtgﬁt
posgi bl e an i ny é\t.& rtefﬁ Dl r%ctﬁth bt dupbrtih
t he “Supporti nngn% mm dmiafts d&ﬂzﬁ%&ﬁ&%ﬂﬂne&geﬁkdtgﬁﬁmiZ
the two connecting me ers 24, the two ben |ng menbers 22, as well as the
beari ng nenhqrgdgﬁmmnglt&nghgn@g&%ﬁms%mate of the casing 45 hal ves
7, 8 dirggtly on eaﬁgc@ﬂi@e[,yand forma two-part mechani- cally stable unit.
The parting pl amko-pert strdétire Y thé lofgRuditabguriademedbyttie guida shiedl$)( EYwith thé parting @lane of
parting pl ane tercasheh dothe tévice bis thé plag oflsymdetry.on 9 and t he engagenent
direction 11 of the casing of the device consisting of the two casing

~hal ves 7, 8.12. Ada@ce according to one or more of the prec8@iBam, PATENT CLAI MS 1. An
.electrica install charasterizédbyce (1), in particular-a | ow voltage switch,
desi gned for beutmgpasteﬂéruﬁt@'dOfthevﬂ*téomeCtQVéhP?ﬁseaeme'Bs‘thbﬁ)émca“ 8@?@?%&4}%
(2), with an etfphgedingmemberi(2R) with e partirainne Pl the B RE e SRvice 4R the Blane Y YtV o f
t he devi ce, con5| stl ng of an i nsul ating material, which slide - S
novabl e i n tYe AdR ?Pé‘?'ﬂg‘%l ?"@ ion (11) transversely to 10 t he
fitting d?rectlon Ahe di rectlon (3) of the supporting rail, -

is pi vot abljydc S aS| n he'll alggndl ng nenber (22) that S
spring-1 oade |n e
supportl ng rail ﬁ a erren% proj é arejcgl?bffﬁd .nuﬂﬁg@rﬁ?ggﬁim&qsﬁﬁ
ret dromi ts engagerrent p05|t|on aga| nst t he 20 spring -

resi ence Ofg, tpj}ﬁv,&eﬁg&mtg@mqg (22) into a releas- ing position by means
of an actuati ng endnhdrapflizedlitithati S renote fromthe engagenent projection

(14), the fixing means of the part units are arranged opposite each other in the direction (3) of the supporting
rail and engage in each other in the assembled state of the casing of the device.

45
15. Adevice according to claim 14,
characterized by
a conjugate engagement of the fixing means consisting of a connecting pin (19) and a connecting bore
(32). '
50
16. Adevice according to claim 14,
characterized by
- an engagement of the fixing means consisting of an engagement member (28) and an engagement groove
(29). '
- 55
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characterized in that 25 the engagenent slide (12) is QUId [ '
engagement projection (14) and the epradongpsanber (22) wﬁ Wﬂﬂ‘r\ﬂ“\

gui de attached to the casing wall. 30 2. A devi ce ac Clsai m
1, characterjze at - t he engagenent projection (14) is rigidly
connect ed tc')i"}'?'n"%'?g"&p engagenent slide (12) and - that the

engagenent §l i d&afeh 2dur |n§a|fa{mebdﬁa{ue%%ﬁé§tp 1d fRatloR 8n &pitfle 88 uiTRITPEHEur(H 2en: pal40
3. I\l‘(A device ﬁ&xﬁé?&gh tduPbessetérision cohhprenant I Edufiséhua BRcliglela& (1 2) foimPd uridBdiumy PRt
of THe enRgagengdyur srelpdidi &uL%Lniéres Pebpaéll, RAIRS Bn matidrepishicue isaibttedr . appr oxi mat el y
a right angle, W jodit dolliBsea® Bt indblle ARbxtérigk Al foRd du Homerartila BiPction FoRNiqueas (11)4h
characterized by mansversaRmbnita e difesibrerappiitdion?g) eEg aitbctivh (3)@enil pdivurengagenent
-slide (12) and t-hediteilidieagstantrsiicsn plyataentsurie paroiidabaltiscinopartiin ngle Péxiblad22) §as-
4. A devi ce acctigueldang laidirectiored’encliquesage (1), t he precedi ng cl ai ns,

charact erd zed i ethedrochdntie tab porwurt(2)ner 'andérb dans (azlitgctiondlegelidestaap (I o mayandiug daigy

t he engage- 55  diencliquelagedtd)i on (11) of the engagenent slide (12) and forms
an 11 - etle coulisseag pouyantitrecamend depyia g9 posifipn d'eneliguetage denis yoe " .
5. A device accéngy mgyepduwrmlﬁﬁﬂﬂ@n@meetm)fﬁweéa# '9&4'%[1"'!959“ (14) etalen-

characterized in €qie deli¢lasticigiduypile fexiblp 22y I"‘i’%“l q: ))°° ‘h% etage (1P he
casing pfbj ects fPbayidopatresnq dejof diepcliaystage () &L |eyalleflexitle @7) fans ynopidags ghongg plgch
casing, forming afrBPERL AN ¢ therewith. 10 6. A device accordl ng to

claimb5, raterlz d |ntt&at 1§ he gteﬁ £P8ha NEfhiddRedte

side renot e%f PH nlareven lcatlon ca 4[41%% e ;z ideme

bendi ng genber g %éﬁ% fli i # a re;g?l on ébéér} "é:dhg“ag?]rg
hhe gl de of t he ca5| ng. 2 : A deV| ce

bendi ng

aCC%T/d' ng tg ClAabamil sblon IQP@J@Q&@%MMI&UH@QQ& Béhs ﬁﬁ&eﬂﬁﬁ?d&ﬁbn@@dépiabﬂﬁenm%&ﬁt h
the apex of T hqsegald éhclliBdtife 812) ol uh angle, b@ﬁ&i‘ﬁcﬂlﬁr&ﬂ?ﬁhﬁlﬁt%ﬁ&i drdf) Avdc/Nextenaisn 169
side wall (23) g,t.ﬁjmaled&vdﬂemxm(gz‘p:rdl ng to one or nore of the preceding
claine Wad h a tcifRctériBééd ce@ah est@rélnéntrb RcotlRsEas & encidieage AD)[RE I8 Xilefibxtie/(2Z)@n vsilal
parting pl ane euhpsik24) Quitchrmipobts it amigcisdéniedtd'épaisseuud(R5)aN thnt qu'eBPlacentehtale flexion de
engagenent dir eaisignsd (11), characterized in that the |ongitudinal guide of
t he engagenent slide (12) is consti- 35 tuted by one guide shell (17)
each, for meds opgereilsgloniyndnubléonfiue desrevendjcatipnsiptécqdaites, earasiéring en prup le pailp fompesite h
surround® he e1iRfhgéandrapprolimativenienidansla direstion dianeliguetage (11} du cpulissepm@ pAgliqugtage (1
devi ce accor di retforme up eglenbius aveg lecvelp fieuiple?@-ed in that the guide shells (17)

surround the engagenent slide (12) inits pen&heral di rection, li) pleh
cl osed in tHerd\aparilselon I'une quelconque des revendications précédentes, caractérisé en ce due I'extrémité coté

boitier du voile flexible (22) sort de I'extrémité cdté fond d'une parol latérale du boitier (23) en formant un
35 angle obtus avec cette paroi.

6. Appareil selon la revendication 5, caractérisé en ce que I'extrémité d’actionnement (26) est formée sur
PPextrémité mobile du voile flexible (22) du c6té détourné du coulisseau & encliquetage (12), eten ce qu'elle
est située dans la direction d’application (9) au-dessous de I'extrémité du voile flexible c&té boitier.

7. Appareil selon la revendication 8, caractérisé en ce que I'extrémité d’actionnement est située au-dessous
du sommet de I'angle formé entre le voile flexible (22) et la paroi latérale (23) du bottier.

8. Appareil selon I'une quelconque des revendications précédentes, comprenant un bottier en deux coquil-
45 les, dont le plan de séparation situé approximativement au centre s’étend dans la direction d’application
(9) et dans la direction d’encliquetage (11), caractérisé en ce que le guidage allongé du coulisseau & en-
cliquetage (12) est formé par une goulotte de guidage (17) formée sur chaque moitié de boftier (coques

7 et 8 du boitier), qui entourent le coulisseau & encliquetage (12) des deux chtés sur sa périphérie.

50 9. Appareil selon la revendication 8, caractérisé en ce que les goulottes de guidage (19) entourent le cou-
lisseau & encliquetage (12) dans sa direction périphérique, en étant refermées sur elles-mémes.

10. Appareil selon l'une ou l'autre des revendications 8 et 9, caractérisé en ce que les goulottes de guidage
(17) présentent des surfaces de délimitation qui s’étendent dans la direction d’application (9) et dans la
55 direction (3) du rail porteur, sur leurs extrémités détournées du doigt d’encliquetage (14) dans la direction
d’encliquetage (11), afin de délimiter le déplacement du coulisseau & encliquetage (12) en sens contraire
de sa position d’encliquetage.

10



45 10. A device according to claim8 or 9, characteri ze rlm
gui de shells (17) have at their end. Epegrggig,;,fﬁomthe enggmm ﬂlmcnlLeumFon
(14) in the engagenent d| rectlon (11), boundary faces extending if

frttrng d|r ] t he dlrec " e Bh |ﬁa?r
imting thet ;’g eﬁra A e R

its engagerrent

11. 7 A devi ce acc ot} e'B"(’Jmmrln)re of clainms 8 to 10, characterized by
5 -P3st a iﬁ. (WI Eneﬂﬁeléonﬁrehmeﬁdﬂh&@bréﬁﬁdbrﬁ& daRiciaRd el de dubRunBdtorfh@e par
Shel | S (17), Gu PéHoliquitEed B/ 1Evab conipBsits @3 6% valle flekible (b2)dsEdnétitusk Bedeux

_plane of Symre Jrrres,alfe’oooﬁmréeréhe@syasmewan@ema@mdabowaaaaapﬁaranhe precedi ng
clainms, 10 characterlzed by a two-part structure of the unit formed by the

engagenent 9b.i flppafed 89ion I4 leEnGICIHOEI2] darugténsdiah &8 qué Bd Jeun riké¢ duaetioliss scht fognéeechisaine
(22), 151 Wi t Buidseul@pdce sutgnezbque(?,8) tlu tioltier et suntreligesain d¢ formedaditewnité'ajda d'onganes e
of symetry. 138efixatiahdarméssuasie®manesgiatada situatiomdd thontagede baftiepdd lappareiln t hat t he
two part units - are each integrally formed on a casing shell (7, 8) and
25 - i n tike Aprareirtdlanda revendication 13, paractérisd encpe gfie lpharganes e fixatioq des figles
into the unit Bentédenssn d roppesése tardirection (8) dusaitperieus et siepgagent lspune dens les autregdansia
accordi ngf t o cPiluetian dg montagedu helties de fageprelln t hat t he fIXI ng means of the part

units are arranged o] 05|te each 35 ot her n the d t Lon P J; ¢
supporting & PPREFR s gg igatign, 4, caractér} %‘z%ageér‘?ﬁ %ﬁém’b‘? SHE e
casi ng of the genqeppos °Adw7f°5%°°§%°@ 3#?5‘?"33%F53'Nﬂ

charact er| zg nj
; hebr/onnéoc ti lnéﬂm 1%8 I %ﬁlgﬁ% is€ bn eieré% p %ﬁorpﬁﬂfbrﬁ sdiééglyd b
acc dlngtocalm erlz yan en ag rrent o) frxrng nmeans

.consisting of the engagerrent 50 menber (28) and the engagerrent groove
(29). KA7Y .
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