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i |'] usihg aibgdnd Hird-éeiho otor20ks RRREA N 1S Tty SUpPRAIfE hé taidl DREN Gt MWithh

| Nt hieGer20sARCH0l 6an theh@ic Seqiomds vhdve t ki r dommand sighd@s mnaitdiedofither e no@lat &d

r esi Ncantfol ohite @it ¢onwe LnipdY. Rbwrse réthtien f our t khewalewse rgtetioes, at dpsct@Pat ddtsndalath 31
are 1&.theOnird bevesmcty aekuitoped adtdkemd t he fiwesrin Bignt rand 6. In addition, exjeather motbise
firstmetieh tof g Sooddi die p2diowhd.| Whanhe uni t 2By dbeintindskd $ thdiipjestios owiding ovachirel  uni t
25 t osecgdadie podioh 14 ireashes 4 lpedéteriived and t he sixth val ue generators 28, 32,
t he skaslorad! pesition bynteouse 19 o ypual [senspey efss e Clpims e, and 33 are included in
t he swebay 2 peertiomgton et Pam cREYaNE @3 r ot at | on of the second servo notor 19
27, a®nr9 e secanchepnireh um 25 to ganyruiklip t s | nta Maiegior I MG BACTEE fPhEoldig @y
por t | ¥9Fting step. in Yigjcpse. IhR;sECOPHGUMP Wi has t huBePd o8l HRCIUEybY HRTELY Pife

pressure is dropped in the cylinder scribed in conjunction with a few

\(/a\/lijIOdirgggflsypgret ngrs]mlgl e for those ski6I | ed After Ilzuwuuluullﬂﬂuﬂw;ﬁtohedlt

time interval is in the art to put this invention tnto pra¢tige in
neasured by the na!n control unit 23 the coollng varlous other manners.
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11 SR EP 0 320 906 B1 12 melted resin from

an injection section (12) to a (24); and die section (11) in accordance
with a predeter- 11 second sigmal320ebs Beri ng neans (2#%) for m ned
i njection nolding process, said injection del i vering second val ue

signals representative nol ding machi ne conprising first notor neans

of secondmsitesgesi wavialeies seciorsd?id second (189 @dr i ntroducing said nelted
resin i nt @esastign (1) ig accorsance oith Aweedetert 25) ;i nj ectecent Signet idefivering enesnel (Fdtiesr
means ( 19)“““*" injection molding Rscees. $3itigiectignt r ol  medRi@riTEsEFONd oRiye F‘@?#ﬁg’epféﬁ?aﬁﬁ!“’éd
to said i ﬁ)"E‘E‘P |“8Ff‘"§e°t9f"%‘%‘f'gg‘132 Polpgpedj ect - Of sa‘f‘ﬁ"i‘ gYes rbs‘&ég'wn'g ﬁﬂ?a??g""d

L5 O s o P 1 51 L il

(1 1), thPH %6 '"Jectw'g Ay l"{78tr| ng meang E g'e;,;j g 98‘83

(20) for m@sat nlg %ﬂ sm from sald%m;ecnon see- | e glO q aa m contr mea S Ff? Ef j?{l in
accor danc?ﬂ ) S gmgﬁiado 1% r;oh m)t ﬂ Veﬂﬂ or on Caith smg

comand Si | | essed signalg i d
di e secti cf;%bmgﬁ”,ﬁuf'ffﬁf&s;g%: %Eﬁg' e?1‘2;Q‘:)()nt r ol s%ﬂ‘ I}dgﬁlﬂs@éﬂs ftcgé ﬂcg‘ﬁtcreo{ ?.@%‘?
sai d and afcbr&éf- sééﬁng(Ef)Qorr&ﬁth'ﬁméé : 244) Couﬁlsleﬁhvfné’ nfda5§€243 k) ol qad,
sai d thir st abd ss@nl daRUINKd) and sai§@dufh T 1 I St pPro@emss pdcsBRN mediRdariabat FRInN
not or NeaRftol keahd (1Bljo D wGadakry tkai®ai &  1Scontrol meansGodelcOivelpRIANSy SR first
sel ect i vebigdgsriminein g irfegiicth frhdidig pprecdes, er m ned ant NgaidCthikd MotolediisN ()8, 20) dE &&S,
and sai d twhersid not or neans (18, 20) in re- whspbeemo said command signals and said first
sponse t o sadach ofoseivding, sidgyeednd, sinidthighi d i r storeasshd gfnabai d first, said
second, said seidi fodth motor ppeppes@@®de s?iynal ; and sadidl sfcond cdntretpraans (PShReRP(is8
to 21) grouped into either onesgj fifst B¢ APNE ontor ol nBdns (25) conpris- grouped

i nto eit h@uRe et faid wetoramerns OE B3¢ °f 20 in °° qUgsessHg meens &' d 238t or
means of &8itEnd the second groups has geBiiAG processio iqgmain ganyol magns (28)and

cont r ol cordance

means i s not 8?{\8?‘
sai d second s§ c? ?l Sﬁ cng |s f qd p?socess mand S|gn s mto a second pro-
econd conirg Bj-FLCt'V'a cess

mea and 25,\y.
I ng sai d %gu% o sgihq st ogfpgrLdssal S rdance sai e08 rrw% rr?egr?st 829‘92 uple%lI ng
|e°d gnal s inpo,@a & &‘ngn odd! é?ng ﬁ% nd sa

first and
NGia %@t gr()l‘ﬂas R&Grt t’nya%ls y mé&iF §o$1 seleBilBly Qj

first and dt”ﬂ@"é’@%r‘ﬁ"‘ﬁ Pb%'ﬁ@’eﬂéf’gh 81""d‘?"| v! ng said se;f’d%zg‘f' ‘ﬂ'"? 5‘92“3 (%f ) fpp prgeess-

control gmu £§éll
said fir Sf(reg b6 Uhd aaai s8Rh@goRL ARG means a0 S6ANHd 95.41 YouRiQ midBARSarks 21)

254) coupl(@dggroup mot or nmeans for individualihYespéhee ®hi@ @ommand signaté Qnosgaidd
second processing neans and said tively contrgkdndpehcsssédsignkil St - gr oup not or
means 2 AnNBibdlio @idlding | mdthiad 3s fe@imeBiahect i vely driving said (18, 20) and
sai d secomhingnt Orhprelinhia firsi@@Irkaid third Gnotor Seaongh mfectios ahaldifgo thadhine Na3t ddimertedNS
(19, 21) (vb8ns @d)pnd 20) are classified as said first 35 Claim 3, wherein each of saidriirst Bopgns@ t o
sai d comarrdp shigrraidseeond asbda feueth omtbr pr oc es s efdurthinptra meari®. corprisenj ect i on
mol di ng mershiisnidO and 2 giernladsified agisaiél meci, wher ei n gaietyo frigtast (18t 28 adotraliddiler i
not or 4. opgharoel Eigth-on nol di ng machi ne as cl aseagsef irqiatiae Bnaac eBsaid it 2 saigr e
classified as said first 35 Caim3, V\/ner efeRond LeMrobeans iq) driyinaseach ph Bidgh
said gr%uﬁ"\mmﬂe‘ §‘!§.’I gs’BiCB' XoJ aarﬁrd'"é"%J iy f gur 'H’B‘E"B’t‘ and said die SF lﬁ’Pi ”H%fad’rpfe
sal e cl aSSI deteé %gmjgcé process

means co a
ser vg ot (5’F°°K:§§) ! E"d%?? rf"l'“é\B séep? n ond grg s ( ° 21a) for detecting

1
ed one ?i »ch arTnaI ove%il) c;‘?ped tation {0 qé)s{oduce a speed

speed of ) st and s r
Spee g e% ae ce*a i %Qm sl G %glh Qt.vsqsm; P LpodtF 1 alof

i nj ection u%“ o SRk} gét@r A& oP&ﬁ.eﬂWs g Said prey ,Q; %brKBiyz mea°'r13' fr supplying said
predet er msE\@dws‘t RhP Sdid QWLohPbidLdiOwhite said  det er NirQfbcbding FlebR Wwiththel5gaBa signals
process; RERsRSSHe REINB Stopd \é'c&'h‘m &t bih® a pl ur adeidcisd @ 15 @dddeting means ALERLCfirktNg
means (18®sé of Bd Motdr MeaflLbicwd bifg eheSl ect ed o saifi thlai redior insoamadntifal supblying
over | appedaid first an83hidl sepREglowps, whelbintshion 50 pr oshidcdcdd ppeedingiivisinsanith aej speint

one of saicoht®t@pin (ZRiuthes Bomprises: si gnal r eggrels edeteatbd \bg tod dstactitlg Symaesd ofof
rotation; | eosieconrvg radand H28) Sibreggivddgng car r | 2@l secrnd byd said4éurth monaledntie use
of the notconmaslasigale repgaseriiaive oinidofteps saidl tiysteirocesspp Impanseamerisingy

suppl yi ng tssdidfirgandisdd sesendgprirobiadads €écond gr oupdrsvediecingsmpans (241) suppfiqdy with
processi ngnhareseagively)it he speed 5| gnal s%%adj ac®i copfenbfionplesast fissh yalyessignals,
carried out 5t sigpal delivering megnst €3 fydel’ he det eci"l‘jI TRSR Sigpdls shpal f"F‘r%’ld 7e
of the not¥Fngirgiyalug sioqaseerRspRuptive Ay th"d %‘H’d“%‘? fgr ?lﬁcf"l? 57%¥ans
and for sEFFFPPHEESita PR EY caNY O8N second FPELPYE RTEPSIA™ % BT me%tﬁned

sai d second processing neans with the speed control section (22) further

conpri ses: signal s detected7by the detectin mﬂm"l
control neans (23) for delivering
notor nmeans; conmand signals representative of said steps* ¢ " Ssald

f| rst proce55| ng neans corrprl si ng: to sal d f| rst and sal d second control

o o \ ~ -

o o o o,
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and a first selected val ue signal prescribed values to said first
control neans selected from sai d EP0Os320@aé B¢ signals in aocor- (24);
and dance with said command signals; and second si gnal

delivering neans (27) for first cal cul ation means (242) coupled to
del i ver i fefe8 SBARING A fisd selpptaielie sgpA' esent at i RIRSCHRRH (ralpesr 9t Saidefird (Pfinh Meiens
for cal c§FeAqdtP™sad fretva‘ue Sgnaﬁf'” é@&'ond presc?fbaé'ﬂ val ues to said second

di f f er enC&°patt °°§‘éﬂa ect ed speed, Second signaf gelvpring meags, 427 S -
si gnal and fi% Gloplpto m%aBT 3? gnal ‘fed"e""g second Va"‘%% 9Bp! eprete et r of
]rreans (23 ereniﬂ'zcjvg;gnm ;';s o CcT |§ e" ap"; 1 st d| ffef gfﬁo °8d smre bpd V%b‘?setgeﬁ‘(da‘etec?}"
I T st pr%ﬁﬁ’a’?%b&‘g P§eré alu arBQUpl ed of S%ﬁﬂr tcbri ‘%amg fﬁsm%nd
to sai ke GO n& : a, first sign
first d it

ffere e ' ver| ng neans f% &l Qrgrﬁ§§hr

signal to saifs fdr rsﬁépl;ﬁﬁ'g‘ YA BrsBADScES §>a' f defivehing means R BB&ssing s‘ﬂrdéﬁf‘\s@% ance

Wi th sai digk®Tsdns Svin hReRSSediaSkgnal ; signals in accordance with said command sig-

nal s int Q,maesgwﬁgnalpr ocessed signal; and sai thak@ROHs{HreReRSS Ll BRANS

conpri s- said second processingl k&b ddi’nbr’t‘sl- ng nmeans ( #48drividd deaksDi2 Qd4)t&u&l6tgt'o

sai d firalg: processing neans (241, 242) sai d srcmstdpsebset ir\ezg:srmane-u()?ééw)

supplied  sbhbond selsctingmmkansc@sit)r wbplieans ( 23)méiotonsd|neabs @By sebttvein griviigt h

sai d comwilinegid caqymadng sigeats, ekid esconidiaival ue said thirds ariotdr tnkelamsd (20D inorespuBRNS

(20) in sesgpwkine spesil gigadis ol saddetne speed siagraingan signals endssaiddirati processed

sai d comaethedid fayrimimoton mearsaiod sqidctingt a pr ocessedtrind said fourth notor neans

for sel eé?qOPﬂig sglected speed signad jsgip@igd raecond sel ecfad sesgrckePniel gprgns 8] exirgd

from the last-mentioned speGd $I08ATHH @ SEWAY r of° mean89:(25) conpris- the

| ast - mentPHEdYALE S8 SPIFS] EoRAYC 85 econd 2059"°"q cossiog o PR \%T’I‘uez*"’z)

si gnal s&MEEEYy f“ﬂ?n% Pragpge. with said SRy jﬁ JRAT EqnRY meges and s g 51,
?1 enng means a.| d

\

c s econd deli
252) ond %'Pﬂ] gggl on m ans %%éor d?e 'ge W th Saﬁ 80 a value signals in accoLgémce wngr sal

mai n cont 0 naI S;
second deiisféc C,E,gfec ZB OLigPLQ &ﬁsggél ng sal d nd B mt 1 48531 Prsahe l%52)

coupl ed §Queq speed sugnéeaﬁ @ ¥&%h&?se§z’ct§5‘al s in aCCQécGr?J‘&rﬁnn&“r&eQnss e 2§ti5}'cgup$egcond
sel ecti NG P aPs fPbroBitb Gl babid Gidence 29 C ORI seebrdNGtbsdiny Reﬁwssé?uﬁ%
pr ocessedigd Gsproséitddittor dkid ERbRNGRAGE Ween sai fHaid 85n06 Ghedfy for selectively drivin
and | ect gag speed signal and said secong sel egétedid second, and said fourﬁr@ﬁdidﬂ&reans
driving meamgant 28 3sup@idy s&d¥pdord! dvrad ue Si gnahs,t10 afd 21 WC RsFonsLo GEd command
di ff er enesce signal to said secn6 alidngS@EDEAs Pr OCESS SAPalBRIERIAIBENE PriochbsSid GIYaI.
r epr esentsait sacendyfrocessed sigatond di f f er ence; mai n control neans for
selectively driving said and 7. An injection molding machine as claimed B0
first,5 sdndnjsdion mgiding rroackiag ds fe@imet Hn notsor meClain Grekeamin ¢agh ofssaig ffitsy thyegghssaidd
second diO@re. wherein said third (reRr medsAY 21) i n fewthmetes eeens cempite ormand ence
si gnal t ds despiiedsascsgif dirstigriowd wiile isid fisst. as a seyp gmﬂfs(“hrﬂﬁ@aﬁoarwﬁ%rrd
pr ocesseda"érs ag. andssgidfousB vatl Meptdtssed si gnipped of rotagn Ph?"ébf’ Jid fird prest 39
nmachi ne 42 3¢ 4P AR §'ersiies 25 Xif °RTEEEHdn nol di C??Hc,‘:ﬂ"“l‘?bm%?é‘s & f"h‘t,go‘a"“F'hOf 939
daime, ! ein each of said first thf°ough daqla'ﬁrdf se?‘(

rmme rr(r! ondn Igin process

third gm mafgp%o‘dm ine as claj equrt h not or gtg'c m (¢} or I fied
"#g %ﬁ‘u\ chi @:i E o 21 f

as said dﬂ é?d Q&tr ol'd éld egd) 0 %ro ce peed
control | % gss b@ §1\n blf %&009 ur. hsrgfrrgl 9 reégﬁtgtné o speed of rgatro§p
of 1ot at i;Qel¥y HRDN whbh é%maufj orérspp@@d sai d 19gand 21) are classif

sai d secQRfl 2878 dEnt one of saRIEGYTsaRORLT Ol neans fsr@ﬁal Q[uipw RdarRaeh sl 6{?@' sﬂrd

(Fi g. 6) .ected one of the steps being carried. out by _ fir Cbrocessrnglrﬁﬁaﬁﬁtvitl"pme PSbdSshgnsl
secti ons wbliise N tedrhélorPh&ms desi@bmandedl | nj ect | quclB bitiROueptgandans 6. saAnmrd
I Nj ect i 0BGkt iafd) s&id Sétohte gdGpsChkiae REd 1 N motor means and fdil SlyEDlingnGicnBas s

(18a to 2djagent ae otlte eeps s garfiddaduldbthe Sabod pr epladessingl meads it e tspapd sigpaigliderg

sai d speese of the ottty inmanst o e otieic@esf speed priedet by el drfpctiigy msanb| aé seintfipst.a

pl ural it yaidfirssand said secondsgrgupal whereipsgident at i v esaigfseead.dng pasbigurhfmot maison;  a
sel ect ed comw! ssftiopffirtaes cpmprigeg:ti al |y overl apped saidffyst pEagessipg Meangforaelfsieent
one of sai dman eqestrol gedags &) for delivering gnal firstupya (}rﬂgn@a‘ﬁ‘é @49} sepidl Withng
sai d | ectcedmyNesianpls repeesatadiys ofbdidripre ar 5 ed oii‘td qggpmand signals, Saidlf'i'séf’a“ﬁ?r?ﬂf’é'§5| ng
nmeans wi tithsgdisst apcbrale %?ﬁh&?"t’?'h@a%e of the n‘B‘E’d}e sﬁ%e& "ﬂf‘f %dt“i’i'é'rm‘iﬁ?ﬁ

detected b f"f‘E%g"ﬂe‘fee@f' Q;?Péa{?@ 8f dez i d t hi rfdr & ﬁﬁd 8h8°Y, S dfid
gr oups V\HY%/'BQ I vglue signais ropresguigtg Ot g and £'81°% °r5'|blth3?| ’ﬂ m§3\°dedsse°8?) 89"a
adj acent one of the steps is carried out by the processi ng neans with
the speed signals de- use of the notor8neans of the ot her ﬂmu(ﬂﬁ“l“ﬂ ugljulm
tected by the detecting nmeans of said first, said first a

groups, wherein said sai d second, and said fourth notor ‘ne&ns’

control sectlon further conprlses said first

o o o o T 1 o VALY 0% r
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sel ected val ue signal selected from vorrichtung (18 bis 21) in eine
erste oder zwei- saidsfirst val ue g @889 §og gy accor dance wiqgh said te
G uppe eingruppiert ist, so [err]die Mtor- command signals; and
vorrichtungen sowohl von der ersten als auch first cal cul ati on nmeans (242)
coupl ed tand a first selectadovalud signat weledtegniro@ uppe ei neridiupy CIBaXsLA1 i -eins atst ddbr Bibi-
sel ect i ngsavefas yalg ddnalsfipaccordéncel vitt $aitg 5 dmGappsheibauppiediis, i ddll de Bbtbr- m t
| ber | appen; fisp&repialipny mepnsafdtR) seeprled for st sel everedervanteiien Giugpe sine Ansteuetyegs-
St euer ber BidclistSplattiag MeansA¢E) oe cHsulatinger hal t GaysF bavan diegich nchitmiter piagr @ndse
said firs peaq $ig |d fi éf'ﬁ §elected value sig- t or voieF ﬁt@yﬁr rPrstRsting FHgfte ypit der
St euer vor 18 P ﬁf" t;f s ?’ qrel '@prgal d fi rst‘:/"g‘gF de’ e'ten H%’ nfe(

" PRI u si gnal Vﬂ'r‘th‘r'r??" ??lﬁ "?i'ﬁ

d firs means oqsu§p§ym tsald fiy F vor i Ch
sai &gnal to slem irs \ﬁ Jngan ag 8 r@tr w@/l
I essed sign.
Mot or vorri CE&&’ régéﬂd SRdcBssRg GRdAAs 9&9&@55' ng WEWZ Qén}{;vbut%n Gruppe zu sjeuern.
21) der zweiten Gruppe zu steuern. ing: second sel ect1 ng neans (25
command  SkignaldScommanddsignae Al sécndl Galue dig® &6t5tuRd WRCriEls MotbokrikBung (18
Mot or vor r sighlakus@ $hd Spsddgaglas, ofadaid Arfte speed wh@ QY Gor @fstenatitpdol Zu§éordnet sind,
nDt or ~ neasweciingra second selecied Ispeed Gigdal @ezwei t €  umichtghgé19ine 121)adefVrisden/Gruppe zuge-
sel ect i nglecleds Broy Beimsoticsel speedigeisgnab se- ordnet sind (Fig.Kcht ung (19 und 21)
ordnet si ¥R Fqi gpcong) valug $ignals Basentinee| ect el PalitegieBarighing naehl Aespaigh 2y wabetai d
second vaW'ﬁ‘éa§'| B sigﬁa'%lccordance 3. Sprpt YeeeehrRes ERfitaqienieref inAmeBeRic h
vor gegebeffs £59 Ft g 8%3 fPf i raeréssecoﬁ"ah'[?é§ Fa?tc[’é?‘l'w %9 ?3 ne-
coupl ed t eco" dll'e ‘gf’ ‘r°f‘ sﬁ}aar i st, v’@ '%tl g h"
speed sn na and, said seccfn s le c ri r[u e? g

der ei nercoarmgad signafsi andt di f f er ence bet ween saprdchtungast sowetll @ort dad ersten als qugim
si gnal repfist d'“ere"cee?eé"teé seifl i soleiiRe der zvvel“i"é%‘?e' @PeRpe der sentatjve of
bzw., 25) & L']'F"’ 1 g
m lg

si gna é’ or Ch%) % 20)

re £ rr t?r_?gn
supplied  Lond.seiSfling RGhe! (TS Gliph&s NS ANSplibidimiscnin® Bgdn msfpmcﬁal Ghobei
und 20) derd ecsideihd@adpeth e fedddcbr Si Nd, S akiblesie6io Ndsiteadtd &alividnd @dtotvbr-
der zwei t ¥ Geespiseseagipd-valiesioeal spleeer t he | ast - nentioned speed signals 20
2, wobei wi ts?]cog WUEWBF @ to ' Schritté unterteilbar ist, von d gin ausge-
second se % "cé'u(@%e" der

ucg grse ovd ng a ers an o er der wect P&u pe ausgefuhrt
teil 1
bglnl \I’Vg' Zﬁéﬂn g rll?ﬁ?%i ercﬂs%@oq\g ﬂe %»J\c erence Qg \A@grneﬂa g glg)eq R@fe Sc ntt

! er au ewahlmlttell Qér ol%ngﬁ'ﬁ tu%btgl a' d
second sel eGlegsk for supplymbesa%cgycbr{dt aified t el S deraus!\/&atr QMR LAd e LWARER BrupSy au¥
si gnal t Oereé QHE Qo 8aidh 8scomH ariling Frifapnse iihrt6Vird [ Bei AEStoudlore WRi2) \%&er-
G uppe auagea‘ec&matpmséggéwd.gnmepr esent ati ve of samc&um@@nd di fference;
wi rd, wahrend der danebenliegende Schritt and eine Hauptsteuervorrichtung (23) zur Liefe-
30 Patentah$@iicheder Mbdt orvorri chtungerssder aungebeRefoltsgigsaldnOdie SdprHebnyatin @ir
said second differ- aus der ersten uirdSdidte stiweflit din efStelppiadia neiie -

ence silgnsiritzgebreachines @gonfiefhni vingsy greans as  Steuervorrichfundn(2# bzw. 28); wobei der
St euer ber eshweplzgngm arggsiin ein Prodigiit dursfeBlond  pr oc es s edneséregm dlignalliefervorrichtung (26) zur

hi n auf wefr§izen ggsgaschmplpanan Baes @y 9itetht ung ( 23efepng esiee Wertsigngleedie erigie he
35 rﬁ'ﬂﬁ’"\ﬁﬁﬁe'@éf%m %f?r éhZ%Hbefﬂ‘F"e r"é r as &fitestd (Propgqoens ‘élerscﬁ'nd v qie arpip g
fo die efdh "Ifﬁcf 1 zgi eI i nﬁ?&?f"?‘i’é‘:hﬁ' 24) n.Gines_ ge-

St euervor'l"%fvl ‘g’f %Y?/’ '”e %I zenen Har 78 n%%&‘? %[H;E
Ei n- °t°r" (AL SURy %{’r'\ | %ﬁ ervorri cﬂ?&pﬂ% 7’9" 'eg'f?fs?d‘é
hrol Z% enen arzess in den ISprtzbe Li ef e| urd U e
gesc Q:ﬁ z%&t% %H de eg ich 45, % i}éhtu g}v
reprasent gby VerbdnHsha" MB%.‘Q&F'& Zii 5 n einen Jﬁéu omcﬁ&}n Qfauf-
erste vorgigg)gigg}n@e bdcBmstte ,.,,a,rzesdla‘@s erste (1A% gemA8 el nem vor gege enem
Sprit zgi efsm Einspritzbersich (P5)GM8dn\QSrkebdbbling (24) ; UJ?!Q; %@Z\%arbemﬁg\lorrigmﬁ\g (241,
Spri t zgi efoRASE) Bie &irile Mfiovorichtung (20) €1 NE 2\ @le PRI Hab@h@iN o EHuRE L2H) O
(27) zur gdne OWBENOGENEOZUNLIGA T dbB OWérdB)gbdUm so FOr d@hd dél@%sten Signalliefervorrlcht@Age26) V-
zwei t er Werchsiigpadne, vidile emdt@mirasiant @4) geschnolbasee ist, Har &ie $rsten Viketsignale geméag
Ei nspri t zben Auswerfen des Produltts susfddgm Wemi t € vor gelge Beferdssidéaldnan sin lechich Gbrartiéietes
rei ch, ei meglevht(el)nmd sickerSteugibasion 2Rz ber ei ch SigndZu verarbalien; uad
St euer vor zur chieuanigo (de6 prste(.1 29r zveitdpurddene Mot or voeine @it dngeuervdyichiungn(243, 244),
wobei di edriftes tinst dgt derten Motorvoriphtuna gt 8(te4) sauf - Biengyr fiar zessterd deragpeiipgavertichéngn
Har zes au3t) aufweist, um den voigegelenen §e'iﬁ9|§l3nspr| t zbepd P Hiapaistyuervarrieniyno Werprndenihe -
ei ne er st ¥OX8EERHRI N or r i cht ung (241, reluﬂ‘hFé o und; i detg Mptarvorrichtung
Nbt or vor ri cHRIBRE Segjte: dritle und vers)Motor; o i ¢ (418 R G{STAST @Y\ FeiRbiseianals w9 3)

zum O fnen und Zuhal ten des Werkzeugbe- und der ersten
Signalliefervorrichtung (26) ver- reichs (11) ei ne va ht ung
(21) bunden ist, umdie ersten Wrtsignal e gena mlmmmﬁ
Produkts aus dem Wer k- den Bef ehl ssi gnal en*i n® eith &r stes*

verar beltet es zeugbere| ch (11) und e| nen St euerbere| ch (22) Si gnal

[T ~ o o, o s o
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verarbeitete Signal selektiv anzusl eu- renz reprasentatives
Di fferenzsignal zu.grzeu- em  gp g 320 906 B1 18
gen; und wobei die zweite Steuervorrichtung (25) ei ne

Vorrichtung zur Lieferung des ersten aufweist:

Di f f er edeg sisgprvaladeite Sigral ickivenAnet-euer vor r rabh repeisereatizasediti@enzsignal zu erzeu-

Ver ar beartiungsvorri chtung (251, 5 t ungger: snder st es verarbeitetes Signal;

252), di eveliel dise pwaiauPeustverienungr @9lcht ung ( 23)eine Vorrichtung zur Liaehied deli @rstevei t e

Ver ar beﬂui“@ﬁgsvor richtung und der zweiten SPifarghdsigedisspry die rerstch Auteyery@ich-

auf wei st : eipepHitp yerropingsverisdre (Biei ten ve#mevggﬁraieevetjebe'tetes Signal; ei ne

zwel t e B WRHTY 89'r HavpieigyRivorsliang (23) ¢ mA3 den 'BEfietd ity Merpepitupgsvasichtupgiei t es
ar - “”d der Z‘”e'l‘ﬁ“t S'@%ﬁq'eB@’P@?ﬂ‘@glﬁgﬁal en, m gy H%ﬁ zweit en Wart- bei t et es

S| gnal E[ We"ﬂh eTtSlQﬂal\? 10 gﬂv ||teeﬁu omc btunge t512Nd|e
Geschwi 'ﬂ §ﬁ Qé‘rﬁr%el ) PTBFYRaes PRk t e Ansf"ehﬁj r{% 3‘ on 9”
we en

der zwe g “od orrf chtu
Ver ar bej w‘ﬁ"g kb S rd vagﬁr‘;q'mdzm il
tung untﬂil LH%Lth t&}é%M%&anJ&FbUE‘Q ver schwmdlglfgass;q?nal S &34 @eg Glbttztsérl gnal

das ausyedeR vitiewdte B didlGbhe! Mdiorvalm di € Z‘N%ﬁn%n WiRdi eﬁ‘ésﬁgﬁ‘al&(bts%léﬁ% X

wahnt emcm@eg;g@vmm AlRirt 35 g BRleRBsi- Sk €Ki Qlrd, Jnb GIH Hidfos( dodictiodds Wahsignaint wor t
auf di egnBelLRNEES Sheite v@rbeithd Slgnald@ik-€i N ZWei H@Saus A kidite WeSsighed @ﬁﬁ@bn
gnal e updnflasustiiei te verarbeitete Signal sebmiissignalen seldkasit alig seAwImei t en
Wert si gnal en gemAO den tiv anzusteuern. und
Bef ehi sSprigpiairaschine| b | Apsdruohi 3, dwobeius zuwahl en;einenaveitel mitSier izvaigh BsebRbt Ne
nach Arigcprqm;ﬁbi@yierﬁd\[@érvorrichtung aufweist: 20 ei richtungeeverbmndend Bdeachmupgsidrgahtung
Auswahl voeinery Saiwmeios {18 g &1).\deepawehiVbt or vor (458hun Bgrechutngesdiner :zweite@ Pifferenz ht ung
ver bundiree @erasihlgngisly ofurdh ciie uhgleei nen Servieahen dem 1dtensglekliarien Gesghwisiowohl
(252) ZRiPuemerigiyng un glek Prrbgesgiindiskait Di f f er e Aigkaieiann eNde dep savaiten| seleltipttan dur ch
di e zwefjigugrbar ist, um sowohl den ERERKR- ASm zwei t eVesEgnal PN 2RI Ve Aigj2Neite Dif-
St euer V! P fhg“?‘?’?f%rwaﬂeeﬂ’] B Hiwi 8l gkeﬁ’e"z 'ep'ase"‘a“"a% é’f{@iet‘%r‘ij n?éfl °fund
dem zvEFTERC ﬁﬂ"gﬁs%%a"ﬂ“(? §? bar i st, ﬁ’?“g
Vert si elektlonsvornc, en, (18a bi q] e zwei te ornchtun zuE‘v%z E rf §;§ ?%I Ch
(2] ktvon cmr %reﬂ wmd%l?éut u eln ur a(l:éﬂI j?i-'zwel (la’elt!t %IC

wahr en di SehwindfgReit re risentatives’ 8812 T EPT asﬁﬂg%ﬂ \a@r oftdtéd 'S
gegebengh, K ASRU IR O iea%danzut reipen
Det ekt i 0”%.\495154\ {sbrgeHgsy lﬁ%gt}hﬁvé’—la) ZLH SpritzgieBmaschine %hd’r\eAhéBFuEH qhﬁm%b@ zur
Li ef er uguble e WRlch Vbrddiisbioritn@dRr  Dr ehgesighwhiadmekRbrichid @8N ddrUsrsten
Di f f er efit So@ ks N DEtbIRoFREVRich@nd\aet UETr VOr iGhpbe 20db6raret R JBFKEAN I SisGKas t
I epr aseditéd indefer Gitten Motorvorrichtungtddd@ al S ZwWekzivds uie Hiaviearé MafoRGIiSH@Hals, 19
schwi ndiegére GéssbwitHgkbitsZigha@h 2ad garNer-unds und 3() dei Abiten Gruppe zugeordnet sind.
Si gnhal vergeog derngeenr Yaraiitunggvorighitunder - 5(Figpy.i t zgi eBmaschi ne nach
Anspr uchit Hen \Worgle idies Betgjtiorgvaliphiveg geren Ver ar bei t ungsvorri cht ung die
dri t't e visitanr wdrder giatamnijotore@ichtyeg der st en Gvn SprifegieBoieschine dpal Anspruch 5, wobei
Det ekt i ekigiaarGesemindigiepitepignalen; pe d?’ug@@ﬁ@ﬁ@t SrigggieBnfezht BrHehtre
erste, di &R e grsim era'%ﬁ““'@F‘M‘F‘é‘H‘gl\/bt“br vor SPEife Hﬁg‘ed‘&'é% -von denen einggger o nd
d| e vi e'?“f"@'sk/bt or vor r cht un 18 19 tier tel”i’ ﬁtfﬁ‘ Qﬁ‘%ﬁ?‘ies@'it L é’ﬁi"eund

Ver g orste A df en G uppe® ﬁ é Bpt g ptom der
zvve| tenm?/g?"a e5"(5‘i' “es L e dureh i S
et it TR 11n§3° S ﬁd}d cer S sié”‘e?i’a‘g ool e
6. S ﬁ rﬂl rU%?S.'H sqesnée?e «A&S S5, % ‘?‘p oWo @k'ﬂung der anderen aus
GESChW' & |¥s§|§rllagrlﬁ &ls den zuletzt er- rstorOInE SECRRIG @pﬁggﬁgﬂeﬁh@ rozel
I N mehr @iBieNO8&khhdRykEilsSi§iRiel e 5kRfdrt UNGSVOT kirg NidbBiOder Hberbersich Waltdrhin tabr-
unt ert ekilddahd ieht erstedReIGRABRR WbRigAsISge- aut weisst
W hi t ergaSGls bt orstes Wett@irabRige@ammudn eispem danesineaisgstleibmichtung (23) zur Lisfe-
Auswahi gedhiskighiled N@lekiidf Livird, duuwihlen; benlning genB@ehisSgiutent die tApaisénaqoptiy der
ausgewadid- mt den Befehissignal en, mt dewrieschitiesind\dlrtdie erste und zweiteeBtdse hr i t t
mttels deine lsteomi der erethit Bmyamenictler si gnalesorrichigigini t den
Geschwi i ghkerbtrslgiegn&brechnungsvorrichiuigr st en oder aiwr erstouSignalipfeBronioteny @B)sgyef Uhr t
der er s@¢h aunBerdemungr piter eansigvb Pitferemsr 1 ise ht undjieferung erster Befghlpsipnalovetin oRdsefer
daneben#wissbrandrmn Sesten| sefektipeers GEgt™iod r d, um &h fls pestecigraggabanet Verger sl fBgedie
m t t el sUigkelssIgA o¥do AP cHEteh FeliBiertainder en aSeENRIVAEER. (A5 MY nal . das aus
den zul Wegsigngly um ein erstes, Uy die R PUR und der zvREtRERG B%fe’é?i‘é WRQIR7} 2ur
wahnt en Geschw ndi gkei tssignalen seleldiert wi rd, wobei der
St euerbereich weiterhin auf- wird, una ein erstes seI ektl
wei st: das aus den ersten Wertsignal en genal. den ,T"Lm ” mmm j T"’

[ [ i

Haupt st euervorrichtung (23) zur Liefe- Befehissignal en sel+e
auszuwahl en, ~rung von Bef ehI SSI gnal en, d| e reprasent at | v f| r und
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zweiter Wertsignale, die reprtasenta- signalen und mt dem
Geschwi ndi gkeitssigngd tiv fir zwepipesogapgegebene Werte spnd W die

der dritten Mdtorvorrichtung versorgt wird, umzweite Steuervorrichtung
(25); ein erstes selektiertes

Geschwi ndiefgkied reslegWaltsignalebdié regidsontar st e St eusigneler pid it ey G@dwindigkeitssignal
das aus defffir zu¢itet vergegabereh\Wereensirdafgictiev ndi g- wier dritten Motorvorrichtung versorgt wird, um

5 - Rusite SueMulicing @Plekt i ert wird, und efihoisies selektiegies Gepghuindighsitssignal,
Ver ar bei t un"&?@' %?‘ﬂﬁﬁtﬁhﬁv"(’@htﬂng (24) auf- | ekt | P t3% dgpepylaitt (pReahnteq) Seschpigdigten

ersten WYPEL 4 t) mt der gt st &uer voleTSIORAIaRgektiar) wird. und ein ersiss §fra| en
gemaB de gve ‘é‘(\qs"gré'F Wei €t der er s'f'%'ﬁ”eél p af 6?’? Pret "q
ver bunde%:r ?er:n 'tSlgle1ra lefervdrn %gm verrl;ﬁlgg und i S?gn vﬂa ?"ffbf téﬂ
?Smlsgl de ggdue orsten Wertsu ?emets g?r %I ers er e%tvo wahlvomch-

b dgri]eﬂ Eg\a o irCif] el%{ ﬁ?&?é@ﬁ& ;ob tgrQ;a 241) Qrbun%% ngsvorrich-
Yﬁrngu?2?12§ é?tgfb Hgrgsvor I’ I C Zu verar zur Berechnung einer ersten Diffe-

iy’ or 6 ARGERNGTcHRIn Q3433435 €n Di ff enfenze LikEchEt b ersten seloktierten Ge-
Anst euer @I kit Gei &18sh Vetdt nuv?g@gn)nchtungen renz gWhisdidkeRsig@iMindedemt §8en selektier-

sel ekt i eqd4@p4@amd dbeHalpibtoRBriBiS§EB) Ver ar bei bp REsighat, | () lNE8Bs fur die erste
schwi ndi giBinkigsisgnal did rmduedﬂafb.%r&th&mg selsekt i eitferénd 4dpraséftadivesltibréh@dignal zu er-
Haupt st eyasy a9 Antvarhiuti 8ig Be2@3signale und da en \\er t Sieggt@j undum ein erstes fOr die
er st e vekBiened@meitets Signansetbki® atlzustetetn; MOt Or vor r i Chinel Ngrichtubb zur LidDbriifgedes rezsten

r epr asent atwobeis dipi {wite Strzevgrirhlung W25r - (20) Rilfgendsignaloran deu brsidi Ansteuervorrich-

Bef ehii ssiagneite und das zeugen; und er stury ajegag pistei veratbeite®i Ygnat sel ekti v
anzust euer rpine zweite Verarbeitapggeorrighteng @5t ungy zur Li epket diagweltesVesrkpitengsasistingdi e
zweite SEBlefiy GHy fies Hiaupige e gyichtung und Di f festhélizsi gnal s an die erste

Anst euer \S‘ﬁfr ereg?p Slg@ﬁllmrvgpﬂ ichtung verbunden eine zweite Auswahlvornchtung (251), diet |
als das st weiteys Wegsignalg) gamap -depi ne zuei 'f“éd‘*\?eﬁe ﬂs t\PGP F‘I"‘“dtﬁ’i Wﬁ
(251, ehlssugnalen zwafeé vergrRet gs @er ar b e| t Lﬁlﬂ?g cl eq |gke

der Hau pt9§%' é‘béef%f nt Wi ey der gate "'e oror

Sj X aine_ zweit ns euer cntun (253, vomchtun versorg wurd um ein zweutes se-

I gha ! %g ré’ rnrt dg %e/ rich- . lektlg n I%élt nal, das aus den
Auswahl V n worﬁﬁ bunum ' e ZV\ﬁ\e&z?n ?;h in8l B
mt den hr’ﬁ%egé?éé %ﬂz 2wdhe und %I’é v?eW@' VT {orektl ﬂ Su'%h 04t 26vbltel ”se@kti'anes
zwei tes Wo@\fop@htﬁr@t @8, 19l.and 21) als AhEBAR! eEb Und Werksigh & ndas aus den zweiten Wert5|gnalen
Geschw n@h@f@ﬂ?&&\%bl%&' b dﬂ;r@«LuteZ\)draHﬁF ar bei tengeniéfﬁdden Befehissignalen selektiert wirdD
der erst%s.g@[saéwgngﬁteuaﬁl der vierten Mot ofuszu@tiié: zweite
Anst euervorrichtung (253, VOr ri cht unginy ewsier @it déi kvwbiterll Kusiahlvor-
zwei t es SpritzgidBpschide enach tAngbalch zaveiobee N Ver ar béohiubg gsisatdeneC Berechnungsvorrichtung
| ekt i ert gsie @s®cimniand iMploaiotrisigingrrafveistdas ssaus  d@se) tzunBerephaling esiner zweiten Differenz
Haupt st euer amnreohmnetog(1§ disiAih der sowohl Z ul axtisehenedomanreitemselektiorton Geschwin-
Geschwi ndiuigk distesstd g alch diechwaite Steuervarm di e er sdigkeitsgigeal Ane| degn grieiten] selektiedsnt e
sel ekt i eriehtygoriel derrenaspawindighott stouathedr ekt i er t eWerldsnalr W pin PYaiegiigdi¢ 2@ite Rifoynd
21) al's AgtyBrspwonbgen Einsprigaraisspughaen das aus’eﬂF’ef?Prﬁﬁ@faf“@ﬁ %F"f‘zsﬁgdﬁaﬂueﬁﬁzeauf
di e Bef e/ j_?ﬁ?i?‘éh ﬂﬁ'ﬂerﬂ' %esi’\ﬂf@FQeée'\?ér afbei - 9™ ““d g{
o PR L g oAl . 6ifn A e
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nach Ans h keit. re asentatlves %I S chtung

Berechnugmrgrg eéig, U] ol Yyl er%genmg@gn\éor ri chtung aufweist:

35 (252) zyke gﬁ&;a@gfgpémgsvgrh@@jn zy&jt.en Differenz einen Servonotor (18 bis
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Di ff er enzsi #ebal gieafrsigi \éefihﬂléinﬂ%mrﬁ\?f%‘t“@ueﬁsvor r i R infresiuig da résiqe fpague dans la section

Dr ehgesc vl gkei t, um ein g @iniectiga,sun speendanqygn 8? lS’lé’Fet‘Eaf'@
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detektierten Ge- en un produit en injectant [a tesind féndtie a
schwi ndi gkei t ssi gnal und zur Versorgung der 50 partir d' une section
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dans | a section de noul age de val eur repré6sentatifs des secondes
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not eur [eFBduit 913 sealpn deeulage (fdtetuge 5 etPriEMhrem er noyen de del i vrance
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pl ac6

ah uelle Ve
ot eur ?TQ ?i ir%&uer second, trgisiéme epn pr en eprrengiﬁ Site G
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| “utili %@J.fh%e BFcorTRYARRSe HIEs : noul age parggiRbesl boieP SRRt &7 fFittRent Bat eur
de Pun desunpfngfgneﬂe %an%ﬁﬁ@rﬂﬁm(%fﬂ)qms sngnaufoéSntéE@é’ Sscted Pardé RGbhsde ( 18a
a 21a) pewiasivANdisSighalR dlorddd RP@shRME T gue par ddecliddsde® hRMRS et troisicmetidyerdtar | a
Vi t esse dgeesthgdt all Bromiaf étiteddRd pogaibids € @St ef haelr U @opadsiivrer ol isbdos@triogsn ddes
noyens @emmande (241t 25, gRgdctivd@ent) t esse r epr eserditerhdnt ledl @ighaaix b viessedémptée par de

| " autre greupempamvyen os diiventeetic ek 45 deley obans dn délettios cleD patogl @upes,
dans | aguei|(28) bour siélivter des memiers signaux un noyi&re doyeppds reeleur on de si gnaux
pour comeaplels r¢pPBpntalifsngss erechictks valews : le premier moyengdsy frajipragnt gompie-emi er
noyen de@reseriidst wnemamiel wyemdersyenade c&mmand®pri nci pal (23)

si gnaux e Vi t esse detect6s par |es noyens de“‘[!)Bfﬁ'i“'eH@PX"Otdérse'?fé!%" @1 Feserx

d' ordre refy easent gorgsde defisteat PO des  pr enf@ByleRtiotapn ¥pEnEs Hﬁy@ﬁ Fades
dt apes &% $778 RPE PElvfer SR IREMIFSYRHE de  50% "a'eHbteH?F sSiggaux 518 1HesFR ??S\/‘?'%r au
second noyen de commande (24 et 25, respectivenent)

traitement |es signaux de vitesse detect6s par un prerrlun“mmamww“m

dél i vrance do si- | es noyens de d6tection des naux
(26) pour d6livrer des premers signaux tri bme noyéns “de" not edr ;

vaI eur represent atlfs des prem eres val eurs Ie prem er noyen de

e, -, e o o o oy



23 - ' EP 0 320 906 B1 24 mier et troisiene

noyens de noteur pour se- dans |l aquelle | a section de commande corn-
| ectionner un prem egz signal de vip@36 966B¢C- prend glg plus: tionn6
s6l ectionn6 a partir des signaux de vi- un noyen de comrande
principal (23) tesse nentionnes en dernier et un prenier pour

d6él i vr er mire st BoigReuRoWND el meterrgpmesent at | f s dehg lkaleliddn smliude swingntd comme
s6l ect i ofeaéonger parpromier Signglals vBesapedlecaux pr e rendgle piecond noyens de tir des
preni er s igng géiepiond aparis des aignavo A¢ oir - conrmmebyen [§p t@meaede prinsipali @Paux
d' ordre, teéee mentionnés en dernier et un pcemlﬁzr prem er Whvrgéleﬁmqaw%_qq@re repedseyitatifs
preni er gaéﬁe b"’é‘a“b&q'?ﬂﬂ"ﬁ; forebaps o deg ﬁ&a‘%‘ acize)emﬁbafrsewlwms des
preni ers s ?g eréﬁ'ggﬁué é’f"'e‘l'hﬁ)é’ﬁ"fﬁfe s6l ect |‘E9H‘"P r cal cul er

val eur r&P¥ eres, val eurs un& eg}‘ﬁ' e'ﬂldﬁf@f“’é?ﬁ’ﬁ%dérﬁre
l e preni g? i PUFTPr maygn Lf?ec%gé EIII% fl preni er ﬁ‘ﬁ\ég& é%(g B9\ :zé“%‘se

mo en on po de rre nt t
s6l ecti o pré,‘&.e Gl e & p%ﬁ, ol o (2)elthiod Gl moffg‘f ?r%?{ﬁ%“a o
produi r e U énne ot ,e mier sidily ggcond no . q‘e vianc de st -" S gnal
de di ffGEQQEG‘seIB&'QH SEIF Ahhinet F,%merem b- G0 doRd IO e LBIiaHES!
seconds §|bn91'1§é'¥|ff§r§1cg #pre@ér@]?@e la Blemis- gnaux (27) pour délivrer des seconds sitfnaux
val eur repiifeand atifs de secondes val eurs unyeNRIENreBRSENtaAE Rl RbtHed Gateurs

premier si di@hoyerl Sour a;ﬂiﬁ@ﬁﬁl@lpteﬂﬁal dgnsecnd NOYQRi6ke o QBTN GRoyBe dbli domflaRiace
au pren aé dinayRe adlremRMBRE @e commande (25); epstant que prem er signal
traite; en tantque premier signal traité ; | € prenm er noyen de pedimraige dedhnmamien24) ben-
second noyea sedogd trogert edTBAtemEUNgDMPre- prgna@nant : nant:
un prem emtpoyen de traitenent (241, 242) un secpruienmyen delgaisdbme (241.042)
(251) rece-un sgend mogenLysi Bleetion (RSY)eecede  Wommarwerihay mevepdé cammande wriasipal pley
Si gnaux #andfed rsignauxekordiey dembsonds giarayx priserhie Moyl de defiwracke| de\sigasis Pode
si gnaux Sﬁdﬁ'eldeetv‘a‘f ggraux ge vilesse 99sgitaux de vilfalYsies dgMigEs- signaux det yalguf éBn | es
prem er s S¥Pgplapatrigrae \Ravensy de MolenePubt  quat r | CREMIE Y esFignasdrrre froiyPre-
conf orm ts"éecgl?/’éﬁr Yngcosy gpnalce ‘iffe"ﬁ? € en un preer WPERES Bhner un sec 22
si gnal ddoF SEEUEME A “fm?:j S & rgnat” ¢ i 1,697 BTV JHREN <81 SEVY e
pal’tl r deE "5 %ur sg%e‘tlo é selec onne a par- prem el’(2 g%ﬁ 1&8 6% comlﬁan 2} prlnm-Sse
ment | onnﬁﬁdee cfﬁ&srg bt vt 21 ihy: ol R no%use%cm&i gl
de traitenent gﬂ Bre, é':ll eur sel ecti onné ;&3& heyRR1AE nididdA20) en ré L aux242)
et au rmyerhn Be BEIJ:J‘%sz) doipis degy, sec 2’ ch?@%u RmYer s tr&8 ;
conform 4 second IPn% do3 s IRAMH pdupbTIRRAEr s6l ectl uenRBdnd | Boyeh Ols cBrﬁmeMSC(zb)eS
si gnaux gndsddbmie dﬁfbrence entre le second signal Si bmecoipyadnt de not eur ( 20) en
r 6pONSE AblXitddE SMLAIMES BN &Bcode sigadl @l (252) coupbdzondSioyen de trate@sra @s1 Mg dr e
et au pr efbuersésttpne pduk girddgire anl ss@ad®nd MDY encolé Seh@eh de tonftintle prinkipal bedu
un secondighanye bifiérence oepndzadail ('Aie) sebdte  S&Condesedonti fredyemnce déhtanes baur Sr@ied Ned
signal deditf@empratnant : de vitesse s6l ecti onweongs sigrewseéx Gaetlr g gntatmitdavec
un second mmymeyedeovr ditrenesecof@Signal 252) val leusigre® Euteenvé spood signabiehité.r e
un séconde difiérence au senepd Hoxen dengyemande command¥® princi pal et au signal de
di f f 6r enc® Epiegye gecer depkiragé. une secon- 35  sedbrifEcons yeeyer dedemMmaném &3 pour
traiter | es de di fference, 40 254) couple au second moyen destéaétem et
s grath RN RO JTe s un oyt i i L
3: ?Pg:, en eotegr (2%) e%%a&sn%a%\gle ggemieqw rou %n un se cﬁ%@nerﬁ% Héaf]i er%it E? (Ef et 21) en

andli qes premier, se(,on roisi me ponse UX % XnCI'OI’ é %e%%\qj SA
signal tr f@qde moteur (18, 19 el 21) ont elasse un 5> ECO orman 0
254) coup cg%, WBYEB,. dé"tral t ement et Chl ne a noul er par

i njection se on a reven- au noyen de, cmmg\geno%; 546 inRRfion RO 1aS&keRCt 1 -
di cat i ©N MhachifkmolietPeEhjb&ion SeidnM1ieSérDME MDY ENgiékfon 6, dXRMERDEIe CRIFTIMERPrenti? S
prem er, d&aeRBleProchRLLIY mfuidd} paShiec] asse dadifitribhe PERAS 6F M Yffprend :

quatri brreorrrwmmrdeemtdamme(ér&nol&uet &1) en t amdérgontier (161 P @onted yitesecond
et trol Sineeaiétapes dont [LOP GEI&BoraBe cisvg@RauXx d' or di etaédn @t Secomihasdée paoyrens de
not eur ( tBs pabigleeeninp émpntonidutipedsles 45 gnadestpremiidr @t segamismdyenssdscamehagdeoupe
(figure @lpesy étddactdlentionaée maurtides @egesi nj ect i opvus edrumanbier ghacuen -ded sechdng 'inre a
moul er pé&tant eifpctede] ran!'wilisation deg megane de di iedip eirfenouldgmpentiantigerdcessesriec un
des pr enimoteundeiup des RIPMISy, ot Fesopst weupaS usssde  moTMPURgR 2 uactiqnrgsiBterming 5 guat ri eme
noyens déanfipase e Hgv8: Pati d9F HRASEIGE er i N6 e SMMOYaRsJeciéiactiondBagriia) navr t | -
50 un S#rfentise o viiipalion do PEYRERIMY 5 vi tess‘@tﬁcﬁﬂﬁ "8958? 3 S elon| ?‘ q?ﬁr'i’{é""”"e

s6l ect i offtEe tavire gog promier ot sechnd ralPes i on peut VT8 BOHIFER FBE ST EHAXIPche

partiell ement une 6tape contigue parm |es des pr em er et second noyens

cormander chacune des seeti ons d in- orant effectuse paiNHINNENN e
noyens de jection et de noul age pendant |e processus e ‘moteul de& 1™ un

des pr em er et second ‘groupes, 55 noul age a injection pr 6d6t erm n6
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25 " EP- 0 320 906 Bl 26 de rotation, et
un noyen d' application de signal pour ap- pliquer au premer nobyen de
trailenment |e signals de vitesse gehass Gogd{ | € noyen de getection du
troisi eme noyen de noteur et 5 pour d6livrer au second noyen de
traitenent |es signaux de vitesse d6tect6s par | es noyens de d6tection des
prem erdewetimne et quatrienme noyens de noteur; |le premer noyen de

t r ai t ementun oungy Eapplicataqy deaignal powt apr em er noyen de sel ection (241) rece-
vant | egiqgdravapremigr graiere de | tielerpanedd er s si gnaux de val eur, et le signal de
vi t essesighd! g oltassh ditesidypen led@oypdt ur pour sel ectionner un premer s

si gnal Srieclion; g draisierae AR PHAREMN! 8Ct i DNN6 a partir des signaux de vitesse
ment i onPRYS IBlvigL ay arsertAKen & tEeMSPeni er signal de val eur sel ectionn6

s6l ect i §hin¥" ”"pé’l"t P"fesife§e§?t%srﬁ%? ®%j gnaux de val eur on conformite avec |es

si- 20"BFELLe 4 tB?"g? gdes RPmigh, SpBYPer noyen de cal cul (242) coupl 6 au

preni er? 5’8@(’:@?20 anlg;PTer@ (241) pour calcul er une premiere difference
entre lg_ :rE- m ErrE) gna? 4" vPT®Ese €6l ectionnb et |e pre- 25 mer signal
de val eur gel.eel [ONNGREEG R L2 cé_{e un premer signal de difference
represepabd Liafex -@rdgr%mp%pr@ersdéigi ence, et un noyen pour d6livrer le

prem erdes'gaggag%t gesigqg,fdfse,ﬁ@sgé:gu fisideem er noyen de commande  so en tant que
prem er mgyjed damotelirHoliGsslebBnfef GOpEMBOY 6B de traitenment conpre- nant: un
second gghgedes dRessd| BRttopik cA&ignng @ce- vant | es signaux d' ordre, |es seconds
Si gnauXpartir Aas Eignavakie vikessecherdtieméspignaux de vitesse des pre- mier, second et
quat r i besgemnmyre g wepraiee Yigngd sl vasol ect i onner un second signal de vitesse
sel eCt | sieatoned bdationdé epagtir plas pismietkes si gnaux de vitesse nentionnes

pr 6¢c6designemt detaleun eg @onformild) acoriek sii greal de val eur sel ectionne s6l ecti onn6 a
partir gesxdedemds si gnaux de val eur en conformite avec | es signaux

d' ordre; Wn PEIUIRPYPIDYR PRIGYE (8 |cewrle ( 252) coupl e au second noyen de

sel ect i %ppﬁw BYPE (Heeteleciy IR Moconde di ff6rence entre | e second signal
de vi t eSakyles uneRrpMigi fiffeEncy ente da-BfiRy si gnal de val eur sel ectionne pour
produi r )59 é‘,’BrY esé?_gﬂ‘éqmﬂﬁ"% °4i% P'8r erfée reprbsentatif d' une secon- de

di ff6reﬁ‘&:’és;9 A ei":ae”" sedif‘;é':’;“eep;”rrg:;ﬂ”:; 50 un nmoyen pour d6livrer le
second ég gfg et ej‘ftgre hee "RE¥End noyen de commande en tant que second
si gnal rah n?oye % ui%élivre le prbmier %n§l *

de différence au premier moyen de commande 30
en tant que premier signal traité ;
le second moyen de traitement compre-
nant :
un second moyen de sélection (251) rece-
vant les signaux d'ordre, les seconds signaux 35
de valeur, et les signaux de vilesse des pre-
mier, second et quatrieme moyens de moteur
pour sélectionner un second signal de vitesse
sélectionné sélectionné 2 partir des signaux de
vitesse mentionnés précédemment et un se- 40
cond signal de valeur sélectionné sélectionné
a partir des seconds signaux de valeur en
conformité avec les signaux d'ordre ;
un second moyen de calcul (252) couplé
au second moyen de sélection pour calculer 45
une seconde différence entre le second signal
de vitesse sélectionné et le second sighal de
valeur sélectionné pour produire un second
signat de diftérence représentatif d'une secon-
de différence, st 50
un moyen pour délivrer le second signal
de différence au second moyen de commande
en tant que second signal traité.

56

E-9

1

A



