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(57) Abstract: The invention relates to a device (1) for automatically performing an activity, in particular for cleaning dirty surfaces,
having at least one sensor (3) and at least one drive element (4). The drive element (4) divides the device (1) into a rear region (11)
and a front region (12), on the basis of the intended direction of movement (B). The sensor (3) is a mechanical sensor which is used to
determine a change in the height of the floor by contact with the floor and is arranged in the front region (12) of the device (1).

(57) Zusammenfassung: Ein Gerdt (1) zur selbsttatigen Ausfithrung einer Tatigkeit, insbesondere zur Reinigung verschmutzter Ober-
flachen, weist mindestens einen Sensor (3) und wenigstens ein Antriebselement (4) auf. Das Antriebselement (4) teilt das Gerit (1),
bezogen auf die bestimmungsgemésse Bewegungsrichtung (B), in einen hinteren Bereich (11) und in einen vorderen Bereich (12). Der
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Sensor (3) ist ein mechanischer Sensor, der durch Kontakt mit dem Boden zur Feststellung einer Veranderung des Niveaus des Bodens
dient und im vorderen Bereich (12) des Gerits (1) angeordnet ist.



