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Wi t h t h&ame en forme de coeur. Cette remise & zéro est ef- tour complet, le doigt d'entrafnement 12 permet de
ctuée par un marteau 8 présentant & 'unede ses 40  faire tourner les roues 13 et 14 d’un pas.
extrémités un incliné 9 et pivotant & son autre extré- Lors de la remise & zéro du chronographe, laroue
mité autour d'un axe fixe 10. L'aiguille du compteurre- 13 est déplacée axialement hors du plan du doigt
présentée schématiquement est fixée sur I'axe 6 de d'entrainement 12 (position haute représentée en
la roue 7 et porte la référence 11. traits mixtes). Le marteau 8 peut alors ramener a zéro
Lorsque le chronographe fonctionne, le marteau 46  la roue 7 du compteur des secondes, comme cela a
8 est écarté de la roue 7 comme cela ost illustré en été expliqué précédemment.
figure 3a et cette roue peut donc tourner dans le sens Dans ce dispositif de I'art antérieur, comme dans
des aiguilles d'une montre en entrainant I'aiguille 11. celui du premier brevet précité, le doigt d’entraine-
Lors de I'arrét du chronographe, réalisé par des él6- ment 12 est placé en-dehors du plan du coeur, pour
ments qui ne seront pas décrits ici, mais dontonpeut 5  engrener avec la roue 13 et ne pas géner 'action du
trouver une description a titre d'exemple dans le pre- marteau 8. En effet, si ce doigt d’entrafnement 12
mier brevet précité, la roue 7 s'immobilise et I'aiguille était placé directement sur la face supérieure de la
11 indique le temps écoulé depuis la mise en marche roue 7 du compteur, dans le mé&me plan que le coeur
du chronographe a supposer que la roue 7 soitle seul 1, il Aisquerait dans certains cas de se trouver sur la
compteur du chronographe. ll esta noterqu’'engéné- 55  trajectoire du marteau 8 lors de la remise a zéro, ren-
ral les chronographes sont pourvus de ftrois dant celle-ci impossible.
compteurs (heurss, minutes et secondes) qui sont Toutefois, une telle disposition augmente la hau-
tous munis d’'un coeur semblable & celui précédem- teur de Pensemble formé par le coeur 1, 1a roue 7 du




per}_phe.ry of thﬁ heart 1. This results in the nmechanismbeing in the
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petipnge remise & zéro classique
et également la fonction d’entraement d'autres mo-
biles d’engrenage. Ainsi, on simplifie la construction
du mécanisme en diminuant le nombre de pidces né-
cessaires pour obtenir les mémes fonctions et, de
plus, on gagne de la place en hauteur étant donné
qu'aucun doigt d’entrainement se trouvant hors du
plan de la came n’est nécessaire. Cette derniére pro-
priété conférée par I'invention est particuliérement
avantageuse dans son application & un mécanisme
de chronographe dont on cherche toujours & réduire
autant que possible la hauteur.

L’invention sera mieux comprise & la lecture dela
description suivante d’'un mode de réalisation de I'in-
vention donné 2 titre d’exemple non limitatif et
complétée par les dessins joints dans lesquels :

- les figures 1 et 2 sont des schémas illustrant

les contours des cames en forme de coeur de
Part antérieur, selon deux modes de réalisa-
tion,

- les figures 3a & 3d sont des schémas illustrant
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qui, comme on iquera ci- est ooupl
premier mobile 24 avec un rapport de réduction pré-
déterminde. Le mécanisme d'engrenage comprend
également des moyens 36 coopérant avec ladite
came 32 pour ramener le premier mobile 24 dans sa
position initiale. Dans ce cas particulier, ces moyens
36 comprennent un marteau, articulé surla platine 20
2 un endroit non visible sur la figure 7.

La figure 6 illustre la comparaison entre le profil
d'un coeur classique 1, symétrique, représenté en
traits mixtes et le profil du coeur 32 selon l'invention,
asymétrique. Le coeur 32 présente une pointe 38, et
deux épaules 40 et 42. Le coeur 32 selon l'invention
étant asymétrique, il présente une moitié gauche 44G
etune moitié droite 44D de courbure différente de cel-
le de la moitié gauche 44G. De méme, on observe
que la pointe 38 est différente de celle du coeur clas-
sique 1, car elle présente un bord rectiligne 46 & gau-
che et un bord concave 48 a droite.

Il est & noter que les termes droite et gauche, sont
utilisés en référence 2 la figure 6, dans laquelle la
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mobile 34. 35 diculairement au bord de la pointe d'un coeur classi-
~ Afin de faciliter la description, deux des dents 60 que 1 (représentsé en traits mixtes) et que d; est la dis-
du second mobile 34 ont été référencées 60a et 60b. tance de I'axe 64 & la normale de F3, on constate que
A chaque tour du premier mobile 24, le bord d’attaque le moment M, égal & F,  d, est inférieur au moment
concave 48 de la pointe 38 vient en prise avec I'une M,.
@ des dents 60 du second mobile 34, par exemple et 40 La forme particuliére de la pointe 38 du coeur 32,
comme représenté en figure 5, la dent 60a. La pointe améliore donc la remise & la position initiale du mobi-
38 du coeur 32 fait donc avancer la dent 60a d'un le. On notera que ce dernier pivote alors dans le sens
demi-pas dans le sens inverse des aiguilles d'une inverse des aiguilles d’'une montre (sens fiéche F").
montre jusqu'a une position située entre les positions La figure 9 illustre le cas particulier ol le marteau
d'origine des dents 60a et 60b (représentée entraits 45 36 rencontre la pointe 38 du coeur 32. Dans ce cas,
pointillés). le moment M, est seulement légérement supérieur au
Lors du mouvement du second mobile 34, le troi- moment M, mais il en résulte néanmoins une iégére
sidme mobile 52 est également entrainé en rotation amélioration de 1a remise & la position initiale. On no-
et la roue 56 se déplace d'un demi-pas dans le sens tera que dans ce cas le mobile 24 est entrainé dans
de la fldche F'. Or cette roue 56 est positionnée par 50  le sens des aiguilles d’'une montre (sens F').
un sautoir 57 qui se trouve en position stable unique- Selon un autre mode de réalisation, la pointe 22
ment lorsque son extrémité est placée entre deux du coeur 20B pourrait avoir deux bords concaves 48
dents, de ladite roue dentée 56. Ce sautoir 57 se trou- {voir figure 10).

vant alors en position instable va donc entratnerle dé-
placement de la roue 56 d'un demi-pas supplémentai- &5

re dans le sens F’ pour revenir & sa position stable. Revendications
Cette rotation de la roue 56 entraine également le dé-
placement d’un demi- pas du mobile 34. La dent 60a 1. Mécanisme d'engrenage comprenant :
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convent i ongkonktRademedt db mB&fiisté vadhidintédadteCt i | | NesironRoidRIerd QueR, réplterttedd forca Bspli-a
concav e ategddebrit ghlféfkencsaut Bgurds stdbe. i ght . |t b pacie inertean seysbriehdidulairdntent 204 S-
ri ght and Lbsfe iafoee thoice ast afpliquéd Elaesuee b0 Face du ord ¢ontdve 48et tiliead, estia didance de

r ot at es 30, gella-cClourok dans ¢e sbns destaiguilesudiber t he I'aettd deroation duenohifec4 @ecnormadendsd-,
dr i vi ngmburedidcheJi), sntginant f'diguille 62 (reppdsemv e  ed dremahient M, axercé pee lefrearteaw 3§ sprde edeitron
duri ng téevriquement e figuied) quj estrpupidiedédxe26l and (3@ est §gales Fy k. Bﬂg@nﬂﬁw@qu’ﬂs
t he bac e roue 30_egtraines6gapment en mtatiande sesend he pouwéssselemew@rqﬁ%ﬁrlemﬁeae

with theotiledth of the second wheel 34 whfi cHicplgiremantiay bord deula gojpte d'yn; goeur, ass"

Afin de faciliter la description, deux des dents 60
du second mobile 34 ont ét& référencées 60a et 60b.
A chaque tour du premier mobile 24, le bord d’attaque
concave 48 de 1a pointe 38 vient en prise avec 'une

que 1 (représenté en traits mixtes) et que d, estla dis-
tance de I'axe 64 a la normale de F,, on constate que
le moment M, égal & F, , d, est inférieur au moment
M;.

des dents 60 du second mobile 34, par exemple et 40 La forme particuliére de la pointe 38 du coeur 32,
comme représenté en figure 5, la dent 60a. La pointe améliore donc la remise 2 la position initiale du mobi-
38 du coeur 32 fait donc avancer la dent 60a d'un ie. On notera que ce dernier pivote alors dans le sens
demi-pas dans le sens inverse des aiguilles d'une inverse des aiguilles d’une montre (sens fléche F").
montre jusqu’a une position située entre les positions Lafigure 9illustre le cas particulier oii le marteau
d'origine des dents 60a et 60b (représentée entraits 45 36 rencontre la pointe 38 du coeur 32. Dans ce cas,
pointillés). le moment M, est seulement Iégérement supérieur au

Lors du mouvement du second mobile 34, |e troi- moment M, mais il en résulte néanmoins une légére
sidme mobile 52 est également entrainé en rotation amélioration de la remise a la position initiale. On no-
et la roue 56 se déplace d'un demi-pas dans le sens tera que dans ce cas le mobile 24 est entrainé dans
de la flache F’. Or cette roue 56 est positionnée par 50  le sens des aiguilles d'une montre (sens F’).
un saufoir 57 qui se trouve en position stable unique- Selon un autre mode de réalisation, la pointe 22
ment lorsque son extrémité est placée entre deux du coeur 208 pourrait avoir deux bords concaves 48
dents, de ladite roue dentée 56. Ce sautoir 57 se trou- (voir figure 10).
vant alors en position instable va donc entrainerle dé-
placement de la roue 56 d'un demi-pas supplémentai- 55 _
re dans le sens F’ pour revenir & sa position stable, - Revendications
Cette rotation de fa roue 56 entraine également le dé-
placement d’'un demi- pas du mobile 34. La dent 60a 1. Mécanisme d’engrenage comprenant :
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i nternedi ate wheel. In other words, this point 38 forns part of the profile
of the cam 32 and seryes as the enggggkgyzsggans i n ordergto advance the
second wheel 34. Fig. 7 shows that the second wheel' may be di spl aced

axially in order tob edo f thep e of the cam 32 ynder

action of a by &*ﬂ%‘is sge r?sqi [ fpn Q‘? d] ?"e éq§:0ts
on the cam 32un eu 0 | s%él:: tible dﬁlt he ! nvecg ut:fn?o S on Ildai- :
engages in itg Iuf 52 hav iePHon

wheel 56 and cam are |xe . rmre det a| scrl p 1on o ese

features may. B L w:déiﬁeen%tﬁ)ﬂ%utﬁppl ' cog,l ﬂl@caﬁi?mf‘d fonageCialdn % reldfication
present appl i gafibr QettTe d GednfEabenidd descri b?%h%téh&%%ifoh Queérordah®N@ELeRP o
the first mhegheraéraﬁaaéfairéhfurﬁaf&ﬁpkgenamthe secp&d;o.cmmeergum@@g)eas the third
wheel 52 may &asibléfentia Rrhegeactalod'en cosdkne reduction rati o between these two
counters is téus 60 1. The functi oni nge ofe.t Mécaniend a'engidiagsl delon ROMevdndication
descri bed wi-t desmpfens (3a)peurtrameherieditprémiand 7. \Whécatabiérisdreh ¢e qup lesomayens copérant
appl i ed to t hwmobilbdais ulpositien initidetepicodpéy NS | N aawk dilewape(32) pogcameper I¢dil premiar
F') driving wiatidn avec ladite camer(@):59 (only shown i molile gansSh positiot initialg coroprensent vl
t 0 an axi sce@canigme. dngrenage stantparacténib&en dri ves matesu 36).y t he second wheel 34.
For ease ofe %x|efiterrame (i) présapie b prefilgarttieet’h 60 of the second wheel 34 have
been nunbequligh sglonle firstigsiydit groypieraxg.de "P'evol ut19%Ridesr d'hoflegarip, aqtanypast chronographie.

| eadi ng at?%ﬂ?i@ee‘t‘.f&é"tﬂ%"aﬁf“e[ Il "ﬁf“? comes FPIMPORAN aitwpoiny uninéganismg d'epgrena-
teeth 60 df d?"ﬁead t éga e";egd 4, for eﬂ%?gg’la%'? e fueeongyp AR revendieptions 5
the tooth gﬂﬁow robilg go art 32 t RE¥%Rfances the tooth 60a by

a hal f stetgm{"rgg' ﬁlg%:'m Ea ?ducﬁr 'erdl Pection of a clock up to the

poSit i on St % B original posr,;,;t‘mﬁn gf_icthge teeth 60a and 60b
(represent ecr y dotted Ilnes) Where there i s novenent of the second wheel
34, the ot Nyddndihe@ngraade Seith fFevertiic@lidhd: arrd, t Beir¥HamBeham&nis unfldssghizaced by a
hal f step 4, NeabddRriddl bGh! Q@ 1aditet eBEEOWE' - NOT SQMET ersthrlMriab YAF Bbr urfoireerdie! d
i N POSi t i CddmBindune YHIE (38fsbrvaktiaehtraerén @ St abl e pRRadhbeXae)amlareNkdmR, | LS end
I s situat ediatitlient dsuxizie mosiR($¥) fenlcbiguesai d t 00t heding¥eBiten Tbd (3HH) tér uin diiPAVeitd 7,
when it i Seditiprofindedetiné coine @stpgencs demianidteNUS causes DRnadkBa maRdn kadn, t he wheel
56 by a f uxpgeRnsttrddblrdmenbraqaiitplemielraobile 2€)Ct | on of t heinenrNooken (32), der dehfest it tieém er-
regai n it sdass ladiile@ogitivs initiale quelld uesoitlatpat | G Oof t he stednTdeb vBrburidan ist, svklster Blacksre s
a di spl acesitientingokird dudit prerpiet mdile 84). a hal f st ep. Thewesertidhertéhen istund ein Rkobibetip
the initial position of the tooth 60b. |n other wiztdesimwesentichbn die @igameine
each r ofatMésanigte dangrepage seloff latreuendidationt wheel 24 SameinpdHerreng aufweigtiundi on of
t he second? Gffadtdrisgan e que {pditapeinte (B dpla t he di spt H@EH%@M““B’P“?’FF@"T"PP@P'“W%
step bei ng"a@Pﬁ%P'éEP“W“thWEQP’F cansavend 3 hat of 91'1’@3"9%'&‘!5' d“ rFéEF‘?’“

nmeans of t @ junper 57. It should be noted here ﬂg er
poi nt 3 thecm32|s exact | aaptedtotha ?;n?b']ﬁ_e
tooth 60; r| en uelﬁgrgﬁé%}a've g of the g m c er er-
F’OS' tion Olrerk B od inte &&':S tp£} the case ° %Q&Qéaup Em
e/to b §|Wn e §1§d flJn% fectue le den ersten Trieb in die Ausgangsposltlon
premrer mobile (24) sous "action d'une force mo- zurlickzubringen und gleichermafen den
trice prévue a cet effet. zweiten Trieb zur Drehung anzutreiben, um
diesen mit einem vorbestimmten Unterset-
5. Mécanisme d’engrenage selon la revendication 45 zungsverhéltnis relativ zur Drehung des er-
4, caractérisé en ce que ladite pointe (38) présen- sten Triebs umlaufen zu lassen.
te un bord concave (48) et un bord rectiligne (46)
prévu du c6té de la pointe (38) situé en arriére par 2. Getriebemechanismus nach Anspruch 1, da-
rapport au mouvement qu'effectue ledit premier durch gekennzeichnet, daB der Nocken (32) eine
mobile (24) sous I'action de ladite force motrice. 50 Spitze (38) umfaft, die zum Antreiben des zwei-
ten Triebes (34) zur Drehung dient und da das
6. Mécanisme d’engrenage selon 'une quelconque Profil des Nockens derart ausgebildet ist, daR
des revendications précédentes, caractérisé en der erste Trieb (24) in die Ausgangsposition riick-
ce que ledit second mobile (34) est monté mobile setzbar ist, unabhéingig von der Winkelposition
axialement hors du plan de ladite came (32) pour 55 des ersten Triebes (24).
permettre de le découpler de celle-cilorsque ledit
premier mobile (24) est ramené dans sa position 3. Getriebemechanismus nach Anspruch 2, da-
initiale. durch gekennzeichnet, dal® die Spitze (38) des
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t he novenents described above are stopped and since the hand 59 - 10 -
indi cates the positiog-of the firstgpggsdizésy it is possije to reach the
time expired since starting the nechanismto be read. One therefore

bt ﬁﬁdﬁaﬁhﬁg@* S rnfaens o okmE B (1 1 of or o ”@éﬁiﬁ‘)'gefg by i sl 5 "

shoul d not‘é &% hat the first wheel 24 may be acrﬂ °Y"'E°§ its in’-

starting Fboe?ﬁ fbé.{?élhan'i%% o8 1&%“ n acl OCiﬁ §§r bﬂaﬁﬁ 'b&ﬁb @ad

rotati on’ I gidhTig Ahiadiie, @ %‘ma%ﬁawnf 9.5 8 i aiu? pm Yrodhbin

the starti E&}a%ﬁﬂéelt@&r%&z& §) voldédehéh ,stcase eBé‘ﬁd rdt&hon axis
parti cul ardebén&v%'bgﬁndﬁ?elém 9%%&!&5 with t hé‘nd%uibﬁﬂ%ﬁrs thtle WHa8l thfel Nt
38 of the vuhs ber e THéb (4) AnteraldBNFkaRgelt hat [erfu]'n%@Qﬁlﬁ&@ﬁl&éﬂ@ﬁhléiﬁkﬁ@llowsm-
apRLi ed bynetfiriidaénmeck vargesdRsnaeAtiebskiaf t O t hetafishal eagayembnt WIS sdidsosid Rotatalge
48 and t hadusfilrer] is the di stance of theao axi Swhebl forf rotatiig 3hitl Sstomiwheélén adiedal
24 fromthe normal of [err] the nonent [err] tendnddeatudign taticerelativerathe rBBtionof

t he heabt Grisbemeshanismus ma¢he Anspruch [4cda-| . | n t hesidfsteotatable whebl. one assunes

t hat F2 r edurchgeketnzeittinet, daBdie®pitzedds) @obnby t he hanmer 36 perpendicular to the
edge of t HenlgyemRangf (48) unsheiaen peadinigancar t  12. ( Sersmachanisriascerdiog 1 Flajed ) chameter-
that d2 i sRant6hpuiweish darayfder Beite 4eriSpitap4 11§ om t Hed in Ehataald cam (R21qomprisepa Peint {38 e e
that the rfﬁ?ﬁé‘i‘ﬁes @Pl‘s} ‘"P'Sheéﬁﬁﬂz!il“tet‘ befindaty 1 x [ er ¥ed touptatebly ’é""P é§'§ SP?P&P\ retptable

noment [ er'Piptivz Teb@He poi nt  WBseLPd)apdinthe %%Eﬂ"“m's
i mproves t Tting p05|

° ‘1‘? $'°é¥" ‘\“ﬁ‘i‘f"?f gustjhe 'ﬁﬂﬁe" s“ a“t “ Hos“gn i
not e ”&at reb ec m(PmXer gQ— a,goun Irpo is grﬁ t
(di rectlor}“B % ?ﬂ' %'ihpg\y‘ajf ge nn 9 §?‘|ovvs 'l?f’g A0 ks ol Rt on e
hakwer 36 llgﬁ@ | ear In this case,
the monent ﬁ‘JJ Nbé(e diaSEH?er' o 4 OGLA?ﬁeemm&mera ih%a.métcha&m
still resylybsung '?Ie?seﬁd eﬂvmﬁesr'nt EEFRinbtstpdint [28) &) Rdslat 1043t
posi tion. Hak (. ﬁ.naaﬁeeﬂb glpoditin Fidk-S GRSe t B ALER] edgdliaB)S driven i a
cl ockwi se gdidtggdrd.on (di rec ion F'). In another enbodi rre of t he i nvention

the point 22 of the heart 20B may have two & 0G6drwechahisnh &5868ingtS clhimd@Cchiragler-
10) . 7: Gelrieberhdchdnidmud nach Gindni daieddngé SM CONMPIzédin thgt the corcdvé bdyk (48Dik plodiddat
wheel (24)hewdencAnspriichabldadutoh deliénnzeidnnatl a f i r Sthe sidd df thie point$88) BhichdBhe leading Side
second r otdaB aib Pesitishseteigedrdan dvhfestmiidemablse t 0 with nespaftdeithe nosereotd thedirsh ivhesh
axis, -  eustedimel{ @P)vebindenlisk ot at ably t o sai d (2#)@tlerthet agtiontyF @ driving ddrce prdvided
cam bei ng essentially plane and havi ng a pr of tolthis effeptch has the form of a

heart, &n Getriebemechanismus nach Anspruch 7, da-

durch gekennzeichnet, daB das Positionsanzei- 5. Gear mechanism according to claim 4, character-

georgan ein Zeiger (59) ist. 35 ized in that said point (38) has a concave edge

_ (48) and a straight edge (46) provided at the side

9. Getriebemechanismus nach Anspruch 1, da- of the point (38) which is trailing with respect fo

durch gekennzeichnet, daB® die mit dem Nocken the movement effected by said first wheel (24)
(32) zusammenwirkenden Mittel zum Riickset- under the action of said driving ferce.

U/ zen des ersten Triebes in seine Ausgangspositl- 40

on einen Hammer (36) umfassen. 6. Gear mechanism according to any one ofthe pre-

ceding claims, characterized in that said second

10. ZeitmeBgerét, insbesondere Chronograph, mit wheel (34) is mounted in an axially mobile man-

mindestens einem Getriebemechanismus ge- ner outside the plane of the said cam (32) in order

mé&B einem der vorangehenden Anspriiche. 45 to permit disconnection therefrom when said first

wheel (24) is returned to its initial position.

Claims 7. Gearmechanism according to any one of the pre-
ceding claims, characterized in that a position in-
1. 1. Gear mechanism comprising : 50 dicator means Is fixed rotatably with said first
- afirst rotatable wheel (24) which is able to wheel (24).
turn about a first rotation axis (26), '
- asecond rotatable wheel (34) which is able 8. Gear mechanism according to claim 7, character-
to turn about a second rotation axis, ized in that the position indicator means is a hand
- acam (32) fixed rotatably to said firstrotat- 55 {59).
able wheel, this cam being essentially plane
and having a profile which has the form of 9. Gear mechanism according to claim 1, character-
a heart, and ized in that the means cooperating with said cam
6

W



- means (36) cooperating with said can1(32) to return said first rotatable
wheel to its initial pgsition; thisgg Fsﬁ&gnanlsn1be|ng Gparacterized in
that said cam (32) has a specific profl e which depends on the direction of
sai d flrst rotatlon axi s and which allows said first rotatable wheel to

return to f§ %l“‘ﬂb?fiwmni%@sm ch also allows rotational engagement
wth said @é ol ‘at abl e wheel for rotating said second wheel in a

pr edet er uct.i ti reI |ve to the rotation of said first

r ot at abI‘feEI c%ij ::u 9‘%{1853’ ﬁa" agme cording to claim1, characterized in
that said i 438 used to rotatably drive said
second rota&ﬁﬁl f an3 In tﬁat said profile of said camis

arranged in such a nanner that it may return said first rotatable whee

(24)  to its initial position no matter what the angul ar position is of said
first rotatable wheel (24). 3. CGear mechgni smaccording.to claim 2,
characterized in that said point (38) of cam (32) has at |east one concave
edge (48). - 13 - 4. Gear nmechanismaccording to claim3, characterized
in that the concave edge (48) is provided at the side of the point (38)
which is the |l eading side with respect to the novenent of the first whee
(24) under the action of a driving forcesprovided to this effect. 5. Gear
mechani sm according to claim4, characterized in that said point (38) has a
concave edge (48) and a straight edge (46) provided at the side of the
point (38) which is trailing wth respect to the novenent effected by said
first wheel (24) under the action of said driving force. 6. Gear nechani sm
according to any one of the preceding cl®ins, characterized in that said
sedend wheel (34) is nounted in an axially nDbiIe manner outside the plane
of the said cam (32) in order to permt disconnection therefrom when said
first wheel (24) is returned to its initial position. 7. Gear nechanism
according to any one of the preceding clains, characterized in that a
position indicator nmeans is fixed rotatably with said first wheel (24). 8.
Gear mechani sm according to claim7, characterized in that the position

i ndicator neans is a hand (59). 9. Gear nechanismaccording to claiml,
characterized in that the nmeans cooperating with said cam (32) to reset
said first wheel into its initial positissn is a hamer (36). 10.

Hor ol ogi cal nechani sm especially a chronograph, incorporating at |east one
gear nechani sm according to any one of the preceding clains.
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