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frangais précité qui soit extrémement fiable et 3 Selon un mode d'exécution avantageux de l'in-
fonctionnement rapide, tout en étant relativement 30 . vention, la came rotative est montée libre sur un
peu colteux. second axe perpendiculaire aux premiers axes pa-

" Un objet de linvention est en outre un tel ralléles desdits premiers leviers et présente un
mécanisme qui puisse étre également associé & un talon qui lui permet d'étre maintenue dans ladite
contacteur-limiteur inverseur réalisé par deux position verrouillée par. une premiére géchette sus-
contacteurs-limiteurs montés cdte a cote. 35 cepiible de s'effacer pour libérer la came qui est

Un objet supplémentaire est un' mécanisme de alors ramenée énergiquement dans ladite position
ce type qui puisse prendre trois positions stables, déclenchée par lintermédiaire des moyens élasti-
i\/ A savoir "arrBt", "marche”, "déclenché" et une ques qui s"appliquent sur les deux premiers leviers.
position transitoire de réarmement. On comprend que, lorsque I'on déverrouille la
L'invention parvient & ces resultats au moyen 40 came rotative de ce dispositif, laquelle est libre de
d'un mécanisme a serrure pour contacteur-limiteur tourner autour de son axe qui lui est perpendiculai-
comprenant deux jeux d'interrupteurs de puissan- re, les galets qui s'appuient sur elle, la serrent
ce, chacun étant actionné a la fermeture et 2 grice 2 leurs moyens élastiques de rappel et
'ouverture par un électroaimant de commande par 'aménent vers sa position de plus faible largeur.
V'intermédiaire d'un bloc-poussoir sur chacun des- 45 Les galets qui s'appuient sur elle se rapprochent
quels agit également le mécanisme de serrure en simultanément ['une de l'autre en provoquant un
occupant au moins deux positions stables : une basculement des leviers, dont les extrémités libres
position verrouillée de marche automatique qui au- viennent repousser le bloc-poussoir dans le sens
torise la fermeture des jeux d'interrupteurs par les de l'ouverture des interrupteurs.
électroaimants de commande et une position dé-  so Selon une forme de réalisation avantageuse de
clenchée dans laquelle le mécanisme de serrure ce mécanisme, chacun des leviers spécifiés ci-
maintient les deux jeux d'interrupteurs en position avant présente la forme d'un Z, il est articulé au
ouverte, le passage de la position verrouillée a la voisinage d'un coude du Z, son extrémité libre
position déclenchée s'effectuant énergiquement. située du c6té de son articulation porte un galet
Selon Iinvention, ce mécanisme de serrure est 55  correspondant, et son autre extrémité libre est si- '
caractérisé en ce qu'il comprend : tuée en regard du bloc-poussoir. Grice 4 cette !
- deux premiers leviers, chacun d'eux étant disposition, on obtient une action énergique et bien i
respectivement articulé autour d'un premier démultipliée sur les blocs-poussoirs et leurs inter-




g1 ding to the invention, said | ock nmechanismis characterized in that it
)rises : - two first levers, each being respectively articul ated about a
st fixed shaft, the first two fixed shafts 30 being parallel, each
said two Ilevers 3acting respeEr036ed §4481 t he pusher block associ ated
thgrewith, each of said |levers conprising a roller, and - first resilient
megns |ch apply said rollers on the profile of arotar cam having, in
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arit i cul atanom assarer ie®ndiorC thontea@en decigor ol | er  ardtiadub slocpdussoir R2rpeet &raghoussé éga-
sift uat edrespondl & la position "marche automatique” du 30 lement vers les interrupteurs 1 par une extrémité

dispostif. d'un levier 4. A cefte fin, ce levier présente la
Selon une forme de réalisation avantageuse, le forme d'un Z couché, et il est articulé autour d'un
mécanisme selon f'invention comporte un taquet axe 5 qui est perpendiculaire & son plan et qui est
qui est monté pivotant sur un troisiéme axe fixe 2 situé au voisinage de la pointe du Z opposée au
I'sncontre d'un ressort et qui peut &tre bloqué par 35  poussoir concerné. L'autre extrémité de ce levier 4
deux gichettes dont chacune peut &tre déverrouil- porte un galet 6 dont I'axe s'étend sensiblement
. {ée par un relais de détection de défaut. L'une de dans le ptan du levier et dans le prolongement de
\f ces gichettes peut étre celle qui bloque également la branche du Z qui le porte. Chacun des deux
fa came principale en S spécifiée ci-avant et qui galets 6 s'appuie sur une came rotative 7 qui leur
est commandée par un relais de détection de dé- 4  est commune, qui s'étend sensiblement dans le
faut, cependant que l'autre est commandée par un plan des galets 6 et qui est montée libre sur un
autre relais de détection de défaut, une liaison axe 8 perpendiculaire aux axes 5. Les galets 6 sont
pouvant ou non exister entre ces deux gachettes. appliqués sur le profil de la came rotative 7 par
Lorsque le mécanisme selon linvention doit des ressorts de traction 9, et sont chacun guidés
fonctionner comme un contacteur-limiteur inver- 45 dans leurs déplacements par un disque D, respec-
seur, los leviers spécifiés ci-avant agissent simuita- tivement D’ qui roule librement sur un chemin de
nément sur les blocspoussoirs correspondant a . roulement R, R parallele & I'axe des galets.
ensemble des interrupteurs & actionner. Un bouton rotatif de commande 10 peut étre
La description qui va suivre, et qui ne présente rendu solidaire de l'autre extrémité de 'axe 8 que
aucun caractére limitatif, permetira de bien com- so  'on peut ainsi faire tourner comme indiqué par la
prendre comment la présente invention peut étre flsche F1 & l'encontre d'un ressort hélicoidal de
mise en pratique. Elle doit &ire lue en regard des rappel 11 qui l'entoure et qui tend a le ramener
dessins annexés, parmi lesquels : vers la position "anét". Enfin, I'axe 8 est solidaire
La figure 1 montre une vue de coté schémati- d'une came 12 i trois pistes perpendiculaires 4
que du mécanisme & serrure selon la présente 55  I'axe, et d'un doigt 13 qui est paralidle 2 I'axe 8 et
invention, associé 2 deux contacteurs ; qui fait saillie dans e plan de la came rotative 7.
Les figures 2 & 5 représentent le mécanisme de On se reportera maintenant aux figures 2 2 5
la figure 1 dont certains organes ont été arra- oll I'on retrouve les blocs-poussoirs 2 des intervup-




opposi te t'he pusher block. Wth this arrangenent, an energetic and wel |l y
gear ed-down action is obtained on the pusher blocks and their switches. 5 %
Preferably, the cam of the nmechani smof the invention has the form of an S
and its rollers bear 5on its exterBRD 36988b8BI. Advant ageously, the shaft of

rotation of the camis fast 10 with a control knob at one end, "whi ch has
three Ioclﬁ Pg nd c n roI cams and Wmch I S 'returne a "stop! position
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pr esentuitin\aenanak laeameb® cppehdantique son act i cest dousss hes| ld dame ri@aghr iun ressort 39.
conj unbbg. Pousw teks delie ddradre v ungesdoral, ngs Lautiehaxtrdmité Siu faviguBepotte o oeussair 40

schemarew &4p didgagf clw taipn t1fpal o kelais de qui agit sur ia fame mobile 41 d'un interrupteur 42
détection de défaut, non représenté, qui fait tourner placé en série dans les circuits d'alimentation des
la gichette dans le sens de ia fleche F2, & I'encon- bobines des é&lectroaimants. Lorsque le doigt 36
tre du ressort 20. est en position normale sur la périphérie de la-

On comprend aisément que, lorsque le bec de came 16 (figures 2, 4 et 5), le poussoir 40 appuie
la gichette 17 s'efface par rapport au talon 18 de 35 sur la lame mobile 41, et linterrupteur 42 est
la came 7, cette derniére tourne dans le sens de la ouvert, alors que, lorsque ce doigt 36 pénétre dans

. plus faible largeur entre les galets 6, car ceux-ci I'encoche 35 de la came 16 (figure 3), le poussoir
\_/ sont tirés l'un vers l'autre par les ressorts 9. La 40 relache la lame 41 et I'interrupteur 42 se ferme.
came 7 prend alors la position représentée sur la De plus, une broche 43 solidaire du taquet 21
figure 4. 40 peut faire tourner le levier 37 dans le sens ol le

Un taquet 21 est articulé sur un pivot 22 paral- doigt 36 sort de I'encoche 35 de la came 16.
lele A l'axe 8, & distance de celui-ci et & 'encontre D'autre part, et pour des raisons qui seront
d'un ressort de rappel 23. If comporte un doigt 24 exposées plus loin, le levier 37, dans le coude qu'il
qui est dirigé vers 'axe 8 et qui s'appuie, sous forme au droit du doigt 36, présente un évidement
I'effet du ressort 23, sur ia came 14. Celle<ci com- 45 44 qui est ouvert vers I'extérieur du c6té de ce
porte successivement : un talon 25 contre lequel le doigt par un étroit canal 45. Un ressort en boucle
doigt 24 vient en butée pour bloquer I'axe 8 dans 46 est logé dans I'évidement 44, et ses deux
une position angulaire correspondant 4 la position extrémités sont ancrées dans les parois du levier
"arrét" contre I'action du ressort 11, et une portion 37, de telle sorte qu'il tende & refermer le canal 45
circulaire autorisant une rotation d'un quart de tour s¢ & {'encontre de I'élasticité propre de la matigre
de l'axe 8 dans le sens des aiguilles d'une montre moulée thermoplastique qui constitue le levier en

" 3 partir de fa position "arrét”. question.

Quant 2 la came 15 de I'axe 8, représentée Le mode de fonctionnement de ce mécanisme
seulement sur la figure 4, ses rotations dans le a4 serrure sera décrit maintenant en regard des
sens inverse des aiguilles d'une montre, et donc 55 figures 2 & 5 qui correspondent respectivement aux
celles de 'axe 8 qui en est solidaire, sont bloquées positions “arrét", "automatique”, "déclenché” et
par un autre doigt 26 dirigé vers lintérieur & I'ex- "réarmement” du bouton de commande 10, ces
trémité du taquet 21 qui vient en prise avec un positions du bouton étant représentées sur la partie




i§ures 2 to 5 show the nechanismof figure 1, certain parts of which have
beén cut away and shown in a top view, respectively for the four positions.
of lits rotary control %nob ; 25 EP|°g3§9§4451shows a partial schematic
side view of a limting contact naker of the invention ; and Figure 7
shows adgs%bl%edecgg RluRCKi ng the mechani smgf_ he |nvent|on 30 As can be
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‘cdnt r ol 2RyfB s bigga PRition i"auta]. Lo élp¢ioaint her lmitduron sdmmplacar® lashhiadis-pomyoirs [2a et be
r gt at edTEEs é ﬁbwpnb WS & fonetipnner Renpstet o hel Pced lar guer h peun blos-otissai jugihue 2
syrrounff a :"t B aphexcite etn*é(rfﬂ's?"’f’b BPi ngPPtemSauk 'ac}f@t;r@rﬁoisur mz"aff%ﬁlm on.
i i es deux leviers en e
Fifnal l yda e\fls%c:rte quegleqr:: oc—pol;\llsmseoi:ﬂ%aa Er%?‘?Té]' 2 hawm?r_j: ;:;Ftlntg ?%srepresente des moyens pour ['exé-
les contacts mobiles des interrupteurs 1b qui se - cution d'une fonction annexe appelée "vérification
ferment sous I'effet des ressorts 3b. de la positivité d'ouverture”, et qui utilisent une
On notera encore que I'évidement 44 du levier 35 came de déblocage 50 entx"a‘l‘née en rofation par le
37 et son ressort en boucle 46 servent & permettre bouton de commande 10. Par I'intermédiaire d'un
" un accrochage correct en position "automatique” levier 51 articulé en 52 et poussé par un bec 53 de
: sans géner le déclenchement : lors d'une manoeu- la came de déblocage 50, cette derniére agit sur le .
ot vre du bouton 10 vers la position "arrét", I'encoche ou les blocs-poussoirs 2, indépendamment du res-
35 de la came 16 sollicite, vers Ie bas, le doigt 38 4  te du mécanisme, ce qui, par action forcée sur le
maintenu en appui par le ressort 39, et cela, jus- bouton 10, permet d'éliminer des corps étrangers
qu'a échappement, basculement du levier 37 et ou de vaincre des coincements éventusels.
ouverture de l'interrupteur 42.
Si, maintenant, l'un ou l'autre des relais de Revendications
surcharge se déclenche, en exergant une force F2 45
ou F2' sur la gichette 17 ou 30, ceci libdre le 1. Mécanisme a serrure pour contacteur-limiteur
taquet 21 qui pivote de 45°* environ dans le sens comprenant deux jeux d'interrupteurs de puis-
opposé aux aiguilles d'une montre, sous I'effet du sance (1a,1b), chacun étant actionné 2 la fer-
ressort de rappel 23, jusqu'a prendre la position de meture et a "ouverture par un électroaimant de
la figure 4. Paralldlement, l'axe 8 qui n'est plus  so commande (A,B) par l'intermédiaire d'un bioc-
retenu par le doigt 36 qui échappe a I'encoche 35, poussoir (2a,2b) sur chacun desquels agit éga-
pivote sous l'effet du ressort 11, dans le sens lement le mécanisme de serrure en en oc-
inverse des aiguilles d'une montre jusqu'a ce que cupant au moins deux positions stables : une
le méplat 27 de la came 15 soit retenu par le doigt position verrouillée de marche automatique qui
26. L'axe 8 et le bouton se trouvent alors en s5 autorise la fermeture des jeux d'interrupteurs
position "déclenchée"”. (1a,1b) par les €électroaimants de commande
La géchette 17 étant ainsi ouverte, soit directe- (A,B) et une position déclenchée dans laquelle
ment par la force F2, soit indirectement par 1a force le mécanisme de serrure maintient les deux

flani sm of the present invention, associated with two contact makers ; 20 .



tracks perpendicular to the shaft and with a finger 13 7 which iS

arallél. to shaft 8 and which projects in the plane of the rotary cam 7.

ef erence will now be nade to figures 2 to 5 in \é\hi CE_ can 5 ‘ ﬂﬁﬂ/ W““l
usher bl ocks 2 of switches 1, 4 an this tine “
tiop view, the roll erivI 6 foll ow ngﬁ’ﬁéﬁgﬁﬁéﬁ profile of &he L Cam

There can al so be seen, also in a top view, the tracks 14, 15 and 16 of the
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| att eFa"E‘:ﬁ d+dPave eadgda Karpe 199 S g;rgelﬁﬁ 9. (CamHey Lintsnrtawsidmesscié Bda @owi 16irste
shown b1°ﬂ” Pgd? gachette 7/&1 i cul a?uert- pble ropgsses peptregsmmentes|  t 0
shaf t 98t gv B Bhte Bnd 2igai nse dispesit Giinviedéyg dégit daps son
conpr i a"h:s 2] t' Qs bd?'%t %id $Tct ed t‘ERR}éﬁaE%‘ 2 o pRParpil caplaciT-tipiteigyes
under f e Cf'iced 'r me ° Q on c‘f‘fﬂﬁ Eﬂ“ ﬁé‘pP'Q’t’? ér un, Sifpple| coptacteur-

é i s 81 b
Sucoedsn Bﬁmaf PR L o (IR A s o
I N an oadiel ?eflecp&ﬁﬁarni @gst%Q&tE %tSQQH ‘vQ—g Srese r IaD Gore b sur lequel agissent les

ter le levier B’ & I'encontre du ressort correspon- extrémités libres des deux leviers en Z, 4a et 4b.
dant, de sorte que le bloc-poussoir 2b a reliché La figure 7 représente des moyens pour I'exé-
les contacts mobiles des interrupteurs 1b qui se cution d'une fonction annexe appelée “vérification
ferment sous |'effet des ressorts 3b. de la positivité d'ouverture”, et qui utilisent une
: On notera encore que I'évidement 44 du levier 35 came de déblocage 50 entrainée en rotation par le
37 et son ressort en boucle 46 servent & permettre bouton de commande 10. Par l'intermédiaire d'un
~ un accrochage correct en position "automatique” levier 51 articulé en 52 et poussé par un bec 53 de
| - sans géner le déclenchement : lors d'une manoceu- la came de déblocage S0, cette derniére agit sur le
vre du bouton 10 vers la position "arrét”, I'encoche ou les blocs-poussoirs 2, indépendamment du res-
35 de la came 16 sollicite, vers le bas. le doigt 36 40 te du mécanisme, ce qui, par action forcée sur le
maintenu en appui par le ressort 39, et cela, jus- bouton 10, permet d'éliminer des corps étrangers
qu'a échappement, basculement du levier 37 et ou de vaincre des coincements éventuels.
ouverture de l'interrupteur 42. ) :
Si, maintenant, 'un ou lautre des relais de Revendications
surcharge se déclenche, en exergant une force F2 45
ou F2 sur la géchette 17 ou 30, ceci libdre le - 1. Mécanisme & serrure pour contacteur-limiteur
taquet 21 qui pivote de 45° environ dans le sens - comprenant deux jeux d'interrupteurs de puis-
i opposé aux aiguilles d'une montre, sous I'effet du sance (1a,1b), chacun étant actionné & la fer-
: ressort de rappel 23, jusqu'a prendre la position de meture et & I'ouverture par un électroaimant de
’ la figure 4. Parallélement, I'axe 8 qui n'est plus 50 commande (A,B) par l'intermédiaire d'un bloc-
retenu par le doigt 36 qui échappe i I'encoche 35, poussoir (2a,2b) sur chacun desquels agit éga-
pivote sous l'effet du ressort 11, dans le sens lement le mécanisme de serrure en en oc-
inverse des aiguilles d'une montre jusqu'a ce que cupant au moins deux positions stables : une
le méplat 27 de la came 15 soit retenu par le doigt position verrouillée de marche automatique qui
26. L'axe 8 et le bouton se trouvent alors en  s5 autorise la fermeture des jeux d'interrupteurs
position "déclenchée”. (1a,1b) par les électroaimants de commande
La géchette 17 étant ainsi ouverte, soit directe- ~ (A,B) et une position déclenchée dans laquelle

ment par la force F2, soit indirectement par la force le mécanisme de serrure maintient les deux
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agai.rist the action of spring 11, and a circular portion allow ng shaft

to rotate through a quarter of a 15 revolution in a clockw se -

direction from the "stop" position. As for cam 15 of shaf

in figure 4, its rotgations in thepadeo@upehkW se directiofp a Iﬁ“ mﬂ mllmll

20 shaft 8 which is fast therewith, are bl ocked by anot her s

directed inwardly at the end of dog 21 which engages with a fl at 27 forned ;

on t hi¢ jevadinteruptaurs fe.1B)tenippyiipdduvprtssi t i on. 25  tantDgcprgitidefs geleth dfabbbomr ses an

ar cuat e 'epaseage ide ip Peitigthverprilise 8 ioResds shaft 8 ogeyr makoele dansqadite tresitiopfvera
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ke 11 poail gl oo Gell b Phoma dt piaf B it aage PieFup.
adapted to El&ﬁboinébﬂ bui 4§ le8iCdsidR@ (2a,20f/BANS USed, te% (1§ ¥R p3li6h oukvdited thermal or
magneti c préahintdesdits 1BViely (4alb)t &niprevOl t age mi ssing or vol tage em ssion
relay. 5 nahiundjaked(pa 6@t 21 further conpmsi smsamsnses@ich tek daSrelanticatioisiicdh may
penetr at e- adel meniéd thaydis sistiquos Gag@Pr 1s7. Cazn 16 fast with shaft 8
conpri ses, ahappligqueptdesdgaiers (6a ebeairangul ar caGtilsé 35 ce puo lawdane Iotavesy (7) est
penet rat e de frofigdune3@mé (otative \Nipcskert- s f or nedmentéedibne sench spcord dxe (B perBandi-
ke/cul at edanitau 3Bitded galpts d48.6bk upulghed t owaraiire am PEMIsE axes [194.500 p@dlileThe
ot et end ofeul medmalg Hansdpdite Pasitign yasher 40 viesdite premies lpyiers Hadhlsbpresentduade 41
of a swit choulifepPhung]lagauisminimale dafst hao ci r claiPt §8Yauidviipagpet fidirepaintapugydans he
el ect r omagrigfie p°slt5’" déclapghen. f j er 36 is in lpgite p?ﬁ'i'P?r&?'m jiggipr oA pf?ﬁ“éferﬁ?

h fosc 2 F d 5), pusHel ayspatlestenP
oot o1 e e mg i P&” oo oas Ty ogﬁéﬂdn;giegwgwat s |

into notch ' sher h |
switch 42 cﬁ?“s?g ec;r?ﬁ %ﬁé@@é‘ LoD | n rme, 'gre % 0y l&%’él ever
37 to rot at&erhlgrstlﬁﬁe sd@g%a, ntlgg, g comes out 0 notc

cam 16. 25 pgc-dolidshiiee gﬂ{)geu, raREnir fegr reasons vvh| ch will be expl ained
further on, ebe¥ferrdgteurd fal1BP ed @oditionN Ch sl  {1QEREMd ddioh i d¥d dotbnbiitdasiRpré36,
has a recessvéts. Whi ch i s open outvvardboy on ¢henesane side as this finger by
a narrow channel 45. A loop spring 46 i s hossfseridsn c€g@Shackd désaits Perhilsi t S
ends 20 Mécarisire B Ratver par icontdefear-limitédrs of | evievierS@agin drdsadte iat foventis 2, @uel ose
channel cébprampai i jeg dintsuptbdiede pésski-ence of éshaticulé au voisinage d'un coude du Z, que

ce (1) actionné a-la fermeture et & l'ouverture son extrémité libre située du cOté de son arti-
par un électroaimant de commande par linter- 35 culation porte ledit galet (6a,6b), et que son
médiaire d'un bloc-poussoir (2) sur fequel agit autre extrémité fibre est située en.regard du

. également le mécanisme de serrure en oc- bloc-poussoir (2a,2b; 2).

\-34 cupant au moins deux positions stables : une

' position verrouillée de marche automatique qui 5. Mécanisme selon I'une des revendications pré-
autorise la fermeture du jeu d'interrupteurs (1) 40 cédentes,
par I'électroaimant de commande et une posi- caractérisé en ce que ladite came rotative (7)
tion déclenchée dans laquelle le mécanisme présente la forme d'un S, et que lesdits galets
maintient le jeu d'interrupteurs (1) en position {6a.6b) s'appuient sur son contour extérieur.

ouverte, le passage de la position verrouillée
la position déclenchée s'effectuant énergique- 45 6. Mécanisme selon la revendication 5,

ment, ' caractérisé en ce que lesdits galets {6a, 6b)
caractérisé par le fait que le mécanisme de sont chacun, guidés dans leurs déplacements
serrure comprend : par un disque (D,D"} qui roule librement sur un
- deux premiers leviers (4a,4b), chacun chemin de roulement (R,R') paraliéle 4 I'axe de
d'eux étant respectivement articulés au-  so déplacement des galets (6a,6b).
tour d'un premier axe fixe (5a,5b), les
deux premiers axes fixes (5a,5b) étant 7. Mécanisme selon Y'une queiconque des reven-
paraliéles, chacun de ces deux leviers dications 3 4 6,
(4a,4b) agissant sur ledit bloc-poussoir caractérisé en ce que ledit second axe (8) est
{2) et comprenant un galet (6a,6b), et 55 solidaire d'un bouton de commande (10) & une
- de premiers moyens élastiques (9a, Sb) extrémité et porte trois cames de verrouillage {
qui appliquent lesdits galets (6a, 6b) sur et de commande (14,15,16), ot est rappelé i
le profil d'une came rotative (7) présen- vers une position d'arrét par un ressort hélicot




t her nopl astic material which forms the lever in guest i oA—35 The
opefjati ng node of this |ock nechanismw Il now be described with reference

autonat i o - tri ppec Hnd 1 oot 56 2o & ne”cont ot g AN

t hese positions of the knob being shown in the left hand part of* edch"
figure. In "st@ne Jposition of figure 2, do 1S S aj
rotatyon i néagtﬁ;pk?ﬁugﬁgg?i ons by the nose-pi ecesg.aié d{’éﬁ:e :ﬁé%%%f;fﬁh%ﬁgt nggérm
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by trigggrs, 17 and 30, its finger. 24 remaini ngP¥ hiregidided YriteRenes eviei GBul ar
portion Of g%fﬁ'i"s_['lf’.se O s &PR ISy Rictiges Sgtsh(il edélg,?'rsn 7 remai ns | ocked by
trigger 17, _Ouk .t i s Jureqae oLl N9E" fast™w th knob 10. Rotation of
cam 16 has de ariogsiames fdeg Soui enjte?. enet r?it.eA'lda* Re&erﬁsnPBIQ ié% cm&c?n\al@s
closed sw t&) m eatmg1§l%}'§§%n Q 88 cdnll thg aUE&?hp idh ' : of er switches (1a,.
el ect r omagnginde & HedntE SIF 6a SIABRNEne bR Thi S eXaPlagh bdingCiosh i oBomRE B i s
enérgi zed 3ddEheC@L)SRAs IS pblit pRrbOlsalse agai NSirolloldEromBdnbEAPENSY MEhnS B d fiSh-
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swi t ches | bsednis Cdoigt | (863 andnBdewr dnbeex@dnhi@Ct Of S pthb M@Eing3MechbdismMviteh itiekek wid fier
not ed t hat dresecardaever 437) @bntlresterexBémignd it s | blopostphs N4 lodid patofhtc dedaticadt
engagenent &g strize n®ns un inteauitantita, d2b: g2)si t i on Wpdshioru twhich rattheds | elging rdf e 9g of
when knob 1®ui le fermercidrsaus leditesetant! opigt @@)si 125 on, twieheadta Hb)3By the coatrel &i6ctiomges
finger 36 dwnptwedads laditd etrothe (BRI lgdit inter-  abut menats ty Bisaod iarippeDpagitien. whéreip ghe
37 escapes, PRt K42 Blan s fanssiacircuih dgsci- | f | nowdocko mechepisrptpRintaingf the Hwo sets of
over| oad r elpligp Seg dlecfrpgipgsisfle cgmmandp(ABN or t | ng aSYitsheE d1a-30)dp theopen, pestiien. tcj@é?‘
17 or 30, this releases dog 21 which_pivots thM8H ﬁma'B%hPP eEe‘F’?' on; 1 the, fipped
antji cl ocR®%i g"é’aﬂ?'?eeﬁqndﬁ'}e FREPYRE RS Pect® of t REM 'étfel'j‘lgﬁ e

lock
jeally, So-s
characterized yﬁg fac a‘tsztgjz’ loc nr%elsc a-I t

asgunes t heca a%t%}is}éle(r)\%e%DR\é\@mdone Iml tgé‘lure&a 21) nism comprises : -
qui est monté pivotant sur un troisiéme axe : - two first levers (4a, 4b), each of which is
fixe (22) A I'encontre d'un ressort (23) et qui respectively articulated about a first fixed
peut étre bloqué par ladite premiére gachette 3s shaft (5a, 5b), the first two fixed shafts
{17) et une seconde géchette (30), chacune de {5a, 5b) being parallel, each of said two
ces gichettes pouvant &tre déverrouillée par levers (4a, 4b) acting respectively on the
\_/5 un relais de surcharge.' pusher block (2a, 2b) associated there-
with, each of said levers (4a, 4b) com-
11. Mécanisme selon la revendication 10, 40 . prising a roller (6a, 6b), and
caractérisé en ce que la seconde gachette (30) - first resilient means (9a, 9b) which apply
est commandée par un autre relais de surchar- said rollers (6a, 6b) on the profile of a
ge, un entrainement mécanique (32) étant pré- rotary cam (7) which has, in line with the
vu entre la premiére (17) et 1a seconde gachet- rollers (Ba, 6b), a maximum width in said
te (30). a5 locked position and a minimum width in
: said tripped position,
12. Mécanisme selon I'une des revendications 10 _ - means for moving said rotary cam (7)
! et 11, from the locked position, where it main-
caractérisé en ce que ledit taquet (21) est tains the first levers (4a, 4b) separated
bloqué dans sa course vers ladite position de 50 from the pusher blocks (2a, 2b), towards
déclenchement par la venue en butée d'un the tripped position where the first levers
troisiéme doigt (26) qui en est solidaire sur un ) {4a, 4b) act on the pusher blocks (2a; 2b)
méplat (27) ménagé sur la deuxiéme came for holding the set of switches (1a, 1b) in
(15) desdites trois cames de verrouillage et de the open position.
commande (14,15,16). §5
' 2. Lock mechanism for a limiting contact maker,
13. Mécanisme selon I'une des revendications 10 comprising a set of power switches (1) which
312, may be closed and opened by a control elec-



4. Concurrently, shaft 8 which is‘'no longer retained by 10 finger 36

whi ch escapes fromnotch 35, rotates under the effect of spring 11, in an
anticl ockwi se direction until flat 27 of cam 15 is retained
Shaft 8 and the knoB3are then i nEPRS698#4 Bhed" position. 145 ﬂ“lmmﬁmllﬂﬂw I“l
17 thus open, either dlrectly by force F2 or- indirectly by fofce® F> &nd
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\alh rh emﬁh%ch is E|o¥?\’ Rﬁﬁ gft L. The rg fofm naélvaﬁheéfcp Iles h ear

I C C Blsiti sS gped |eve<§nsits%xt§ﬂalcont move tovar -
pusher q Q6K §u eg@g,g, GARR al. Because finger of | ever 37 has corre'
out of nglLlostre o@ihe%«amfls mh@é"dﬁ&hthéz gpems, Tne’fmefeﬁhnramtag clifrled tlhinpever  suppl'y
to the elopfd biBcRBAMESand adipPedbostidrCh al SO beghra@brizbd® MELSRARY otk BK S6bP afeOr
openi Ng wdht &b afechanis®d miiftaihe 3Rt sét e NMeChani &Bh giidedi it twifridvemenby batiskgbat e
t he contgwiatheknnhn 1@ &pgn poditioh,tha@emaite t hat 46) widgabisSieely o6 al@ning Gk {RIRYr N
Spring liiom #he lbdred posttiop &wvares trel trigeti | y  bey onphraiiéigo Secasis pbaptament athefrpligesr e 2.
Cam 7, upocgiteh tsing 8ffected efergegmtly, 13 fast wit h k@alsb)l0, t hen engages by its heel
18 on t rehggeterizad/by the et thatdlei iggtmegheer t r avel , whereas dog 21 resunes its
initial mostampedsesin which it is | ocked by- t Fre t‘\ﬂﬂ’at"ﬂ‘gﬁeﬁ@'"‘f? i3 rafyeny, of

t hr ough t he tdirst davers f4ajyiby [eachf whicktigm 14 whi ¢ B the fin er 24 of t he
dog. Swi t chraspeclisly articylatedroputadist fiiedh cam 16‘*’:“1 zﬁ% 'rb ét ésdure
may begin ad#ft{Se SOk fo "ﬁﬁé‘"‘bl F(?Baﬁﬁhl has I ,

appl i cati on®@p5%) bg 'F% leln eac Png cont a@ee A n:@‘hﬁ’ %a(g‘

? [§
AR %gﬁngcgmmsmf &f‘“’ L maker on Lol ) i n&% uré' ocks

whiveh the f '%u%?flf@qtsmed&ﬁs ?P%bf"ph apHQe L0 o7 hRMEdcRanRimlas clalnidl fifclaim $h0W5 nmeans
for carrying;p Qsaé\'dé) | @6 Yrofikla¢ &l 0N Cal | Gfdractubd fd RATdaRoRtfol RIBNICIE:
posi tivity" @) hadhg llhbsﬁlttfi[heunl ocki N@stca Dst Migart @8) dpableher weniyt r ol
knob 10. Th rrc%lrg kbaaed) %Vrﬁ‘erxmﬁaa vikdith inGedigat ed at B R cHgesl idayirds sio peregipese 53
_Of t he unl ogdskdahoSifidm 2ad a rhil@urh Mdtrtein act s ontidnh aigp irstieigigeb (1Y Wbrs pngdging with
i ndependent lsyid @ippddipesiiorst of t he .nechani sm sahhesh(18)tdi theurgtarytcam (f)and being
action on -km@bnskd moilebsaid rotedy icam iAtres f or ei gnrebantide &y omeany eef c emserioars Jeldy e
j anmi ng. thb3lockedipasitiod . whére| ib bbidsTehehani sm f pipced in iseries iwitly theewercavitehak &le,
conpri sing ftiwblewet (42, @b) auexeam Hepushéres (1 a, MH)1)- each 5 bei ng cl osed and
opened by a bisgni@olowertis ther tippag pesitignA,  B) | b¥ neans of a pusher bl ock (2a,
2b), which ahere Medfisst levers (4a, 4b) act on the 30 he mechanism as claimed in one of claims'7

pusher block (2) to maintain the set of and 8,

switches (1) in the open position. characterized in that the first cam (16) of said

) three locking and control cams (14, 15, 16) is.a

3. The mechanism according fo one of claims 1 control cam and has on its periphery a notch
and 2, 35 (35) into which may penetrate, under the action
characterized in that the rotary cam (7) is of second resilient means (39), a second finger
mounted freely on a second shaft (8) per- (36) mounted on an end of a second lever (37)

'K_' pendicular to the first parallel shafts (5a. 5b) of whose other end acts on at least one switch
=t said first fevers (4a, 4b) and has a heel (18) (42a, 42b ; 42) to close same when said sec-
enabling it to be maintained in said locked 40 ond finger (36) penetrates into said notch (35),
position by a first trigger (17) which is retrac- said switch (42) being mounted in the energiz-
table in order to release the cam which is then “ing circuit of the controt electromagnets (A, B).
returned energetically to said tripped position

by resilient means (9a, 9b) applied to the two 10. The mechanism as claimed in one of claims 7

first levers (4a, 4b). 45 to 9,
characterized in that it comprises a dog (21)

4. The mechanism as claimed in one of the pre- mounted for pivoting on a third fixed shaft (22)
ceding claims, against a spring (23) and which may be locked
characterized in that each of said first levers by said first trigger (17) and a second trigger
(4a, 4b) has the form of a Z, is articulated in 50 {30), each of said triggers being capable to be
the vicinity of a bend of the Z, its free end unlocked by an overload relay.
situated on the same side as its articulation i
carrying said roller (6a, 6b) and its other free 11. The mechanism as claimed in claim 10, i
end being situated opposite the pusher block characterized in that the second trigger (30) is
(2a. 2b ; 2). 55 controlled by another overload relay, a me-

chanical drive (32) being provided between the

5. The mechanism as claimed in one of the pre- first (17) and the second (30) trigger.

ceding claims,
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gt ed upon by t he | ocki ng mechani sm when It takes t wo stabl e positions..:

*"| ocked automatic operational position which allows closing of the set

witches (Ia, lb) in the open position, novenent fromthe | ockedecposi tM oﬁ

tio t he,t t ted
0 Lo ARk LpRePR A PLARE, o0, ST 90t Ll Ml Ty sl RS20

ab), eaclhh er%u filhal Sid Rﬁ?k'ld&ﬁé&ﬁn ar ti cul at ed Db b @@Lterfgtgﬁ shaf t

(5@, Sb)its thald tdwafas lsaill Wippdd pRflorSHE S (5a, 5b) bﬁienngb%Ea@{g rehnéeken (7) agch of
sai d t WoatkéRr & d thitd rﬂdaf (GBLWhidlOisT @t pegt i vel y oaertJae.e@uahsreumbowe.(é er-2D)
associ atéleviti @naat [27) @Rl oftheSsaiddd | ever s (4a, siébHeteD@ER 4bsion geraste&bibiek- (63,
6b), andeam {6y ot sdiceHirdei ReEMingnBANGNKDa, 9b) whi chenape)b) epitdnd heiQlid & susgdin, 6b)
on the preokil4eisofe)a rotary cam (7) which 25 sth daiiungneul bewegend wd die leesten
rollers (6a, 6b), a maximumw dth in said. | ockHebepidsis) ahdiaSthsselbificks @aim

wi dt h18. nT*@am!:hawsmppe@armﬂsntqn@nf claimgeares f or o &%) reigwitken.cur die Sichaltersitee 13, fr om
the | ockWdopdsition, where it maintains the fi f@in depgedffastqneliungpu haitpn.

separ at e@afﬁ?*efﬁ?‘i'h@abﬁgwéﬁ () eompidse 2a 2b), towards the tripped position
wher et higurth fingqr (243 gt whighibears aiheel 28 o t e Eﬁﬁ%’P’"BF‘tS‘EIE‘g efnsifom Je“?eﬂ‘i‘es

hol di ng Rrpwided op the thied, £3m. I‘l‘é%“ﬁag he8) in th "°" s’”" halteq 0
mechani s'Pr‘f"@&ch optrol cams {1k ’}f @ Spusit ’5rraker(” 8 &Reer"
swi t ches™d 9\9%‘8‘?‘13' 'db§° IpS%tQET and openeolgt sel oc ag" °r;c%':r:f gﬁ%as by
means 19fTh% np%ﬁi;\%{n a?l f% %ne om rﬁ% I's also sel irkt, inde 4
mechani S?p:g? l'e positi r?rﬁndest@ns z% E @%B%ﬁﬁlﬁ 6n oi

opsat i ofalabnsd ﬁw'tﬁ)aplt\ém&gbsaah luﬂmm | ogpre o anheel&QPeer el&\ﬁéstleﬁinhﬁsmr(gd@l aly the
dontrol enPeby RRBYREhoARd of shitil BRRE POSI i OPmbtide lBéFhe CIAABYISHE den

TR Nt i Nghak G d acts AL saldl puhYr toiddeg) (1) in tMtlﬁ&e&ham&tzt (1pmurcﬁnaéanaarer-f rom

tihe | ock@gughsthitd 9@r gowar ds the tripped poskikkromagagbme: edhliessdnathd eine aus-
dnergetically, characterized by the fact thgisstehsellugrle wabbrader Mectaasmisi ses
10 Patentanspriiéha0 first |evers (4az 4Db)den Leisiolygsscoditersatin (1l In der gedfineten
Hespectively articulated about a first fixeStelshafl (whei &y ) Ubetdarg orr der t wo
fli xed 15 hadhtiess\oBishtur§ ) elvesirompbegrnzehdes| , each \Sfriegelien) Stelung [zenassasidsien Stelleng
dcting ofchitai dle guei [Péize lb?l?mﬂﬂsﬂdzﬁ}tefam conpr i senegisgh ¢reloter (6a, 6b), and 15
1 first tRsepthiitewaichpienpils zup Geh ess%)“dv\,hl ch apﬁ?ﬁdy"c‘%ﬁﬁkﬂ‘“?‘iﬂ“@f@ss(% Wﬁff"‘%n t he
ErOfl e &m ‘aﬂqebﬂaﬁfye'aearﬁtecirgl %;) i PP | i neChRMiEmESEpaeists

raxi mum ®0 @ 1) Mmites sings P on and a i ﬁ]"?hﬁ'fﬁe\/q ft’ar ﬁb)ﬁ igw "Fl gped

ositi Onbetétrgt werden konnen auf ie ]6 auch eine erste teststehende se (ba, S
der Schiiessmechanismus einwirkt, mdem er angelenkt sind, wobei die zwei ersten
mindestens zwei bestdndige Stellungen ein- festen Achsen (5a,.5b) parallel angeord-
nimmt : eine Verriegelungsstellung fiir den au- 35 net sind und jeder der besagten ersten
tomatischen Betrieb, die es ermdglicht, die Hebel (4a, 4b) auf besagten Stésselblock -

. Leistungsschaltersitze (1a, 1b) durch die Steu- {2) einwirkt und eine Rolle (6a, 6b) auf-

S er-Elektromagneten (A, B) zu schliessen und weist,

N eine Ausldsestellung, in welcher der Schiiess- - erste elastische Mittel (9a, 9b), die be-
mechanismus die beiden Schaltersétze (1a, 40 sagte Rollen (6a, 6b) an das Profil eines
1b) in der gedffneten Stellung hilt, wobei der Drehnockens (7) andriicken, der, gegen-
Ubergang von der verriegelten Stellung zur {iber den Rollen (6a, 6b) eine maximale

: ausgeldsten Stellung energisch erfoigt, Breite in besagter verriegelter Stellung

dadurch gekennzeichnet, dass der Schllessme- aufweist und eine minimale Breite in be-

' chanismus aufweist : 45 sagter augeltster Stellung,

i - zwei erste Hebel (4a, 4b) von denen je- - Mittel, um besagten Drehnocken (7) aus

§ der um eine erste feststehende Achse der verriegelten Stellung, wo er die er-

{52, 5b) angelenkt ist, wobei die zwei sten Hebel (43, 4b) vom Stdsselblock (2)

! ersten festen Achsen (5a, 5b) paraliel entfernt hilt, in die ausgeldste Stellung

angeordnet sind und jeder der besagten 50 zu bewegen, wo die ersten Hebel (4a,
zwei Hebel (4a, 4b) jeweils auf den ihm 4b) auf den Stdsselblock (2) einwirken,
zugeordneten Stésselblock einwirkt und um den Schaltersatz (1) in der gedffne-
jeder der besagten Hebel (4a, 4b) eine ten Stellung zu halten.

Rolle (6a, 6b) aufweist und
- erste elastische Mittel (9a, 9b), welche 55 3. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 und

besagte Rollen (6a, 6b) an das Profil 2,
eines Drehnockens (7) andriicken, der dadurch gekennzeichnet, dass der Drehnocken
gegeniiber den Rollen (6a, 6b) eine ma- (7) frei auf eine zweite Achse (8) montiert ist,
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20 .- - nmeans to nove said rotary cam(7) fromthe | ocked position anr_i_
It holds the first levers (4a, 4b) away fromthe pusher block (2), towar

the tripped position where the first levers (4a, 4b) act on
block (2) to maintan the set ofERQB6EBABI1) in the opas 2H' ” IM "l
3. The nmechani sm accordi ng to one of clains 1 and 2, characterrcz

t he rot ar cam I S m)unt ed freely on a second shaft (8) perpendi cuI ar tol

the frf ? ’°°“‘ &?’h?' ‘;1 ' §‘°'P§h 5b) of"°§'a““d‘9f'ra?hs?'"%%&SP(%BF 7&53 and

has a h %g) ergg ? ’mar ntainéd.in s d s ition !
ver a )aufwer dadur h ge enn

fi rst tgl’ Q%G ve 1 ﬁ;frg abl e I n(B err és%&é ! Ch

|sthen|r\ 2{,;,{3 ar a.u£§ dient
means ( 4 %blg AT S %gﬁ st 4@’au nem Um %tgneg

nechani ﬁBEk@rS 6k @bﬁ% dbd d%eerB gusEth?n pf ecedr Rehnfit @) Bweist B (3. ke éﬁdwl&uﬁb t hat
each of peuadsl alidgéidste bR Sudkdedeitdiy, has t he JhobwBie eidtidnen Mitdht [30f Bihak&d in
the vi ChuttH Wastibchd NI AoNTabS, e dut did S free agckifgrt 6 cnidredsh Kah€ deREEeifentle as
I ts art bvailbreteh Bébel(ad, 4y) vaBersai d rol | erse( 6a, Enb eitta dwdithrs Hebels €37) &rigetacenist, bei ng
situated opposite the pusher bl ock (2a, 2b dpssg) .andbtbs Ende aufl Renigseshainers m as
cl ai medVerrichpng nadh eitken plee ewithirgefendérai N5, Chdckalterdddaz4t ; 42) cinbvight, uedigten ot ar y
cam (7) Afsadichehe form of an S, and sai d rol Isetiigss¢r6 avenr6igr derannte gweifet finger
ext er nafladgish tagkannzeithneg dags jefigredenmenani sm as!36¢ fncdenwenanmenciinschptis(35) eingreift,
char act 8anntee @rsten Hebgh (4as 4h) dlier Tarm eines (64, Ahrgpds deragenanglei Brbafter 2} fiofdpn
novenent MYy dasscir dk NEhy eipps) Bogagscdps %l | s f re rEgUREsSELMKIpeN oGS t?'%{%'RmigFPte'R )
par al | ege'?dgztgﬁ@b?ﬂ‘sféﬁseszﬁ'“ f;'?ﬂg&‘%‘:\rcrent of tAS PiBIPBLEL (6a, 6b). 7. The

ani fotl ai ns_, 3 racterized jn at said
segﬂnd g‘?gé‘f"ﬁfgifa . Bd‘?b%g \ﬁzg %ﬁ‘mﬂt rol %(ﬁ?mﬂﬁ}’ '5’%‘ o) 8‘?{dA"spé‘é1°rh? :;'e °three
| ocki ng A SARERF eam e o0 dlg YA AR s S e 1511 01
by a hel spring (11) which surrounds ,k% HAnBAN a8 g,rltrred in
cl ai g, 7yofiththg Tl b.zsnd dof! virhiRdensriabdl contr ol (22) eJea%re VW'ktt.r e first,
finger @dsichapabl e of urging said rotary GRas () a& WadH st SRd er! dfck &
POSi t i OBaduRi ddkdnhefchneh,r #89Qer Gdnbdnid NE €NYAGHE Brtd Pihahmh d1Hyank e€n383we@ef t he
rotary omhndckeh (Alé Fofth Biled Shdt 8fd @Fs bY Mean zuRdiufy(36) \bREkigEWwbrden [kanh, Wnared | n}
seri es i lgbnanfiten RENee (Baab) bt lAeser( Al; | b ;  1)nen 3&edurchhén IiBerasttiainuagsist ai med

in one eénkamhmamg&z and 8, characterized in veldabkdnhe first cam(16) of said!
t hree ;

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, 30  11. Vorrichtung nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet, dass - die besagten dadurch gekennzeichnet, dass die zweite Zu-
Rollen (6a, 6b) jewsils in ihren Verschiebungs- haltung (30) durch ein anderes Uberlastrelais
bewegungen durch eine Scheibe (D, D) ge- betdtigt wird, wihrend zwischen der ersten
fuhrt werden, die sich -paraflel zur Verschie- {17) und der zweiten (30) Zuhaltung ein me-
bungsachse der Rollen (6a, 6b) frei in einer 35 chanischer Antrieb (32) vorgesehen ist.
Laufbahn (R, R') beweqgt.

o 12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 und

\.« 7- Vorrichtung nach irgendeinem der Anspriiche , 11,
3 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass der genannte
dadurch gekennzeichnet, dass besagte zweite - 40 Anschlag (21) in seinem Hub zur besagten
Achse (8) an ihrem Ende fest mit einem Betdti- augeldsten Stellung durch den Anschiag eines
gungsknopf (10) verbunden ist, drei Nocken fest damit verbundenen dritten Fingers (26) an
(14, 15, 16) zur Verriegelung und Betiitigung einer Abflachung (27) blockert ist, die an dem
trigt und durch eine darum herum angeordne- zweiten (15) der besagten drei Verriegelungs-
te Spiralfeder (11) in die "Aus"-Stellung zu- 45 und Betitigungsnocken (14, 15, 16) vorgese-
rlickgeholt wird. hen ist.

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, 13. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis

dadurch gekennzeichnet, dass der genannte 12,
Betétigungsknopf (10) fest mit einem ersten 50 dadurch gekennzeichnet, dass der genannte
Finger (13) verbunden ist, der geeignet ist, den Anschiag (21) einen vierten Finger (24) auf-
genannten Drehnocken (7) in die besagte Ver- weist, auf welchem ein Absatz (25) aufliegt, der
riegelungsstellung zu bewegen, so dass be- auf dem dritten (14) der besagten drei Verrie-
sagte Zuhaltung (17) mit besagtem Absatz (18) gelungs- und Betétigungsnocken (14, 15, 16)
des Drehnockens (7) in Eingriff kommt und 55 vorgesehen ist, um besagten Anschlag (21) in
unter dem Einfluss eines mit den Leistungs- besagte "Aus"-Stellung zu bewegen.
schaltern (1a, 1b ; 1) in Reihe geschaiteton
Uberlastrelais rlickgestelit werden kann.
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28 ng and control cans (14, 15, 16) is a control cam 16 and has on its_.
&@phery a notch (35) into which may penetrate, under the action of second
41ient means (39), a second finger (36) nounted on an end o

| ever (37) whose ot herjgend acts on i gbefgds 8ne swtch 5 20(4[2,""%@[1]%‘”””"’
£l ose sanme when said second finger (36) penetrates into said*notc 5 %
sai@,smﬁtch (42) being nounted in the energizing circuit of the control

el ect¥ ortdgMertichtufg\ nadB)einem(Qder Andrlichg ebistechani sm as cl ainmed in one of clains

7 to 9, chiacterized in that it conprises a dog (21) mounted for pivoting

on a thirdd$PY%@d§ﬁﬁ?Fm§QZfﬁhgﬁﬁwgtE& spring (23) and which may be | ocked

by said fiegelpgsnegsen ( weistd 98 &bd8hd trigger (30), each of said triggers

bei ng 15 befsﬁr;i "t’\?ssgé E@?@Eg@éf;g% an®overload relay. 11. The nechani sm

as cl ai med®!' f® Egﬁggib 25? %& ' in that the second trigger (30) is

cont rol | ed* B BHOIRY° BVS™8d relay, a mechanical drive 20 (32) being"
provi ded between the first (17) and the second (30) trigger. 12. The

mechani smas clainmed in one of claims 1Q,and 11, characterized in that said

dog (21) is locked inits 25 travel towards said tripped position by the
abutnment of a third finger (26) which is fast therewith on a flat (27)

formed on the second cam (15) of said three | ocking and control cans (14,

15, 16). 30 13. The mechanismas clainmed in one of clainms 10 to 12,
characterized in that said dog (21) conpsises a fourth finger (24) onto

whi ch bears a heel (25) provided on'the third cam (14) of said three

| ocki ng and control cans (14, 15, 16) to push said dog (21) towards said

"stop" 35 position. 14. The nechanismas clainmed in one of clains 1 to

13\« characterized in that it conprises an unlocking cam (50) which is

mount ed on said second shaft (8) and act® on said pusher block (2) through
a third lever (51).
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