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peri odl ques perpendiculaires Aladite premkre direction, et |esdites
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| es el ectrodes (83, 84) et |le nmoyen A notif (85) sont mutuell enent adaptes
pour detecter |la position par rapport a un axe de rotation, ladite premere
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deuxi effe direction se rapportant au nouverment lin6aire le |ong dudit axe.
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