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(54) Title: AUTONOMOUS SAFETY SYSTEM FOR THE USERS OF VEHICLE SIMULATORS
(54) Bezeichnung : AUTONOMES SICHERHEITSSYSTEM FUR DIE BENUTZER VON FAHRZEUGSIMULATOREN

(57) Abstract: Apparatus and method for the safe use of a vehicle simulator in the form of a simulation cockpit (3) actuated by
means of a 6-axis robot, in particular of a flight simulator, having a) an access region which is open only to those authorized and has
a number of safeguards, b) a rescue unit (13) which can be displayed over a running rail (14) up to each location of the region of
operation of the vehicle simulator, wherein this rescue unit has a rescue platform (25), a railing (24) and a rescue slide (26), ¢) a
shock-absorbing surface installed throughout the region of operation, wherein the surtace extends over the entire region of operation
of the cockpit (3), d) a projection surface (33, 34) made up of a number of levels.

(57) Zusammenfassung:
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—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz Frist;  Verdffentlichung ~ wird  wiederholt,  falls
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Vorrichtung und Vertahren zur gefahrlosen Benutzung eines Fahrzeugsimulators in der Form einer, mittels eines 6-Achs-Roboters
betétigten Simulations-Kanzel (3), insbesondere eines Flugsimulators, mit a) einem, nur flir Zugangsberechtigte gedffneten,
mehrtach abgesicherten, Zugangsbereich, b) einer, auf einer Laufschiene (14) an jeden Ort des Operationsbereichs des
Fahrzeugsimulators verfahrbaren Rettungseinheit (13), wobei diese eine Rettungsplattform (25), eine Reling (24) und eine
Rettungsrutsche (26) autweist, ¢) einer im gesamten Operationsbereich installierten stoBabsorbierenden Oberfldche, wobei sich
diese iiber den gesamten Operationsbereich der Kanzel (3) erstreckt, d) einer aus mehreren Ebenen zusammengesetzten
Projektionsflache (33, 34).



