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Fig. 3

(57) Abstract: The invention relates to a floor position detection device for an elevator system (10). The floor position detection device
isused to determine a position of a car of the elevator system relative to a floor. The floor position detection device has a sensor unit (35)
and an evaluation device (36) for producing a floor signal (56) having at least two states, wherein: the floor signal (56) can adopt at least
one "outside the range of the floor" state outside a range of a floor and a "within the range of the floor" state within the overall range
of the floor; the sensor unit (35) has at least two sensors (28, 30, 32, 34) which each produce a floor position characteristic value (48,
50, 52, 54); and the evaluation device (36) is configured to produce the floor signal (56) on the basis of a comparison between at least
two of the floor position characteristic values (48, 50, 52, 54). The floor signal (56) can also adopt at least two mutually distinguishable
states within the range of a floor, wherein each of these mutually distinguishable states corresponds to a partial range of the range of
a floor, the partial ranges fully covering the range of a floor.
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3)
(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Stockwerkpositionserkennungsvorrichtung fiir eine Aufzuganlage (10). Die Stock-
werkpositionserkennungsvorrichtung dient zur Bestimmen einer Position einer Kabine der Aufzuganlage relativ zu einem Stockwerk.
Die Stockwerkpositionserkennungsvorrichtung weist eine Sensoreinheit (35) und einer Auswerteeinrichtung (36) zur Erzeugung eines
zumindest zwei Zustidnde aufweisenden Stockwerksignals (56) auf, wobei das Stockwerksignal (56) zumindest einen Zustand "ausser-
halb des Stockwerkbereichs" ausserhalb eines Stockwerkbereichs und einen Zustand "im Stockwerkbereichs" innerhalb des gesamten
Stockwerkbereichs annehmen kann, die Sensoreinheit (35) zumindest zwei Sensor (28, 30, 32, 34) aufweist, welche je eine Stock-
werkspositionskenngrosse (48, 50, 52, 54) erzeugen und die Auswerteeinrichtung (36) dazu konfiguriert ist, das Stockwerksignal (56)
basierend auf einem Vergleich zumindest zweier der Stockwerkspositionskenngréssen (48, 50, 52, 54) zu erzeugen. Weiter kann das
Stockwerksignal (56) innerhalb des Stockwerkbereichs zumindest zwei voneinander unterscheidbare Zustéinde annehmen, wobei jeder
dieser voneinander unterscheidbare Zustinde einem Teilbereich des Stockwerkbereichs entspricht, wobei die Teilbereiche den Stock-
werkbereich vollstandig iiberdecken.




