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{57) Abstract

A first value (V) comesponding to the angular units covered during two successive actual positions
transmitted via the data path at the maximum rotation speed of the measuring device shaft (W) and a
second value (D) corresponding to the difference between the maximum travel of the angular position
measuring device (MAX) and the first value (V) are stored. A processing unit determines the direction
of rotation of the shaft (W) dependently upon whether two actual positions (X11, X12; X21,X22; X31,
X32) lie in the region between the zero point (NP) of the angular position detector and an actual position
(L.2) corresponding to the value of the first stored value (V), or in the region between an actual position
(L1) corresponding to the value of the second stored value (D) and the maximum travel (MAX), or
outside them. The invention has the advantage that, despite the possible occurrence of large unexpected
or fault-induced changes in values in the actual angular positions detected, the direction of rotation of
the shaft of the angular position detector can always be correctly determined in all cases. :

(57) Znsammenfassung

In cinem Speicher sind hinterlegt ein erster Wert (V), der den Winkeleinheiten entsprichr, die
wihrend zwei aufeinanderfolgend tibertragener Lageistwerte iiber die Datenilbertragungsstrecke bei
maximaler Drehzahl der Messgeberwelle (W) zurickgelegt werden, und ein zweiter Wert (D), welcher der Differenz aus dem maximalen
- Wegwen des Winkellagemessgebers (MAX) und dem ersten Wert (V) entspricht. Eine Verarbeitungscinheit bestimmt die Drehrichtung
der Welle (W) abhiingig davon, ob zwei Lageistwerte (X11, X12; X21, X22; X31, X32) im Bercich 2wischen dem Nulipunkt (NP) des
Winkellagegebers und einem mit der Grisse des ersten gespeicherten Wertes (V) ibereinstimmenden Lageistwert (L2), bzw. in dem
Bereich zwischen einem mit der Grdsse des zweiten gespeicherten Wentes (D) fibereinstimmenden Lageistwert (L.1) und dem maximalen
Wegwert (MAX), oder ausserhalb davon liegen. Die Erfindung hat den Vorteil, dass trotz des mbdglichen Auftretens von unerwarteten
oder fehlerbedingten grossen Betragsinderungen bei den erfassten Winkellageistwerten die Drehrichtung der Welle des Winkellagegebers
.| in jedem Fall korrekt ermittelt werden kann.




