) CPERATL.NG MECHANI SM OF A M NI ATURE ELECTRI CAL Cl RCU T BREAKER. Descri ption
The invention relates to an operating nmechanismof a mniature electrical
circuit breakeriw th an i nsutR0@e5 ¢86B1 housi ng a pai2 of stationary and
novabl e contacts, said novabl e contact being supported by a contact arm
actuated by the rrechanl sm which conprises : - a nanual operati n hand
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he@& .Un tel mécanisme convient parfaitement pour positivement par la biellette dans une position
des disjoncteurs de faibles calibres, mais pour des intermédiaire stable située entre les positions
calibres plus importants, I'effort de déclenchement de fermeture et d'ouverture, lorsque le cro-
nécessaire pour briser la liaison mécanique serait chet est verrouillé par le point d'encliquetage
trop important, et conduirait & surdimensionner le 35 aprés déclenchement, le réarmement non au-
déclencheur, ce qui,est impossible & cause de tomatique du mécanisme s'effectuant par dé-
I'encombrement réduit du boftier. placement manuel de la manette de la posi-
Selon les documents EP-A-144.691, DE-A- tion intermédiaire vers la position d'ouverture
.~ "04.731 ot DE-U-7500060, un cliquet intermédiai- entrainant d'une part, le rétablissement do la
S’ accrochage et le levier de déclenchement du 40 liaison mécanique entre la manette et la plati-
mécanisme sont articulés directement sur le bras ne et, d'autre part I'effacement de la signali-
de contact. Un tel montage nécessite une grande sation de défaut.
précision des éléments du mécanisme pour obtenir .. D'autres avantages et caracléristiques ressorti-
une bonne pression de contact. ront plus clairement de la description qui va suivre
L'objet de |'inveqtion consiste & simplifier la 45 de deux modes de réalisation de I'invention, don-
réalisation d'un mecamsme de disjoncteur miniatu- nés & titre d'exemples non limitatifs et représentés
re ayant un effort de: declenchement réduit et une aux dessins annexés dans lesquels :
bonne pression de contact : - la figure 1 est une vue schématique d'un
Le mécanisme se10n tinvention est caracténsé premier mode de réalisation de mécanisme
en ce que la liaison m}écamque brisable est formée 50 selon linvention, représenté en position de
par un cran de retenue du levier de déclenchement fermeture du disjoncteur;
coopérant avec un crochet d'accrochage monté a - la figure 2 est une vue identique & Ta figure 1,
pivotement sur un axe de la platine, et que la en position d'ouverture du disjoncteur;
biellette de transmission est accouplée au crochet - la figure 3 est une vue identique & la figure 1
en un point intermédiaire d'articulation situé entre 55 , en position déclenchée sur défaut et manet-
I'axe de la platine et le bec dudit crochet. te maintenus;
Le point intermédiaire d'articulation se déplace " - la figure 4 représente une variante de réalisa-

lors du décienchement dans une lumidre de la tion d'un mecamsme avec indicateur de dé-



The internediate articulation point noves in an aperture of the plate when
tripping takes place, said blind or open aperture bei ng advant ageously
shaped as a circubar sector cegreresii588the axis of the |atching hook. The
nmechani cal link with |atching hook constitutes a gearing- down stage in the
trippi ng transm ssi on system of the nechani smenabling the tripping force
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t 0 ashaudtoried urf mguareenﬂ_relatlfrdetphetement de position déclenchée lors de la déflexion vers la
faible amplitude entre la platine 40 et le levier droite de la bilame 44 en cas de circulation d'un
support 36. , courant de surcharge dans le pdle. Pendant cette
Un levier de déclenchement 42 piloté par le phase de déclenchement thermique, le tiroir 60
percuteur 34 du déclencheur électromagnétique, et 35  constitue une liaison cinématique rigide entre la
la bitame 44 du déclencheur thermique, est monté bilame 44 et le levier de déclenchement 42. L'ab-
a pivotement sur un axe 46 porté par la platine 40 sence de frottement parasite entre le tiroir 60 et le
avec un décalage prédéterminé par rapport au pi- levier de déclenchement 42 permet une diminution
. vot 38. notable de I'effort de déclenchement transmis par
"o Une liaison mécanique 48 brisable est ména- 40 la bilame 44. Le point d'articulation 62 est disposé
gée entre la biellette de transmission 28 et la entre le bossage 64 et I'axe 46 de pivotement du
platine 40 d'entrainement du bras de contact 14. levier de déclenchement 42.
En position verrouiliée, la liaison 48 autorise la Lorsque le mécanisme 10 est actionné manuel-
commande manuelle du mécanisme 10 par la ma- lement ou automatiquement vers la position d'ou-
nette 24. Le déplacement du levier de déclenche- 45  verture, Pextrémité 66 du tiroir 60 & Fopposé du
ment 42 vers la position déclenchée sous I'action point d'articulation 62, est susceptible de venir en
du déclencheur, provoque la rupture momentanée butée contre une protubérance du boitier 12, avec
de la liaison mécq'“nique 48, entrafnant le déclen- rupture de la liaison cinématique avec le levier de
chement automatique du mécanisme 10, indépen- déclenchement 42. La platine 40 peut pivoter au-
damment de la ménette 24. Le levier de déclen- so tour du pivot 38 dans le sens trigométrique, et la
chement 42 est associé & un ressort de rappel zone intermédiaire du tiroir 60 se trouve écartée du
{non représenté) ciestme a assurer le rétablisse- bossage 64 (figure 2). On remarque que si la
ment automatique de la liaison mécanique 48 lors- liaison restait rigide entre le tiroir 60 et le levier de
que la manette 24, est actionnée vers la position déclenchement 42, I'ouverture totale du mécani-
d’ouverture, suite & un déclenchement du mécani- 65 sme 10 serait rendue impossible.
sme 10 sur défaut. _ -Le point d'articulation 62 du tiroir 60 pourrait
Le fonctionnement d'un tel mécanisme. de bien entendu &tre confondu avec I'axe 46 de plvo-

commande est bien connu des spécialistes, et il " tement du levier de declenchement 42;



trd pped p05|t|on on a fault with the handle held; - Figure 4 represents an
alternative enbodi nent of a nechanismwth a tri ppi ng i ndicator. 4 In
figures 1 to 3, the operati chanism 10 of a miniature electrical
circuit breéke? with a nol dggo'r%%dﬁétsi‘ng case 12 is %f the type descri bed
in European Patent application EP-A-224,396 filed by the applicant. The
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et ween

meture, lam nette basc ante pe occuper une carac ense en ce que la liaison mécanique (48)
position mtermednaqu stable (cas de la figure 4) 30 brisable est formée par un cran (54) de rete-
aprés déclenchement;sur défaut thermique ou ma- nue du levier de déclenchement (42) coopé-
gnétique. Le levier de déclenchement 42 comporte rant avec un crochet (50) d'accrochage monté
un point dur 102 d'encliqgustage susceptible de 3 pivotement sur un axe (52) de la platine (40),
bloquer le crochet d'accrochage 50 aprés déclen- et que la biellette (28) de transmission est
chement et rupture de la liaison mécanique 48. A 35 . accouplée au crochet (50) en un point (56)
ropposé du bec se trouve un repére 104 coloré intermédiaire d‘articulation situé entre I'axe
destiné 3 signaler la position déclenchée du cro- " (52) de la platine et le bec dudit crochet.
chet 50 A travers un voyant 106 de signalisation _
" “nagé dans la face avant 22 du bofier 12. Le " 2. Mécanisme de commande selon la revendica-
‘w.wcage du crochet 50 par le point d'encliquetage 40 tion 1, dans lequel le levier de déclenchement
102 permet de signaler le défaut en permanence, "~ (42) est monté A pivotement sur un axe (46)
d'une part par le voyant 106 et d'autre part par la porté par la platine (40) avec un décalage
manette 24 qui occupe la position stable intermé- prédéterminé par rapport au pivot (38), carac-
diaire. La fonction indicateur de défaut est ainsi térisé en ce que le point intermédiaire d'arti-
intégrée dans le disjoncteur. 45 culation (56) se déplace lors du déclenche-
Le rearmement non automatiqué du mécani- ment dans une lumiére (58) de la platine (40),
sme 100 s'effectue par déplacement manuel de la la lumiére (58) borgne ou ouverte étant confor-
manette 24 dans le sens trigonométrique & partir “mée en un secteur circulaire centré sur I'axe
de la position intermédiaire vers la position d'ou- (52) du crochet (50) d'accrochage.
verture (voir fléche R}, entrainant le rétablissement 50
de la liaison mécanique 48 entre la manette 24 et 3. Mécanisme de commande selon la revendica-
la platine 40, et le refour du mécanisme 100 dans tion 1 ou 2, dans lequel le déclencheur com-
I'état appareil ouvert de la figure 2. La signalisation prend un déclencheur thermique & bilame (44) -
du défaut disparalt, et I'appareil est prét a4 &tre et/ou un déclencheur électromagnétique & per-
refermé par pivotement de la manette 24 vers la 55 cuteur (34), caractérisé en ce que la bilame
position de fermeture (figure 1). ' (44) est reliée au levier de déclenchement (42)
. par un tiroir (60) rotatif. 2 transmission unidirec-
Revendications tionnelle agencé pour constituer une liaison



‘spring (not* shown) designed to performautomatic re- establishment of the
nmechani cal |ink 48 when the handle 24 is actuated to the open position,
following trippisng of the neEP®@destedB1on a fault. Operation of an
operating nechanismof this kind is well-known to those specialized in the
art, -and it is not necessary to describe it in greater detail here.
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t am&mﬁmsns:he)mnt sun ldéfant ttherrbibnes durm® | ever 4aéie duhlevig| det déciéizhement 2y otopéount er -
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gnétique. Le levier de déclenchement 42 comporte -rant avec un crochet (50) d'accrochage monté
un point dur 102 d'enchquetage susceptible de a pivotement sur un axe (52) de la platine (40),
bloquer le crochet d'accrochage 50 aprés déclen- et que la biellette (28) de transmission est
chement et rupture de la liaison mécanique 48. A 35 accouplée au crochet (50) en un point (56)
'opposé du bec se trouve un repére 104 coloré intermédiaire d'articulation situé entre [‘axe
destiné & signaler la,position déclenchée du cro- (52) de la platine et le bec dudit crochet.
chet 50 & travers un voyant 106 de signalisation '
* ‘“nagé dans la face avant 22 du boflier 12. Le 2. Mécanisme de commande selon la revendica-
tage du crochet 50 par le point d'encliquetage 40 tion 1, dans lequel le levier de déclenchement
102 permet de signaler le défaut en permanence, (42) est monté & pivotement sur un axe (46)
d'une part par le voyant 106 et d'autre part par la porté par la platine (40) avec un décalage
manette 24 qui occupe la position stable intermé- prédéterminé par rapport au pivot (38), carac-
diaire. La fonction indicateur de défaut est ainsi térisé en ce que le point intermédiaire d'arti-
intégrée dans le disjoncteur. 45 culation (56) se déplace lors du déclenche-
Le rearmement non automatigue du mécani- ment dans une lumigére (58) de la platine (40),
sme 100 s'sffectue p"'ar déplacement manuel de la la lumiére (58) borgne ou ouverte étant confor-
manette 24 dans le sens trigonométrique a partir mée en un secteur circulaire centré sur 'axe
de la position |nterméd|a|re vers la position d'ou- (52) du crochet (50) d'accrochage.
verture (voir fiéche R) entrainant le rétablissement 50 :
de la liaison mecamque 48 entre la manette 24 et 3. Mécanisme de commande selon la revendica-
la platine 40, et lo retour du mécanisme 100 dans tion 1 ou 2, dans lequel le déclencheur com-
I'état appareil ouvert de la figure 2. La signalisation prend un déclencheur thermique 2 bilame (44)
du défaut disparait, ét 'appareil est prét & 8tre et/ou un déclencheur électromagnétique & per-
refermé par pivoteme‘nt de la manette 24 vers la 55 cuteur (34), caractérisé en ce que la bilame
position de fermeture (figure 1). (44) est reliée au levier de déclenchement (42)
o . oo ' ~ par un tiroir (60) rotatif & transmission unidirec-
Revendications . .. o . tionnelle agencé pour " constituer : une liaison
4
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cl ockwi;se around the pivot 38, and the internediate zone of the tie-rod 60
is then separated fromthe boss 64 (figure 2). It can be noted that if the
l'ink remained rigrd between t &P 0R85 188BB0 and the trid |ever 42, total
openi ng of the mechanism 10 woul d be rendered inpossible. The articul ation
point- 62 of the tie-rod 60 could naturall e the sane as t | vot ng axis
46 of cipdmetiqye; rigide sgne, frofgment gveg ffaley ent  of Kr?g‘ﬂ*é‘f‘ 40 8t gﬁ? gpaftglef?%
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50 Wi tibn 3,learacérisé bn &iquefle tirdie(6@)ratalif | ever 42 t otolpetrangmissiontreth(2B)dhéam aderd t he
mec harétdonmi Parr yarievien soudé appwts ofitfe nechani cal 913k 48 is re-established
aut omatits cetichige tyemend gu deyviet He désigmual 151 ocki ng ACYRPEH lypr ERCf enepntact am; o

rel easmdnenwd@oﬁdnm@ﬂﬂted‘t?fﬁed'%t"ﬁvrnat i ve enbodf!fiegiiculgied P‘hé p\‘f’%‘dmﬂ %’maioo in
fi gur eéel prenent apeutiesur un dpwARS ALABer s wil | be'"ﬁé’?ﬁ? #0. 8 gling mave-ar
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Ie |nter dlate l|ma”efase Bt flgure ELoh prng on an
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en ce
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and (4@}39 %nét&ﬁént lab nk . Oppogh ﬁns&n&ﬁo@@gﬁ there is |ocated
a CO' QéHe déci}ﬂléhﬁa&rﬁrmsz%{ due ¥Odedesi aned t0.i Beli &akEe1old1q4d) ratippsel powet i on of
the | 3k Gga) BshoBR0k: @6 WoRestBuscattibisat or f1ag 1Qkiedsn) argmilg icontbls@by homp panel
22 of- doh@niCésish2ontRl a6 Isto@sraiceidie | at chi ng beds toOcabse brbakinganigald mei nt 102
enabl asibhe2) ol rdmproladi® lisisoatdnamaiis| y i ndi cat eldinicid ditih (4B)yintthecoventchif @deutr f | ag
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The fault indicator function is thug integrarkthei mechaisni(i0c 1PQ). IyfePaker .
Nonsauvlenmecdet@mtatldemglooﬂ’unewbs rechani sm 100 dpndly femithearledednanual novenent
of t hevehdigatiine 123 5c eamstédsécproekaesle from t h@aractenzed in that the breakable mechanical

crochet d'accrochage (50) du mécanisme (100) link (48) is constituted by a retaining catch (54)

coopire aprés déclenchement avec un point of the trip lever (42) cooperating with a latch

dur (102) d'encliquetage ménagé sur le levier 35 (50) pivotally mounted on a spindle {(52) of the

de déclenchement (42) de manigre & bloquer plate (40), and in that the transmission rod (28)

le crochet (50)‘en une position de signalisation is coupled to the latch (50) at an intermediate

du défaut. : . articulation point (58) located between the

. spindie (52) of the plate and the nose of said

/7. Mécanisme de commande selon la revendica- 40 latch.

tion 6, caractérisé en ce que le crochet (50)

d'accrochage comporte un repére (104) venant 2. The operating mechanism according to claim

en regard avec un voyant (106) du boftier (12) 1, characterized in that the trip lever (42) is

" dans ladite position de signalisation du défaut. pivotally mounted on a spindle (46) supported

, 45 by the plate (40) with a preset stagger with

8. Mécanisme de commande selon la revendica- respect to the pivot (38), characterized in that

tion 6 ou 7, caractérisé en ce que la manette the intermediate articulation point (56) moves

(24) est bloquée positivement par la biellette in an aperture (58) of the plate (40) when

(28) dans une "_'position intermédiaire stable’ si- tripping occurs, the blind or open aperture (58)

tuée entre les §positions de fermeture et d'ou- 50 being shaped as a circular sector centered on

verture, lorsquée le crochet (50) est verrouillé the axis (52) of the latch (50).

par le point dur d'encliquetage (102) aprés

'déclenchemenﬁ,_. le réarmement non automati- 3. The operating mechanism according to claim 1

que du mécanisme (100) s'effectuant par dé- or 2, characterized in that the trip device com-

placement manuel de la manette (24) de la 55 prises a thermal overload trip device with a

position intermédiaire vers la position d'ouver- bimetal strip (44) and/or an electromagnetic

ture entrainant d'une part le rétablissement de trip device with a striker (34), characterized in

la I|a|son mecanlque (48) entre la manette 24) - . that the bimetal strip _(44) is connected .to the -
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"internediate position to.the open position (see arr ow R), resulting in the

mechani cal |ink 48 between the handle 24 and the plate 40 being
re-establ i shed, gand t he nechemp2es 18¥0BT et urni ng to tibe open switchgear
status of figure 2. The fault 8 indication is cleared and the sw tchgear

device is ready to be reclosed by pivoting of the handle 24 to the closed
postripilewr (42} buegotalng tie-rod”(68) M 1. APatepensatichyy nechani smof a m ni at ure
el epnidireetighal rpnsgission prasgadele aafstih a nol ded case (12) housin pair
st atuteo aigig fictignless i@nsmissien ek 5'1*6) cont- acﬁcﬁa“mg‘é‘P'?F%\Mb‘?"@" d‘?ﬁ'ﬂ"&&“" s16 bei ng
mrtrlelﬁveb#%weﬁsh?’aé’ﬁ“eﬁ ﬁ*r' act uat éeha E‘He'sqﬁ'éféﬁ%ﬁ‘ﬂ‘%’ﬁ? (ﬁ) e'zm whi ch
5‘§"e"°d ﬁ%rh &ndl e & uad ' %Pﬁ’%’kl on rod
r{?%q %:% when lat 2 Utoma?t' supp hche IEIt woB?ln:m ar m (14)
art arotatl I voti ng
épébe '?:qgngéé “ er45ng allonnﬁﬁs bzé'g aia%lgihé;dthe
Supmﬁ the pres nce taﬁataswesshsm Ay - a
break e neck an| ca PI nk (48) arranged be&éae@ggmm,enﬂ At Ginok Kiphi t he
t 4, RRIThSrdtig mefdnibrd @koording?B Liafin LTI P | ever 4hdg (28y did KdrggalBﬁ(CtSO)BIIJehe p| ate
(40}, AREct&Rbd@ 160 b réWiRg i l@de t1i p devi ConerDaut Gk ScliWeRiliiss gapéingi ai d
mec ha@inedl byl dnfdibodiSier hiviighe @v@nt of a f aubrehsOReer(#0) Bager@sTHigertiabeli N
aut aeant brculated i the tripfleveh@2meahani sm ( 10, 1(6))des iKondaxpebed ).l wobéirdoreht he
handiresd( B¥imedateapasic bearingz e ai bpst hat t he br eeihecintaktdrecidederi ermigetingakkelgf-48) | s
congad4) bfubeedp lpyerd(42) dnt b pitvg pesiioch (54) of tive Sefiwenkbewagpng( £@lschonogsr at i ng
wi t laf said|traesptissioB k. pi vot al |y nounted on a sgﬁhﬁd!'@e(ﬁ(? )undfdemh Erdgerhebe (40) ,
and in that the transmission rod (28) is ¢ pRglighWdhe | at ch (50) at an
Q;,éherrewaérﬂ%ma?ftawenlaawm VAR (B6) | ocat e'aff 5@?%%@%8@ PHUPn52)  of
theé) tH‘G %""H\a‘"@ ahoift| at ch. 2. sfaﬂgf BRIl ccor di ng
zanntP‘im“’E' F'%t geq'sq 3 at the tr '°f %'fls nount ed
on ém% 6‘? aEf'skse}fthe plate (?fg eW 1 Sr with
"P ev?r Bln\c} posi sc

us se
r eSF?G% f the tle-ro cbm er i zed i
arti i%,l e%v n an ape rtu ,er;a gle g!!,11111
111£ irfn the tri Sder genannten Qn \Vért@rp' ng
0CC U, t he bli nd or open apert ur e (58) bealn,g ( ,@&1 go daB die auto-
matische Auslbsung des Schaltmecha-
6. The operating mechamsm according to one of 30 nismus (10, 100) unabhingig vom An-
the claims 1 to {5, characterized in that the trisbshebel (24) herbeigeflihrt wird,
latch (50) of the mechanism (100) cooperates dadurch gekennzsichnet, daB die 15sbare me-
after tripping with a ratcheting hangup point chanische Verbindung (48) durch eine Rastker-
(102) arranged on the trip lever (42) so as to be (54) des Ausldsehebels (42) gebildet wird,
block the latch (50) in a fault indication posi- 35 die mit einem schwenkbar um eine Achse (52)
tion. : der Drehscheibe (40) gelagerten Mitnehmerha-
: ken (50) zusammenwirkt, und daB8 die Kopp-
7. The operating mechanism according to claim lung zwischen der Kupplungsstange (28) und
\w‘ 6, characterized in that the latch (50) com- dem Haken (50) Uber ein Zwischengelenk (56)
+* prises a mark (104) coming opposite an indica- 40 zwischen der Achse (52) der Drehscheibe und
tor (108) of the case (12) in said fault indication der Nase des genannten Hakens erfolgt.
position. . :
2. Schaltmechanismus nach Anspruch 1, bei dem
8. The operating mechanism according to claim 6 der Ausidsehebel (42) schwenkbar um eine
or 7, characterized in that the handle (24) is 45 von der Drehscheibe (40) getragenen Achse
blocked positively by the rod (28) in a stable " (46) mit einem im Verhéltnis zur Schwenkach-
intermediate position located between the se (38) vorgegebenen VersatzmaB gelagert ist,
closed and open positions, when the latch (50) dadurch gekennzeichnet, daB sich das Zwi-
is locked by the hangup point {102) after trip; schengelenk (56) bei Ausldsung in einem
p_ing ' non—autorn'atic resetting of the mecha- 50 Langloch (58) der Drehscheibe (40) verschiebt,
nism (100) bemg achieved by manual move- wobei dieses Blind- oder Durchgangs-Langloch
ment of the handje (24) from the intermediate (58) als ein um die Achse (52) des Mitnehmer-
position to the Qpen position leading on the hakens (50) verlaufender Kreisausschnitt aus-
one hand to the mechanical link (48) between gebildet ist.
the handle (24). and the plate (40) being &5
reestablished, and on the other hand to the 3. Schaltmechanismus nach Anspruch 1 oder 2,

.. fault indication being cleared. : . - . bei dem der Ausidser aus einem thermischen
T o " AusiBser. mit Bimetall (44) und/ oder einem
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circular séctor centered on the axis (52) of the latch (50). 3. The
operati ng nmechani smaccording to claim1 or 2, characterized in that the
trip device conpritses a therndP 22515881 tri p device Weth a bifetal strip
(44) and/or an el ectromagnetic trip devi ce vvith a striker (34)

racterlzedlntht thebrretal stri % |% connected rlpl
(42) 2‘" 8?'%?"16?1 "??9’ mith e " with unPyet 8 Higifungsp '§tH°§§ SI'franged
to co ng‘afvasc 89'19?'128'? ss trans '%% chalfm ch i Tever
' ) un Cﬁ} Io h e ngen drlves rﬁle te |e E%Z Q,Pt of
- gﬁ k.&?@hﬁ% etnrg §s' g 1 30 a.g haua. ﬁup ted
whe N St he open gﬁéo'ogﬂe. kbt

WhisBhisEr evéﬂnﬁdu it | PRSE s%héBQl the tri Bm hY Rds) bl ed &bnt e%Mf‘e
A Nefyb)CrultiideR VRS dasBimdtBIP(4MNRTFEl Ng MECh@R) U8 DréhSdhbibe) Jad) Owibdererge Ilt
char aghd? iefrsthéradsidding labeden Unidnk-Ng T 1 -1 @Al GRddjerdeits biaT FERmRRKIURN riRkdeow | ever
havi ngligeineo)avivk, WtREdY géakrte kihettattd Qi t he séistiwiral ever (42), and a curved
mtergmsllwrmnqaag" taulomatisti Qinrbra@hddoss (64) of the trip lever (42) in the
acti veirg)@eit dierDretiscteibe d4) ridisrAus-si on | ink. 5. The operating nechani sm
accor sthagtetung clea Kontakie abatexeersthozed in that the articul ation point (62) of
t he rionawiidnaglet e -Schlapb¢l&®) (3H1dm[Fallsat ed bet ween t he boss (64) and the pivoting
axi s ¢idedynagtetischen pysiSpungeayeden Agsly-  Hhd t hat t he opposite end (66) of the
tie r?ﬂ!ie‘(%(ﬁ?mi@t capabl e of coming up agai nst a protuberance of the case
(12 0 break sald transm ssion Iink with the trip lever (42). 6. The

opéra?‘fhﬂ NI Eﬁ? f" d"t’ one of the clainms 1 to 5, characterized in

t hat *E"Bﬂ ‘Lag ni sm.(100) cooperates after tripping with a

r@{ch 'E'Eba eﬁg fz';?oer ' :fr arfded on the trip lever (42) so as to
k.s ln. méugi,' akifo ‘f o Ndication position. 7. The operating

mec amgsggr :é{?& cg nNerd Ir[@,ungchar acterized in that the latch (50)
(64)\dd

conprblﬁgﬁ,e,ﬁzgﬁg usq&g;\eggs @pposi te an i ndi cat or (106) of the case (12)
I N Sahie lau | nd| cation position. »,41111111 111111 111111111111111 * C
L M

8. The opetating nechani smaccording to claim®6 or 7,

char as&rgﬁm&m.smus hdaRiandphen hadadjr@, (24) is blocked positively by the rod (28)
in a gékanzechngll @B RdGasnRpyaRI6d) dan | ocat ed bet ween the cl osed and open

posi t Umeskblydiscmo)tdriscHeatded Zapr 64s | ocked by t he hangup point (102) after
tri ppumigder Prelacksat @bradascAusBserebelng sof the mechani sm (100) being achi eved by
manuafl42nangegmnat isto find ¢p8 danipridegerig84) fromthe intermedi ate position to the
open PRiEe Enderd desdimigykieligels (B8) a9 hand to the nechanical |ink (48) between

t he haipRY ¥orgmung dasqGq g;f)l(b?c)é 90) being re- established, and on the other
hand {‘@"1% dje; pnenten Kipematischs, VeiRinm g Sleared.

dung mit dem Ausitsehebel (42) zu unterbre-
chen.

6. Schaltmechanismus nach einem der Anspril-
; che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daf der
oot Mitnehmerhaken (50) des Schalt mechanismus 40
(100) nach der Auslésung mit einem in den
Auslisehebel (42) eingsformten Verklinkungs-
ansatz (102) zusammenwirkt, so daB der Ha-
ken (50) in einer Fehlermeldesteliung festge-
halten wird. 45

7. Schaltmechanismus nach Anspruch 6, dadurch
gekennzeichnet, da der Mitnehmerhaken (50)
eine Marklerung (104) aufweist, die mit einer
Anzeige (106) des Gehduses (12) fur die ge- 50
nannte Fehlermeldestellung gekoppelt ist.

8. Schaltmechaniémus nach Anspruch 6 oder 7,
dadurch gekennzeichnet, daB der Antriebshe-
bel (24) durch die Kupplungsstange (28) sicher 55
in einer stabilen Zwischenstellung zwischen

. Ein- und Ausschaltstellung blockiert wird, wenn
der Mitnehmerhaken (50).- nach Ausldsung

~
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