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“whi ch In der US-A 4,611,315 ist ein optisches Wieder- ralférmige Datenspuren von innen nach aufen ver-
gabegerét beschrieben. Um in kurzer Zugriffszeit mit laufen. Die Platte dreht sich in Pfeilrichtung. Zwi-
einem optischen Abtaster zur Zielspur springen zu " schen der zuletzt abgetasteten Datenspur 81 und der

S kdnnen, wird die Differenz zwischen der Adresse der Zielspur S2 mdgen z.B. 500 Spuren liegen. Der zu-
At augenblicklich von der Abtastvorrichtung abgetaste- 40  letzt abgetastete Punkt P1 auf der zuletzt abgetaste-
ten Datenspur und der Adresse der Zielspur ermittelt. ten Datenspur S1 liegt auf einem Radius, der in Dreh-
Weil aber nur auf eine Spur genau, nicht jedoch richtung der Platte gesehen einen Winkel von +90°
auch auf den Zielpunkt der Zielspur gesprungen wer- mit dem als Bezugsachse eingezeichneten senkrech-
den kann, muB Im ungiinstigsten Fall eine Umdre- ten Durchmesser B einschlieBt. Der Zielpunkt P2 auf
hung der Platte abgewartet werden, ehe mitdem Le- 45  derZielspur S2 liegt auf einem Radius, der einen Win-
sen der Daten begonnen werden kann. Diese Warte- kel von +180° zur Bezugsachse B einschiieft. Die
zeit wirkt sich bei einem System, das die Daten mit Dauer fiir den Sprung vom Punkt P1 zum Zielpunkt P2
konstanter Bahngeschwindigkeit abtastet - nach dem miige z.B. T betragen.
englischen Ausdruck Constant Linear Velocity haufig Damit bei Erreichen der Zielspur S2 der Zielpunkt
mit CLV-System abgekiirzt - besonders nachteilig 50 P2 erfaBt wird, muR sich die Platte wihrend der
aus. Je nach dem, ob der Lichtstrahl zur innersten Sprungzeit T um 1/2 ober um n + 1/2 Umdrehungen
oder duBersten Datenspur der Platte gesprungen ist, drehen. Es gibt unendliche viele Lsungen, weil n ei-
schwankt die Wartezeit zwischen 120 ms und 330 ms, ne ganze Zahl ist.
die zur Sprungzeit- das ist die Zeit, die der Lichtstrahl Die Erfindung wird nun am Beispiel eines CAV-
bendtigt, um von der augenblicklichen Position zur 55  Systems erlautert.
Zielspur zu springen - hinzuzurechnen ist. Die Zu- Die Platte moge sich z.B. mit 300 Umdrehungen
griffszeit auf einen bestimmten Zielpunkt auf einer in der Minute drehen. Die Sprungzeit T mdge bei-
Datenspur ist daher um 120 ms bis 330 ms erhdht. spielsweise eine halbe Sekunde betragen. In einer
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exanp e’spursz sofort den Zielpunkt P2 zu erfassen, wird die- zeichnet, dal bei einem CLV-System von den
© jenige L8sung ausgewahit, die der Drehzahl am nach- unendlich vielen L&sungen diejenige gewdhit
sten kommt, die der Zielspur zugeordnet ist. wird, die am néchsten zu der Drehzaht liegt, die
Diese MaRnahme hat die Vorteile, da® bei Errei- fiir die Zielspur vorgeschrieben ist.

'\...-‘; chen der Zielspur nicht nur der Zielpunkt erfasst wird, 40
sondern daB sich die Platte bereits ann@hernd mitder

fiir die Zielspur vorgeschriebenen Drehzahl dreht. Claims

Die Erfindung ist fiir Aufnahme- und/oder Wie-
dergabegerite geeignet, die eine rotierende Platte 1. Amethod for shortening the access time to a par-
berGihrungslos abtasten, wie z.B. CD-Spieler, Video- 45 ticular target point of a data track of a disc (CD)
plattenspieler, DRAW-Disc-Spieler oder magneto- rotating in a recording and/or reproduction de-
optische Gerite. . vice, in which there is calculated the number A of

data tracks lying between the last data track
scanned (S1) and the target track (S2), charac-

Patentanspriiche 50 terised in that the angular position of the last
point scanned (P1) on the last data track scanned

1. Verfahren zur Verkiirzung der Zugriffszeit auf ei- (S1) and the angular position of the target point
nen bestimmten Zielpunkt einer Datenspur einer (P2) on the target track (S2) are calculated, that

in einem Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabe- the skip time T taken toreach the target point(P2)
gerét rotierenden Platte (CD), indem die Anzahl 55 on the target track (S2) is calculated, that from

A der zwischen der zuletzt abgetasteten Daten- the number A of data tracks, the angular positions
spur (S1) und der Zielspur (S2) liegenden Daten- of the two points (P1, P2) and the skip time T,
spuren berechnet wird, dadurch gekennzeich- there is calculated that rotational speed of the
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Bei einem CLV-System ist es besonders vorteil- Losung gewidhlt wird, die der urspriinglichen
haft, zuerst die der Zielspur zugeordnete Drehzahl zu Drehzahl der Platte am nichsten kommt.

berechnen. Von allen méglichen Lésungen fir die
Drehzahl, die es ermdglichen, bei Erreichen der Ziel- 35 4. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

spur S2 sofort den Zielpunkt P2 zu erfassen, wird die- zeichnet, daf bei einem CLV-System von den
jenige Lésung ausgewéhit, die der Drehzahl am néch- unendlich vielen Lésungen diejenige gewahit
sten kommt, die der Zielspur zugeordnet ist. wird, die am nédchsten zu der Drehzahl liegt, die

Diese MaRRnahme hat die Vorteile, daB bei Errei- fir die Zielspur vorgeschrieben ist.
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fir die Zielspur vorgeschriebenen Drehzahl dreht. Claims

Die Erfindung ist fiir Aufnahme- und/oder Wie-
dergabegerate geeignet, die eine rotierende Platte 1. A method for shortening the access time to a par-
berlihrungslos abtasten, wie z.B. CD-Spieler, Video- 45 ticular target point of a data track of a disc (CD)
plattenspieler, DRAW-Disc-Spieler oder magneto- rotating in a recording and/or reproduction de-
optische Geréte. . vice, in which there is calculated the number A of

data tracks lying between the last data track
scanned (S1) and the target track (S2), charac-

Patentanspriiche 50 terised in that the angular position of the last
point scanned {P1) on the last data track scanned

1. Verfahren zur Verkiirzung der Zugriffszeit auf ei- (S1) and the angular position of the target point
nen bestimmten Zielpunkt einer Datenspur einer {P2) on the target track (S2) are calculated, that

in einem Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabe- the skip time T taken to reach the target point(P2)
gerét rotierenden Platte (CD), indem die Anzahl 55 on the target track (S2) is calculated, that from

A der zwischen der zuletzt abgetasteten Daten- the number A of data tracks, the angular positions
spur (S1) und der Zielspur (S2) liegenden Daten- of the two points (P1, P2) and the skip time T,
spuren berechnet wird, dadurch gekennzeich- there is calculated that rotational speed of the
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rotational speed prescribed for the targé track.
4. Amethod according to claim 1, characterised in

that with a CLV system, from the infinite number
of solutions that is selected which lies closest to
w the rotational speed prescribed for the target
' track. _ 30
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Revendications

1. Procédé pour réduire le temps d'accés dun point 35
cible défini sur une piste enregistrée d’un disque
(CD) tournhant dans un appareil enregistreur
et/ou lecteur, gréce au calcul du nombre A des

pistes comprises entre la derniére piste fue (81)

A et la piste cible (S2), caractérisé en ce que sont 40
calculées la position angulaire du dernier point
balayé (P1) situé sur la dernigre piste lue (S1) et
la position angulaire du point cible (P2) sur la pis-
te cible (82), ainsi que la durée de saut T s’écou-
lant avant d’atteindre le point cible (P2) surlapis- 45
te cible (S2), et caractérisé en ce que le nombre
A des pistes enregistrées, les positions angulai-
res des deux points (P1, P2) et la durée de saut
T servent de base pour calculer la vitesse de ro-
tation du disque (CD) qui est nécessaire pour 50
tomber sur le point cible (P2) ou sur n’importe
quel point situé & une distance prédéfinie en
amont du point cible (P2}, au moment ot le fais-
ceau lecteur atteint ia piste cible (S2).

85
2. Procédé selon la revendication 1 caractérisé en
ce que la vitesse la plus proche de la vitesse de
rotation initiale du disque est choisié parmiles in-



