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(54) Title: METHOD FOR OPERATING AN INPUT DEVICE, AND INPUT DEVICE
(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUM BETREIBEN EINES EINGABEGERATS UND EINGABEGERAT

(57) Abstract: The invention relates to a method for operating an input device (800)
and to an input device. An input element (802) of the input device (800) is manual-
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ly operated and pivoted to perform an input into the with the input device (800). A
change in the angular position (837) of the input element (802) is detected by means
of a sensor device (5). A signal (842) is output, which is influenced by the change in
the angular position (837) of the input element (802). A signal (842) is output, which

is influenced by the change in the angular position (837). A freewheeling state (850)
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of the pivotable input element (802) is simulated from a starting time (853). From
the starting time (852), a signal (842) is output in the freewheeling state (850), which

signal is independent of the angular position (837) of the input element (802).
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(57) Zusammenfassung: Verfahren zum Betreiben eines Eingabegerits (800) und
Eingabegerit. Ein Eingabeelement (802) des Eingabegerits (800) wird zur Durch-

fuhrung einer Eingabe in die mit dem Eingabegerit (800) manuell betétigt und ver-
schwenkt. Eine Anderung einer Winkelstellung (837) des Eingabeelements (802)

Fig. 4

wird mittels einer Sensoreinrichtung (5) erfasst. Es wird ein Signal (842) ausgegeben,

welches durch die Anderung der Winkelstellung (837) des Eingabeelements (802)
beeinflusst wird. Es wird ein Signal (842) ausgegeben, welches durch die Anderung
der Winkelstellung (837) beeinflusst wird. Ein Freilaufzustand (850) des schwenk-
baren Eingabeelements (802) wird ab einem Startzeitpunkt (853) simuliert. Ab dem
Startzeitpunkt (852) wird in dem Freilaufzustand (850) ein Signal (842) ausgegeben,
welches unabhingig von der Winkelstellung (837) des Eingabeelements (802) ist.



