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(57) Abstract: The invention concerns a portable device (10) for determining horizontal and vertical positions. It comprises an
w={ altimeter (15) including a pressure sensor calibrated at a predetermined initial altitude, a GPS signal receiver (12) designed to receive

through an antenna (11) signals coming from several satellites (20) so as to calculate position data of said device, a processing unit

(14) receiving the position data of the receiver (12) and an altitude value of the altimeter (15) and means for displaying horizontal
w={ and vertical positions of the device treated and supplied by the processing unit. The processing unit sends to the receiver a GPS
signal corresponding to the altimeter altitude value calibrated to enable the receiver to determine, from the altitude value, position
data of the device. A storage (13) including cartographic data and associated with the GPS receiver (12) can supply accurate data to
I~ the processing unit (14) in particular for calibrating the altimeter.
~
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& (57) Abrégé : Le dispositif portable (10) sert & la détermination des positions horizontale et verticale. Il comprend un altimétre (15)
o A capteur de pression calibré a une hauteur initiale prédéterminée, un récepteur de signaux GPS (12) agencé pour recevoir par une

3 antenne (11)
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des signaux provenant de plusieurs satellites (20) afin de calculer des données de positions du dispositif, une unité de traitement (14)
recevant les données de positions du récepteur (12) et une valeur de hauteur de 1’altimétre (15), et des moyens d’affichage (16) des
positions horizontale et verticale du dispositif traitées et fournies par 1’unité de traitement. L’unité de traifement envoie au récepteur
GPS un signal correspondant 2 la valeur de hauteur de 1’altimetre calibré pour permettre au récepteur de déterminer, a I’aide de la
valeur de hauteur, les données de positions du dispositif. Une mémoire (13) comprenant des données cartographiques et associ€e au
récepteur GPS (12) peut fournir les données précises a I'unité de traitement (14) notamment pour le calibrage de I’ altimétre.



