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Patentanspriiche " 80 seiner Achse unter der Wirkung der Kraft einer
Rickholfeder (16), wobei der Zapfen die Spritze
1. MeBkopf zum Diametermessen von zylindri- {(15) des konischen Schwenkarms (13) beauf-
I schen Objekten, insbesondere zur Steuerung von ~ schiagt.
Maschinen zum Rundschleifen von AuBenfiachen, 7. MefB3kopf nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
mit einer Haiterung (1), einem oberen Block (6) 55  zeichnet, daB der Arm (9) der Kurbel (20) direkt in
und einem unteren Block (7). die elastisch an der den konischen Schwenkarm (13) eingesetzt ist
Haiterung befestigt sind und sich voneinander und daB eine Anordnung vorgesehen ist, um
entfernen oder zueinander bewegen kdénnen, wo- diesen Arm von Schwenkarm zu ldsen.
bei sie ausgerichtet zueinander bieiben, mit einem 8. MeBkopt nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
Verschiebungsfihler (8) zur Feststeilung des Ab- 60 zeichnet, daf diese Anordnung eine Feststell-
standes zwischen den Bldcken und mit zwei schraube (22) aufweist, die in Richtung der Achse
MeBnasen, um sich auf dem zylindrischen zu des Schwenkarms wirkt.

messenden Objekt (25) abzustiitzen, wobei die
beiden Nasen mit dem oberen Block bzw. dem
unteren Block fest verbunden sind, dadurch ge- 65
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