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d’assemblage dudit organe & une partie fixe du
disjoncteur tel que le vissage ou le dévissage de
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ment dudit organe par rapport a la partie fixe 40
entrainant le déplacement limité bidirectionnet
du barreau jusqu'a une position de réglage opti-
mum.

i Selon un mode particulier de réalisation de

i l'invention, un moyen de blocage coopére avec 45

. ledit dispositif de réglage pour immobiliser ladite

[ vis d'assemblage dans la position de réglage

! optimum appropriée a la meilleure compensation

des tolérances de fabrication.:

Selon un autre mode de réalisation de 'inven- 50
tion, ledit organe support du barreau comprend
deux paliers de positionnement indépendants
coopérant chacun avec une vis d'assemblage
pour assurer ledit réglage optimum, et lesdits
paliers sont espacés dans la direction longitudi- 55
nale du barreau.
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détecteurs thermique et électromagnétique du
bloc déclencheur (non représentéd) du disjonc-
teur. Le crochet 28 comprend un bec d’accro-
chage 40 venant en engagement en position
armeée avec un verrou 42 monté & rotation sur un
.axe 44 entre des positions verrouillée et déver-
rouiliée. Un organe de verrouillage 46 en forme
de demi-lune, monté sur un axe 48 et qui coopére
avec le .verrou 42, est sollicité vers la position

" verrouillée du verrou 42 par 'action d’un ressort

de rappel 50 enfilé sur l'axe 44. Lors d'une
détection d’un courant de défaut par 'un des
détecteurs thermique ou électromagnétique, le
pivotement de la barre de déclenchement (non
représentée) du déclencheur provoque le bascu-
lement de I'organe de verrouillage 46 dans le sens
de la fléche #1 pour déverrouiller le verrou 42 et
libérer le bec d’accrochage 40 du crochet de
déclenchement 28. Ce dernier pivote autour de
Faxe 38 sous 'action du ressort 32 en déplagant -
le point d’articulation 30 de la biellette 24 vers la -
droite sur la figure 1, entrainant I'ouverture des
contacts des différents pdles du disjoncteur et le

. déplacement de la manette 14 vers la position

stable D de déclenchement. Un tel fonctionne--

~ ment est classique et il suffit de rappeler que le

réarmement s'effectue par un déplacement de la-.

. manette 14 dans le sens des aiguilles d'une’

montre depuls la position D jusqu’a une position -
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) fixation 72, 74 es paliers 68, 70 pour immobiliser 1. Dlsjoncteur mult:p laire basse tension a boi-
: les vis 76 du dispositif de positionnement 66 dans - tier moulé et a mécanisme (10) d'actionnement a
. la position de réglage optimum. Le mouvement genouillére comprenant :
de I'axe de rotation 52 du barreau 12 lors de ce - une manette {14) de commande déplagable
réglage assure le positionnement correct des 45  manuellement entre des positions F de fermeture
bras de contact 54 par rapport aux contacts fixes et O d’ouverture,
58 correspondants de maniére a obtenir une - — un crochet (28) de déclenchement coopé-
bonne pression de contact en position de ferme- rant avec le déclencheur pour l'ouverture auto-
ture du disjoncteur. matique des contacts (56, 58) lors de {'apparition
La figure 4 montre une variante de réalisation 50  d’un courant de défaut, '
d'un disjoncteur multipolaire dans lequel les -— un barreau (12) commun support des bras
mémes repéres seront utilisés pour désigner des - (54) de contacts mobiles de tous les pdles, et
piéces analogues ou identiques. monté a rotation sur un axe (52) durant une
Le barreau 12 de suppert des bras de contacts course angulaire prédéterminée correspondant
54 est positionné dans le compamment inférieur 55  au débattement de la manette (14),
82 du boitier 84 du disjoncteur, séparé du — et un dispositif (66) de réglage pour la
compartiment supérieur 86 de logement du compensation des tolérances de fabrication des
mécanisme d'actionnement (non représenté) par organes de mécanisme, caractérisé par le fait que
une cloison 88 intermédiaire en matériau isolant, ledit dispositif (66) de réglage comporte un
Une biellette 90 du mécanisme est accouplée au 60 organe (68, 70) support du barreau (12) et au
barreau 12 par I'axe de liaison 26. La chambre de moins une vis (76) d'assemblage dudit organe a
coupure 92 de chaque pble du compartiment une partie (18, 88) fixe du disjoncteur tel que le
inférieur 82 est munie d'une fenétre 894 de pas- vissage ou le dévissage de la vis (76) provoque le
sage du bras de contact 54 correspondant dont rapprochement ou ['éloignement dudit organe

'axe de rotation 55 est solidaire du barreau 12. 65 (68, 70) par rapoort a la ‘partie {16, 88) fixe
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de blocage est ensuite serré sur chaque patte de ~ 40 '
tixation 72, 74 des paliers 68, 70 pour immobiliser - 1. Disjoncteur multipolaire basse tension & boi- -
les vis 76 du dispositif de positionnement 66 dans tier moulé et & mécanisme (10) d’actionnement a.-
la position de réglage optimum. Le mouvement genouillére comprenant : :
de I'axe de rotation 52 du barreau 12 iors de ce. ... — une manette (14) de commande deplagable:-
réglage assure le positionnement correct des © 45  manuellement entre des positions F de fermeture-
bras de contact 54 par rapport aux contacts fixes . et O d'ouverture, '
58 correspondants de maniére & obtenir une - - — un crochet (28) de declenchement coopé-
bonne p"reseion de contact en position de ferme- rant avec le déclencheur pour I'ouverture auto-
ture dy disjoncteur. . . matique des contacts (58, 58) lors de I'apparition
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un disjoncteur multipolaire dans lequel les — un barreau (12) commun
mémes repéres seront utilisés pour désigner des (54) de contacts(mgbules d: t::s? ploe;t géelsesbras
piéces analogues ou identiques. monté a rotation sur un axe (52) durant ;Jne

Le barreau 12 de support des bras de contacts _ course angulaire prédéterminée correspondant
54 est positionné dans le compartiment inférieur =~ 55  au débattement de la manette (14),
82 du boitier 84 du disjoncteur, séparé du’ — et un dispositit (66) de réglage pour la -
co_mpartiment supérieur 88 de logement du compensation des tolérances de fabrication des
mécanisme d'actionnement (non représenté) par organes de mécanisme, caractérisé par le fait que
une cloison 88 intermédiaire en matériau isolant. ledit dispositif (66) de réglage comporte un
Une biellette 90 du mécanisme est accouplée au 60  organe (68, 70) support du barreau (12) et au
barreau 12 par I'axe de liaison 26. La chambre de . moins une vis (76) d'assemblage dudit organe a
coupure 92 de chaque pdle du compartiment une partie (16, 88) fixe du disjoncteur tel que le
inférisur 82 est munie d'une fenétre 94 de pas- - vissage ou le dévissage de la vis (76) provoque le
sage du bras de contact 54 correspondant dont rapprochement ou I'éloignement dudit organe -

Faxe de rotation 55 est solidaire du barreau 12. 65 (68, 70) par rapport & la ‘partie (16, 88) fixe
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ppor tipk Abearactsge, 987 faique ghaqlieepalier an as Supdorti mgmbarr eampf 1556 tv@f indepeddent nher
to a ff eEP) ar'f'o "8'89' feersypue ¥ Ui ¢ - breg !@'f"g "'tgﬁéﬁs fa""g
unscre h 'ft'f'B)“ rBYG5Ie- POBY i ngi nd"! e n t } (68
70) wit 05 @eselon 1€ bvbrich- ( 16, roﬁda@d.aa E@ Forh

movemensn oﬁu 5 rtﬁmbﬁrse(pizr)a téiquale RPkgeTUM Set HMultipbid l&irc rTab g to claim .
mblageciravonuel, Chardaetiessin me(berating toggle mechanism (10) is..

de contact.

7. Disjoncteur multipolaire selon la revendica-

tion 1, 2 ou 3, dans lequel une cloison (88)
intermédiaire partage I'espace interne du boitier

(84) en deux compartiments (82, 86) superposés -

inférieur ot supérieur, caractérisé par le fait que le

" barreau (12) est logé dans le compartiment infé-
rieur (82) avec I'ensemble des pdles et que ladite
partie fixe est constituée par la cloison (88)
intermédiaire traversée par les vis (76) d’assem-
blage dont le réglage en longueur assure le
déplacement de 'axe (52) de rotation du barreau
(12) selon un mouvement de translation verticale
jusqu'a ladite position optimum.

8. Disjoncteur multipolaire selon la revendica-

tion 1, 2 ou 3, caractérisé par le fait que le
dispositif de réglage coopére avec le barreau (12)
pour assurer le déplacement limité de I'axe (55)
de rotation des bras (54) de contacts jusqu'a
ladite position optimum.

Claims

1. Low voltage multipole circuits breaker with a
molded case and an operating toggle mechanism

housed between two fixed parallel plates (16),
" characterized by the fact that said fixed part is.
40  constituted by said plates (16) of the mechanism
"~ and that each bearing (68, 70) includes a fasten-
ing tongue (72, 74) extending before a plate (16)
and having an orifice for the passage of the .
assembling screw (76) introduced within an
aligned housing (78) of said plate (18).

5. Multipole circuit breaker according to claim
4, characterized by the fact that each bearing (68,
70) is rotatably limited mounted on an axis (73)
secured to the associated plate (16) for provrdmg
50  said setting.

8. Multipole circuit breaker according to claim
4 or 5, characterized by the fact that the length .
setting of said assembling screws (76) provokes a
movement of said bearings (68, 70) in planes
paraliel to the plane of movement of the contact
arms (54).

7. Multipole circuit breaker accordmg o claim
1, 2 or 3, wherein an intermediate wall (88)
subdivides the inner space of casing (84) into two
superposed chambers (82, 86), lower and upper,
characterized by the fact that the bar (12) is
housed in the lower chamber (82) with the whole
of the poles and that said fixed part is constituted
by the intermediate wall (88) through which ex-
65 tend the assembling screws (76), the length set-
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Teil (16, 88) des Leistungsschalters, so dass das

éﬂéndéro sai d (Gmtn neiiihecein

apqep fiegende Kammern (82,
86), untere und obere, trennt, dadurch gekenn-

35 =zeichnet, dass die Schaltwelle (12) mit der Ge-
Anschrauben oder Abschrauben der Schraube A b lle (12) it o &
enannten samtheit der Pole in der u
(76) ces Nsaahe_r,g)odee ';ﬂ';i:"ﬁ:sdf:s&ehenden untergebracht ist, und der genannte festste-
?rgrane:e( 88) und gerr?e beschrénkte bidirektiona- hende Teil durch die Zwischenwand (88) geblk_ilgt
le‘:s rétel!un der Schaltwelle (12) bis zu einer wird, die von den Befestlgungsschraﬁben (d )
Sptim len Ei gstel"a e bewirkt. 40 durchquert ist, deren Léngeneinsteliung l:e
op:mh:eehr:' ol|tger l?elstungsschalter nach An- Bewegung der Drehachse (52) derbSchaLtwe e'
spruch 1, zadurch gekennzeichnet, dass ein Blo- (12) nach einer senkreﬁthten Verschiebung bis zu
ckiermittel (80) mit der genannten Emstell:orrrc:: oozmhaﬁ'::rpL:I?gee?eTerrstungsscha!ter o Am
rren der
nen t(sns)Bzelf‘zsatT Tﬁ;:’s'::rtrazuub': (S_,;:)a in der o;gm- 45 spruch 1, 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass
malen | c besten Kompensation der Fa- : die Einstellvorrichtung mit der Schaltwelle (12)
et Ernstellllage er:r zusammenwirkt zur beschrinkten Bewegung der
brgika:\;loerr‘\srt:oler;aerrzeLerstungsschalter nach An- Drehachse (55) der Kontaktarme (54) bis zur
spruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass 50 genannten optimalen Lage.
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