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(57) Abstract: The invention relates to a computer-implemented method comprising:
receiving a series of measurements of distances generated, from a plurality of differ-
ent positions each time, by a detection system operating by: transmitting a wave; re-
ceiving waves reflected by the environment; determining the distances by calculating
differences between the wave transmission time and the time of reception of the re-
flected waves, generating (420), based on the series of distance measurements, a syn-
thetic image representing the distances from the environment relative to a reference
position; for each focal distance of a plurality of focal distances: generating, from
the series of distance measurements or the synthetic image, a synthetic image that is
focused at the focal distance, by applying compensation for penumbra effects; and
detecting the presence of an object in the focused synthetic image.

(57) Abrégé : L'invention concerne une méthode mise en oeuvre par ordinateur com-
prenant: la réception d'une série de mesures de distances générées, depuis une plura-
lité de positions différentes respectivement, par un systéme de détection fonctionnant
par: émission d'une onde; réception d'ondes réfléchies par l'environnement; détermi-
nation des distances, par calcul de différences entre le temps d'émission de 1'onde
et les temps de réception des ondes réfléchies; la génération (420), a partir de ladite
série de mesures de distance, d'une image synthétique représentant les distances de
l'environnement par rapport a une position de référence; pour chaque distance de fo-
calisation d'une pluralité de distances de focalisation: la génération, a partir de ladite
série de mesures de distance ou de ladite image synthétique, d'une image synthétique
focalisée a ladite distance de focalisation, par l'application d'une compensation des
effets de pénombre; une détection de présence d'un objet dans ladite image synthé-
tique focalisée.
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