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(57) Abstract: The invention relates to a method for the automated monitoring of a driving operation (F) of a passenger transport
system (1) by means of a monitoring system (5). The monitoring system comprises a hazard analysis module (7) and a movement
detection module (9). The movement detection module is directed towards the passenger transport system and configured for detecting
electronically processible, real movement sequence recordings (15) of situations. The method comprises: receiving real movement
sequence recordings in the hazard analysis module (7); receiving data (X, Y, Z) of a digital doppelganger (29) of the passenger transport
system in the hazard analysis module, wherein the data includes at least information relating to physical properties of the passenger
transport system, which allows for a conclusion to be drawn in terms of a visual appearance (30) of the passenger transport system
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3)
in a predetermined state of movement; determining information relating to dynamic objects (31) at the passenger transport system
using the hazard analysis module, wherein the information is determined on the basis of the received data of the digital doppelganger
and the real movement sequence recordings; determining information relating to a current hazard situation (1014, 101B, 101C) at the
passenger transport system using the hazard analysis module, based on an analysis of movements of the determined dynamic objects;
and outputting a warning alert (26) using the hazard analysis module, based on the determined information relating to the current hazard
situation.

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur automatisierten Uberwachung eines Fahrbetriebes (F) einer Perso-
nenférderanlage (1) mittels eines Uberwachungssystems (5). Das Uberwachungssystem weist ein Gefahrenanalysemodul (7) und ein
Bewegungserfassungsmodul (9) auf. Das Bewegungserfassungsmodul ist auf die Personenforderanlage gerichtet und dazu konfiguriert,
elektronisch verarbeitbare reale Bewegungssequenzaufnahmen (15) von Situationen zu erfassen. Das Verfahren umfasst: Empfangen
realer Bewegungssequenzaufnahmen in dem Gefahrenanalysemodul (7); Empfangen von Daten (X, Y, Z) eines digitalen Doppelgén-
gers (29) der Personenférderanlage in dem Gefahrenanalysemodul, wobei die Daten zumindest Informationen betreffend physikalische
Eigenschaften der Personenforderanlage umfassen, die einen Riickschluss auf ein visuelles Erscheinungsbild (30) der Personenforder-
anlage in einem vorbestimmten Bewegungszustand erméglichen; Ermitteln von Informationen betreffend dynamische Objekte (31) an
der Personenférderanlage durch das Gefahrenanalysemodul, wobei die Informationen basierend auf den empfangenen Daten des digi-
talen Doppelgédngers und den realen Bewegungssequenzaufnahmen ermittelt werden; Ermitteln einer Information betreffend eine aktu-
elle Gefahrensituation (101A, 101B, 101C) an der Personenforderanlage durch das Gefahrenanalysemodul basierend auf einer Analyse
von Bewegungen der ermittelten dynamischen Objekte; und Ausgeben eines Warnhinweises (26) durch das Gefahrenanalysemodul
basierend auf der ermittelten Information betreffend die aktuelle Gefahrensituation.



