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(57) Abstract: An apparatus for clamping a device (3) to an elongate body (2) extending in a longitudinal direction (L), which 
apparatus is displaceable to and fro along a longitudinal extent of the elongate body and is provided with a self-locking mechanism 
which comprises at least one clamping element (20) which is pivo table about an associated axis of rotation (21) between at least one 
clamping position and a neutral position, wherein the at least one clamping element (20) has an arm running away from the axis of 
rotation (21) thereof, with at least one clamping surface (22, 23) arranged at an arm end facing away from the axis of rotation (21), 
and the at least one clamping surface (22, 23) has the same relative position with respect to the arm in the at least one clamping 
position and in the neutral position and in each position along the pivoting movement. 
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Vorrichtung zum Festklemmen einer Einrichtung (3) an einem sich in einer Langsrichtung (L) erstreckenden langlichen Korper 
(2), die entlang einer Langsausdehnung des langlichen Korpers hin und her verschiebbar und mit einem 
Selbsthemmungsmechanismus ausgestattet ist, der wenigstens ein um eine zugehorige Drehachse (21) zwischen wenigstens einer 
Klemmstellung und einer Neutralstellung verschwenkbares Klemmelement (20) umfasst, wobei das wenigstens eine 
Klemmelement (20) einen von seiner Drehachse (21) weg verlaufenden Arm aufweist mit wenigstens einer an einem der 
Drehachse (21) abgewandten Armende angeordneten Klemmflache (22, 23) und die wenigstens eine Klemmflache (22, 23) in der 
wenigstens einen Klemmstellung und in der Neutralstellung und jeder Position entlang der Schwenkbewegung dieselbe 
Relativstellung zum Arm aufweist. 


