"t hat

0215 234 The invention relates to h r controlling the phase of
hptors in“video recorders when pl_a%%&ﬁggigngeo si gnal s‘grecorged on a
magneti c Tape, while using a phase conparison between the head switching’
pt,uaf,es and the synchronous pul ses recorded on a track of the magnetic tape
an -.-h{am rEpsehrélbong i ty for di splacing the desired phase position of the
rrﬁtor'\‘-:. Anbnﬁt hod f(ﬁr controlling the phase of a head drum mptor according to
the preanbpg ﬁént}u oRAHCRR Veriebh Lo KO edehRdVbrR MBRFenSRCVib{drécBldeibd! Bef 36
51 275. higedd vﬁgﬁﬁr FSMgh 'éi?{@ﬁl@z@éhﬁet&&&%lvag@nmﬁ/um&\wﬂndﬁw élhdsRha-

vi deo heagsvergleiche zivisctien tdes Kopfardschaltimpulstin end derciud einersSmir slos Magnetianddscavfge-

opt i mal | yeeidenetencBypéhagriranyisen povie; mit einar Méglichipit zurMerstpliungtdep Sallhageniage sles Me-

under t ak derSwi t he_ai.gd of synchr.onqus, pu der| r '

syneh O”Osﬁi)gﬁﬁf%mé zﬁsfr::;émfmﬂe@&@%%@é?@?a%h‘éﬁ Sel' Gl 8 St
he ¥ Qfid %éfaerﬁlﬁrﬁrde@a Sphreh oo MetiteraN edtierehdon Vidacikdpfeh @bfitastet.0umdtddie The

synchr onakspferel mmw@abml@ihdardeyﬂilgpgg;dm@mby optimabakitastein, wieskrit Hilfé konshel d

control Hisadufaeichnung das Videpsignale| mit auigazejehnptenausdenaYaitkalsynghrprsignal %Zﬂ’é n
o PR e e S E B
standd¥ d fy Aeg‘nﬁg olikbpf'dbgenbmimen. (Dibse BePber [Fdhiguhg e VidBorb®rdeRCabnae d
6.5 | i nesysibi GrerdenS darfit jedesiibeliolige Videokunt Korrbia cabgetasidt | veerdenOkinn.c BiehVig&-Norm
accur acy sz.cﬁrelbhe.z%:gtg? dgfwﬁmimhtgg?%egea%;eq@m& g % impyie suigezaichnel o
R e
e it b e R rely g Sl
a result Jgile mBRaRiEeiRér opfitfaléncSHitrabRistant, befeMstintMOES isCddhartbell@mit, \durch beunBtepVermum
t r ack Sscadthiethingdes Kerarplimpulses dierRbase demrtrmactdjsielien, idal dEew

; begiiglich der ghzy-
shi fting testenden Spuren righiip Jiegen; Bazu: dient einsogerammter Yen fy8er bediepbarerfrackinoStelier,
e R T e T?%%ﬁﬁ%ﬁ S

fétort, e e

from out s{dleiere HUiek VeFleRerDBhéO0BStent

%

; eé diePZskRdnbtafe IMuRiviBR6ors e
desired vgide®usf soit@ieCRianké ods Koniratimplisesnseschiabtl-Bebainer Verschishimgiin die @ine @dgrand s
to the stdaweSictunmvirkeinent.sich jeophs dér Fanabersich der Rhaseiregelupg: dadureh dasidie Goenzen
degred® | ity °al+gg, Pp° ot.l - og %ﬁg}:ﬁg@%‘@ zBr ﬁg@'ﬁ?ﬂ ga'. !%?"'?zg °§§1 ng
a potenti Eﬂ& - &ﬂdﬁ'g‘?ﬁ: A °1§@f@ PP Iedopn gymmeSel] 4T e EE ST any
thus shif b ﬁinﬁdng;}e ie A¥SatieORdhuRde, Bib PRaseNiBgSlung Miif éihéd Ordcking Bimstellung e r
di r ect i onzfsbrezuceriaizhere s inift dbefded hesamiza Winketbereiciy Lind auck] daribeshineds. (RieseAafdaact
t hat 35 be wird durch die im Kennzeichen des Patentanspruchs angegebene Erfindung geldst. Sié bringt den

Vorteil, daB bei Einstellung auf einen bestimmten Phasenwert der Fangbereich iber +180° symmetrisch
erhalten bleibt, da die Regelung sowohl nach positiven als auch nach negativen Abweichungen nicht be-
grenzt ist wie beim bekannten Stand der Technik. -

Nachstehend wird die Erfindung mit Hilfe der Zeichnung beschrieben.

Figur 1 zeigt ein Ablaufdiagramm des angemeldeten Verfahrens;
Figur 2 dient zur Erlautertung der Phasenregelung.

L Zunachst wird durch den Kopfschaltimpuls ein Zahler zuriickgesetzt. Von diesem Zeitpunkt an z&hlt-
45  dieser Clock-impulse, wobei der erreichte Zahlerstand zum Zeitpunkt des Gber den Kontrolikopf KK de-
tektierten Synchronimpulses in einem Speicher festgehalten wird. Das gespeicherte Ergebnis wird an ei-
ne Vergleichsstule gegeben, in welcher der gemessene Ist-Wert mit einem vorgebbaren Soll-Wert ver-
glichen wird, indem der Soll-Wert vom Ist-Wert subtrahlert wird. Dieser Ist-Wert ist auf den Soll-Wert
- zu regeln. Dazu wird in einer Abfrage festgestellt, ob der Ist-Wert einem Woert entspricht, der unterhalb
50 einer Abweichung von +180° liegt. st dies der Fall, wird aus dieser Abweichung die RegelgroBe R gebil-
det, die nach einer Digital-Analog-Wandiung auf den Servokreis des Capstan-Motors einwirkt,- um die
Abweichung zu verkleinern, bis diese zu 0 geworden ist. .
Ist die Abweichung grdBer als +180° wird von der ermittelten Abweichung ein Zihiwert abgezogen,
der einer vollem Umdrehung der Kopftrommel entspricht. Dieser Wert R = | - S - N dient als RegelgroBe
5s  zur Nachsteterung der Phasenlage. N sel die Anzahl der gezahiten Impulse einer Umdrehung bei der
Solidrehzahl. Ist die Abweichung zu Beginn kleiner als.0, wird zun&ichst festgestelit, ob diese kleiner
als -180° Ist. Wenn nicht, wird der ermittelte Wert R = | - S zur Regelung benutzt, andemfalls wird zu dem
ermittelten Wert die GrdB8e N hinzuaddiert, so daB eine Regelspannung entsprechend R =1 - S + N erhal-
ten wird. Durch diese zusatzliche Komektur N der ermittsiten Werte fiir R wird erreicht, daB die Phase -
80 jewells aut den kirzesten Winkelbereich ausgeregelt wird. Die Soil-Phasenlage kann mit Hilfe des be-
schriebenen Verfahrens, in Bezug auf die Null-Phasenlage des Kopfschaltsignals zwischen 0° und 360°
an jede bellebige Stelle gelegt werden. Man kann die Soll-Vorgabe auch Gber diese 360" hinaus veran-
dem, was bedeutet, daB aut die nachstiolgende Spur des dieser zugeordneten Videokopfes geregelt
wird. Durch Vorgabe eines digitalen Wertes als Offset kann leicht auf beliebige Winkel eingestellt wer-
65 den. Des 1Bt eine Einknopfbedienung der Tracking-Verstellung zu, indem der Soll-Wert uei Betétigen ei-
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whet her the actjual val ug corr ofqds to, a.-vajue which i§s_bel ow a Lation
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corres pon'c‘uerg-mrozm Phasenregelyngteines Knpfiimméipotors dnjeinam, Midececorsier bei der Wedergabe S _

- voncaul ej rpggﬂ i i ter Verwendung eines Phasenvergleichs
N Selagesz\%‘ssohen EM{EDMm sir??nﬁ?l }aﬁlffggg{rgp a md aufgezeichneten Synchronimpuisen,
wobei die Sollphasenlage des Motors einstelibar ist, sowie mit einer Einrichtung zur Messung der augen-
blicklichen Abweichung von der Soliphasenlage durch Abzahien von Clockimpulsen, die zwischen dem
Kopfumschaltimpuls und dem Synchronimpuls auf einen Zahler gegeben werden, dadurch gekennzeich-
35  net, daB aus der Differenz der in den Zahler eingelaufenen Anzahi der Istimpulse | und der Anzah! der
_ vorgegebenen Sollimpulse S ein Regelsignal R fir den Kopftrommelmotor abgeleitet wird, wobei
R = (S)wenn,
a)((I—S) positiv und kleiner als +N/2 oder
~ - b) (-S) negativ und grdBer als —N/2 ist
-40  R'=(I-S)+N, wenn
. (-S) negativ und kleiner als —N/2 ist
' R = (I-S)}-N, wenn _
% - (-8)positiv und groBer als +N/2ist, - -
U wobei N der Zahl der Clockimpulse fiir eine Umdrehung des Kopftrommelmotors entspricht.
45 :

Claims

A method for the phase control of a head drum motor in a video recorder during the reproduction of
video signals recorded on a magnetic tape using a phase comparison between the head-switching pulses
50 and the synchronizing pulses recorded on the magnetic tape, the desired phase position of the motor be-
ing adjustable, and with a device for measuring the instantaneous deviation from the desired phase posi-
tion by counting clock pulses, which are fed to a counter, between the head-switching pulse and the syn-
chronizing pulse, characterised in that a control signal R for the head drum motor is derived from the dif-
ference between the number of actual pulses ! which have entered the counter and the number of preset
55  desired pulses S, wherein
R = (1-8), if _
a) (I-S) ic positive and less than +N/2'or
b) (I-S) is negative and greater than —N/2
R=(-S)+N,if -
60 (-S) is negative and less than -N/2 -
R = (I-S)}-N, if :
(1-S) is positive and greater than +N/2, .
wherein N corresponds to the number of clock pulses for one revolution of the head drum motor.
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+ 5000 wobei die Sollphasenlage des Motors einstellbar ist, sowie mit einer Einrichtung zur Messung der augen-
~ blicklichen Abweichung von der Sollphasenlage durch Abzahlen von Clockimpulsen, die zwischen dem
Kopfumschaltimpuis und dem Synchrommpuls auf einen Zahler gegeben werden, dadurch gekannzeich-
35 net, daB aus der Differenz der in den Zahler eingelaufenen Anzahl der lshmpulse | und der Anzah! der
_ vorgegebenen Sollimpulse S ein Regelsignal R fGr den Kopﬂrommelmotor abga!artet wird, wobei
R = (I-S) wenn, . o
a) (I-S) positiv und kleiner als +N/2 oder
) b) (I-S) negativ und groBer als —N/2 ist
-40 R =(-S)+N, wenn
(-S) negativ und kleiner als —-N/2 ist
R = {I-S)-N, wenn
(1-S) positiv und gréBer als +N/2 ist,
wobei N der Zahl der Clockimpulse far eine Umdrehung des Kopfh‘ommelmotors entspricht.

i  Claims

A method for the phase control of a head drum motor in a video recorder during the reproduction of.
' video signals recorded on a magnetic tape using a phase comparison between the head-switching puises
50 and the synchronizing pulses recorded on the magnetic tape, the desired phase position of the motor be- .
- ing adjustable, and with a device for measuring the instantaneous deviation from the desired phase posi-
tion by counting clock pulses, which are fed to a counter, between the head-sWitd'ling puise and the syn- -
chronizing pulse, characterised in that a control signal R for the head drum motor is derived from the dif-
: ference between the number of actual pulses I which have entered the counter and the number of presat o
-85 desired pulses S, whereln '
R =(-S), if
a) (-S) ic positive and less than +N/2 or
. b) (I-S) is negative and greater than —N12
. . R=(ES)N, if :
60 (-S) is negative and !ess than -N/2 -
" Rm= (SN, if '
(-S) is positive and greater than +N/2,
wherein N corresponds to the number of clock puises for one revolution of the head drum motor.
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