1)

TR
&

Y X

1/16

A

g

—_— e — ) —_t . — . — Y T ——\.

1Z

~48\43




/16

10

IT-11

\ AN

YA u
A
.@\D

_
<F

4_
e |

™M %
O &)
Qv
<
—
QU]

g
00]
™M
4
qV

D
~—

i

A SN

HENN

(60
go<

No;

4

o



3/16

82 80
84\ / 72

~




48'——\

104———"7

4/16

W 1z2e

102——F

112——-7

114——-

100

124

108
106

L4

Eg —116

—118

L —

104

Fig., 7

i

—H

10—

112——7

114——~-

L

B
il [%L-IT 110

100

!
¥

124
[%ﬁee

1NO
1UO

106

S

—116

——118

B
A

110

Fig. 8



S/16

100
1801 122 %&4
104———7 ] 108
10— +—106

11— = 116
‘74@ b 118
114—
M||B
e Al
pllT 110
Fig. 9




6/16

11

Fig.




38

136
142
80

130

80
30—

66—
16—

38 \
136
142

80
130

02—
80
30—

66—




_.——34
0 266 )
) 36
136 . 134
142 44
80 \_ AL——140
38—+ | 132
: .+ 130
- £y’
86 s 144
52 |
80 _—4p
66 '
138
16
e o] ]
60
T \ k - 56
58 40
Fig. 15
22~ 158
! {
Vo 178
154—"\\\E
| 150
| %
=158

Fig. 17



9/16

158 170 172

174

Fig. 18

162

178

172




152

21l

10/16

1944

RN —210

212~



11/16

38

-

218

§16

g84 @

T

O

/—;880

eee

[L3)

Fig. 23

Fig. 24



M
N\
e
J

152

2472 ' s ie
472 |
- i 29
87-/ | I | K__/:go
o8 |
230
53 / +

12~ 10



13716

N 268
S 100~
o
C
o
'__
30
I I I
-30 0 30
Rotational position angle 86
Fig. 27
L
4—
| |——278
~: 282
1 280
[ 3 i ’ R
INESGEL
- 1 1<
1 | r
312— 1 \ |
R 274
N 276
2p
el
! |
!




distance

Axial

Position of fip 292

Fig. 30

298



15716

290
300
/ -
270 /

306 /304

=,

| 298

I I ‘ | |
39&896 \894

Fig. 31

290
/ ~300
270 ;

29e 296 \894 310

Fig. 32

298




16/16

/380

W
n
00)

322
J ] '
326

!

e 324 e
] |
! !
280

Fig. 33



