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(57) Abstract: The invention relates to a scooter (10) com­
prising: - a frame (12); - a front wheel (20) and a rear wheel 
(22) which are fixed to the frame; - a motor (24) configured 
to drive the rotation of at least one out of the front and rear 
wheels; and - a motor control member (26). The invention is 
characterized in that the motor control member comprises: -
acceleration detection means for detecting a phase of accele­
ration of the scooter; - deceleration detection means for de­
tecting a phase of deceleration of the scooter; the control 
means being configured to actuate the motor when a decele­
ration phase of duration at least equal to a first predetermi­
ned threshold value has been detected by the deceleration 
detection means after an acceleration phase has been detec­
ted by the acceleration detection means. 

(57) Abrege : L'invention concerne une trottinette (10) 
comportant: - un cadre (12); - une roue avant (20) et une 
roue arriere (22) fixees au cadre; - un moteur (24) configure 
pour entrainer en rotation au moins l'une des roues avant et 
arriere; 
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et - un organe de commande (26) du moteur. L'invention se caracterise par le fait que l'organe de commande du moteur comporte: 
- des moyens de detection d'acceleration pour detecter une phase d'acceleration de la trottinette; - des moyens de detection de de -
celeration pour detecter une phase de deceleration de la trottinette; l'organe de commande etant configure pour actionner le moteur 
lorsqu'une phase de deceleration ayant une duree au moins egale a un premier seuil predetermine a ete detectee par les moyens de 
detection de deceleration apres qu'une phase d'acceleration a ete detectee par les moyens de detection d'acceleration. 


