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(54) Title: INCLINATION COMPENSATING DEVICE FOR A CARRIAGE OF A CONVEYOR DEVICE
(54) Bezeichnung: NEIGUNGSAUSGLEICHSVORRICHTUNG FUR EINEN WAGEN EINER FORDERVORRICHTUNG

(57) Abstract: The invention relates to an inclination compen-
sating device (1) for a carriage (2) of a conveyor device (3) for
horizontally transporting goods to be conveyed, comprising a
holding frame (4) and an inclination compensating element (5)
which is held in the holding frame via a pivot axis (6) arranged
perpendicularly to the travel direction (30). The inclination com-
pensating device additionally comprises a pivot drive (7) for piv-
oting the inclination compensating element (5) relative to the
holding frame (4) about the pivot axis (6) and a pivot drive con-
troller (9) which obtains inclination change notifications relat-
ing to the inclination compensating device (1). Upon receiving
an inclination change command corresponding to the inclination
change notification, the pivot drive (7) is actuated by the pivot
drive controller (9) such that the inclination compensating ele-
ment (5) is continuously held horizontally. A drive element (11),
which is secured to one end of a pivot lever (10) extending away
from the inclination compensating element (5), said end lying
opposite the inclination compensating element (5), is driven via
the pivot drive (7), said drive element having a drive axis (12)
parallel or perpendicular to the pivot axis (6), wherein the drive
element (11) rolls on at least one guide (13), in particular in a
force-fitting or form-fitting manner, said guide running equidis-
tantly to the pivot axis (6) in particular and being installed or
formed on the holding frame (4).

(57) Zusammenfassung: Neigungsausgleichsvorrichtung (1)
fiir einen Wagen (2) einer Fordervorrichtung (3) zum waagerech-
ten Transportieren von Fordergut, mit einem Halterahmen (4)
und einem darin {iber eine senkrecht zur Fahrtrichtung

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]



WO 20217213885 A1 {1000 A0 O R0

TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, WS, ZA, ZM,
ZW.

(84) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, fiir
Jjede verfiighare regionale Schutzrechtsart): ARIPO (BW,
GH, GM, KE, LR, LS, MW, MZ, NA, RW, SD, SL, ST,
SZ,TZ, UG, ZM, ZW), eurasisches (AM, AZ, BY, KG,KZ,
RU, TJ, TM), europdisches (AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ,
DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, IT, LT,
LU, LV, MC, MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RS, SE, SI,
SK, SM, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CIL, CM, GA, GN,
GQ, GW, KM, ML, MR, NE, SN, TD, TG).

Veroffentlicht:
—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz
3)

(30) angeordnete Schwenkachse (6) gehaltenen Neigungsausgleichselement (5), ferner mit einem Schwenkantrieb (7) zum
Verschwenken des Neigungsausgleichselements (5 ) gegeniiber dem Halterahmen (4) um die Schwenkachse (6), ferner mit einer
die Neigungsausgleichsvorrichtung (1) betreffende Neigungsénderungsbenachrichtigungen erhaltende Schwenkantriebssteuerung (9),
wobei der Schwenkantrieb (7) bei Erhalt eines einer Neigungsdnderungsbenachrichtigung entsprechenden Neigungsidnderungsbefehls
seitens der Schwenkantriebssteuerung (9) so angesteuert ist, dass das Neigungsausgleichselement (5) kontinuierlich in der Waagerechten
gehalten ist, wobei {iber den Schwenkantrieb (7) ein an einem dem Neigungsausgleichselement (5) gegeniiberliegenden Ende eines sich
von dem Neigungsausgleichselement (5) wegerstreckenden Schwenkhebels (10) befestigtes Antriebselement (11) angetrieben ist, das
eine parallel oder senkrecht zu der Schwenkachse (6) angeordnete Antriebsachse (12) aufweist, wobei das Antriebselement (11) auf
zumindest einer, insbesondere dquidistant zur Schwenkachse (6) verlaufenden, Fithrung (13), insbesondere kraft- oder formschliissig,
abrollt, welche am Halterahmen (4) montiert oder ausgebildet ist.



