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(57) Abstract: The invention relates to a method for detecting and neutralizing
submarine objects, especially mines, which are present in a marine region. The
inventive method is characterized by generating a two-dimensional or three-di-
mensional image of the seat bottom in a marine region during a reconnaissance
mission using a first unmanned submarine vehicle (12) and optical and/or acoustic
sensors (14). Once the reconnaissance mission terminated, the image is evaluated
for the presence of submarine objects. At least one submarine object present in
the image is marked and the image provided with the marked object is stored in
a second unmanned submarine vehicle (13) which is provided with the same kind
of sensors (20) and an additional unit (22) for neutralizing the object.

(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren zum Detektieren und Neutralisie-
ren von in einem Seegebiet vorhandenen Unterwasserobjekten, insbesondere Mi-
nen, wird mittels eines unbemannten ersten Unterwasserfahrzeugs (12) wihrend
einer Aufkldarungsmission in einem Seegebietabschnitt mittels optischer und/oder
akustischer Sensoren (14) ein zwei- oder dreidimensionales Bilds vom Meeres-
boden erstellt und dieses nach Beendigung der Aufkldrungsmission auf Vorhan-
densein von Unterwasserobjekten ausgewertet. Im Bild wird mindestens ein vor-
handenes Unterwasserobjekt markiert und das mit der Objektmarkierung verse-
hene Bild in ein unbemanntes zweites Unterwasserfahrzeug (13) eingespeichert,
das mit gleichen Sensoren (20) und zusétzlich einer Neutralisierungseinheit (22)
ausgerlistet ist.

30
31
32
33
25
23
24
22

IMAGE GENERATION
IMAGE EVALUATION
OBJECT MARKING
IMAGE STORAGE
IMAGE DATA

IMAGE GENERATOR
EVALUATION UNIT
NEUTRALIZATION UNIT



m ssion termnated, the imge is evaluated for the
presence of submarine objects. At |east one subrmri ne
obj ect present in the image is marked and th

i ma
provi ded W) 2@96/131'}’22960QMCt ||II|#I|||H||1|ItIIiIIII#IIIIIIIIIIHIIIIHIIIHHIIIIII#IWIIIIIIIIII|I|I|||II|||I||II|

LII

t he same ki nd of sensorﬁéé@g) and an additional unit

Zr?%y) qu@flsclﬁ, m héﬁ B%m](g Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab-
TR europdisches (

lirzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co-
EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC,  des and Abbreviations") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der
NL, PL, PT, RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, PCT-Gazette verwiesen.
CIL, CM, GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG).

Veroftentlicht:

—  mit internationalem Recherchenbericht




