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(57) Abstract: The invention relates to an arrangement of a control system (1) arranged, or to be arranged, on a hydraulic lifting
device, and of a mobile control module (2), via which the control system (1) can be remote-controlled. The control system (1) can be
supplied with sensor data via signal inputs (6, 7), and a processing unit (8) of the control system (1) is configured to calculate from
said sensor data and from stored lifting device-specific data information, which is characteristic for the current lifting load situation
and/or the allowability of work processes on the lifting device, optionally in the given current lifting load situation. The control
system (1) has a mode, in which the control system transmits the information that is characteristic for the current lifting load
situation and/or the allowability of work processes on the lifting device, optionally in the given current lifting load situation, to the
mobile control module (2), via a transmitting and receiving module (4), to a transmitting and receiving module (5) of the mobile
control module (2) in a wireless (10) and/or cable-bound (11) manner. From said information, a processing unit (9) of the mobile
control module (2) calculates graphic data for a display, which can be displayed for a user via a display unit (3).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Anordnung aus einer an einer hydraulischen Hebevorrichtung angeordneten oder anzuordnenden Steuerung (1) und einem
mobilen Steuerungsmodul (2), iiber welches die Steuerung (1) fernbedienbar ist, wobei der Steuerung (1) {iber Signaleingénge (6,
7) Sensordaten zufithrbar sind und ein Prozessor (8) der Steuerung (1) dazu ausgebildet ist, aus diesen Sensordaten und aus
hinterlegten, fiir die Hebevorrichtung spezitischen Daten Informationen, welche fiir die aktuelle Hublastsituation und/oder die
Erlaubbarkeit von Arbeitsvorgéngen an der Hebevorrichtung —ggf. bei der gegebenen aktuellen Hublastsituation —charakteristisch
sind, zu berechnen, wobei die Steuerung (1) einen Modus aufweist, in welchem sie dem mobilen Steuerungsmodul (2) iiber ein
Sende-und Empfangsmodul (4) jene Informationen, welche fiir die aktuelle Hublastsituation und/oder die Erlaubbarkeit von
Arbeitsvorgédngen an der Hebevorrichtung —ggf. bei der gegebenen aktuellen Hublastsituation —charakteristisch sind, drahtlos (10)
und/oder kabelgebunden (11) an ein Sende-und Empfangsmodul (5) des mobilen Steuerungsmoduls (2) iibermittelt und dass ein
Prozessor (9) des mobilen Steuerungsmoduls (2) aus diesen Informationen Grafikdaten fiir eine Darstellung berechnet, die iiber
eine Darstellungseinheit (3) fiir einen Benutzer darstellbar ist.



