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sette den Steuerschalter zur Abgabe eines Anlauf- 65 pein des Zentralrades mit einem der Wickelteller.
impulses und beim Ausschieben zur Abgabe eines So kann in dieser Stand-By-Stellung das Uberira-
Ausschaltimpulses flir den Servomotor veranlaBt. gungszahnrad von den Wickeltellern getrennt ge-
Anfang und Ende der Betrisbsfunktionen lassen halten werden. .
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um eine Drehachse 31 drehbar ist in Richtung 40 entgegen dem Uhrzeigersinn in die Ruhe- oder
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Erregen der Magnetspule 20 an den Polschuhen le 20 erregt. Die zweito Ankerplatte 25 liegt bersits
haften. Durch dieses Haften knnen sie zwei Ar an den Polschuhen 22c an, und zu der Kraft der
beitsstellungen der Kopfplaite 3 so lange bestim- 50 Feder 36 kommt nun noch die magnetische Halte-
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in eine Ruhestellung verschwenken. Einzetheiten ausweichon muB. Dies flihrt dazu, daB der Fith-
der Elekirohaltemagnetvorrichtung sind in der DE- rungsstift 26b zu dem anderen Ende 28b der bo-
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ist sin Schwenkarm 51 verschwenkbar, an dem einem Liftschieber 83 her (Flg 2). Die Richtung
drehbar ein Ubertragungszahnrad 52 gelagert ist. 45 eines Pfeiles 85 (Pfeil B in Fig. 5a) gibt die Ein-
Das Ubertragungszahnrad 52 ist {iber eine nicht schiebrichtung einer Kassette 86 in einen Lademe-
dargestellte  Friktionskupplung zwischen dem chanismus 87 an, zu dem der Lifischieber 83 ge-
Schwenkarm 51 und dem Zentralzahnrad 50 derart hort. Der Lademechanismus 87 weist einen Lift-
verschwenkbar, daB das Ubertragungszahnrad 52 schacht 88 auf, der die Kassette 86 aufnimmt.
wahlweise den einen Wickelteller 42 oder den an- 50 Der Liftschisber 83 ist in einer Schisbeflihrung
deren Wickelteller 43 antreiben kann. 89 léngsverschieblich in Richtung des Doppelpfei-
Die Steuerstange (Fig. 3 und 4) tréigt - auf ihr les AB geflihrt. Die Schisberfllhrung 89 gehdrt
lingsverschieblich - eine Mitnehmerstange 14a. dabei zu einem Kunststoffteil 90, das auf nicht
Die Mitnehmerstange 14a hat eine Hakenausneh- dargestelite Weise mit der Chassisplatte 1 verbun-
mung 14b, in die ein Kupplungsglied 82 eines 55 den ist. Der Liftschiesber 83 ist in der Darstsllung
spiter zu beschreibenden Liftschiebers seingreift. nach Fig. 2 etwas U-f8rmig ausgebildet mit einem
Eine weltere Kupplungsausnehmung 14c dient dem “langen Schenkel 91, einer Basis 92 und einem
Eingriff eines Kupplungsnockens 14d (Fig. 4). Die kurzen Schenkel 93. In dem langen Schenkel 91
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The deck omRéIREESeri Kasdehid: Rl KiissbdfRitnehmer links in eine Stellung, die aus Fig. 16 zu ersehen
217 wird danach mit der von Hand eingeschobenen 50 ist. Da der Kopf 69 des Schenkels 9 beim in -
Kassette nach hinten geschoben, und der Betiti- Spielstellung Bringen der Kopfplatte mit nach
gungshebel 221 schwenkt in Richtung des Pfeiles rechts gewandert ist, hat der Anschlagstift 67 sei-
235. Dies hat zur Folge, daB8 sich auch die Hlse nen Halt am Kopf 60 verloren. Dies ist zun#chst
225 in Richtung des Pfeiles 235 entgegen dem auch ohne Bedeutung, da das Schaltorgan mit sei-
Uhrzeigersinn dreht und der Schaltstift 237 den 55 nem Fihrungsstift 66 an der Flhrungskante 66a
Schalthebel 240 ebenfalls entgagen dem Uhrzei- anfiegt und damit weiterhin gegen ein Verschenken
gersinn um die Schalthebelachse 241 verschwenkd. gesichert bleibt. Diese Sicherung bleibt so lange

Das Schaltstlick 260 am zweiten Hebelarm 240b aufrecht erhalten, bis - bei weiter nach links fahren-
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PHD 89. 070 EP 15 0366191
The change-over of the drive voltage of the servo notor between 2 V and 12
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up agai n&k danEisfigstelithg MiPder Zahingi4e Het-4 bei nigntonst antly urged agai nst the
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been posdeni Aowrtalstitgd nsigegelien, smpal sich dida. rdhePatertanspritchef the pin 114 off
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of all n¥verneut jsiageschaliet ungsdie Steupratangierct ison i ndi cadtewprdgposmn arrow 124
until, agegemhdie T@pspotnasgyl aedilcidcpis Q'?]EDP(frl n 114 has- n‘iﬁ/é@"ﬁb gerstangee(143) ifedem La-
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| east orRie Kesseitec it nach pyi@ vori eingesrheties, @E5 6 Ovi d@dn eingchlieflich ded Eiczdhens und Auswer-
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Mitnehmerstange 14k von der FUhrung 242a freige- : merstange (14k) angeordnet ist, die zur
geben wird und die Filhrung 242 durch einen L&ngsbewegungsrichtung der Steuer-
Druck auf das freie Ende 245 das Kupplungsglied stange (14) quer beweglich ist,

12
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das Servogetriebe 50a fihrt die Steuerstange 14 schaltung, dadurch gekennzeichnet, daf
nach links. Das hat zur Folge, daB der Arm 14p der &5 - an der Steuerstange (14) eine Mitneh-
Mitnehmerstange 14k von der Flihrung 242a freige- merstange (14k) angeordnet ist, die zur
geben wird und die Fihrung 242 durch einen Lingsbewegungsrichtung der Steuer-
Druck auf das freie Ende 245 das Kupplungsglied stange (14) quer beweglich ist,
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SW t chi ng eSchwarkiage? 89t dm derhdass8aregelidbever ar m 240lthet tnyplinguod $14aisyméchaniaalyhe
SW tchl ng rBAak dip]1Steusrstangee (14entreiti vng dasse 9571 aut omeeupledite e jopdingomechanism effike
SWit g eifreionkontriope (52 Auépq Eingriffdst ofitsdenn 5 it s cenfapadegbositi on defined by

t he svm tch Wigkeltgllemi(#22 48+ oppi ng i nstant the swit chPYOnesimpi svitsh actypigre @royided

t he mcro rocessor 46, V\hl ch causes f he servo not (?g‘“gfﬂﬂnggo@géﬁgﬁgeggﬁ
servo nof ear wheel i

wheel 50 i t?E%I 'W%'f"ﬂ:g\%;:t ék) ?g'ﬁn t he |s 8?"1% %‘f A
50c and the ﬂ‘%ﬁﬁehme 'f y rresh with tc égf:ilu

'd;é't? - a;te by
rod 14|st13 Eg 1&5}?% Ljaehftl ut of them ﬁ%&%}f‘chf&m,vﬂﬁhdl
and 14. Thedles @ ﬁ%s h t he servo Gl AR rSH O n‘i)'{b SERARRBNt
with the t s dflaroih Rakpe the stop pin 64 on the g lrhehion®

engages with the head portion 69 of the head-plate linb 9. Flg 14 shovvs
that the1fxdepdisheen Abdgrudhf 16, "RuGeH RbiteRg ' 0d TdKAinfaghtitit) @be CafiEie\bppBrally hiviig a
gui de 242, R@hidt, [das et Midenmbirstedge t(aR) e@upl | Ng Nedwb@rdetice RN GaiOlling tape-ddek func-
recess 14mAukBildunyi 81 MiehB@mute MmPreiné0l t age Stidn midieding e didwikg-intane cjeqioh oicd
rod 14 now Kupplurgbriasd (14ib) edfweist) e, sich idddr] eed or eckyasita 486) bY mbéne of a dfiNel merhanisch
portion l4pkuppeimsitont & tihen Abstael Yoh2einerAs a r estaving aamotors(48)h ehioh idm/eﬁhg:hanbm
t he coupl | rigndiidghe 114) des Steubrsisepea(td) he-eases t heomprens|a cogirohindi{ed) whigh is movable

det, wobei sich zwischen der Kupplungsnase back and forth in a longitudinal direction by a
(14n), der Endiléiche (140} und der Steuerstan- servo motor (40), which control rod can be

ge (14) die Muide (14m) ausbildst. 55 moved along its path of movement between
end points and, in given operating positions,

18. Gerdt nach Anspruch .16, dadurch gekenn- controls tape-deck functions in conjunction with
zeichnet, daB die Mitnehmerstange (14k) liber switch actuators and a logic circuit, charac-
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The control rod 14 now travels further to the right and its | eading edge 20
14h finally strikes against the transport projection 19 of the head plate
9. Prior to this, the gai de pin 66 he®o3e619NB0 t he gui de edme 66a, thereby
preventing the switching nenber 59 from being pivoted cl ockw se. At the

I nstant at V\/mch the transport projection 19 of the head plate 9 has been
pushed into imthaly position the control rod d?is;@é{qso??)wul’lé)ss"ﬁﬁ;w pulses.

pi voted the svvlat EPHPling 1Rsis €14 whicht g8 B&\it ch 70 and pressed it 25 agai nst

the switching cé{‘l‘%gﬂ‘ﬁ“:“ﬁﬁgz“m%'%%’?'%d'm t hefr oﬁﬁ'cé"pﬁ'ﬁ'i“% aégﬂl' deog“ 9'3'0 g % 2

to the mcropr directi

motor to be re Jg.granged f%k'E 9?55 ‘2{ sﬁown |'?Fk il é'dﬁ’ "Yg%d
@n C

pl ate has been ! ?&8{%"? R4 é tlon ancfee?;{*u I)lgﬂnéf"n@mﬁea ?ls i"'"hé%‘ &
0

now al so hol ds I, the servo not or 40

f
moves the cont roley zf" bt ‘&%c £ 0 Ia%agoé' Sl 00 S B
Since during t T Ghovd f{L 'ntcﬂarfﬁ%s&f 8 ydD g0l | am‘h.ﬁad
portion 69 of Pﬁemg

_ Bnay Bides PP 42‘&?05 e “ ghtmdvbiRent iPthe Rrdw-iR dw@&i@n b0 lcas-
i t's support on gdugpd el portion 60 nitially tgksEedlase ddtrdtfdiqid, AeGRERge-
t he PHD 89. (b{Qndals of at Ieast one switch actuator 21 ment from the loading mechanism, up fo an

0366191 swi t chi(ray prgviadbebn this dodl Fodqdo ON t he Al Goiit) oft R Pati® @R mthvéritent, tean be

gui de pin 66 ammbdudelswitchingnsigmals &Ckat sadai B8St  pimwbd indopudsibnbi thd Noadling awdecharg
i s, mai ntai ned wobtidl rodasistone ol swifch (ROY 14 nDV atsn, e tshé&r thatot sirkes dgainst a litnb ¢0)

guiee pin 66 | edichsappive triicoomedgdm@Bed The swiof thaiheasl plaleriSkef tOapp@atus and thus

copsequent |y f reyeswiteh pituator (Z2htb e dagicsrir n t he clrbvoletheshead pllor@detp @ pian Besttion.

as this is per rfultt wiichhgerivesctherpiiam e@itching t he decle pilgh actdator PRaheypantelfpd (14) ac-

nmovenment of t heORMBRASfar ABParAlSIEFtiosD has t#ree dvatiaghe confrolswitghy(70) Eé’éﬂe’ {Rivausp

60 is noved out of mesh with the teeth lde. Secofersal of the diragtion oh fptatien pf the

has rel eaded"tqhpard t"’b S lal’f‘e‘r"?'" gﬂ"‘th&f % he tranSAVREPShH gear wheel 52 can

mesh with t 5@ ly an nal I Iﬁ‘vvl t'"CE nber
wrch g\) f%:pcorﬁe t the S\%::z_wgg ‘?gh ?céﬂ h)rs pro-

hook 65 has'ofic
rflh which,

switch 70,

m croproces %{hflo;%thi onse I's a%t ”Eﬂt U Ny b GhsQM Sfetﬁégéssgtg( \;J:% 5

drive notor capstans and swi tches thg S&kNO

V. \& t hey, SaREaphirdies b laiteklint &g 1 V@ 100 hag,u@pahd, Gbting Qﬁcﬂﬁ%aﬁ& it to supply
pressure r olhdcteliddtin) halCA idast TP $8 Ghd) go.,qapsgoan V&thb"bu@@iﬂr 1he e dRotor k4v).

Musi ¢ searcliéby\&pmb,rgaesfmbm&@ﬂwoa@oﬁw change of the servo nechani sm out
of the posi (#4pandSthe \sbupling foll G14a16ik) Mbsisc Sear ad) AnSapparitue ¥ dlaimid i Glaivis| 2/ andi 8
t he hol d- i efgag&aDiet ordamothed sb that feli svithe S| | ght |hdvilig 4 bétwatingieved (324 javtechi i moun-
i mredi at el y actesdapt(iaged2)aced hotlod. thd fventobr vo NnDt ded #6 pivatal moieniedt sdjacsre theUlodding
musj ¢ sear c lawiteh $70pindapeindanily of the pasitiot pidthe r 08 14 insechdnem gde saterdiinggavemihe lodding
traMsport prespestiveiather @ unti|l the head pl ate haeechapisinn agt® onra geseeitd driver (IAy
position and the hol di ng-magnet device 15 has efhicecarble movedi hetyoem an bject shdy
posi tion.5 V\HEﬁPlEﬁfﬁljﬁl ﬁg’@f‘%‘"dﬁ%@ét charges st opped”a“f'brp°%!"598rﬁ'¥|@° Btuating leuari (€31).
of a key, t Oearméat?hepé%{gre@&ar t er dee fhe; afuating '9"9" (221)
hol di ng- mag “_gﬂje% si t %8 Yo W“ﬁ"“ﬁ ) (333), spry
so-cal I ed st®¥1Q¢ Bx“ g 81‘9 scs 25 Echdpcglgf@ggg%as 8%{U8'e“‘"t“ﬁ‘e(7°’
| at ching f ofE°7% ¢ e\/ﬁ’g| ntro ar m viaS{PRY 5@ ?in such a

way that th&PFREL LN rrpved oy ara R 0&. ng &es!
discs. The ra@cﬁ,a .,g‘(sss).m 57 hapferised pQ:ﬁ @ed%r "ri 190NV o
restarted by4REs mé;ommn "echa-

H a6tth piv
bei ng ”DVEdle‘M}q})é)yopb&e& B spring I?Jree ﬁ\%u ShOWN i n F'rﬂ;m ich Usmltbl'f ngt h\@mb@aig gNofabie
has resuned mahder ke AOSEtEHIMYbrm (ésa)tdam°80 cassabb? al givot B2 EndCAIRCRaEE dwiteThe-
thi s stand- bygagothblrdcess (Mt) Bidathds aedad f r om byudidd g5 oFth® BrieQommb SWitciB (7@ vihfch
the servo mpkor 40 and the servo mechani ssm 50a arEvéesmplelich 6f0Ié Isevo mdderdeftst &
the left. As a consequence, the arm 14p of the tossploinieghanizoh blyddctution of the con-

6. An apparatus as claimed in Claim 1 or 2, trol switch (70) gives the logic circuit (46) the
characterised in that the control switch (70) has signal that servo operations, such as drawing-
a switching nose (71) which, when not me- in of the cassette or the movement of the head
chanically loaded, is in a neutral centre posi- &5 plate into the play position, have been com-
tion and which, when released or actuated, in pleted.

one or in the other direction of movement of
the control rod, causes the switch actuators

" L



rel.eased by gui de 242a and, by pressure on the free end 245, the guide 242
has caused PHD 89. 070 EP 22

0366191 the coupling nesrber 82 to rERORBGAt B® recess 14m Xhe coupling
nmenber 82 is now noved in the eject direction, the cassette holder 250 is
lifted, and the pin 229 noves:the actuatlng lever 221 jn the e

t
directi oM AFWQP%%@"("@“?S’HF\?@?“‘ ihf_i_ﬁ%n noves Phenddace {140} qnd the “JPﬁ'(CS" ey Qé’f

in t able gwi
glgr gggl Eg (59) can be el m é sgrvﬁ:g:nn OSItloel{ e can ReAnr aePrsgf\étgs as &a'me‘;l arac:

' by the conir 4 t ef the couplm Is ex-
SR PR o ﬁ
device for fﬁmg?r I ﬁ;g i ons i ncliiy
el ection Ofne ioff m@f a drlv é&b Wtwama,ﬁga rsm
(40), whic msomﬁ blsfaaﬁ dl ﬁﬁﬁ«ea contrq smafia §)mahiaid Npulass (Bay 23uo8)
back and fgqup o df svdtc %ﬁm Hiebendinid@E L i ON DY o 86 \eBuplif 184 (12k)(s8 @3 to dbth @fd
control rody @RNpiiembddY 8sh BY feRBsel tidmPAE h  @f movwmmg membaraed) it BrigdAGagh | fRMd,
in gi ven oRgrdbtion By MRToitionids (145@iveiaing t ape- desikrebéss ¢tampns i n conj unction
W th swit chfrédt tHedlwitdhg Vel with bid@tafiecds Ui t, characterised in that - a
coupl i ng r aghtignlet e comrobswitcle@o)on t he control 18.08h édpdiptus @s alkinted i Elaim 2.adhlamc-i N
the longitudinal direction thereof, 10 - tbitsed ncthgd khe woupliradiod (14 Js cepablebe
| ock to theAncapperaioé as cldimed 4 Ginorlly cbhapar 15 of t dfaesiiantidetisctiongy ghedengitusinak direc-
control rodugterized in thah gheceyiiphinongemisd ($94a) i s n@hani cally coupled to the
| oadng rredfnams@mmvf«if)w@"cha @onuneon with by nmeans of switch actuators
proy__,ded orthe firab ¢ 9hithe te@llﬁ?'dsaﬁﬂ t he @9¥aRndigations r od (14) to
produce SwisP¥Mj @P@rfm%e B%ﬁ“ﬂ“ CobBR9%g r od and c ntroI rod act
control swifehW W%?'éw(éﬁﬁf'ie@ é"co?ﬂmﬂds SW f"ﬁ‘??s'ﬁ UEYBT s

%me gentran

(14g, 72) t¥™MELBgic circuit, which derives ¥ ns mm_s
for appa fttﬁhg's functlon rragnetlc

clai g in Clai
A S as ' 20
the draw C%ﬁwé—m ﬁé‘@gﬁeﬁh"%ﬂvﬁ%&g?t 6, (8%?“ 2%3’?0%@93 Mzﬁ 4 conms
sfakb

m

nechani sm h, &.t: NG ndchEhls .qr(1 rirve WECi?i)“h&d’QgMnbﬁﬁﬁal@m&m@
rod (14) Whhdnibet ﬁs)ripmfabﬂ%r F%Qlafu.%t h in a yiéhhghrludCHeRamotslir r(m;tobmdaxboa
servo not orqdofd)bring dWdnbmisshinige@iwhbéd (b2Fian be MOVt kBl sh béurdddte s SHcomBrY SRRNT

bet Weén endndaRiwith Sheadhd or the oitiel R8I RAAT | NY POSidsipbétons GO dedbotirsb SP@mAtARdaNt
functions i43)%60Mé punsdsd Bitolflingthe Eonfiatigheh act uat @ns d@Rdines pRBOIS Gintiidhrielles des
char act er i ssneeli(30) toloas of-the reel didgcs@2)@8)i ng r od ( 14iepctionstuiuciécantsmelzisntraieednt en as-
transversely of the longitudinal direction of soolaeneneéc dis drippex dotontdct stogh

( 14) | s 1&irAncapgeduns tidmwediofisino[13,rohatad- 14) Fhicllt I8PqUe./@raBBrisé en ce que :
terised in that the switching member (583®$91 - t-hanectioe qnn?emg@ (Q{gngt guidde
be coupl ed auige plne®F ish rfyringemevampE of P t e t ape déemaniere mobile gyfda dige)de P?fg
rod ™4k) cafirobed d‘tﬁlFP@Qesc Rehigd a@P'g%?R'?aged fromt hé‘a!“@aﬂf)nga“ﬁéé [qi5geH -
transver se (Bhsy &frfmeastralradi{14) 13ad BproYHOIdSt at | onary gﬂi’ﬁies (242, 5
242a) on t H ‘}’Sgnqj@e pber (59) in a pivoted posi- la fige d'eniralement (14a) peut étre
' tion in h the servo mechanism (50a) drives verrouillée avec la tige de commande
the control rod (14) and the reversing mecha- 40 (14) sur une partie de la course de dé-
nism (52) is disengaged from the reel discs placement de la tige de commande;
(42, 43). - la tige d'entrainement (14a) est couplée
; mécaniquement au mécanisme de char-
16. An apparatus as claimed in Claim 2, charac- gement du mécanisme d'entrainement,
terised in that the coupling rod (14k) is 45 ~ et
pivotably mounted on the control rod (14) and - la tige d'entrainement (14a) et la tige de
adjacent one end face (140) of the controf rod commande (14) agissent, par des orga-
{14) forms a coupling recess (14m) in which a nes de contact qui leur sont propres, en
coupling member (82) of the loading mecha- vue de déclencher des signaux de com-
nism is engageable. 50 mutation, sur un commutateur de com-
mande (70) qui améne les ordres com-
17. An apparatus according to Claim 16, charac- muniqués par les organes de contact
terised in that for the formation of the coupling _ (14g, 72) au circuit logique qui élabore
recess (14m) the coupling rod (14k) has a les instructions de commutation pour les
coupling projection (14n) which, in the coupling 55 fonctions de ['appareil & partir de ceux-ci.
position, is spaced from a end face (140) of
the control rod (14), the recess (14m) being 2. Magnétocassette avec un dispositif de com-

formed between the coupling projection (14n), mande pour la commande de fonctions du
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— v by nmeans of at |east one switch actuator (72) provided on-the
control rod (14) to produce switching signals at |east said control rod
acts on a control sw t8h (70) whi crER:@p66 81 Bhe commuands i @arted by switch
actuator (72) to the | ogi c circuit, vvhi ch derives therefrom swtchi ng
commands for a arat unctlons us as c a

in Claim1l é’BmP'f? 'ﬁ'&’t all th %ﬁftf'l?p‘egg‘[rlﬁﬁ M}p
t

65, 72) of d'f‘ﬂ%"dgbﬁl V/%E?S%E &% singl e BW{’PB iRt m o
controls a qw compren un LOP pef"imct i ons gde d.en
logic circ I4 dé aga gtus as Cl s un évi e-
characteri g‘ c‘ﬁ {%@B the e ,“ d. ggén{“pg
novenent tbé?\t é?&t.uﬁ })Ia&ﬂdgt COUpl ' ngje %Iec (53% } &oo érant avec
di sengaged ¢dsf RS Qe fﬂﬁ‘@& B&ifse Pcdniihddnfi€l I SW tdS@gtﬁ&Elﬂ Qé65 5% LG FintdrrdntioR Rit
act on t heqgRNédrahesS Bbsitohs (f&x@t)ona\dn&elaémdent 'y Qlvotel1e bRRAb bichjbeidb3)chifire la force
respect i veioaétioRy du fétanisme d'entratement éVesaPPar at Usiudssser, dienddde iqile fol promiler bras de
char act er i s@tidnnavebabs arghne®-darcontad ef @t Chi ng | eliqet (538) nd Fuisks AN GRHge Hdne
control r odircyi bdigue bad®Brisé ansb qieat chi ng ar m ( 53é&jidemsentpic) stghel poiasboghr tansdrperage
a recess (14<)uné tiget dentraicamehi (Mk) esbohofidela) f or tphes'goaoyplsde wite menipé.i ng t he
control rod (%) laatigh tdheomwendpi(iy) etowt (14a), and whose second | atching arm
(53b) cooper atobilayantverseloméent parrrgporti2 dies 16566. Fppargiisolom lagevendicstion haw 2, crects-
| at ching | everd'ffqg 'ONW@ pligeddaricPmy f or ce, fEhererfivede gemmdateur g commande
f st | atchi n ])53a 25 cannot engage { hd70) @résents pa geigt g, gorpRviatiop A7 ot
cQupl e. 6. at'ge d'enisgf Fﬂﬁ PRY B0 421 3 ed | r‘ﬂ”'CIsa'FsrTF‘_’L"ctS?m ét?ﬂ‘éq"acieef’?‘%’éd

in that the cc?ﬂ‘fH’éSI a”sWAé f'B °hﬂ8‘§“e§ Swi t chi e”"ﬁ/ﬁé ”'
mechani cal | y_ traTne A 4 u ral cer?f’re p I ]d || o ou

rel eased or a llljJ cam m d ch nF ot her ce c:?)fl U%IOHS S
control rod, ¢g e% Lors (14g., tlo ansl d.r% BF?
swi t chi ng puI nsversaux |. atus as ?Lé

characteri sed gluila s,t m{ggrf&gs gup (14) has rac teet h 4e de a gear
wheel (60) of rﬁéaﬁnsﬁﬁrd\@atrmfinétsm cooper at e, \Mpbé?enssaioﬁharrévakd.éaﬁ&.tfbu(zlé@acté
PHD 89. 070 EPjq tige d'entralnement (14) au moins a&ﬁ risé en ce que la tige de comeﬂ@QW 1
8. AN appPad ddnhbutaléur @b TbiMehde palCl 2 M 1 QFésente GAtAdentiiectd E8Mailldie 1186)t et

died ng its | onrgindindiuhakgai®de oenikt (72) duhe dr aw iufe ebiué @6é0@B0)Y0de 1a serm@RnsNisdion
(86) the cont nolest pdpre Ipbir, détioheher désS s gasg e e Nicodpl@navbd) estie Giaokiuie Henie Chéanaillden
up to an end poaustdeoéomniutatigatiditcommoienent, cdmebe noved independently of

t he | oadi ng neenzamesant lds. erdres gorfrawniquésat it 5 strikes against a linb (9) of

t he head pl at @a( Byrgané deheontagip@®)aauueirceihd t hud dpraseilsselom Euni deireprndications3h) ou Jat o
its play posi tieasie i diphore les destrugionsr don t he cGABRMIsE epPo(qua)la dge dacPmmandpe
contYol swit CW°'("PB‘5“‘°P rPoYr 'G%P“?"B“sc%ﬁu@é a ¥ever SH) egrdéplpgadly |dF'%§cﬁ°P Aeusment lon-

rotation of taelapyl desprc: An ap é‘fdéﬁab%a"%l? d‘t’P‘H"’G‘aﬁW 1,
characteri d Ln t hat the coupl n‘% d 10 (14 P)O\?P agcouplenant dy
act uat or3'( 'b'ﬁre § tion T"é‘é “sq‘b H}eeﬁ"s'f
control s 6Q5le dlsB ltl GS omm n e ng pU| Sélo%l hd en%Ta msme ses
it to supp &QR t VO m)tor

as cl ai medy anan aCt ua&hg cﬂg )ﬁ?ﬂi 8‘@}, h{é )de
mount ed f OEIecHquWQé coﬁiﬂn\éﬁd’éedﬁ ! 6 1a gizque porte-

ext endi Ny p¥ImehtBar! nmé&.rsrmr@fmusm.- acts ontae(aﬁaastsasoﬂbhu@rec& Worddab Ch
can be novgg. between an eject and a drawsin pqslcsm&ns@)éttgbaea&ﬁmaéng) e er
(221), characterised in that the actuating | e o cbhutatiud Ge \brhrhande (70) pour
swi t chi nig ppparel 280h) la reveridicativn 128 2Saatabieh act uat @rovodqasr unb RverSidneduGens deQbtatdidd C h
(70) to supsslen cetame ta tignde strmpandel(19pat la 11. servondiiteuappar at us as clainmed in
Cl ai m 1 or tigs d'elraiheant (1ts odk) ispnttdéssecorher e has :
plées, du moins dans leurs positions de finde 50 9. Appareil selon la revendication 1, caractérisé

course (C, D) de leur course de déplacement en ce que la tige d'entrainement (14a) est
afin que leurs organes de contact (14g, 72) pourvue d'un organe de contact (14g) qui amg-
puissent agir sur le commutateur de comman- ne le commutateur de commande (70), lors de
de (70), indépendamment de la position de I'introduction de la cassstie (86), & délivrer une
Fautre tige respective. 55 impulsion de démarrage et, lors de son extrac-
tion, & délivrer une impulsion d'arrét pour le

5. Appareil selon la revendication 1, caractérisé servomoteur (40).

en ce qu'une bascule & cliquet 2 deux bras
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20 been provided a switching nenber (59) for the servo nechani sm which

swi tching nenber is pivotable about a pivot (62) and also has a switch
actuator (65) for the asne control <EH0866 {9®1 which after @&énpletion of the
servo novenents of the servo mechani sm by actuation of the control swtch

(70) glves the logic circuit (46) the signal that servo operations, such as
dr awi ng-1PnARperel ﬁﬂ%'a% tsuendisatigps 2 g3, ﬁmpenent of fctua epige; de wsmsa% <ﬁ2hffes“rﬁﬂe"

I t folpvier 4 Ht @i st pnté go
%ZYmpiil o Ett fa g‘e hﬁéﬂ‘ N |votable°% ﬁ Fr%g‘qag agga‘we‘be

held in th srge pf” - the con e means

nt

of a servo.§ f: Wﬁ*é%mn Em 59 ) sal d suiahahing rva%hd ea o
est abl i shi e serv f ost
(1l4e) 30 1)tentﬁ‘e l'1dé or IE&S‘u J?Pe? t9 éMgL }Elﬁ 16 8
fromthe sgpVgin &uoﬁ Oca nd@ éhYcé“a le can dEhRaR&H rlQ"f?g& Re ScoffaRdeC higP N
by the conefig d'écBhnéricht (129) &tV ur B0 frect tlse ﬁg&& a@ hd'Gh BoKEde Jidbdb (662) de
Si mul t aneoys casrhuidibh @37)0fkisin @6 Bofgate SW t Ch (a/fije. de contiidiiddd P14 éOmbiktient ainsi
26 de contact sur le seul commutateuPd6@dl 13. I'éiémenf\de Sddfiutatibr G9)odans il preid

I n Cl ai m léhande [{z0) an e desdétivrerited Ivgplulsibise SWi t C hitisrgdeTpivdteent ddi3 lahaetle & Sbvotanpi N
(67) whi chde démacagejetidtatét.on with the |imb (9) efistibne(Sbaadiatiedt digg 89 conlminds
the servo nechanismin the position of emgagefhet lacanmandredipemntiandb2) niest ped 4)
or . r el ed3eAppateil taign |g revendieition 1 oy &rcaragé- 14, en priginavap fasrriatasux de bobinggerd4?. i n
O & 12, dsdanseaei edabvi un P¥ment dpgomwi t chi ng4Menber (59), as it pivots,
rekeases a"‘é'é*t?ﬂﬂ?%@?ﬂﬁ W)’m'éﬁ'°"aP°F"@O'erS| ng mechani sm é"h?o from a
f or K- shape®Vafs Ayenr diun gye ( %.'I ‘F°5\RP’feh‘s§a'r ever sibn Wé‘i',‘k?&l‘ﬂ‘ angiggtiop . 5raGiRsise,

transm SS|'8'P?° 4 p ’QW‘?é’€I°° Wi 2 t he 6 ‘E’P T"‘?"@é\ (140 sest
(42, 43) f Pta e d athe centfﬁ % °tW’f§' f”’ g}’ 'ﬁﬂ’ﬂ%‘df
Lhe'reel dfLdst ogame s::“.O ."": g e et gt

13, char ac lsraussﬁn o f ) aaféﬂ g _menber 14£) ‘rf '° { dep a.
whi ch, dur égtg &réﬁ g,!% rq,g (14 ue“

(66a) of tia B0 uJ nd%rl it $ et ,ln@ae&ﬁ ant

in a pivotgd O,pqag;,hgng@raellg sg;,rvo mechanl sm (50a) drives the cont ro
rod (14) a.sué.t.&rhmé&y@rs&h%.n&shamsm(52) | 7, AbSerdN S8R th bVeAtitdibe 16, e&hma.secs
154442, 43). 16. An apparatus as cl ai geee jud I&tigh dentaindihbat @) prskencd

i n that 1happarinpbibrg réventidafiohkit, éffac@tissot @bl y Mg pb@da Giimétior deqf lchvitk drenehiel4)
and adj aceet coqe IBBtheftadeccofnind@fiongioutalte cont r olmehtod4rg)L 4 tdopétnaacaoupBbait | (N4h)
recess ( l4piyoter |(59y\ﬁviec:hneaouaaiaméé smgervie@er (82) @b, dahelalpositibn Aiiccvepiéreant, sshobm-
engageabl epori@€ par g .qui peut assurgkria igigomestteus accor dé digng tacaCH'extmitd (140) de la tige de
char act er i leesdrvpmoteun 440) bla dehtaref(bteirde laon of t heoramands i(t4Y la eayitd &1 4] dipgt formmée
coupl i ng rigge deLgmmands (), ngﬁtren(ga'pIP@lj edti on enenlp taguptcdaccouplempet (H49h

posi on IP% las figec @8 cameAnies 14k pllg-memecen| 140) of JleNEMES fifo)st a tigride cpmmandet{td).
recess '“?jb‘l' priyaepankessendehRavh o Mi® coupl | n%pg)r oj ecti on 14n) the end
face (140) 'ﬁd’°‘Pﬁ‘ %r:{“ ’Eﬁde v i‘ﬂ °d°2 8"8 roil se'ﬂ\'i'\'aa' ﬁ:‘% icatif; 16y

in Claim 1%9 lo Yfgrégg 4%‘518 X?ﬁadua% ge e)%?gﬁlsl %‘o leg%‘ "g‘gﬂwké e:)rg\;;té

beyond t he'%®

gui des (24¢. mp's f” msﬁlve mech gl r°°':f2m

gui des (24g, aﬁ Xﬂ e coup ng rod (14 % f}, éng
menber (82 |n or disengage it fromthe recesgy pwot”atlg

appar at Yg, Aspatell 3bi6HEH revehtiidalich! 11) daracRiG@" aGE er | S?r énﬂanI bﬁk) %u&fa Helngélé
(14K) is cepabhud Bmérab bbriaitaide s on i n thecdo@dmehu@rzméns@ ERRd mm) ou

sente un ergot de butée (67) qui, en associa- de I'en dégager.

tion avec la branche (9) de la plaque porte-téte

(3), maintient le servomécanisme en position 19. Appareil selon la revendication 2, caractérisé
engagée avec la tige de commande (14)oule &0 . en ce que la tige d'entrainement (14k) est
libére en vue de la commutation. élastiquement souple en direction longitudina-

le.
14. Appareil selon la revendication 12, caractérisé
en ce que, lors du pivotement, 'élément de
commutation (59) libére d'une fixation & four- 55
che (78) un ergot d'entrainement (99) d‘une
commande d'inversion (100) afin que fa com-
mande d'inversion (100) puisse appliquer une
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