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conprises: (f)o aeam@n&ua ﬁ.aﬁaefﬂasmt ma alJecdmR rfesmag*mt& f BRFAY selected
sanpl i ng r ajoe sigedt sa}mp&hartdhhecdam&dlffenene&oap&ﬁnmrng@dlattoshgdtﬁdrednabemgenahmagnﬂuhe
[err] and whi @hthgzpe¢and 'lm'tn@hlﬁlaf?db@tmuﬂw the mqond}alsel@%ed | sampigst i o
means (404) for 4§é‘f’@5“ I o o inh e &P sa.fﬁaﬁﬁ“%%"ﬁigﬂgi“"g '%S‘.i?ﬁ W%
the generator ( aﬁ lﬂ&%s l4$1)|b9iﬁ@ @Waa lﬁ)shﬁra@l Mnt tpiWréiponseto
pr edet er mi nﬁdtﬁelveeis&wc middtlentai(q) aPplied tHatetasrbduags thegep 4fA0 lteré&‘if)cief\&rac oedifg 10 he
two differencexmessiponents the first one of which is equal to the difference
bet ween the magni tude of the first Ilm(a( X I_Eﬁ.ragdﬂ he magni tude of the
fiirstly sel ech&? 30 signal sanple and YH@YsEGH 8T f er ence conponent bei ng
equal to thg feerence bet ween t he magw-buqq OWw-yhe second Iimt value and
thE magni tude of the secondly sel ected signal sanple; |) addi ng nmeans
(4Dp9) for sumd WﬂI'FethQWS" lefF%ff@m@fcfb{gmeﬂHVf@F'ﬁP »a sum conponent ;

(i) “weans (410) g E{béwo"('gvrig?qg@tﬁg tg’f j fferepce conponents by the sum
001m0nent Jsh ths iRl biskirel th CIRANSc &%zebmmtrﬁqssarpaﬁddrc%ranma&he shape of a
cal cul at or ar rsauag@rent which in response to 35 the devi ati on conponent d(Qq)

appl i ed t hereto pAudrgementalclaimed inClaii 1\And 2.|chasacterigestin thet thetwo limitveluel argpasisive and
t he expressi Oﬂe%ﬂnm (ﬁp%lvefy(qﬂ:l t[’@r 3 saj threshejd ygjue is the zero value.

w=0 1, 2. - 0! W1, a(d(q),w) is the [err] filter coefficient of the group of
Wfilter codf fHafen@fdprach® (V) the inpulse response of a FIRfilter, v a
continuous variable within the interval [err]. 45 2. Arrangerrent as
cldinmed in d ai |m1 fmt:%m%p@l@teeﬂq zgedisquf E'lmnom@a%;tmg/el [ssdssesn \s/ile,f@t )%ﬁ‘h\fhigtsia"sjggig::
shgdpe of a sa\ﬁF{ﬂb’tﬁ § RGeS g‘ﬁﬁ{‘ Y &u P%ﬁ'fréd”lﬂ‘ G‘%ﬁl@vsl ' I1st,

charact eri 2% d |sL|§t 1 ﬁangfs ve%t emeI uehe vorn Em%anﬁa past grrt]e 8 g?bil\t/i%t wird, wobei

r esipecti vel y and(al) baémtﬂ‘lﬁreﬁ@bﬁ& idiH embﬁﬁnwevaetdg&gsagﬁahe zero val ue. 50

Pat ent ansprfche ) eEtethtm amp Bizéuger pdter Taktitnglsekilgl wit et E'maagﬂabtdst vumdmkett fis
Ver gr osser.n der A ’éfF Rer aweissr ik "?E'FQ'GMR“@?"@NSE“ aq'ske'tf

von f, zu f¢° °'" o e °%ﬁ£rs ‘g? Wﬂb‘g?be'

en e v
. zu £ Batd ?EW@%"Z& %ﬁ%ﬁﬁ ‘@e uet
das 55 zeitdis @‘t)@ll maaﬁgaéle&% Ta ,33 & luh® pulse zu zugefuhrt werden und die
Ei ngangsabt astinahtwen amﬁﬁaengﬁbisfede'hktwmli etdA@lAﬂWeué}ﬁngsanteQ d(q) drzeu@en, Hessgn Grosse dem
ist, mt: Zeitintervall Ty, zwischen dem g. ersten Taktimpuls ki(q) und dem unmittelbar vorhergehenden oder dem
65 unmittelbar nachfolgenden zweiten Taktimpuls proportional ist;
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(a) einemFil terej ngang zum Erhal ten des Ei ngahgssi gnals; (b) ersten

Mttel'n zum Erzeugen erster Taktinpulse ki(qg) mt der-

Ei ngangsabt ast geschwi ndi gkeit- fl; (c) zweiten Mtteln mtlmllﬂ'“ﬂr"llmﬂlr er
Takti mpul se ku(q) mt der Ausgangsabt ast geschwi ndi gkei t

ei nem Fi | t erkoef fizi ent engenerator zu epher Gruppe von" w*
Filterkoeffizienten, wobei dieser GengPEbzfyﬁﬁgghbgl e ersten und die

zwei t €M Takt i mbuhvee\ apanduetieek bulsd ki(g) and the irihedialdly priddetiing butput diedkeialselkuin-€i) gridghe time
Takti nmpul se ki intervhl di betwaes worromseRutivenoutpyteciock pulagsef uhrt werden und die in

Ant wort auf Jeq:en g. ersten Taktinpuls einen Abwei chungsanteil d(q)

erzeugen, dessen r@'osse dem Zeitintervall Td(qg) zw schen dem g. ersten

Taktinmpul s ki (q) URd ife@paiationdisératt BRE filed biiageraére full Moreasiteythakamipfify ratd BT 4 disthdtatime
nachf ol genden nwst signal ﬁlimkt torfputesel pk c;pmomrameél multipte (R) of f;, tiigreteSimegagut sighal being

bet ween an i npyensElusiby A seses | rl' ﬂ'gi f reit 87y pecedi hg-outoppfising:
cl ock pul se ky(n- E.?J‘é‘t ?E&% ‘er%t k.h%t%%&%mmfwtlve

out put cl ock pul Seﬁsec preTatas n.g, ceﬁd)a ¥t Q{8 Cet WeSoutpuiBarhpiing Pdte f,;
arrangenent for igs ems lcdsuyuctehe g8tErabr foxgproduiciag @fgraup &F Wehitet eefficions, mqomerator being

si gnal from [ ercpitrolles B)ethﬁ flrwaeql merﬁef@ﬂrlgmk gulgesrand cpmprisingal nul t | f

[ err], this dl SCsrp%‘lt) g\teg rre Iog [g.l se praguces t;émho ﬂog lgp )‘ét‘he nﬁud?ﬁjw lgh ::
i nput Conponent %?«sﬁ)ial to'thé-tirfre i teﬂ/al en the g™ hst clbck s sekr( )a ding
a filter input Q{e .ﬁﬁ,@aiatéwrrgu ef,’hdtd&k GORe:. £ O i rst rreans

pr odu0| ng first Cﬂﬂokeapsjlfozegynkat(rq)m aespbinse lprtputde\eanplcpmgoneat[ diq) the greup of w filter
secpnd means f speffigientsiici n second cI ock Ise Iout t sa D9
rate f.; (d) B LUt oot f’ ff'l ?’ézgﬁ’ k% rup eantosa:;
filger coefficCisgfimulatitgithe pﬂ) 'rﬂlﬁnpfyﬁ\@ tI'ieQ nk aﬁicuﬁﬂﬂ:b& ©f filter

secpnd cl ock pwbaﬁaenwndhaemqaiedsm@t t emms)radmcm@mmemamnf compbnemt cakprises:

pul pes ki and the(ﬂsaemnl@toc K@@I@rqﬂyblsmygmsmniﬁs pleiseepnd samnling rate {, which characterize a
response to Eadinyda "a* ""g’EnZC %'ﬁ *bf “Zﬂt%’;%'gliﬁ'yoﬁ?ﬁf ot ﬁf ed by the
d(q) the magni tglé ,th .QHQE @thtehﬁhe ine hold value;
betlveen the qth f thli o6 (4O, 4b8) foil) onam g tvid it b n;stwf&aede stevhiah is equal

t hej i mredi at el yto irreldftown e R0 Ihe nidgoitide o tﬂhs érst Idﬂi valn;ane tt{emag jtude ptthé fingtly selected

response to @me-a?%\ﬁ:raelﬁwt%ﬁéﬁf@re %‘* q'ffef‘i?Fe between the magnitude

coefficients 26 (|) aegfgmg; géjmrﬁ% re citgtjmdjagftt%\ o&rﬂﬂﬁgm

and to the fi ﬁf&t %uvﬁfﬁ &né Eaui fofem’kle do pb’l'ldﬂ& By 'tRe! burk QBIAFGHE '

x(qg) with subset SmQﬂatfHelgér&Fatlﬁg)ﬁéémOﬂﬂrb‘éiag Gdnsfitlited meumf)rdfnhf\gdvteel’whlchm response to

coef fi ci ent s sarthe daviation dosppnegt ditiapplied thecstasproduces thegroupyof Mifilter grefficiagys aesarding to the

i nput corrponent°§p'15§"°<§ particul ar subset of filter coefficients;

chatacterized in that the means for progugiASnigiesWeyi ation conponent

conpri ses: (f) vamegsinerator (400) producing signal sarrpl es at the second

samyling rate [err] which characterl ze awzh, pex.iWdic signal having a period

[err]] and which varies Ii ear y bet ween two 1.t .val ues:. (g) selection

means (404) for?d "ﬂgjf §§ m"'cﬁfﬁ'$F§[ﬂ‘P\?g\"isf'§°ﬁ§?§*s°é‘r‘?{§I es produced by

t he\generator (40 { gv,).tﬁm R i ee‘m abQvewand the other below a

predet erm negs t hr e.sahﬁhgbmbat asel,am(elﬂ)n Glaibvt 1; ehatactedzed s the48d pdﬂba'): sibmal h:isohemha@ ofa

t wo dlfference a;!mptbnents the first one of which is equal to the differe

bet ween t he magnnl 4 res . cu ot s ok oy t’t‘h‘ff'f’r‘ﬂ 19 2 chea %‘W@""‘?‘Pg‘ mf’t'ﬁ‘ﬂéalﬁﬁ“f"rﬁ?s““'e and

firstly select SFo%tye S e and he secon &tence conponent bei ng

| to theséilfference betvveen the magni tude of the second lint value and

gni t ude oPatintamspréchend| y sel ect ed signal sanmple; (1) addi ng neans

for sunm'n the two di fference co onents to roduce a um co
r%gtgi(mtémes

ist ei das

(J) ans (410) e |s en ? PIn .;:Sﬁ]a slﬁ?nkrgz%}fl ﬁgb
conppgnent ; : 'eﬁ Mﬁf f' f"'nxv ?;%L 9&91@ rftdr\ 26) ildet wurd wobel

cal cgl at or arraﬁhgemnt-wmnpm lida, ihesponse to 35 the devi ati on conponent
appl ied thereto pr(a)d!ucasﬁltdm ng) @fhamdebtmameﬁrfalsm ents accordin

t he « expr essi on a( ﬁ gewqgreé Bulse ki{g) mit der E:ngangsabtastgescq:wmdlgkelt f.
w0, 11, 2. W1, i’%}yﬂﬁ.ﬁ kil f::@ﬁt“h,c T e
filter coeffi®ti gaefGe eﬁ%nﬂ QfDAVaRd Tokt Fyebtbdertawird undam.t

contirnuous vari ablda) Mntélhlcnndnhlie ersﬁrﬂtalnttu’npu[seknm]\d d|454ve|ten Ta‘RtlmrMsaam qfém werden und die
claimed in d ai mqumaqf isdercy.jepstan T Tahlmw&telnené\byewumgf@m%dg orz %gghen Sn'o 8 dem
shape of a sawt éﬁ\#\ ellgar nﬁchftil%w erI;gEF l}ﬁn%ulsﬁ‘sgptmf H{m'll ami

characterizefint ositive and negative
respectively and that the said threshol d val ye I's the zero val ue.




50 Patentansprflche 1. Eine interpolierende zeitdiskrete Filteranordnung
zum Ver gr 6ssern der Abtastgeschw ndi gkeit eines zeitdi skreten

Ei ngangssi gnals won f, zu f., wobei f. ein nicht rationelles Vielfach (R
von f, ist, wobei das 55 zeitdi HPQQSEIW@[SSI gnal durch e| ne Re| he von
Ei ngangsabt astwerten Xx(q) gebildet wird, wob

ist, mt: Ff'tg 'rﬁ‘é'ﬁ;g M i ARG AY QWEf"ﬂ%h“t‘%‘ﬁ“‘Efb§‘q’£| lﬁfj%l?ﬁjb ggrgﬁaque "(’b)w
erstemM t cu ﬁ‘=ﬁ }eﬁ éak“onp%n?e fe(k ffi {Qn{en Erator ekoppelten
Ei ngangsatﬁeﬁﬁﬂﬁﬁ%h&mbg Itﬂphgz voHEE hRRgd¥btadt® rﬂanzidmge%‘ W%bpepnp von
zwei t er Takiterkpeflizentek Wer|Gruppe vodew Fiterkoegfizipsiab iad huye Addlaremdir gilueh Multfiikab6h der
(d) eine mEFIQF'E@FWW zmé rﬁ!f@n g’eﬁmﬂae'b TeilaruppErver fifterkoeffiziratenpriyitgneny Brgdwite;

Fi | terkoe zum en eg aﬂte‘?s deg ézﬂfﬁ rﬁ&% E\ka‘g' di e

el  on Tait ok ergm s a?a?e nsﬂm Thit el rbeitoh AbtEutdbe [ GG bgn
Takt i Nnpub s periodisthedISignal Wil éir%ﬂ ridlgé lm(pcu riz€ichhen Ght)aié iséhemm cmemdrtddluaearn
Ant wor t aurfar" wden . ersten Taktinmpuls einen Abwei chungsant eil

Enlecionamstel 410 21 Boipvaren 4ot vl Sren@o0)  °
Takt i”?rgﬂl gf%y TRsTHelroP P °'ve¢'reh%99@@F\{ﬁggwdﬂaeﬂma@mg%swbes"mmte"

unmttel Ib ar (hoi \46d) L@h BTﬁlﬁtzhgmlLl'blﬁerﬂ{zmret Vol @Bheni d3f erste derOfffdlentd 1
829 R1 d2 )sz:lteh @leNG s des)erftah Geahtwertaé urthioder Albas del Wiegs asiéMietenCNignplabiasreergsn

der G uppentsprichtymPiwobei F’N’Ge'ﬂfelszfeeqﬂG@Fﬁ' f dyjffereni zydschender Groghe ges zweiteniGrenaverteang

ol | DA 4%%'@%#, ol ?4%?5?% Bl TR ol g paar daune

2um Ml 4 pl i mmé Tk e o BAfs aahaledidh dn

Filterkoeffi ileEEe@dlm (Ampeurmoamv\/zﬁu ﬁo&i’nhﬁ@ﬁéﬂﬂi&t&ﬁfdﬁﬂiellﬂdnm A decien

der dur ch zivjeffithirteh Td(lalhgsemelwiq) diei Grgrpe ysmWt Filetkosffizientenietzewnt st zwiseartsprachend dem
kggr uppefugBuekEi | t er koef fi zi enten erhal t enen Produkte; dadurch

nnzegichnet, dass die Mttel zu e Abwei chungsanteils die

-foI genden El errente aufwei sen; (f) :glh(ﬁf\ﬁ) ﬁgr‘g‘ﬁ)r (400), der

Si gnal abt asdbeierte mt der zweiten Abtastgeschw ndigkeit f. erzeugt, die 10

sin periodisches Signal mt siner P&=i0o8e2.1.M1, kennzei chnen und die

zw schen z Lnzve n.J.l qe&ar varl i erbv kt lonsmttel (404) zum

1z Fi zien

o ekt & A’ 2\44%1,.3%11% e BRI 00 %S"?ﬁ.n@rfah QbracbAiBhe iF GG e

Si gnal abt asiqedd gt von denen er sine Ober und der andere unter el nem

vor best i nt e ABordnsgriglnechaespruth 1qudprc&5ekennz@th)ne&alss dag periodischielSignbl ségb@ahnfod0ig)

zum Bi | deristzvei- er Di fferenzante| | e, von denen der erste der Differenz

zwi schei®® a@" S Agr %{Q Y0y agluph arkengrRich et dags QiR e GrEEAWa(fR past baw.

sel ektierte ab entsprlcht und wobei der- zweite

foerenzanbauieaﬁaai D fferenz zwi schen der G osse des zweiten G enzwertes

und der Grosse des an zwei ter Stel le sel ektlerten Si gnal abt astwertes

ent spri éht ﬁ"ﬂ&f&!‘e °mﬁf"L° '° tum é%n r it ﬁ

zum Erzeu xen étant '?:'.mf’f.ﬁégén ;ZQJ‘}&I%? Afﬁ

der D ffer@qz,amt_a be1 Qprc&a gna nmenant el rzeugungsm tte

durch sine Ztahluameutdnmag‘wgpebnub deebvoli ladigndidentrée; Ant wort auf den i hr

zugeff | r'ﬁr &: mwmg%%moeréi Poy @yoduire: desy Rigrpiéres dmpulsiqns tdthopleasr kil ¢ dan frégyence o

erzeugt un S f

a(d( gl w) M“}' E%n? 'E;T} rbqwdﬁ"r?hﬁg %%ﬁad&ﬁglpulsla?s ghorSoge ku(q) a la fréquence ‘

Filter koef fix embérdateuﬁl "lzﬁcnm\de\ﬁlﬁgb peaurlpogiiite un groripe de Vth(ouf)‘icudﬂede filtrage, ce ’

| mpul sst5Hs¥A "?!E@a FRArjes tpEamiéres) et ‘96 ascondey impuisions dihpilaghcet comprenant:

Ver ander | | g',ﬁ, %%? TRl eg‘fggg'ggms.%y "Eéag' Bgﬁﬁggdm%@gp%mmw
@b ntl

nfe
dadur ch g |ér835

3. Anordnunn'gpulamhdmmpcutu ) Jatuadsezonddadwu& ngaikeigs el emefifl SivécdiidhteZ \MR I
G enzwers® e'"mﬁiatemmtpywemnegat Iv sind und der Schwel |l enwert Null ist.
Revendi cat gﬁge:‘i}pd's"°sz;;°“b|p?ﬂﬂ§i £ férarsery 'Pt"P@F’%PaP'ﬁtdérdﬁwF‘a’!‘l‘!ﬁi i Qf%lwetded&ns

de filtra

| & tenps pOUle) ah@HRR e taforniehEBMIOS ontacie ARl g tr6e
di scret damt:bnar ai%aép:kémés deéhu%g‘i(q)‘ ph?@bawuswx gl mﬁﬁé’%ﬁ’%ﬁzﬁtﬁﬁé‘r o dory de
f,, ce ¢ geeafficientedaiiteage dlpgmawmdlan!es dredultemmueoanmltmmsdmbmmbomesaeuitree de

conposant e¥" gé'f%fsg P E%ef dg|£0 ro%:?;:: Eﬁgﬁi ge; 'g%r;cétéﬂse;éﬁ 'B'cbmp g{r enant (a) une
entrée de fi kg fyehér &
ST Shoct 1y gy bl TRl e e e 0 e

fréquenes limites;
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d' 6chanti’l | onnage d' entree f,; (c) un second dispositif pour produire des
secondes i npul sions d' horl oge ku(g) a |la fréquence d' echantil | onnage de
sortie fu; (d)  un.gené6rateur de coefficients de filtrage pour produire un
groups de Wcoefficients de fil tragegpce .FQLQQQGBqt eur 6tant conmande par

| es- prem eres et | es secondes inpulsions d horloge et conprenant: dl) un

di spesi tif auquels)yndisp 'éfE"F Eﬁ'@ﬁ"ﬁ [ M%'[?ﬁf?sti%"ﬁdﬂsld@%‘éc'?@i"t"@!‘s fesignalsuespriisproduits
i npul 's+ons- d' KA g?ﬁ;% U HRY SoBb YT ER SBuRPU-IRTFUS B PP EACH i BFFORS AHAR)Yey: de seull
preni ere i npul'st @furtiispBsihrA8iRtradduP@bH, hosy Bt fofHE Q8ALbApsbanteirasiaftfeients, SHnflh pRfHre
| a grandeur sezkt dgaiepay diffédénae bt If\grlandelt & I¥ plelridrél ealdue lifpite & grndelride@ ééhantilion de
ql & "' preni ers@nalspedtionmrenchréroied lingeet Hont dp seconde gstsigele Ads diffineude snomladirdtdeyralgda
i medi at ement swp)% f dmjsy et 9 "‘&t'éﬁ@ﬁ'ﬂ"%LfF\Fc?‘lf'ef'eHE’%"'t%ﬂ‘ Eﬁ‘.’%g%'ﬁti f
pour produre, g&'{%‘g c{%:'#gg - gl AP LRV D SOBRGT e ¥ YHRIRNSR S ausre
coefficientsode flunldspabRif (416))potiHivider HaSdet tdmpdSantds @b LERAJe POl BdrfboBanke R EomER;
de filtre et au gbedbned udismbeitiC gérkfatentr E411)Sesti@orstitué magen palculaten | qui, phirédctices la
conposant es d'cempesgrte d¢ dgviaien digbai ¥ gstappliayse. gwddibleforques dnWscoalficierts de filigage gefon
groups de W 60%XPEEFPHcients de filtrage et pour accumuler les produits

obt enus par ,gul tipligation des conposgRiq®aShiRet a8, par un sous-jeu
particulier de coefficients, de filtrage; caract6ri s6 on ce quo Is

di spositif powd produire |a conposante de d6viation conprend: (f) un
generat eur (400) produi sant des echantiVrdnk 2deWsilgnal A | a seconds
frequence d.6cRAGL) 6D WAL detricht! deCtridfe L droipalde csw%. hs B gg@i que ayant
une peri odem(lsl W(@)t)esqwgréyﬁfsg ﬂnﬁdl%ﬂéll&el%ﬁﬂﬁltrd@ﬁ%%@ réiRHse WP &Uﬁ&ug e diirdd Fihis);

10 [ 11 v St ude Varlab@2niBiue (dgns tintedralizposkits$. de sel ection (404) pour

s6hecti onner | es2 dispasits eyivant Ip ravendisating Istagaciirisérn ceaupdd signajnéderiques Iaformeldune dent
gener at eur 54®>s§‘5§snt it iflafids BlehtiCaris 1352 Uaabiidk oRUb s 165 Mo e BB Sinthot B
val eur de. s&Uinsg i OUORGINS FRoctiveriont losmasif Taleus Qb SbdiFder i aleuf peto, 208)

pour former deux conposantes de différence, dont la premere 5 est egale A

| ajdifference entre |la grandeur de |a premere valeur limte et |a grandeur
de{l ' echantillon de signal s6lectionn6 en premer lieu et dont |a seconde
es{ 6gale A a difference entre |a grandeur de |la seconde valeur linite et

| ajgrandeur de |'echantillon de signal s6lectionne en second lieu; (i) un

di spositif additionneur (409) pour somrer |es deux conposantes de

difference en vue de produire une conposante de somre; 10 (j) un

di ppositif t410) pour diviser une des conposantes de difference par |a
colrposante de sonme; en ce que le dispositif g6nerateur (411) est constitue
pat un cal cul ateur qui, en r6action A la conposante de d6viation d(q) qui y
estl appliqu6e, produit |le groupe de Wcoefficients de filtrage selon

| " @xpressi off: 15rs _

a~deq), w) =h~df q) Tu+wT,,) oul w=O 1, 2,...,W1, 20 a(d(qg),w) est |le warn.
cogfficient de filtrage du groupe de Wcoefficients de filtrage. h(v) est

| a ‘r6ponse inpulsionnelle d un filtre FIR (A r6ponse inpul sionnelle de

—

durge finieds, v est une variable continue dans |'intervalle --<v<-. 2
Di spositif suivant |la revendication 1, caracterise en ce que |le signal
periodique a la fornme d une dent de scie. 25. 3. Dispositif suivant |es

revendications 1 et 2, caracteris en ce que |les deux valeurs limtes sont
negati ve etsgpositive respectivenent et en ce que |la valeur de seuil est la
val pur zero. 30 35 40 45 50 55 60 65
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