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form zugewandten Seite mit weitgehend liber die 35 FUhrungsteils fUr die Einrichtung geméss Fig.1,

- gesamie Fliche vertsilt angeordneten, magneti- Fig. 8 eine gemiss Pfeilrichiung VIIl in Fig.4

\_/schen Elementen und die Plattform auf der der schematisch dargestelite Vorderansicht des
Platte bzw. der magnetischen Element zugewand- Flihrungsteils flr die Einrichtung gem#ss Fig.1,
ten Seite mit vier symmetrisch zur vertikalen Achse Fig. 9 eine schematisch dargestellte erste Vari-
der Plattform angeordneten Spulenkdrpern verse- 40 ante der Flhrungsvorrichtung fir die Einrichtung
hen. Miitels der Magnet- und Spulenelement ist bei geméss Fig.1 oder Fig.3,
entsprechender Erregung die Plaitform in X- und Y- Fig.10 eine schematisch dargestelite zweite Va-
Richtung in der Ebene relativ zu der Platte verstell- riante der Flhrungsvorrichtung flir die Einrich-
bar. Die Luftlagerung geschieht entsprechend der tung geméss Fig.1 oder Fig.3,
US-A 4 654 571 ausschliesslich durch aus einem 45 Fig.11 einen Schnitt gemiss der Linie XI-Xi
kreuzfdrmigen Schlitz austretende Druckluft. Hier- durch die Fiihrungsvorrichtung geméss Fig.10,
durch ist jedoch keine exakte Luftlagerung mdglich. Fig.12 eine schematisch dargestellte Mess-Vor-
Femer kann durch sine schachbrettfrmige Anord- richtung flr die Einrichtung gemiss Fig.1 und
nung von Magnetelementon, welche mit entspre- Fig.4.
chenden Spulen in einem K&rper zusammenwirken, 50 In den Figuren 1,2 und 3 ist zur Verdeutlichung
niemals die Genauigkeit der Bewegung eines Ar- der Erfindung als allgemeine System-Ubersicht je-
beitselomentes erreicht werden, wie dies flir eine weils eine in ihrer Gesamtheit mit 100,100’ oder
gattungsgemisse Zustellvorrichtung erforderlich 100" bezeichnete Einrichtung schematisch darge-
ist. stellt, welche zur Durchfilhrung einer Zustellbewe-

Eine Aufgabe der Erfindung ist darauf gerich- 55 gung eines Arbeitsorgans (in den Figuren 1 bis 3

tet, eine Einrichtung zu schaffen, die mit einfachen nicht dargestellt) zu siner Arbeitsstation ausgebildet
Mitteln eine gegen vertikal am Trigerelement wir- ist. Die Zustellbewegung des Arbeitsorgans zu ei-
kende Krifte gesicherte, hochdynamische und ex- nem entsprechend 2zugeordneten Transportband



witten smaterial of 29.10.84 ained at customers, there is disclosed a
measuring robot havimg three sli dgpormglqs-p’mstone whi ch cgn nove relative
to one another. The 20 slides are guided by way of special air cushion
bearings in which an air cushion is fornmed in three twi sted spirals by
means Y (aun imTigd sergestellt) wderaderpleichenien: oundi ng Behaaninvorsiehendi BestieBhspas i Aakfah-f or
adhesi 8t higtegj ety déngs, zwaiardn dey Fheps efwa s not rupgsbeispiaden. dep Binrichtung 100,100 und 100"
Fur t he/PFhbyinklig EP“@"“PQ?"%WB%W"@@FO’%S a beredish figue] 2 wedh8 ist das miveilige UBigeon
bear i M§&ndeder ERishturg. ng e errent has an ai r ®8UpBI2):2% ¥ee £Yrreitielp eindnm yakgemvor-al | y

e g S I ‘*‘*" e gum";'@”ﬁa";q%*g?zzzﬁ?éag°;“$ﬁ"my'
openl 3 20 A °r :rgg(t wga'c d 1 (Gleify “%P‘én'f‘form
rste|
ai r g:J i e htg &%ﬁﬁa@ %@illtir.eb g: ;399 n%ﬁ%ﬁgfg @r?ar”"m; of
b I
L hﬁ i e“ﬁﬂiﬂilsff i g{g%hape
of a GReDBEIn &ﬂncﬁﬂﬁ Et%éﬂ svor- X rg. webe-e
CONNEGichiing 0. BEs 8 nmeﬁﬁw.&ezusﬂmaﬂe LaS ééau u ESC“ es a

devi cand ads Arbsnsdigns (eftab & Elg.HRInaemee Nt of  aRgQAPL&G! ais %B\Vo% SQ Adslu

obj ectAuslegsp04d aushebildetAnNAsk dérh [TyanfiRAPEN@ i Céieh bio G b@%}eﬂﬂﬁasséﬁb oMalie

gui de tabd 1 18szugéwahdien Sditp Gt fan e POsldgens € noui&:admsmmsdid@gteﬂulgﬂﬁ&mbr@@gﬁ@ on
sl i destOrmsilerhie dinpfisaheatAblaytolbman 4 (8anAN Ot heihan drk@ntodiy @Rhdpkkd Pdle GISHEIG F12d | N
t he_plsameorgdsehepasur ement by way of 10 aer @t Riigemsletiotp200MA doin JSuslegsn 140 \gle
dlong t hie [Fipgentynh 40& gemiss G downfasst imt he | nbeldeh iAotriekios25tuad GO emliccdia FEMRIGS/Or-

whi ch,wesgntiighes;eing| Guneplaties 10, einalfHleilplatehe 2ac cinhianest eed novenent of the support
el emar?F o rmqec%qmem ?‘}'1 mitnAusioaeraA% Heg menber , Dieo Grundplattp et0abat nenes alablutonbens he
sai d "rﬁ" 'H'P 5 n%?m c anU°'Eﬂ9§fﬁ°@j"agﬂ¢mgls Autiage-amd Befeitng
verti d’h 'i'J r diep ccor dQUH '?Qﬁ'ethed'? ihgident Amivipbe (2838 sowip ect

'"§
is aCQ en\é 1Ab ?'ai m F%’éﬁ%@ﬁi?’l?ﬂﬁ'ﬂds‘*%mmq’ as
advantbg]g&pgﬁn

%‘ES:QZ%F descr t| on in
conneq,{: e'e a r "Q{f{%‘; i nd| thr(Ij % ?ftﬂ""t@ﬁz‘%(h‘l I
be e%ps[eh ,e 'és't the ai Jt¢ otmér Frea ‘T owe
te

a fir brge¥Rdp ftéfhlﬁ*' res% rE urlg 50% m| el?e gi{w
a\deVirgRetied 25NE 88 lshild 3{ eér&d% M@%%‘e”%‘ utﬂ@é?meq % h ﬁ‘%ue”&l i E hoU18 1 rur
oper abotgaty 4 Btund34, olcls! M@s sdrgareqUSeird SE€CO Id% eine entspre-
I epr eBstindsndstung sowia JirindtitatMeliisnies’ . Of dnbfi ydeﬁlﬁe?sorvoé&sﬁ &L Wekdh
f eed mungeuns egeling tabsyebllae uall iemtgpréphsacr ;  Fi QiBetbnsIRNS DI GréHapigty &&al e
and i mngeendsgpeiod.i ve view a device accor di N@eifpRitd=i1$§) Wsrfenl unter Beibehaltung der ent-

Die Einrichtung 100" geméss Fig.3 umfasst im 35  sprechenden Auflage-, Befestigungs- und Gleitfl4-

. wesentlichen eine Grundplatte 10%, eine Gleitplatte chen auch als eine Baueinheit einstlickig ausgebil-
k/' 15", ein Trégerslement 20" mit Ausleger 40" und det sein.
Abtastelement 41". Abweichend von Fig.1 und Fig.2 Das Trégerelement 20 ist vorzugsweise als ka-
sind bei diesem Ausflihrungsbeispiel zwei schema- stenfSrmiger Hohlkrper mit einer Ausnehmung 46
tisch dargestellte, an sich bekannte Gleichstrom- 40 zur Aufnahme und Befestigung des Arbsitsorgans
" Linearmotoren 32,32 vorgesehen, welche jeweils 45, beispiclsweise zur Aufnahme eines flir die
Uber eine entsprechend ausgebildete Filhrungsvor- Halbleitertechnik entsprechend ausgebildeten Grei-
richtung 35 und 35 fiir die eigentliche Zustellbewe- ferorgans 45 ausgebildet. An der mit 21 bezeichne-
gung des Trigerelements 20" mit dem entspre- ten Unterseite des Triigerelements 20 ist zur Kom-
chenden Trégerelement in Wirkverbindung stehen. 45  pensation vertikal am Tragerelement 20 wirkender
Die einzelne FUhrungsvorrichtung 35 oder 35hat Kréfte ein vakuumvorspannbares Luitlager 1 ange-
ein aus einem Flansch 36 und Steg 37 gebildetes ordnet.
T-férmiges Schiebeteil 38 und ist mit dem Steg 37 Fig.5 zeigt gemiss Pfeilrichtung V in Fig.4 das
zwischen zwei FlUhrungsteilon 39,39 angeordnet. an der Unterseite 21 des Trégerelements 20 ange-
Der Flansch 36 ist flr die Wirkverbindung mit dem 50  ordnete Luftlager 1 und man erkennt eine als Ver-
Trégereloment 20" auf der dem Trigerelement 20" tiefung oder Ausnehmung ausgebildete Vakuumzo-
zugewandten Seite mit einem vakuumvorspannba- ne 22, welche vollumfinglich von einer mit im
ren Luftlager 3 (Fig.8) versehen, wihrend der Steg Abstand zueinander angeordneten Bohrungen 23’
mitiels einem sogenannten Gegendrucklager 4 oder dergleichen versehenen Druckluftzone 23 um-
(Fig.6) zwischen den beiden Fiihrungen 39,39 an- 55 geben ist.
geordnet und gelagert ist. Den beiden FlUhrungs- Die Fiihrungsvorrichtung 50 umfasst ein Flh-
vorrichtungen 35,35 sind weiterhin entsprechende rungsteil 51 sowie ein Schiebetsil 60. Das im Profil-
Messorgane 33,34 zugeordnet. querschnitt U-fSrmig ausgebildete Flihrungsteil 51



Figure 5 shows an underside of a support elenent for the operating nmenber,
represented 35 di agsammmati cal | y gpog rvegrastt he arrow direggtion Vin Fi gure
4, -4- Figure 6 shows a guide device for the device according to Figure
1, represented in section followng the line VI-VI in Figure 4, Figure 7
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\-/ welchen jeweils eine als Ausnehmung oder Vertie- 30  Teile 25,30",31 gemﬁss Fig-2 sind derart ausgebil-

fung ausgebildete Vakuumzone 66,66' angeordnet det und zueinander angeordnet, dass bei entspre-
ist. In den einzeinen Druckluftzonen 67,67 sind chender Gileichstrom- oder Gleichstrompuls-Erre-
entsprechend im Abstand zueinander angeordnete gung des Spulenkdrpers 27 eine horizontale Hub-
Bohrungen 69,69 vorgesehen. bewegung der miteinander wirkverbundenen Teile
Fig.8 zeigt geméss Pfeilrichtung VIl in Fig4 35 27,26 und 20 relativ zu dem StatorkSrper 28 in X-
das an der Stirnseite 61 des Schiebeteils 60 ange- und/oder Y-Richtung erzeugt wird. Aufgrund der
Uordnete Luftlager 3 und man erkennt eine als Aus- besonderen Ausbildung und Anordnung der Teile
nehmung oder Vertiefung ausgebildete Vakuumzo- 26 und 27 in den Schlitzen 29 des Statork&rpers
ne 62 sowie eine die Vakuumzone 62 umgebende 28 kann zusétzlich zu der im wesentlichen linearen
Druckluftzone 63,63’ mit im Abstand zueinander 40 Bewegung in X- oder Y-Richtung auch eine etwa
angeordneten Bohrungen 64,64’ quer dazu, d.h., eine etwa parallsl zum Windungs-
An dieser Stelle sei darauf hingewiesen, dass verlauf des Spulenkdrpers 27 orientierte Bewegung
das an der Unterseite 21 des Trigerelements 20 erzeugt werden. Diese sogenannte ergiebige Quer-
angeordnete Luftlager 1 (Fig.5) und das an der bewegung ist abhiingig von den Innenmassen der
Unterseite 65 des Schiebeteils 60 angeordnete 45  beispiclsweise kastenrahmenartig ausgebildeten
Luftlager 2 (Fig.7) sowie das an der Stirnseite 61 Teile 26,27 in bezug zu dem Aussenmass des, von
des Schiebeteils 60 angeordnete Luftlager 3 (Fig.8) den Teilen 26,27 vollumfiinglich umgebenen, nicht
joweils als ein vakuumvorspannbares Luftlager aus- néher dargesteliten und bezeichneten mitileren
gebildet ist, wihrend das den beiden Seitenflichen Flansches des StatorkGrpers 28.
60,60 des Schiebeteils 60 zugeordnete und an 50  Bei dem in Fig.4 dargestellten Ausflihrungsbeispiel
den Innenseiten 53,564’ der Stege 53,54 angeordne- des elektromotorischen Antriebs 25 ist das Tréger-
te Luftlager 4 (Fig.6) vorzugsweise als ein soge- glied 26 fir den Spulenk&rper 27 starr mit dem
nanntes Gegendrucklager ausgebildet ist. Die sin- Tragerelement 20 verbunden und bildet sine relativ
zelnen Luftlager 1,23 und 4 sind zur Erzeugung zu dem feststehenden Statork&rper 28 in horizonta-
des erwdhnten Vakuums oder flir die Druckluftzu- 55 ler Ebene weitgehend frei bewegliche, schwebende
fuhr Uber ein nicht ndher dargestelites und in den Bausinheit. Das Tréigerglied 28 ist hierbsi derart an
einzelnen Elementen angeordnetes Kanalsystem dem Trégerelement 20 angeordnet und mit nicht
mit einer entsprechenden Energiequelle wirkver- dargesteliten Mittein befestigt, dass der auf das



Figure 4) and a bracket 40. On the side facing the 10 transport band 110
there is furthernoreyprovided-on gphesfragigat 40 an optica scanning el enent
41 (sensor). The device 100" according to Figure 2 conprises essentially a
base plate 10", a sliding plate 15, a support elenent 20" wth bracket 40
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abl e plettdhads sowie das auf der Gleitplatte in X- 25,30 oder 25',30',31 oder 32,32’ sind an den Ein-
\_/ und/oder Y-Richtung verstellbare und mit den hier richtungen 100,100" oder 100" entsprechend ausge-
nicht dargesteliten Antrieben wirkverbundens Tri- bildete Messorgane vorgesehen und angeordnet,
gerelement 20. Das Trégerelement 20 ist ebenfalls mittels welchen in Abh#ngigkeit eines Ergebnisses,
mittels dem in Fig.5 dargesteliten, vakuumvor- 40  beispicisweise eines Vergleichs-Ergebnisses der
spannbaren Luftlager 1 auf der Gleitplaite 15 frei jeweilige In X- oder Y-Richtung wirkende Antrieb
beweglich verstellbar angeordnet. Die Fllhrungsvor- betitigt, beispielsweise von einem Gleichstrom-Er-
richtung 150 umfasst ein mit einem Flansch 161 regungsimpuls betétigt wird.
und einem etwa quer dazu angeordnsten Steg 162 Bei dem bevorzugten Ausflihrungsbeispiel der
im Querschnitt T-frmig ausgebildetes Schisbeteil 45  Einrichtung 100 geméiss Fig.1 beziehungsweise
160, welches mit dem Steg 162 an einem balkenar- Fig.4 sind in dem Trigerelement 20, wie in Fig.12
tig ausgebildeten FUhrungsteil 151 gefiihrt ist. Das schematisch dargestelit, auf der der Gleitplatte 15
Fihrungsteil 151 ist mit nicht dargestellton Mitteln zugewandten Unterseite 21 in einer entsprechend
an der Oberfliche der Glsitplatte 15 l8sbar befe- ausgebildeten Ausnehmung 18 zwei Messelemente
stigt. Die dem Tragerelement 20 zugewandte, verti- s0 72,73 angeordnet und mit nicht néher dargesteliten
kal orientierte Flanschiliche 161’ sowie die dem Mitteln 16sbar befestigt. In einer Ausnehmung 17
Steg 162 zugewandte, vertikal orientierte Flihrungs- der Gleitplatte 15 sind zwei den Messelementen
fliche 151’ sind jewsils mit einem wvakuumvor- 72,73 zugeordnete Messkdpfe 70 und 71 angeord-
spannbaren Luftlager 3, wie beispielsweise in Fig.8 net und mit nicht dargesteliten Mitieln befestigt.
dargestslit, versehen. s5 Die einzelnen Elemente 70 bis 75 bilden zusam-
Fig.10 zeigt eine weitere, schematisch darge- men eine optronische Mess-Vorrichtung 80. Als
stelite Variante einer mit 250 bezeichneien Flh- Messelemente 72,73 knnen beispielsweise soge-
rungsvorrichtung flir das Trégerslement 20 der Ein- ~nannie Glas-Massstdbe vorgesehen sein, von wel-
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Y-Richtung verstelibar ist, wobei das Triger- a) fir die in X- und Y-Richtung orientierte
element (20, 20', 20™) im wesentlichen mit Bewegung je ein Uber eine FuUhrungsvor-
dem sich bewegenden Teil des elekiromotori- richtung (35,35') mit dem Trigerelement
schen Antriebes wirkverbunden und mittels ei- 35 (20™) in Wirkverbindung stehender an sich
nem der Gleitplatte (15, 15", 16") zugeordneten bekannter Gleichstrom-Linearmotor (32,32")
: J Gileitlager in vorgegebener, horizontaler Ebene vorgesehen ist,
mit Translations- und Rotationsfreiheitsgrade b) die Flhrungsvorrichtung (35,35") je sin
beweglich und weitgehend frei schwebend an zwischen zwei FUhrungsteilen (39,39") ge-
der Gleitplatte (15, 15", 15") angeordnet istund 40 flhrtes und T-f6rmig ausgebildetes schisbe-
durch mindestens ein an der der Gisitplatte teil (38) umfasst,
(15, 15', 15") zugewandten Unterseite (21) an- c) das Schiebetsil (38) mit dem Steg (37)
geordnetes und etwa aus einer Vakuumzone . mittels einem als Gegendrucklager ausge-
(22) sowie einer die Vakuumzone (22) um- bildeten Luftlager (4) zwischen den Fih-
schliessenden Druckluftzone (23) gebildetes 45 rungsteilen (39,39") linear geflihrt und mit
Luftkissenlager (1) vakuumvorgespannt auf der dem: Flansch (36) mittels einem orthogonal
Gleitplatte (15, 15", 15") angeordnet ist. zur Gleitplatte (15™)angeordneten, vakuum-
vorspannbaren Luftlager (3) mit dem Tra-
2. FEinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- gerelement (20") wirkverbunden ist, und

zeichnet, dass das Trigerelement (20,20',20") 50 d) den Fiihrungsvorrichtungen (35,35") zum
durch mindestens ein an der der Gleitplatte Erfassen der in X-und Y-Richtung orientier-
(15,15',15") zugewandten Unterseite (21) vor- ten Bewegung sowie zur Betitigung der
gesehenes und magnetisierbar ausgebildetes Steuerung der beiden Gleichstrom-Linear-

Schwebelager angeordnet ist. motoren (32,32') entsprechend ausgebildete *
55 Messorgane (33,34) zugeordnet sind (Fig.3).

3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

gekennzeichnet, dass das Trigerelement (20) 6. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
mit einem ersten Antrieb (25) flr die in Y- zeichnet, dass die Flihrungsvorrichtung (50) im
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schen Antriebes wirkverbunden und mittels ei- 35 (20") in Wirkverbindung stehender an sich
, nem der Gleitplatte (15, 15", 15") zugeordneten bekannter Gleichstrom-Linearmotor (32,32")
U/ Gleitlager in vorgegebener, horizontaler Ebene vorgesshen ist,

mit Translations- und Rotationsfreiheitsgrade b) die Fihrungsvorrichtung (35,35") je ein
beweglich und weitgehend frei schwebend an zwischen zwei Flhrungsteilen (39,39") ge-
der Gleitplatte (15, 15", 15™) angeordnet istund 40 fuhrtes und T-férmig ausgebildetes schiebe-

durch mindestens ein an der der Gieitplatte teil (38) umfasst,
(15, 15', 15") zugewandten Unterseite (21) an- c) das Schiebeteil (38) mit dem Steg (37)
geordnetes und etwa aus einer Vakuumzone mittels einem als Gegendrucklager ausge-
{22) sowie einer die Vakuumzone (22) um- bildeten Luitlager (4) zwischen den Fih-
schliessenden Druckluftzone (23) gebildetes 45 rungsteilen (39,39") linear gefllhrt und mit
Luftkisseniager (1) vakuumvorgespannt auf der dem Flansch (36) mittels einem orthogonal
Gleitplatte (15, 15°, 15™) angeordnet ist. zur Gleitplatte (15")angeordneten, vakuum-
' vorspannbaren Luftlager (3) mit dem Tri-

2, FEinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- : gerelement (20™) wirkverbunden ist, und
zeichnet, dass das Trégerslement (20,20',20") so d) den Fithrungsvorrichtungen (35,35") zum
durch mindestens ein an der der Gleitplatte Erfassen der in X-und Y-Richtung orientier-
(15,15°,15") zugewandten Unterseite (21) vor- ten Bewegung sowie zur Betdtigung der
gesehenes und magnetisierbar ausgebildetes Steuerung der beiden Gleichstrom-Linsar-
Schwebelager angeordnet ist. motoren (32,32") entsprechend ausgebildete
55 Messorgane (33,34) zugeordnet sind (Fig.3).
3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch

gekennzeichnet, dass das Tréigerelement (20) 6. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
mit einem ersten Antrieb (25) fur die in Y- zeichnet, dass die Fllhrungsvorrichtung (50) im
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K/‘ 10. Einrichtung nach Anspruch 1 und 9, gekenn- 14. Einrichtung nach Anspruch 3 und 6 bis 12,
2eichnet durch dis Verwendung elektromotori- gekennzeichnet durch die Vereinigung folgen-
scher Antriebe (25,30), bei welchen der Stator- der Merkmale: dass
kbrper (28) einen - an sich bekannten - E- 40 a) das mit den elekiromotorischen Antrieben
férmigen Profilquerschnitt mit im Abstand zu- (25,30) in Wirkverbindung stehende Triger-
sinander angeordneten und an den Innenseiten element (20) durch das parallel zur Gleit-
mit Magnetkdrpern versehene Flanschen auf- platte (15) angeordnete, vakuumvorspann-
weist, und dass der zwischen den Flanschen in bare Luftlager (1) frei beweglich auf der
entsprechenden Ausnehmungen (29) in der 45 Gleitplatte (15) angeordnet ist,

Ebene frei bewegliche und mit dem Tréger- b) das Trégerelement (20) mit der einen
glied (26) wirkverbundene SpulenkSrper (27) Seitenwand (24) durch das orthogonal zur
bei entsprechender Gleichstrom-Erregung der- Gleitplatte (15) angeordnete, vakuumvor-
art betdtigt wird, dass der etwa kastenrahmen- spannbare Luftlager (3) an der Stirnseite
artig ausgebiidete und den mittleren, als Pol so (61) des Schiebeteils (60) in X-Richtung ver-
vorgesehenen Flansch umgreifende Spulenk&r- schisbbar geflhrt ist,

per (27) zusammen mit dem Trégerglied (26) c) das Schiebeteil (60) durch das parallsl
in eine erste, entsprechend der Achse des zur Gleitplatte (15) angeordnete, vakuum-
Spulenk&rpers (27) orientierte Richtung sowie vorspannbare Luftiager (2) auf der Glsitplat-
in eine zweite, im wesentlichen quer dazu ss te (15) sowie durch das Gegendruck-Luftla-
orientierte Richtung bewegbar ist. ger (4) zwischen den beiden Stegen (53,54)

des Flhrungsisils (51) in Y-Richtung ver-
schisbbar geflihrt ist, und



in-their special construction nor in their node of operatlon

therefore not be depcribed in fepohlgy7g@psietail here. Fqgur Jﬂﬁ”%!ﬂ“ﬂ,””m
di agrammatically represented vari ant of a gui de device 1

device 100 represented in Figure 1. and there can al so be seen the base

pl at e 10d)vdig im wésentlidherd it glem| TaéigereleS ar r anged b} ik dero Bteg {262)vie hdrizentaley Ebenguppor t
el ement 2ontVdd) drhWirlyarbipdung stetiondsitapd on t he slim dibsigndpeBd) ezui Rilettiaite X1Fiawiact i on
and/ or YuenisehecgssVorgehting 0 um Erfasper at i onal 1S5hee el EBhrengsteilon 263,280 )i apgss,  not
r epr esentaBdena Yo und/ogerY-Bigiygrofientipament 20 | STdNFt ug Wibiels rzwain ile entsprpchend ; e y
noveabl eteaﬁaweauﬂaﬁqsgbﬁ ’°Hﬁ‘ﬁ'ﬁ%f2°b§? thé slidi ﬁ Opjpildgten gg WE%[h?“Q?P’dTD t he
vacuum pY"@ "tbearl ng 1, . e ?f 'g‘gp'f’??sﬂ?'@"ﬁ‘feé 5.
The gui d%p §I i de part ( g 52 dange, 161
and a weB 85 arranged appr oxr rrately transv es g ?" ""9 et d part

T 5 d s o i d
PRy gy cﬁ%‘r@rgzsrr;— ok ra.amaaﬁ s

det ach nner W|t means, |ch are not represented, on e surface of

the sli diynginddsBhLeid it Jéaeﬁabaa&ﬁensurfaces TifrkichtéridC hed8 ifeh PRI egent 20
20 and @by wmieRsinddnesd mit@f X4 dnaly-RigRONEr ,  as Jaed 4, gakendzBiehngldueth M&ﬁ&ﬁ&m&51
faci ng t ey vwhtichsr SHEHinRYitbie drsdfend€ ! t isCal | Yon RloRtrooRldcH@dAntibbaeR (8,30 386 W t h
a vacuunMegssiesént @23abing ai r cushi on bear i 35y30931), WL Relcter VerpéraGmdae dys-f or
exanpl e, b)i auf eérglemeMddseledient (72,73) zuge- Fi gur egetblbmehto@8;20")r zpgaveta miiedem Spu-

di agr anmwdndiealSelje mindéstent leipen, Wrabazagit of a dJenkdrperd2Ry uakdendBégstgiel @) réi&N, f or
f\he suppar Messelemen (7270) fedisiehend ahcder ce 100 aawclemdéstsiphend ahgegdnelen]StatoriSrpeie can
see t he Glaitpiatty|(1H) @ngpordnaténe opjfonisihamy pioat e  18B) dmdine leestes mislsr Spddhachsepwat 20
for the MesstPh@o. Fid siepfassghnd f#pr esent ed her egleighpinnia, verlpyferder Richiungs powioOinj s

adj ust abfaon fem Mosskep, 70, 7Br%’§t"r E%zg%d manneroiNgrFwpitpe reshtvipkiia gagy| ofendienssRici g ai nst
verti cal 3 rscﬁégere'eﬂy"h@%{ " air cusHP’@rPeﬁ%géi’“ﬂg 1 represented in

Fi gure 599 Ung st fevaryed dQ'Sﬁ‘t'E?Be corrprl e pa 60 formed

essentra‘zfm wo parts froma beanfsh& 2%’ "°531 EY A
-12- 16W%br|31§.|%ﬁ§na§ hﬁn aﬁgh zlgzda&r %r ational | chen n n§61 by

ol o el rer{"rg,p r; re E
fepr es R ey ﬂagﬁraﬁar&,emxaehrnnng% 'tb 0 gol | v y ondnd ,r:ét&r

hel d i Rrah¥Bledstsl@o)RAG bisr Moadkopti7ol71) aF I angedrig il dbn @PuldrikSiper|id &ir.erurstol ate
15, angh difer dém arugelembrit lrzo;azu@WAnhte.cl ear ancam{z SPlilercHsd dWaltibidhsitil Veney-
sl i di ngugablaung 167) detlemsitpiend (15)ahgebldange sur figmie Rithiling sowie in eine zweits, rechiwin-
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17. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn- Claims
zeichnet, dass die Flhrungsvorrichtung (150)

ein an einem mit der Gleitplatte (15) fest ver- 1. A device for carrying out feed motion of a
bundenen FlUhrungsteil (151) linear gefiihrtes, workpiece, in particular a bond head formed as
T-iérmig ausgebildetes Schiebeteil (160) um- 40 a gripper, towards a work station, with a sup-
fasst, welches port element (20, 20', 20") arranged on a slid-
a) mit dem Flansch (161) durch das vaku- ing plate (15, 15", 15") or the like and formed
umvorspannbare Luftlager (3) mit dem Tré- for receiving the workpiece, which element is
gerelement (20), und operatively connected to at least two drives
b) mit dem Steg (162) durch ein vakuum- 45 (25, 30), for exampls to electric motor drives
vorspannbares Luflager (3) mit der Gleitplat- and is able to be adjusted relative to the slid-
te (15) und dem Flhrungsteil (151) wirkver- ing piate (15, 15', 15") along two coordinates
bunden ist (Fig.8). directed in the X direction and Y direction in
the plane approximately at right angles relative
18. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekenn-  s0 to each other, wherein the support element
zeichnet, dass die Flihrungsvorrichtung (250) (20, 20', 20") is operatively connected sub-
ein zwischen zwei im Abstand zueinander auf stantially to the moving part of the electric
der Gleitplatte (15) angeordneten Flihrungstei- motor drive, and by means of a sliding bearing
len (251,251") gelagertes, etwa T-férmig aus- associated with the sliding plate (15, 15°, 15"),
gebildetes Schiebeteil (260) umfasst, welches 55 is able to be moved in the predetermined
a) mit dem Flansch (261) durch das vaku- horizontal plane with translational and rotational
umvorspannbare Luftlager (3) mit dem Tri- degrees of freedom and extensively freely sus-
gerelement (20), und pended on the sliding plate (15, 15', 15") and
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electri cfonﬂtewovamentdsem in 31 X directionen sa CON{(15) |bethean which(webd ths Bkaepart BD) is
corres pothere e ywa dtiveat (BFcand [8d) dwangess 25, 30 .guided in a displaceable manner in the Y di-
W correspondingly relative to each other and, for rection by means of an air bearing (4) formed
' the movement directed in the Y direction, one as a counter pressure bearing (Figure 4).
drive (30") and in that for detecting the move-
ment directed in the X direction and/or the Y 40 8. A device according to claim 7, characterised in

direction and for parallel measurement as well that the guide part (51) formed from the webs

as for activation of a control of the drives (25", (63, 54) and a flange (52) connecting the webs

30" and 31) there are provided correspondingly to each other, is formed in profile cross-section

formed measuring elements (42, 43, 44) oper- in a U-shape and, on the inner sides (53', 54')

atively connected thereto (Figure 2). 45 of the webs (53, 54), is provided with the

counter pressure bearing (4) acting against two

6. A device according to claim 1, characterised in side faces (60", 60") of the slide part (60)
that (Figure 4).

a) there is provided in each case for the
movement directed in the X direction and s0 9. A device according to claim 1, 3 or 4, charac-

the Y direction a direct current-linear motor terised in that the electric motor drives (25, 30,
(32, 32'), known per se, operatively con- 25", 30", 31 or 32, 32') are formed as electric
nected to the support element (20") by way direct current-linear drives or direct current-
of a guide device (35, 35"), pulse linear drives.

b) the guide device (35, 35") comprises in ~ 55

each case a slide part (38) formed in a T- 10. A device according to claim 1 and 9, charac-
shape and guided between two guide parts terised by the use of electric motor drives (25,
(39, 39", 30), in which the stator body (28) has an E-
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t o cl ai mbddy (28) arranged in a fixed manner on a rected in the X direction and the Y direction
base plate (10), and provided with two slits and
(29), arranged horizontally in parallel spac- b) on the side facing the measuring element
ing relative to each other, as well as a 35 (72, 73) has at least one optronic measuring
support element (26, 26") arranged on the head (70, 71) arranged relative to the mea-
K/ support slement (20), for receiving a coil suring element (72, 73) in a fixed manner
body (27) operatively connected to the sta- on the sliding plate (15) and
tor body (28), and ¢) from the measuring head (70, 71) an
b) the coil body (27) with the support ele- 40 activation of the control of drives (25, 30),
ment (26, 26'), with corresponding direct dependant upon the position occurs relative
current excitation of the coil body (27) is to the support element (20).
able to be moved relative to the stator body
(28) in a first direction (X) and/or at right 16. A device according to claim 14, characterised
angles thereto in a second direction (Y). 45 in that the plate-like measuring element (72,
73) is arranged in a recess (18) of the support
13. A device according to claim 10 and 11, charac- slement (20) facing the surface (16) (of) the
terised in that the support element (20 or 20") sliding plate (15) and the measuring head (70,
is formed with the support element (26 or 26") 71) is arranged in a recess (17) of the sliding
and the respective coil body as a rigid con- 50 plate (15) facing the support element (20).

structional unit. :
17. A device according to claim 3, characterised in

14. A device according to claim 3 and 6 to 12, that the guide device (150) comprises a sliding
characterised through the combination of the part (160) guided in a linear manner on a guide
following features: 65 part (151) firmly connected to the sliding plate

a) the support element (20) operatively con- (15) and formed in a T-shape, which sliding
nected to the electric motor drives (25, 30) part

is arranged freely mobile on the sliding

10
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support element (26), relative to the stator 35

body (28) arranged in a fixed manner, in a first 3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac-

'\/' direction extending approximately equally with térisé en ce que I'élément support (20) est
' the coil axis as well as into a second direction relié activement & un premier entrainement
directed at right angles thereto. (25) pour loe mouvement orienté dans le sens

40 Y, & un second entrainement (30) pour le mou-

20. A device according to one of claims 1, 3 or 4, vement orienté dans le sens X et, sur la face
characterised by the application of electric mo- opposée au premier entrafnement (25), 4 un
tor drives, in which application the support dispositif de guidage (50, 150, 250) ainsi qu'a
element (20, 20') together with the correspond- un dispositif de mesure (80) optoélectronique
ing stator body is able to be moved relative to 45 associé en conséquence 3 I'élément support
a support element, arranged in a fixed manner, (20), le dispositif de mesure (80) étant destiné
for the coil body, in a first direction extending 4 saisir lo mouvement de I'élément support
approximately in the same direction as the coil (20), orienié dans le sens X etlou Y d'une
axis, as well as in a second direction directed maniére relative par rapport 4 la plaque ds
at right angles thereto. 50 glissement (15) ainsi qu'a actionner une com-

. mande des deux entrainements (25, 30) (fig. 1,

Revendications 12).

1. Dispositif pour I'exécution du mouvement 4. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
d'avance d'un organe de travail, en particulier 55 en ce que I'élément support (20, pour le
d'une téte de bonding congue comme une mouvement orienté dans le sens X, est associé
pince, vers un poste de travail, avec un élé- 4 deux entrainements (25' et 31) disposés de
ment support (20, 20", 20™) disposé sur une manigre & correspondre I'un par rapport & I'au-

"
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(28), ansbppdit 20'9tpa?20n dispositif & guidagé ven appr@®niiga#)e DC excitation of the coil
former (@8)35%the coil former (27) can be noved with the support nenber (26,
26' ) r el bt lo\dispositif tde cguisiaget (35, 3ndoer  ( 28) 9i rDispasititf $efopt la deveaditation 1 X)ouahd/ or
i\ t he sprewshd ctrane foisi wa pioed cpulisspriendi cul ar @Bctérisé en cplgue i9s entrainbmete §iee e
accor di n8k en forreg A Toetgyidé® entishdauact Br i sedromaterm 425, (3Ae2% uFPopt cvBBn¥it (20
or 20 ) pitces gp1g4idage 38 B%s a ri q%u d unit togerrepcuRicemme Hes entrpihemenisiiiéeher (26
or ana PSR °P‘é' E‘Et(?*‘)és'cﬂﬂ' 40 f or mer .Tes Slagiiques.§ icouEans cRiPthy ITRY-C| ai s
2 and 4 q3irepgpnt E?ﬁ ?:“PE?Pl ! VP'i'te conbi g9 FosAnt E9RENY o | ovm ng features

8?' r

o) estsi oAk % e sg tm@ : G on
the %% (écgzﬁ% Z% 53‘1 8)alr
cushi on (g b P har )

rreans O
to é Q t?a‘ﬁ&e profilée en
. orthogonale par rapport 3 la plaque de glis- forme de E connue en soi avec des flasques
D sement (15"), & I'élément support (20™), et 30 disposés 2 distance les uns des auires et
d) les dispositifs de guidage (35, 35') sont munis sur les faces internes de corps magnéti-
associés & des organes de mesure (33, 34) ques et en ce que le corps de bobine (27),
congus en conséquence pour la saisie du mobile librement dans le plan entre les flas-
mouvement orienté dans lo sens X et Y gues dans des évidements correspondants
ainsi que pour ['actionnement de la com- 35 (29) et relié activement 2 'organe support (26),
. mande des deux moteurs linéaires & cou- est activé 2 la suite d'une excitation par cou-
\J rant continu (32, 32") (fig. 3). rant continu de sorte que le corps de bobins
{27) en forme de cadre en caisson entourant le
6. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé flasque central servant de p8le est mobile en-
en ce que le dispositif de guidage (50) com- 4 semble avec ['organe support (26) dans une
prend essentiellement une piéce de guidage premigre direction orientée de maniére & cor-
(561) et une pieéce coulissante (60) et en ce que respondre & l'axe du corps de bobine (27) et
la pidce coulissante (60) est reliée activement, dans une seconde direction orientée sensible-
d'une part, sur une face frontale (61) 2 I'élé- ment transversalement 2 la premiére.
ment support (20), par le biais d'un palier d'air 45
(3) précontraint par vide disposé de maniére 11. Dispositif selon la revendication 1, 3 ou 4,
orthogonale par rapport & la plague de glisse- caractérisé en ce que I'élément de I'entraine-
ment (15) ef, d'autre part, & la plaque de ment électromoteur (25, 30 ; 25", 30", 31 ou 32,
glissoment (15) par le biais d'un palier d'air (2) 32", qui est déplacé par une excitation électri-
précontraint par vide disposé sensiblement pa- 50 que correspondante par courant continu ou par
ralidlement & la plaque de glissement (15) (fig. impulsion de courant continu, est congu en-
4). semble avec I'élément support (20, 20' ou 20™)
comme une unité de montage, unité de monta-
7. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé go oll la direction de I'écoulement de la force
en ce que la pidce de guidage (51) présente 55 de 'élément d'entrainement déplacé s'effectue
deux traverses (53, 54) disposées A distance par le cenire de gravité de I'élément support
et paralléloment I'une par rapport & l'autre en (20, 20°, 20").

formant un angle droit par rapport & la plaque
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b). the support elenment (20) is guided 5 di spl aceabl y

X-direction with onesside wall (Zp)o sty 78p@iend face (61) 20f t Bmﬂ w li””",
(60) by nmeans of the vacuum prestressabl é air cushion bearing

orthogonal to the sliding. plate (15), 10 C the slide part

gui ded? dlispositif celab 'ynei des trpnendicatiins e 8i on - betbwBieppsititesion o reml@eat(os@, cqmén@f the

gui de pauts ¢ ENERANES of the vacuum pr et fearsdnfigposiiifrdeuesie GRtofieditei ng
(2), arrafyewapapiphenent &5; B 33) pM-ng pl at e“'ﬂ‘?f!?o) coRprend| | as b 15

means of Pread 4P mr%%#aw @ﬂ tséﬂé%tr. ng (4) aa su" t'ﬂee,
neasuri ng “HB'\/?“ @entsl aI ly d ) g' % f28) the
support el8 r?'@ §'|z %d forthe %%ra t'°8 PEEEPRE"T feeone

e p ra e une
movenent, :gpgtns q ne su 26 26' |s-X directi aPﬁQ? é£ Q/grt me&]c { he
support el¢g ,E',g act uat| ng aﬁ& ms ne 6 mo-
correspon bd?QaQ : V'(‘}be ﬁf?&g & g
25 cha e%éhét@ dnpaut td Ltﬁ:o ect 9 oni "Vttt 'ce.qre bk '3 es
a) at X ﬁtco%%efﬂ%ﬁr?él(z’r)%r@r é?t%[?ﬁ- 72, 73) @5%hab h@ksic Meﬁé?é?:% sL-O the
support el g,[r@gt 26 Ebht AbsllePb¥éMEIBd Wi th bar ungi® 13,2|ee,§ueed in the 30
X-directi @mteaadex‘éuatlbrr @FbdpoRtianta Pt B On t he ¢y iadsrt a6 laNGte ldb eneBmE.$A0] 711
el ement ( fadt conliny ddicodp€ @8 thobine (BPp@el @Ct r Oni CserpediBitiun Bormemeht @€ @ comhjan-
arranged edpptrheu sbrpsiiegtaipt (8 dersSynei N a f ashidandesieneeaherdebtt (252 8@)esmt forfctiort he
measur i ng ppidre directianl @jrevidu dan® une/83-, and i n tdedd pasition det IéEmans agpport (20). head
(770, 71) soudaairedort {Yeen angld &oit ayrep-ol | er of the drives (25, 30) as a
function efrtplgiremizze wi th respect to the 1§uPisensiif @loeﬂﬁehtenql@@jynﬂlqarac@esé ce
according to claim 13, characterised Ph thaen ehaupléidreant de anemyre (s i7
el emref® %’tﬁ selon{a 'P‘é?"ﬁ!?q"'&hb‘bﬂf 11n°%'1 cut out (01‘85 dQ)P'a‘ﬂ“Heesb E’a"él ‘@n@ﬁ’? (20)

whi ch f iS¢ | C8 GP?b%!‘e" EL ‘g? émea
head (7c?° éﬁa'i"*ss%f’ °a'9c‘i?fp8ut (17) fEZ'Pﬁ\!!’a {1 aWmch

faces tHE ﬁ‘t"g‘(szfﬂ"meltﬁ' tételﬂg g@ |

cl ai m 2,UNGd6 MoBege 1998 i 1y that the guftle dewﬁ15 "té em A (')

part (g OMISQB re AR Lo gteetggqt t he shape o e uiraed earl y
on a gut zlfgj)\

acteGHRRECt ed 49, b.@&sﬁt‘ '19 ro% jj'ﬁi%% aciéFIQé
h i sy tes%%%ﬁé ona connected a) @ogﬂ,ed yo)tgg,ans of
VaCUUEL‘)'é?én?e%F %@p'aaal&o«; 166 " actildbiitON s €ar | Pignd pteea EdifssaAEY) bn RNt

( 20) and af)) entratbrhdhid Ei6ctdRBelrs @8) 3d)y NMEANS Plguidse/HBAleRbNt le long d'une pidce de
est disposé de maniére mobile librement guidage (151) reliée fixement 3 la plaque de
sur la plaque support (15) par le palier d"air glissement (15), piéce coulissante qui est re-
{1) précontraint par vide et est disposé pa- lide activement
rallélement & la plaque de glissement (15), 85 a) par le flasque (161), par le biais du palier

. b) I'élément support (20) est guidé de ma- d'air (3) précontraint par vide, & I'élément

\_/ nidre coulissante dans la direction X par support {20) et,
une de ses parois latérales (24) par le biais b) par la traverse (162), par le biais du
du palier d'air (3) disposé de maniére ortho- palier d'air (3) précontraint par vide, 2 la
gonale 2 la plaque de glissement (15) et 40 plague de glissement (15) et 2 la piéce de
précontraint par vide et, ce, le long de la guidage (151) (fig. 9).
face frontale (61) de la piéce coulissante
(60), 18. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
¢) la piéce coulissants (60) est guidée de en ce que le dispositif de guidage (250) com-
maniére coulissante dans la direction Y par 45 prend une pidéce coulissante (260) sensible-
le palier d'air {2) précontraint par vide, dis- ment en forme de T, logée entre deux pigces
posé paralldlement & la plaque de glisse- de guidage (251, 251') disposées sur la plaque
ment (15), sur la plaque de glissement (15) de glissement (15) & distance I'une de l'autrs,
ainsi que par le palier d'air de contre-pres- piéce coulissante
sion (4) entre les deux traverses (53, 54)de 50 a) qui est reliée activement par le flasque
la pigéce de guidage (51), et (261) par le biais du palier d'air (3) précon-
d) le dispositif de mesure (80) optoélectroni- traint par vide & I'élément support (20), et
que essentiellement relié activement & I'élé- b) qui est disposée, par la traverse (262)
ment support (20) sert & la saisie du mou- dans le plan horizontal & distance (264) de
vement orienté dans le sens Y etlou X de 55 la plaque de glissement (15) entre deux
I'élément support (20) ainsi qu'a I"actionne- piéces de guidage (251, 251') et qui est
ment de la commande de I'entrainement logée au moyen de deux éléments d'accou-
correspondant (25, 30). : plement de corps profilé (252, 252" dispo-
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20 . . prestressable air cushion bearing (3) to the slidi

e (15) -

and the guide part o%151) (Fi gur g9 317187 B¥EVi ce accordirg to clai \“““\ :

characterised in that the gui de device (250) conprises. 25 i\m\i“\\t\\‘ o

(260) which is constructed approximtely in the shape of a T S myunfed

bet ween tsémdaye depcévidaments qopsis en28meé-) arranged at a spaci ng from one anot her

on the slaeficaguaetgae (15), and which a) is operationally connected with

t he flangé“?@" prévu dang Jeg19vidpfpented® of the air cushion bearing (3) to the

support &P {R52) &(phaqua fpis vy palieridairgr r anged with the web (262) in a

hor i zontaﬂe‘:e?t?FPéesﬂ?" Q%fﬁa Pﬂg;ss!ﬁg) f&om the sliding plate (15) between two
ogBspoRdant,

gui de parf! .gf',acoggolem nt ¢ d is nounted by means of two profile
menber  cSH el enents (252, 252') arranged in -20- correspondi ngly
cons C. t ) her ing respectively provided in the cutouts
in th%u&;%gf iiﬁ%i,%?%&;?:ené'ﬁaﬁ‘éﬁ%apﬁr ugé bearing (265, 265') acting on the
correspRill &S ramoteurs 25540 J5Ngpe §men (252, 252'). 17. Device according to
one of mﬁ@ﬁo},degqugg r@émén & (éﬁ:i sed by the use of electric notor drives

(25, 30208) le4arps dé Bobine3y et IrbrgdrdGus-ase of which use the support elenent (20,
20" ) cagbribes)reanCroliieO eisbnble \Ab Inkinidld t he coil former (27) and the support
menber ey pgatlrappbry Qu tcorph e Satore@b)y ag ranged stator nenber (28) in a first
di r ect i disposér fixaént Glamgdyno preniiaé @kegtionn t he sane sense as the coil axis, and in
a Ssecondlardiseresiblement dens datnéole sewspquedi cul ar t hereto. 15 18.
Devi,ce lagecdsrldbokinet @insbque dads unb s¢comdel, 2 or 3, characterised by the use of
el_eict r i directiot orientée ion @agle it pirgampetd of whi ch use the support el ement (20,
20') cdapieeidroved together with the éorresponding stator menber relative to
a fixedly arranged support 20 nenber for the coil former in a first

di r e@%i ¥posiif selen Agneadas revendieatiensyl. 8n t he sane sense as the coil axis, as

wel | asPY fr 52';}:?8 gargytitsglion odhendigesnt ed per pendi cul ar t heret o.

ments moteurs, par I'utilisation desquels
I'Slément support (20, 20") ot le corps de stator 25
correspondant sont mobiles ensemble de ma-
nidre relative par rapport & un organe support
disposé fixement pour le corps de bobine,
dans une premidre direction allant sensible-

N\ ment dans le méme sens que l'axe de la 30
bobine ainsi que dans une seconde direction
orientée en angle droit par rapport 2 la promié-
re.

35

45
50

55
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