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FIG.6

(57) Abstract : The invention relates to a tool (20) intended for raising a vehicle (14) relative to a reference plane (21) on which the
vehicle (14) is intended to move. According to the invention, the tool (20) is made up of an integral part having an arm (23) exten -
ding essentially according to a main axis (24), intended to be placed between the vehicle (14) and the reference plane (21) and to be
operated by an operator substantially in a rotation movement around the main axis (24) of the arm (23). In one section of the arm
(23), perpendicular to the main axis (24) and extending along the main axis (24), two overall distances D1 and D2 are defined which
are angularly offset relative to one another. The first distance D1 is smaller than the second distance D2, the distance D1 being inten -
ded for being smaller than a distance D separating the vehicle (10) from the reference plane (21) and the distance D2 being intended
for being greater than the distance D.
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L'invention concerne un outillage (20) destiné a soulever un véhicule (14) par rapport & un plan de référence (21) sur lequel le vé -
hicule (14) est destiné a se déplacer. Selon l'invention, l'outillage (20) est formé d'une piéce monobloc possédant une branche (23)
s'étendant essentiellement selon un axe principal (24), destinée a venir se placer entre le véhicule (14) et le plan de référence (21)
et a étre manoeuvrée par un opérateur sensiblement dans un mouvement de rotation autour de l'axe principal (24) de la branche
(23). Dans une section de la branche (23) perpendiculaire a I'axe principal (24) et s'étendant le long de 'axe principal (24), on dé-
finit deux distances hors tout D1 et D2 décalée angulairement 1'une de l'autre. La premiére distance D1 est inférieure a la seconde
distance D2, la distance D1 étant destinée a étre intérieure a une distance D séparant le véhicule (10) du plan de référence (21) et
la distance D2 étant destinée a étre supérieure a la distance D.



