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(57) Abstract: According to the invention, traffic
X conditions can be recorded by means of at least two
cameras (2, 3), which are located at a distance (15)
Y from one another on a vehicle (1). The recording
zones (11, 12) of said cameras intersect (13), thus
enabling at least one reference point (R) of the
environment and/or identification point of at least
one second vehicle to be triangulated (T), e.g. by
photogrammetry. After an accident, the behaviour
of one or more vehicles (1) can be reconstructed.
In addition to the respective spatial position, the
three-dimensional, synchronised recording enables
the speed, speed direction, changes in direction,
acceleration and braking manoeuvres and the
self-rotation of the individual vehicles about their
centre of gravity to be identified and measured to
scale, without requiring a plurality of sensors to be
provided on the vehicles. The vehicles (1) can also
be projected into a 3D image of the environment to
calculate and reproduce a virtual representation from
any spectator’s perspective.

(57) Zusammenfassung: Durch mindestens zwei Er-
fassungskameras (2, 3), die mit Abstand (15) vonein-
ander an einem Fahrzeug (1) anzuordnen sind, kann
eine Verkehrssituation aufgezeichnet werden. Deren
Erfassungsbereiche (11, 12) tiberschneiden sich (13),
wodurch mindestens ein Referenzpunkt (R) der Umgebung und/oder Erkennungspunkt mindestens eines zweiten Fahrzeugs triangu-
lierbar ist (T), z.B. durch Photogrammetrie. Nach einem Unfall kann das Verhalten eines oder mehrerer Fahrzeuge (1) rekonstruiert
werden. Durch die dreidimensionale, zeitlich getaktete Erfassung, sind neben der jeweiligen rdumlichen Lage, auch die Geschwin-
digkeit, die Geschwindigkeitsrichtung, Richtungsidnderungen, Beschleunigungs- und Bremsmand&ver sowie Eigenrotationen der ein-
zelnen Fahrzeuge
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um ihren Schwerpunkt sichtbar und massstédblich messbar. Und dies ohne, dass es dazu an den Fahrzeugen einer Vielzahl von
Sensoren bediirfte. Die Fahrzeuge (1) kdnnten auch in ein 3D-Umgebungsbild projiziert und somit eine virtuelle Darstelllung aus
beliebiger Zuschauerperspektive errechnet und dargestellt werden.



