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Auf zei chngmgsmpo,te un syStSihe id8 (HoSifidnhdmedle | @ direction de |' Mcart, le circuit

t rager i s{15) pour déplacer le point d'exploration dans 210 Dispositif seltR 14 eFbraigation ) ceicnés
agence poume directiomtiaheverdale agy/pistesen §82P0Si t | oneenegie 1§ titcuit de réglagec {3) s agencé
Revendl| catveatesmesure {4, 6, 9, 10, 11, 12, 13) pour pour commandeaile pystdmecde postiiovab-

d' erreur eegendrerrunssignalade vitesse indicglifide dbe rsenpl aowentesntfonctidnaduncrignall d'efearde rere- 1.
Di sposi t i Vitegseek dhayellet leopeind' dewpieratiopaast  d' enr egleesmont (BFY UE") dlalp sighad dppentsi der
domai ne oMénlasé slersomne direetipnritanparsalgygur vu de pPSPEE) Bidinus ayp eypoint d'prloratioppst
dormi ne, Bt At REUNENIPIKE WuRSTIY dgnghal o er§'t"Fé?’ls@|°@§"t°E‘f9rﬂﬁt9fﬁ'ﬁ?ﬁ un syste
me de r6gl age de reur utilise pour |a reactfon de position depon-
position & boucle fernde et A rdactionidle de de |l a val our de

| " Mcart of en ce quo | e position ot de vitesse pour reglef le point d' ex-
signal de vitesse utilic; pour la r~action de ploration (P) vers le centre
d'une piste detorm - vitesse soit independant de |la val eur dudit nee,
ralson pour Iaquelle |l e systhne de regla- 50 ecart. ge conporte un
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1111111111 | | 3. DOispositif sel khao 840/gdi cati on 1 Olé2 M‘“j ‘“‘
en ce que le circuit de regl age %9 corn- porte des noyens

pour conpter, au noyen du signal de perte de piste (TlI) et du signal

d' er r 2umisgesiti salbh Ial esvgndizétian 1 ob 2\ carae- (RE), | e nonbre de pistes traversdes par
| e poi nitérié exed guedd cicait deR¥glage (esmnroyens pour conmander | es noyens de
posi ti omerte deshimoyens ) deoponfptage t B®padt un si gnal d' erreur de renpl a- cenent
(PE'). cerderniureoysmdu tignaldgppiedo Rilins 10 | e cas oD le conpte nonment ane

di f f br e (B9 oh db sighel A'girewradn &yiviidadistel. ©i spositif solon la revendication 2,
car acp difRBeleoppmbes a'sqe%lt%rssqfrpaw signal d' errour de is rerrpl acenent

(PE") dé’P'B‘r HP’fPé’éat‘ ,(P)|eé s Y hente au fur et a nesure de |'augnenta-
tlon de°P f@r" 'ﬁ %"S'F"E‘" te nonenta- n6 et ledit conpte

pr6deto . Ia revendi cation 3 ou 4, carac- terisé6
en ce q )s ed' S sterre de r6gl age de vitesse

additio ?1 pour regl er la vitesse du point d' exploration &
‘une V|tes e orm nee par un 25 signal de ref~rence, circuit conportant
des ASoditt £89n g%,)émonepcgrgéglgé on du conpte du conpteur (80), A rendre

| nactlf co> Yool RNl dii S ag@eng@, a9sifsi on de fagon quo |a deter- mnation
du si gnagmg&eﬁgé,ﬁm@éﬁm.ﬁéew@t,@ﬁw@ 30 et a rendre actif |le systinme de
rdgl age algnehtet &Shicet(dlhdsureldeXiaugiwente- Si | ' ecart donne par |a val eur du conpte
depasse tigh@e M alférenice[ehtfrie coripty moneda- 35 6. Di spositif solon |a revendication
‘5, car aai@t ledifcompte pEdéterminke syst bme de regl age de vitessée additionnel (111,
112, 82') conporte des noyens (111) pmur deterniner la difference entre une
f r dqU&ndiispdsitif s@érdin eeverslication [3zpuf4; earac- 40 quence du signal d' erreur de suivi de
pi ste (Résé o chuqe indisposit! gomperte W plste (TL) et des noyons (82') servant,
en rdactsygeme, dp aréglpder @9 evitlesse gdditiondel equence ainsi d6termin~e, A regler la

vi t esse (. P& 8R) W%ﬁﬂ?’d?aﬁsiﬂf‘%’%e val eur 45 detorninee par |a fréquence
de ref drdseigration 2 ynp yjiaseq 4 °F'“'§Q9IR3‘F1“'F utfe quel conque des revendi- cations

pr ecederfigsd d%éérféé?,"f’ﬁr?'@ﬂt 8?1“&9&3 #8%1 e dispositif est un dispositif

d' expl or%‘iyf"ﬁn“% °3r; mact e sy | orer des supports d'enregistrement A

lecture pi)gla%g do posmon e fagon que la déter-
mination du signal de vitesse soit maintenue, 30
et & rendre actif lo systéme de réglage de
vitesse (111, 112, 82") si I'écart donné par la
valeur du compte dépasse une valeur prédé-
terminée.
36
6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé
on ce que le systéme de réglage de vitesse
additionnel (111, 112, 82°) comporte des
\_, moyens (111) pour déterminer la différence
' ontre une fréquence de référence et la fré- 40
quence du signal d'erreur de suivi de piste
{RE) ou du signal de perte de piste (TL) et des
moyens (82") servant, en réaction 2 la différen-
ce de fréquence ainsi déterminée, & régler la
vitesse du point d'exploration & une valeur 45
déterminée par la fréquence de référence.

7. Dispositif selon Fune quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce que le
dispositif est un dispositif d’exploration optique 50
pour explorer des supports d'enregistrement 2
lecture optique.
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