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(57) Abstract: Steering drive system (11) for a vehicle with wheel-based steering, having a coupling element (20) which can be coupled
to output drives (14, 15) of the vehicle in order to provide a superimposition rotation speed, to be superimposed on the basic rotation
speed, at the output drives (14, 15), which are driven starting from a traction drive system (10) of the vehicle at a basic rotation speed,
for the purpose of steering the vehicle, when a value of a superimposition rotation speed of the coupling element (20) is greater than
zero, having at least one first electrical machine (29), the rotation speed of which can be variably adjusted or regulated, having a power
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—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz
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—  vor Ablauf der fiir Anderungen der Anspriiche geltenden

Frist; Veroffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen
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summation and/or power splitting unit (25), wherein a first connection (25a) of the power summation and/or power splitting unit (25) is
coupled to a shaft (26) which can be coupled to a shaft (16) of the traction drive system (10), wherein a second connection (25b) of the
power summation and/or power splitting unit (25) is coupled to the at least one first electrical machine (29), wherein a third connection
(25¢) of the power summation and/or power splitting unit (25) is coupled to the coupling element (20).

(57) Zusammenfassung: Lenkantriebssystem (11) fiir ein radseitengelenktes Fahrzeug, mit einem Koppelelement (20), das mit Abtrie-
ben (14, 15) des Fahrzeugs koppelbar ist, um dann, wenn ein Betrag einer Uberlagerungsdrehzahl des Koppelelements (20) grofer als
Null ist, an den Abtrieben (14, 15), die ausgehend von einem Fahrantriebssystem (10) des Fahrzeugs mit einer Grunddrehzahl angetrie-
ben sind, zur Lenkung des Fahrzeugs eine der Grunddrehzahl zu {iberlagernde Uberlagerungsdrehzahl bereitzustellen, mit mindestens
einer ersten elektrischen Maschine (29), deren Drehzahl variabel einstellbar oder regelbar ist, mit einer Leistungssummationsund/oder
Leistungsverzweigungseinheit (25), wobei ein erster Anschluss (25a) der Leistungssummations- und/oder Leistungsverzweigungsein-
heit (25) an eine Welle (26) gekoppelt ist, die mit einer Welle (16) des Fahrantriebssystems (10) koppelbar ist, wobei ein zweiter
Anschluss (25b) der Leistungssummations- und/oder Leistungsverzweigungseinheit (25) an die mindestens eine erste elektrische Ma-
schine (29) gekoppelt ist, wobei ein dritter Anschluss (25¢) der Leistungssummations- und/oder Leistungsverzweigungseinheit (25) an
das Koppelelement (20) gekoppelt ist.



