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mit Planetengetriobe bekannt, bei dem an der In-
nenwand eines an den Enden geschlossenen zylin-
drischen Gehduses Statorwicklungen angeordnet

drisches Basisteil 4 des Elekiroantriebs 2, das ei-
nen nach links ragenden, hohlzylindrischen Fort-
satz 8 hat. Am AuBenumfang des Fortsatzes 8 sind
zylindrische Statorpole befestigt, die mit nicht ein-

sind, die Rotorwicklungen eines Innenrotors gegen- 30  gezeichneten Wicklungen den Stator 10 des Elek-
tiberliegen. Im Inneren des Rotors befindet sich tromotors 2 bilden. Der Rotor 12 des Elektromotors
eine Planetengetriebeanordnung. 2 ist an einer Stirnseite offen und im wesentlichen
Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei- zylindrisch-topfférmig gestaltet. Am Innenumfang
nen besonders kompaktbauenden Elektroantrieb der Umfangswand des Rotors 12 sind Dauerma-
der genannten Art verfligbar zu machen. 35 gnete 14 umfangsméBgig mit abwechselnder Polung
GelOst wird diese Aufgabe durch die im An- verteilt befestigt. Die Dauermagnete 14 liegen dem
spruch 1 angegebene Erfindung. Vorteilhafte Aus- Stator 10 mit zylindrischem Luftspalt gegentiber.
gestaltungen sind in den Unteransprlichen angege- Im Zentrum der axialen Begrenzungswand des
\/)en Rotor-Topfes ist eine Welle 16 derart befestigt, da
Die Bezeichnung "wesentlicher Teil” bedeutet 40 sie axial in den inneren Hohiraum des Elektromo-

hier, daB im Vergleich zu der herkémmlichen An-
ordnung axial neben dem Elektromotor wesentiich
an Platz auBerhalb des Elekiromotors eingespart
wird. In vielen Féllen kann man das gesamte Ge-
triebe oder nahezu das gesamte Getrisbe in dem
Hohlraum unterbringen. In anderen Fillon kann
man eine Getriebestufe in dem Hohlraum unterbrin-
gen.

Das Planetengetriebe enthélt mindestens eine
Planetenstufe, es sind jedoch auch Getriebe mit
mehreren, wahiweise ein- und ausschaltbaren Pla-
netenstufen, z.B. Getriebe nach Art der bekannten
Automatikgetriebe flir Kraftfahrzeuge sowie Getrie-
be mit einem als Planetensatz ausgebildeten
"Overdrive™ mbglich.

Die glinstigsten Voraussetzungen zur Schaf-
fung des inneren Hohiraums bieten Elektromotoren,
bei denen die sogenannte Wirkflache, also der in
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tors 2 ragt. Dieser Hohlraum befindet sich im Inne-
ren des linken Forisatzes 8 des Basisteils 4 und
auch noch ein Stlick axial links daneben.

Die Welle 16, die sich gemeinsam mit dem
Rotor 12 dreht, ist in einem Axialbereich mit einer
Ritzelverzahnung 18 versehen. Die Ritzelverzah-
nung 18 kdmmt mit mehreren, umfangsméBig ver-
teilten Planetenridern 20. Die Planetenrder 20
sind mittels Bolzen 22 in sinem Planetenradirdger
24 gelagert, der an seinem linken Axialende zu
einem gr&B8eren Durchmesser geflihrt und dort mit
dem linken Stirnende des Fortsatzes 8 des Basi-
steils 4 fest verbunden ist, so daB der Planetenrad-
triger 24 gemeinsam mit dem Basisteil 4 stillsteht.
Der Planetenradirfiger 24 dient zugleich mit Berei-
chen seines Innenumfangs der Lagerung der Welle
16 und somit des gesamten Rotors 12.
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() der Elektromotor (15) weist ein Basisteil in the form of a pot-shaped extsrnal rotor
(4) mit dem inneren Hohlraum auf, das an and connected to a shaft (16) supported on
seinem AuBenumfang den Stator (10) des 30 the planet carrier (24) of said planetary gear
Elektromotors (15) tragt; system (32);
(b) der Planetenradirdger (24) des Planeten- (d) the planet wheels (20) of said planetary
getriebes (32) ist stillsteshend an dem Basi- gear system (32) mesh internally with pinion
steil (4) des Elektromotors (15) befestigt; teeth (18) associated with said shaft (16)
{c) der Rotor (12) des Elektromotors (15) ist 35 and externally with the internal teeth (28) of
als topfférmiger AuBenrotor ausgebildet und a ring gear member (26) constituting the
mit einer Welle (16) verbunden, die an dem . drive output side of the planetary gear sys-
Planetenradtriger (24) des Planetengetrie- tem (32).

bes (32) gelagert ist; _
(d) die Planetenrdder (20) des Planetenge- 40 2. An electric drive according to claim 1,

triebes (32) k&immen innen mit einer der characterized in that the planetary gear system
Welle (18) zugeordneten Ritzelverzahnung 32) is of multi-stage_ design, with at least one
(18) und auBen mit der Innenverzahnung stage being accommodated in said cavity.

(28) eines Hohlradteils (26), das die Ab-
trisbsseite des Planetengetriebes (32) dar- 45 3. An ‘electric drive according to claim 1 or 2,

stelit. _ characterized in that the planetary gear system
) (32) comprises at least one activatable and
2. Elektroantrieb nach Anspruch 1, deactivatable planet stage.

dadurch gekennzeichnet, daB das Planetenge-
triesbe (32) mehrstufig ist, wobei mindestens s0 4. An electric drive according to any one of

eine Stufe in dem Hohlraum untergebracht ist. claims 1 to 3,
characterized in that an electric motor (15) of
3. Elektroantrieb nach Anspruch 1 oder 2, such construction is provided in which the sta-
dadurch gekennzeichnet, daB das Planetenge- tor (10) is equipped with coils controlled elec-
triebe (32) mindestens eine ein- und ausschalt- 55 tronically with respect to switching and, prefer-
bare Planetenstufe aufweist. ably, the rotor (12) is equipped with permanent

magnets (14).
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the rotor

gekennzeichnet durch folgende Merkmale: (c) the rotor (12) of the electric motor (15) is
(a) der Elekiromotor (15) weist sin Basisteil in the form of a pot-shaped external rotor
(4) mit dem inneren Hohlraum auf, das an and connected to a shaft (16) supported on
seinem AuBenumfang den Stator (10) des 30 the planet carrier (24) of said planetary gear
Elektromotors (15) trégt; system (32);
{b) der Planetenradiréiger (24) des Planeten- (d) the planet wheels (20) of said planetary
getricbes (32) ist stillstohend an dem Basi- goar system (32) mesh internally with pinion
steil (4) des Elekiromotors (15) befestigt; teeth (18) associated with said shaft (16)
{c) der Rotor (12) des Elektromotors (15) ist 85 and externally with the internal teeth (28) of
als topfférmiger AuBenrotor ausgebildet und a ring gear member (26) constituting the
mit einer Welle (16) verbunden, die an dem drive output side of the planetary gear sys-
Planetenradiriger (24) des Planetengetrie- tem (32).

v bes (32) gelagert ist;
(d) die Planetenréder (20) des Planetenge- 40 2. An electric drive according to claim 1,
triebes (32) kéimmen innen mit einer der characterized in that the planetary gear system
Welle (16) zugeordneten Ritzelverzahnung (32) is of multi-stage design, with at least one
(18) und auBen mit der Innenverzahnung stage being accommodated in said cavity.
(28) eines Hohlradteils (26), das die Ab-
triebsseite des Planetengetriebes (32) dar- 4 3. An electric drive according to claim 1 or 2,
stellt. characterized in that the planetary gear system
(32) comprises at least one activatable and
2. Elekiroantrieb nach Anspruch 1, deactivatable planet stage.

dadurch gekennzeichnet, dag das Planetenge-
triebe (32) mehrstufig ist, wobei mindestens 50 4. An electric drive according to any one of

eine Stufe in dem Hohlraum untergebracht ist. claims 1 to0 3,
' characterized in that an electric motor (15) of
3. Elektroantrieb nach Anspruch 1 oder 2, such construction is provided in which the sta-
dadurch gekennzeichnet, daB das Planetenge- tor (10) is equipped with coils controlled slec-
trisbe (32) mindestens eine ein- und ausschalt- 55 tronically with respect to switching and, prefer-
bare Planetenstufe aufweist. ably, the rotor (12) is equipped with permanent
magnets (14).
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cavity accommpdating at |east a substantial part of a planetdry®gear system
(32) connected to the rotor (12) of the electric notor (15), characterized
by t IRevendicettomsng f eat ures: 10 (a) the electric notor (15) conprises
a base nenber (4) having said inner cavity and carrying the stator (10) of
t he @i eRisropilf dppirafrementsiectiaue @serot-er circunference; (b) the planet carrier
(24) ofticyligr gpoys| ERleyley aytoraebile. comperiaph (32) is nounted to the base nember (4)
of the ¥ BeiRS Yr-mplgyr Flectiqup) (15)Aves uie orfary 15 manner; (c) the rotor
( 12).of Ca¥itgeintérieus dans otjlegee & i n the formof a pot- shaped external
rotor afU"! °§%ss?’19°' °gte198r) supported on the planet carrier (24) of
said pl Zﬁéf'ézf(spéa'aﬁﬁ% es(c%%enszﬂ) the planet wheels (20) of said
pl anet a(iu‘és ,ysr? em (%aéf mesh™in- 20 ternally with pinion teeth
(18) as Qf u%l[a&riq%é‘k%)%? %3::(“116) and externally with the internal teeth
(28) of RghohtedReY (4RO R ca i:g de@nstituting the drive output side of the
pl anet ar Yo G&iddonts,Ysot SN doarour exdériedie€! €CtTiCc drive according to claim1, 25
characterwgi)jdm,ﬁ&@ﬁémmuahanet ary gear system (32) is of multi-stage
desi gn, W) lelpoAd-sakehites (24pae'ehigrafage fi& Ngs accomodated in said cavity. 3. An
el ectri c nétaire/ @203 Cimimidbing suolI'é@mdhtrdel or 2, characterized in that the
pl anet ar ybagpe(@y duiygdueélodiriide (16)anpri ses at | east 30 one activatable and
deact i vatchlblrator(li 2} We mokticdipetrique (15\estel ectri c drive according to any one of
cl ai ns 1 conguBouscih farme t'en joiog @xtérioutdmat an el ectric motor (15) of such
CORs} r uctioron dp poist estirelié d un by B Iquit hao st at or (10) is equi pped with coils
control | egt et sugdp porte-satellifep 42 <d8l | y with respect to switching and,
preferablz?"g“t"ﬁ@l?'@?"é'fe(?@&) i s equi pped with permanent magnets (14).
les pignons satellites (20) de I'engrenage

planéfaire (32) engrénent 2 [intérieur avec

une denture de pignon (18), associée & 25

I'arbre (16) et & I'extérieur avec la denture

intérieure (28) d'une partie de roue creuse

(26) qui constitue le cbté sortie de I'engre-

nage planétaire (32).

30

2. Mécanisme d'entrainement électrique selon la
revendication 1, caractérisé en ce que le mé-
canisme planétaire (32) comporte plusieurs
étages, un étage au moins étant logé dans la
cavité. 35

3. Mécanisme d'entraihement électrique selon la
revendication 1 ou 2, caraciérisé en ce que
W l'engrenage planétaire (32) comporte au moins
un étage pouvant 8tre enclenché et désenclen- 40
ché.

4. Mécanisme d'entrainement élactrique selon
I'une des revendications 1 & 3, caractérisé en
co qu'il est prévu un moteur électrique (15) du 45
type pour lequel le stator (10) comporte des
enroulernents commutés électroniquement et,
de préférence, le rotor (12) comporte des ai-
mants permanents (14).
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