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(57) Abstract: Test method for optimizing

the collection of tolls from vehicles on toll

roads of a road network, which is carried out

E PE by a vehicle-mounted position-determining

unit and a vehicle-external management unit

L P which has a data connection to the latter,

' ) the toll roads of the road network having

detection zones (E) superimposed on them

in an electronic image of the road network

and the vehicle-mounted position-determining

unit transmitting toll-related data to the

management unit when vehicle positions (PE)

are determined within the detection range (E).

According to the invention, there is provision

for monitoring zones (K) to be additionally

provided in the electronic image of the road

! network, which monitoring zones (K) are

K PK assigned to detection zones (E) and in their

spatial extent extend in each case beyond

the detection zone (E) assigned to them, the

position-determining unit transmitting the

position data (Px), located within the monitoring zone (K), of the vehicle to the management unit when vehicle positions (Pg) are
determined within the monitoring zone (K) and outside the detection zone (E).
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W (57) Zusammenfassung: Priifverfahren zur Optimierung der von einer f ahrzeugseitigen Positionsermittlungseinheit und einer mit

@ ihr in Datenverbindung stehenden, fahrzeugexternen Verwaltungseinheit erhobenen Mautpflicht von Fahrzeugen auf mautpflichti-

& gen StraBen eines Wegenetzes, wobei die mautpflichtigen StraBen des Wegenetzes in einem elektronischen Abbild des Wegenetzes
mit Erfassungsbereichen (E) iiberlagert sind, und die f ahrzeugseitige Positionsermittlungseinheit bei Ermittlung von Fahrzeugposi-

& tionen (PE) innerhalb des Erfassungsbereiches (E) mautrelevante Daten an die Verwaltungseinheit sendet. Erfindungsgemif ist vor-

& gesehen, dass im elektronischen Abbild des Wegenetzes zusitzlich Kontrollbereiche (K) vorgesehen sind, die Erfassungsbereichen
(E) zugeordnet sind und in ihrer rdumlichen Erstreckung den ihnen zugeordneten Erfassungsbereich (E) jeweils iiberragen, wobei
die Positionsermittlungseinheit bei Ermittlung von Fahrzeugpositionen (Px) innerhalb des Kontrollbereiches (K) und auferhalb des

a Erfassungsbereiches (E) die innerhalb des Kontrollbereiches (K) liegenden Positionsdaten (Px) des Fahrzeuges an die Verwaltungs-
einheit sendet.



there is provision for nonitoring zones (K) to be
additionally provided in the electronic inage of the
road network, which nonitoring zones are
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