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totale de lumiére regue par la caméra 2 le iong d’une
ligne de balayage Bl et varie & I'endroit de la face 9,

de la courbe inl:égrale | avec un filtre C déterminé
empmquement_et englobant les déformations entrak

qui correspond & un changement brusque du profil
observé. En réalits, la variation de I'intégrale | &
I'endroit de la face 9 n'est pas brutale, mais du fait du
flou autour de la face 9, elle suit une courbe régulidre
comme représentée 3 la figure 3.

Lalocalisation précise delaface 9le Iong de cette
courbe peut se faire selon plusieurs critéres, dont le
choix dépend du type d’éclairage 6 adopté et des
caractéristiques de la piéce 1.

L'un d'eux consiste & déterminer le point
d'inflexion de la courbe.

Un autre consiste & détecter.le point F oil la
courbe | atteint un pourcentage P fixé de sa variation
totale comme représenté 2 la figure 4. Ce pourcen-
tage P peut étre déterminé expérimentalement lors du
calibrage de I'instrument.

nées par les défauts de mise au point.

Le filiré est calculé empiriquement en enregis-
trant de nombreuses courbes intégrales | pour des
pidces 1 de ‘nature diverses ; calculant la dérivée
seconde - D2 des courbes ainsi obtenues et en
extrayant une courbe moyenne représentative de la
dérivée seconde D2 ; échantillonnant cetts courbe
dérivée seconde D2 & une cadence correspondant
aux vitesses de transiation obtenues dans la pratique
et en optimisant le filtre C ainsi constitué de fagon 2
renforcer son effet au voisinage des maxima positifs.

La forme dufiltre (C) ainsi constitué varie en fonc-
tion du’ type de flanc dans la courbe intégrale. Afin

d’éviter de devoir calculer deux fonctions de corréla-
tion en paralléle, corespondant chacune & un type de
fianc: parﬁculier de la courbe intégrale 1, Ie procédé
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: : des bords dans 'image (8) de 'ombre de I'objet (1) en

Revendications localisant les endroits correspondant 4 des maxima

de la fonction de corrélation de la dérivée seconde

1. Procédé de mesure de longueurs d’'un objet 50  (D2) de la courbe intégrale (1) avec un filtre (C) déter-

:

(1), procédé selon lequel on éclaire 'objet (1) de fagon miné empiriquement et englobant les déformations
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(8) susdite et d’en déduire les distances entre ces flou.

bords, caractérisé en ce qu'on balaye I'image (8) 11. Procédé suivant la revendication 9 ou 10,
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il est évident, que de nombreuses modifications absolue de la dérivée premiére {D1) est supérieure &
peuvent &tre apportées a 'exemple décrit ci-dessus, " un seuil (81) fixé expérimentalement.
sans pour autant sortir du cadre de I'invention. 45 9. Procédé suivant 'une ou I'autre des revendica-

tions 1 & 4, caractérisé en ce qu’on localise la position

: des bords dans I'image (8) de I'ombre de I'objet (1) en
Revendicatlons localisant les endroits comrespondant & des maxima
de la fonction de comrélation de la dérivée seconde

1. Procédé de mesure de longueurs d'un objet 50 (D2)de la courbe intégrale (I} avec un filtre (C) déter-

(1), procédé selon lequel on éclaire I'objet (1) de fagon miné empiriquement et englobant les déformations
& former I'image (8) de I'ombre de cet objet (1) sur un entrainées par les défauts de mise au point.
détecteur (2) & réseau photosensible (4), on balaye 10. Procédé suivant la revendication 9, caracté--
cette image (8) de I'ombre afin d’obtenir des signaux risé en ce qu'on utilise un filtre (C) qui est déterminé
vidéo (V) pour une ligne de balayage (Bl), etontraite 85  empiriquementen analysant de nombreuses courbes
ces signaux (V) afin de localiser les bords de 'image intégrales (1) typiques tenant compte de I'influence du
(8) susdite et d'en déduire les distances entre ces flou. .

bords, caractérisé en ce qu'on balaye I'image (8) 11. Procédé suivant la revendication 9 ou 10,
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.is reduced to the adding _of_ the nuneric values of the.
successive pixels. The partial integration, over a field Z of the video

si gnal’, as shéown |n7f|gure 8 for egpp,agzghﬂgﬁr measur emerg problem is in
this case particularly sinple, as the counting of the clock st rokes which
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tiber Jjede der Abtastzeilen (Bl), man folgt der Entwick-
lung des Integralwerts {iber mehrere sukzessiven
Abtastzeilen (BI) in der N&he des zu ermitteln Randes
{9) und man bestimmt Punkte auf der Kurve (I) die
diese Entwicklung der mit den R&ndern des Schatten-
bildes (8) Gibereinstimmenden Integrale darstellen.

2. Verfahren laut Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet dalR man das Videosignal (V) einer jeden
Abtastzelle (Bl) mit dem analogen Videosignal inte-
griert.

3. Verfahren laut Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet da man das Videosignal (V) einer jeden
Abtastzeile (Bl) nach digitalisierung mit item Videosi-
gnal (V) integriert.

4. Verfahren laut Anspruch 3, dadurch gekenn-

~ zeichnet daR die Integration zuriickgefithrt wird auf

die Zusammenzahlung der numerischen Werte der
Bildpunkte oder der sulkzessiven Bildelemente.

11. Verfahren laut Anspruch 9 oder 10, dadurch
gskennzelc:_hnet daB man ein Filter (C) verwendet das
optimiert WMsn Ist um die Empfindlichkeit des Kor-
relationstests in der N3he der HSchstwerte der zwei-
ten Ableitung zu steigern.

12. Verfahren laut eines jeden beliebigen der
Anspriiche 9 bis 11, dadurch gekennzeichnet daB
man ein Filter verwendet das sich automatisch dem
gegenwartigen Flankentyp anpaft das in der Kurve
dargeboten wird.

13. Verfahren laut eines jeden beliebigen der
Ansprilche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet daf
falls _daS'a'nal&siefte’ Bild (8) auf ein Matrixschimm pro-
jiziert wird, man die Integration ganz oder tellweise
am gelieferten Signal verwirklicht wahrend des Abta-
stens einer jeden sukzessiven Schirmzeile.

14. Verfahren laut eines jeden beliebigen der-
Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet daf
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. of the integral (1) obtained after each scan (Bl). 6.- Method according to .
one or any of the claims 1 through 4, characterized in that the position of
t he edges in the i nege (8) of the mm.,the object (4 is localized by
de{ectlng the point (F) where the curve of the |ntegral (I') <constituted
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\—/ that the integration is reduced to the addition of the - 40 14 Method aceording to one or any of the claims
numeric values of the pixels or of the successive 1 through 12, characterized in that, in the event the
image elements. analyzsd Image {8) Is reproduced on & linear screen

5. Method according to one or any of the claims plate (4). used in connection with a translation device
1 through 4, characterized in that the position of the moving the ‘objéct to be measured (1) in front of the
edges in the image (8) of the shadow of the object (1) 45 detector (2), the value of the integral (i) obtained after
is localized by defining the inflection point of the curve each scan (Bl) of the photosensitive line is associated
of the integral (I) constituted by the succession of with the’ reading of the corresponding position of the
values of the integral (I) obtained after each scan {(Bl). object in order to obtain the curve 0.

6. Method according to one or any of the claims
1 through 4, characterized in that the position of the 50
edges in the image (8) of the shadow of the object (1)
Is locallzed by detecting the point (F) where the curve
of the integral (I) constituted by the succession of
values of the integral (1) obtained after each scan (Bl)
reaches a fixed percentage (P) of its total variation 55
(A).

7. Method according to claim 6, characterized in
that said percentage (P) is defined experimentally
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